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(54) Zplisob simulujic{ mdfeni{ tahovych sil v zaplétand niti a zaffzeni k provédéni tohoto

zpasobu

- Tahovd sfla nitd se m¥¥{ v libovolném
odebiraném mistd pFi vratnd se pohybu-
jicioh zdmcich a vratnd se pehybujfocioch
jehlach a p¥i stojfcof{m jehelnim 1liZku,
Soustava nit{ je podrobena obdobnému
zat{if¥en{ jako na pletacim stroji. Za¥i-

zeni gestévé z vratnd se pohybujiociho
zémku a stojfofho jehelniho li%ka, piso-
bfcfch na upravené jehly a ddle simulo-
vané pleteniny, pfedstavované niti, obe-
pinajici jenly, jakoZ i vAleZku, zati-
%eného zavaZim, ’
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. Vynalez se tyxéd zpusobu simulu iciho adiend t\uuvybh sil

v zaplétuné niti v oblasti zdzkd pletaciio stroje & dile zalizend
k provadéni zpusobu. |

Jdosud je znémo provaddt moeleni tunovyeh £il v riti v rﬁznych
nistech textilnich stroju a zal

s,

1
v oblasti jednotlivych tiecich mfst, zdmkl pletuc el
dosud nebylo popsdno. Zyly &ineény aréité pokusy z i8¥ovint tano-
vych sil v jehléch pletuacihio stroje, ze xtzaryceh lze

us
sily v niti, ale tato mlrenf vyhaluji gpecialni dpravy jehel,

roje viag

bt

napiri.ilad s vestavanyal snimall tohovyeh eil, s navgjenim ticato
snizadl pienocovymi elementy zisgunych signdld a pedobnde V wi-
niaturniz prostoru jehel Jje zajistoni viceh téchto-vyse popsu=-
nych 1 dalZicii prostredsal & zaPizeni velice néroZné a vysledky
nexuas/ vidy clpovidat vynaloZaonys nddcladiz a vynalolendé nénuze.

Uveden¢ nedoctutiy odeiranule podle v;nﬁlezu zZpusob siculu-
Jicil zméfeni tahovych sil v zaplitand niti v oblasti ziok( pleta-
citio streje o zaiizeni x provadini zplsobu. Podstata zplsobu

gpociva v tom, Ze se t:Bové sila nité me¥! v libovolné: cdebira-

ném nistd pri veatnd se ponyvujicich zéncich, naprixlad v hori-

zontélniz esxira, o vratnl ss pobiybulicich Jelldceh po:oc1 Z LK,
napi'ixlad ve vertixdlniz smiru a pi'i stojficim je! elndu 1iZxka,
piilemZ soustava niti je podrobena obdobnduu zatiZeni
pletucin stroji. Jodstata zalizeni spoeivd v toxz,

z vratnd se ponyouujictho zézku & ciojicine jehelndno liiga, pli-
svcicici na apravend ,ekly a 1&le sitwlované pleteniny, p*edstﬁ-
vevané uitfy ovepinagjici jehly, jasoZ i valelxzu, z;Lf oneho zd-

VAZITe

’ s ¢

Z24xladni ddéinek zplsobu a zarizeni podle vyndlezu cpolivéd
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v tom, Ze se méFeni miZe posuzovat a hodnotit jen v té &ésti
ziskanych vysledkd, ‘kterd odpovida technologlckému postupu a
zplsobu tvorby ocka na pleta01m stroji.

Zplisob a zarizen! podle vynélezu jsou déle bli2e>vy3vétleny
na prikladu provedeni podle pfloogeného vykresu, na ndm¥ znadf
obr, 1 Fez zaifzenim v oblasti upravené Jjehly, obr. 2 pohled
na jehly a zdmek a obr. 3 pidorys simulované odtahové pleteniny.

Na obr. 1 je naznacena upravend Jehla 1ls o&kem. 2 a*xolen- :
kem 3. Jehla 1 je vybavena v horni &asti hladkou plochou 4, po '
které klouZe nit 3 s1mulovane pleteniny. Tato nit 5 je ovinuta
kolem véledku 6. Zdvaii 7 simuluje tahové sily v pleteniné dané
podtem odek, ktera jsou v pPipravku sledovédna. Dédle je zde na
obr, 1 nakreslen zdmek 8, ktery predstavuje plocha ocelova deska
s dré¥kou 9, nakreslené na obr. 2. Zémek 8 je uloZen ve vedent
desek a je ‘ovladén prostiednictvim kolfku 11. V lGZku pf{pravku
'12 Jjsou vytvoreny daldi drézky 13 pro uloZeni jehel 1. VySe po-
psané detaily jsou potom zndzornény na daldich obr. 2aj’v pri-
slusném promiténi.

élpky S u zémku 8 predstavuji jeho vratny pohiyb, uskute&-
novany znamym.zdé?%éznaéenym mechanlsmem. Podévand nit 14 do olka
2 upravené jehly 1 je napinéna urditou tahovou silou, kterad je
déna zndmymi piedchézejicimi nenazna&enymi odtahovymi a nebo po-
davacimi mechanismy nebo prostym odtahem v jehléch 1. '

Podévang nit 14 vytvéli stejné nebo velmi podobné uhly opé-
séni zaplétédni viGdéi niti gi"pleteniny" a ddle vaci odtahovym
souddstem piripravku 12 jako na pletacim stroji /pokud jsou zémky
stejné, stejné roztele a dals{ parametry na pfipravku jako na
pletacim stroji/. Za predpokladu pouzitl stejnych materidld ni-
t& a materiglu pfipravku 12 jako u pletacfho stroje budou tedy
i koeficienty tfenf stejné u pripravku jako u pletaciho strojee.

‘ ProtoZe se na pletaéim stroji pohybuji vSechny jehly postup-
né a% do spodni uvratd a posléze zase zpdt, je tieba u tohoto
pripravku 12 vyuZit pouze té féze z vratného pohybu zdmkl, kterd
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sizuluje vpoliyt jehel okrouhlého pletaciiio strge.
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Vihodou touoto vratnsro pohybu zdmkd & je vsak dosaZeni to-

ho, ¢eho na plocrenm stroji dosshnout nelze, to jest mo¥nosti od-
tanovanl prévé zuplétané nitd pragticky v kaZdé &sdsti a ndsledné

a'lSuUVbnl taaovych il v této niti taxé pPuKth&y \ Kd&dum
mists leuPiVﬁu 1.

Je tedy mouznd usikutednit odtah sméren 4, 3, C, D dle obr. 2
N Y

Zl;;pj;',iiilud V.H’.]‘,ﬁtec'n .‘i;_a’v c, Q’Lls.'fdteénit .Lél‘eni J"“\)VJCh Sll
niti. N :

o

< .

ostup pri vyufit{ priiladného proveden! zailizeni dle vy-
-nélezll je néslelujici: Po pii:ravd piipraviw 12 x miieni, zterd

spoliva v navleleni nitd ) do viech oek 2 jehel 1 a po piipravé
simulované pleteniny ve sledovandin useku, tedy v dseku, ktery se

Ak

23ri, zadne se odvijet nit napii..lad zonstantni rychlostf{. P¥i-
prava se provede ruéni:i opisaninm nité 5 “"pleteniny” na jednotli-

vé jehly 1 az po jehlu 1, za Iterou se budou métit
a odpovidujictho opsdséni této nité 5 na vdlecek §,

tahicvé sily
dale prislusg-

&

nya Z*tlzenlm tagto. a\ravenjch niti 5 eilcu, Kterd se rovnd za-

T

izeni jednoho olkau 2 »letenlny V\nﬂsobeaeho podten zioulenych

ct

P

ocex 2. wilu je vyvozovana napriclad tmotnosti vileé«u ¢ a zéva-
o (, «ilere nlie byt minitelné podle poltu mifenych olekx 2 a
podle wové odtaliové sfly vleteniny nesimulovand /srovnédvaci/,

vzlazene na jedno ocko 2.

zroteZe tanovd sily v niti nejsou napri<lad dle Zulerova
vztahu zdvielé no ryciulosti, je mozno vlastne v zistech by Dy
'C; D7 23rit tahové sily s jostateCnou presnostf, zejména taxé
cto, Ze se zde jeuna o mzalé rychlosti pohybu nlte, Xolen
2 TS 1,

Po zméreni tahovych sil v poddvané niti 14 = po jejich
nguanl znexywl prostredky, napifxlad na teruosenzitivni papir,
Je tiebu ze zéznama vybrat ty dseky, iteré odpovidaji tectnolo-
slekézu postunu pii pleteni, tedy kdy se posouvaji jehly 1 ozna-

’

wend 1k, le, 1d dold a dals$i nahoru. Tohc lze dosdhnout znédmymi
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prostired<y pro sprazeni zaznami signéiﬁ tahovych sil ha termo~
senzitivni papir a prosifedkl pro pohyb zdmiu 8 tam a zpét.

, Ze ziskanych prab&hd tahovych'Sil v jednotlivych mistech
sirulované plétenihy Je moZno pak usuzovat na poméry pii zaplé-
téni vcelku dosti objektivné a seiizovénim vstupnich tahovych
sil ovliviiovat jak pietrhovost, tak kvalitu pleteniny.
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PREDMET VINALEGZU
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Zpﬁsob-gf&mulujici méleni téhovych sil v zaplétané niti v ob-
lasti ##mk® pletaciho stroje vyznelujici se tim, Ze tanové

‘sfla nit& se miff v libovolném odebiraném mistd pti vratnd

se pohybujicich zémeich, nepffkled v horizontélnim smiru, a
vratné se pohybuifcich Jjehléch pomoci zdmkd, napifikled ve
vertlk‘lnlm smiru a 331 stojicim jehelnim lﬂéku, prifenZ sou-
stava nit{ $e sodrobens obdobnému zatléeni 39{0 na pletzcin
stroji.

zar{zeni k provédicni zptsbbu podla bodu 1 vyznafujici se tim,

3@ sest’vé z vrutnt se pohybujiciho zémku /8/ stoliciho Je-
helniho 17Zkas /12/, 7PJs%draicino pohyb jehel /1/, ve kterich

je navedena pohybujilc fJ%E]nxt /14/, pritemZ jenly /1/.dile obe-
pinéd nit /53/, simulujici pleteninu spole&ne s vilelken /v/ o

zévazim /7/.

1 vykres



229 348

-~

— o —

J

NN

9%

SIS

.llh..\l.li%lll- l.w.u

OBR.2

- OBR.3



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

