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一种手术室护理中废物收集护理装置

(57)摘要

本发明属于医疗器械技术领域，具体涉及一

种手术室护理中废物收集护理装置，包括底板，

底板上设有壳体；底板上设有转动伸出装置，转

动伸出装置包括动力结构，动力结构上连接有切

换结构；切换结构上连接有废物转动伸出结构，

废物转动伸出结构上可拆卸连接有废物收集筒；

切换结构上还连接有传动结构，传动结构上连接

有废液转动伸出结构，废液转动伸出结构上可拆

卸连接有废液收集筒，壳体上设有与废液收集筒

和废物收集筒相对应的开口；壳体内设有中支撑

板，中支撑板上设有设有与废液收集筒和废物收

集筒相对应的固液分离装置，中支撑板上还设有

与固液分离装置相对应的冲洗装置；本发明有效

的解决了现有废物收集护理装置使用便利性较

差的问题。
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1.一种手术室护理中废物收集护理装置，包括底板(201)，底板(201)上设有壳体；其特

征在于：所述底板(201)上设有转动伸出装置(2)，转动伸出装置(2)包括动力结构，动力结

构上连接有切换结构(206)；所述切换结构(206)上连接有废物转动伸出结构(203)，废物转

动伸出结构(203)上可拆卸连接有废物收集筒(4)；所述切换结构(206)上还连接有传动结

构(204)，传动结构(204)上连接有废液转动伸出结构(202)，废液转动伸出结构(202)上可

拆卸连接有废液收集筒(10)，壳体上设有与废液收集筒(10)和废物收集筒(4)相对应的开

口；所述壳体内设有中支撑板(6)，中支撑板(6)上设有与废液收集筒(10)和废物收集筒(4)

相对应的固液分离装置(7)，中支撑板(6)上还设有与固液分离装置(7)相对应的冲洗装置

(5)；

所述动力结构包括与壳体固接的下支撑板(3)，下支撑板(3)上连接有伸出电机(205)，

伸出电机(205)与切换结构(206)相连接；所述切换结构(206)包括与伸出电机(205)相连接

的切换主动轮(218)，切换主动轮(218)上啮合有切换从动轮(219)；所述下支撑板(3)上转

动连接有废物转轴(222)，废物转轴(222)与废物转动伸出结构(203)相连接，废物转轴

(222)上固接有废物转盘(223)；所述切换从动轮(219)上固接有与废物转盘(223)相对应的

废物内棘轮(220)，废物转盘(223)上转动连接有与废物内棘轮(220)相配合的废物棘爪

(221)，废物转盘(223)上设有与废物棘爪(221)相配合的废物顶簧；

所述下支撑板(3)上设有与切换结构(206)相对应的切换腔，切换腔上转动连接有废液

转轴(224)，废液转轴(224)与传动结构(204)相连接，废液转轴(224)上固接有废液转盘

(225)；所述切换从动轮(219)上固接有与废液转盘(225)相对应的废液内棘轮，废液转盘

(225)上转动连接有与废液内棘轮相配合的废液棘爪，废液转盘(225)上设有与废液棘爪相

配合的废液顶簧。

2.如权利要求1所述的手术室护理中废物收集护理装置，其特征在于：所述传动结构

(204)包括与废液转轴(224)固接的第一转向锥齿轮组，第一转向锥齿轮组的输出端连接有

传动轴，传动轴上连接有第二转向锥齿轮组，第二转向锥齿轮组与废液转动伸出结构(202)

相连接。

3.如权利要求2所述的手术室护理中废物收集护理装置，其特征在于：所述废物转动伸

出结构(203)和废液转动伸出结构(202)均包括牵引组件和与牵引组件相连接的转动伸出

组件；所述牵引组件包括与底板(201)转动连接的第二曲柄(214)，第二曲柄(214)转动连接

有第二牵引杆(211)；所述第二牵引杆(211)上转动连接有与底板(201)滑动连接的齿条

(208)，齿条(208)上啮合有与底板(201)转动连接的齿轮(209)；所述齿轮(209)同轴固接有

第一曲柄(210)，第一曲柄(210)上转动连接有第一牵引杆(212)，第一牵引杆(212)与转动

伸出组件相连接。

4.如权利要求3所述的手术室护理中废物收集护理装置，其特征在于：所述转动伸出组

件包括与底板(201)转动连接的转动杆(213)，转动杆(213)上滑动连接有滑动板(216)；所

述滑动板(216)上设有滑动轴，第一牵引杆(212)与滑动轴转动连接；所述底板(201)上固接

有与滑动轴相配合的圆弧滑道(217)，圆弧滑道(217)  上连通有竖向滑道(207)；所述滑动

板(216)上固接有连接块(215)，废液收集筒(10)和废物收集筒(4)上均设有与连接块(215)

相配合的连接筒(708)。

5.如权利要求1所述的手术室护理中废物收集护理装置，其特征在于：所述固液分离装
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置(7)包括设于壳体上的垃圾投放口(9)，壳体内设有与垃圾投放口(9)相对应的投放框

(703)；所述壳体内设有上支撑板，投放框(703)与上支撑板固接；所述上支撑板上固接有分

离电机(705)，分离电机(705)的输出端固接有丝杆(707)，丝杆(707)上螺接有与投放框

(703)滑动连接的推板(704)；所述投放框(703)上设有与推板(704)相对应的收集槽，投放

框(703)上连通有与收集槽相对应的固液分离组件。

6.如权利要求5所述的手术室护理中废物收集护理装置，其特征在于：所述固液分离组

件包括与投放框(703)相连通的连接筒(708)，连接筒(708)内转动连接有与收集槽相对应

的输送螺旋桨(709)；所述丝杆(707)上固接有第三转向锥齿轮组，第三转向锥齿轮组的输

出端连接有第四转向锥齿轮组，第四转向锥齿轮组连接有传动齿轮(209)组，传动齿轮

(209)组的输出端与输送螺旋桨(709)固接；所述上支撑板上倾斜设置有与连接筒(708)相

连通的固液分离筒(702)，固液分离筒(702)上设有与废物收集筒(4)相对应的废物连接管

(701)；所述固液分离筒(702)内转动连接有一对挤压螺旋桨，固液分离筒(702)和投放框

(703)上均设有过滤孔；所述壳体内设有中支撑板(6)，中支撑板(6)上固接有与过滤孔相对

应的导流筒(11)，导流筒(11)上连接有与废液收集筒(10)相对应的废液排放管；所述分离

电机(705)的输出端连接有与挤压螺旋桨相配合的有分离传动结构(706)，分离传动结构

(706)包括与分离电机(705)的输出端固接的第五转向锥齿轮组，第五转向锥齿轮组的输出

端固接有连接轴，连接轴上固接有第六转向锥齿轮组；所述第六转向锥齿轮组的输出端固

接有主动轮，主动轮上啮合有从动轮，主动轮和从动轮分别与一对所述挤压螺旋桨固接。

7.如权利要求6所述的手术室护理中废物收集护理装置，其特征在于：所述冲洗装置

(5)包括与下支撑板(3)固接的清水筒(501)，清水筒(501)上设有加水管和与加水管相对应

的放水管，加水管和放水管上均设有阀门；所述上支撑板上设有混合筒(503)，壳体上设有

与混合筒(503)相配合的加药口(8)；所述中支撑板(6)上设有与清水筒(501)相配合的抽取

水泵(505)，抽取水泵(505)上连接有与混合筒(503)相连通的抽取进水管(504)，抽取进水

管(504)上设有电磁阀；所述中支撑板(6)上还设有循环水泵(507)，循环水泵(507)上连接

有与废物连接管(701)和废液排放管相连通的循环抽水管(506)，废物连接管(701)和废液

排放管上均设有电磁阀；所述循环水泵(507)的输出端连接有循环进水管(502)，循环进水

管(502)与混合筒(503)相连接；所述循环进水管(502)上连接有与连接筒(708)相连通的下

冲洗管，混合筒(503)上连接有上冲洗管(508)，上冲洗管(508)分别与投放框(703)和固液

分离筒(702)相连通。
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一种手术室护理中废物收集护理装置

技术领域

[0001] 本发明属于医疗器械技术领域，涉及一种废物收集护理装置，具体涉及一种手术

室护理中废物收集护理装置。

背景技术

[0002] 医疗废物，是指医疗卫生机构在医疗、预防、保健以及其他相关活动中产生的具有

直接或者间接感染性、毒性以及其他危害性的废物。医疗废物分为5类∶感染性废物、病理性

废物、损伤性废物、药物性废物、化学性废物，手术室内多为感染性废物、病理性废物、损伤

性废物，医护人员在手术结束后，可将损伤性废物放入利器盒内，以防止对医护人员造成损

失，将感染性废物、病理性废物使用垃圾袋进行封存；现有的医疗垃圾往往直接扔到垃圾桶

内进行收集，固体和液体会混合在一起，从而加速细菌和病毒的滋生和传播，从而影响治疗

环境。

[0003] 因此相应的废物收集护理装置应运而生，对固液进行分离；但是现有的废物收集

护理装置在使用时，存在以下技术问题：1、对固液进行分离的固液分离装置，在进行分离

时，需要医护人员手动取出承载固体废物的过滤板，使得单次进行处理的固体和液体的数

量较少，操作过程麻烦不利于医护人员操作且易污染环境；2、对固液进行分离的固液分离

装置，使用结束后，不易清理，不仅增加清洗人员的劳动强度，而且若清洗不干净，仍然容易

造成细菌的滋生；3、固液分离后，分离出的液体容易取出，但是承载固体废物的垃圾桶不易

取出，操作过程麻烦不利于医护人员操作且易污染环境。

发明内容

[0004] 针对上述情况，为克服现有技术的缺陷，本发明提供了一种手术室护理中废物收

集护理装置，有效的解决了现有废物收集护理装置使用便利性较差的问题。

[0005] 为实现上述目的，本发明采用以下技术方案：一种手术室护理中废物收集护理装

置，包括底板，底板上设有壳体；所述底板上设有转动伸出装置，转动伸出装置包括动力结

构，动力结构上连接有切换结构；所述切换结构上连接有废物转动伸出结构，废物转动伸出

结构上可拆卸连接有废物收集筒；所述切换结构上还连接有传动结构，传动结构上连接有

废液转动伸出结构，废液转动伸出结构上可拆卸连接有废液收集筒，壳体上设有与废液收

集筒和废物收集筒相对应的开口；所述壳体内设有中支撑板，中支撑板上设有设有与废液

收集筒和废物收集筒相对应的固液分离装置，中支撑板上还设有与固液分离装置相对应的

冲洗装置。

[0006] 与现有技术相比，本发明具有以下有益效果：

[0007] 1、本发明在使用时，通过固液分离装置对医疗垃圾中的固体液体进行分离，防止

固体和液体混合在一起，加速细菌和病毒的滋生和传播，影响治疗环境；而且通过设置冲洗

装置在固液分离装置使用完毕后，可辅助清洗人员对固液分离装置内部进行清洗，提高本

发明清洗的便利性。另外通过设置转动伸出装置将废液垃圾桶和废物垃圾桶依次由出口转
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动推出，便于医护人员取出废液垃圾桶和废物垃圾桶内的垃圾袋，便于医护人员操作。

[0008] 2、本发明中固液分离时，存放框内的医疗垃圾经输送螺旋桨输送至固液分离筒

内，医疗垃圾经固液分离筒内一对挤压螺旋桨同步转动进行挤压，实现固液分离，提高固液

分离的效果。

[0009] 3、冲洗装置在使用时，通过设置抽取水泵将清水筒内的清水由抽取进水管加入到

混合筒内，使清水与混合筒内的清洗液及消毒液进行混合；通过循环水泵及分离电机同步

动作，分离电机同步带动推板、一对挤压螺旋桨、输送螺旋桨带动清水对其内部进行清洗；

清洗后的清水，经导流筒流向循环水泵，清水经循环水泵通过循环抽水管、循环进水管流入

混合筒内；如此往复对固液分离装置的内部进行清洗，降低清洗人员的劳动强度，能够有效

的对固液分离装置的内部进行清洗消毒，能够有效的降低细菌和病毒的滋生和传播。

[0010] 4、转动伸出装置在使用时，通过切换结构的设置，使伸出电机仅仅需要正反转，即

可带动废液转动伸出结构和废物转动伸出结构分别动作，进而实现废物转动伸出结构和废

液转动伸出结构带动废液收集筒和废物收集筒依次取出，提高本发明操作的便利性。

附图说明

[0011] 图1为本发明的内部结构的第一轴测图；

[0012] 图2为本发明的内部结构的第二轴测图；

[0013] 图3为本发明中转动伸出装置和废液收集筒以及废物收集筒的配合状态示意图；

[0014] 图4为本发明中转动伸出装置的轴测图；

[0015] 图5为本发明中转动伸出装置的俯视图；

[0016] 图6为本发明中废物转动伸出结构的轴测图；

[0017] 图7为本发明中废物转动伸出结构的后视图；

[0018] 图8为本发明中切换结构的第一轴测图；

[0019] 图9为本发明中图8中A区域的放大示意图；

[0020] 图10为本发明中切换结构的第二轴测图；

[0021] 图11为本发明中冲洗装置和固液分离装置配合状态的第一轴测图；

[0022] 图12为本发明中冲洗装置和固液分离装置配合状态的第二轴测图；

[0023] 图13为本发明中冲洗装置和固液分离装置配合状态的俯视图；

[0024] 图中：1、万向轮，2、转动伸出装置，201、底板，202、废液转动伸出结构，203、废物转

动伸出结构，204、传动结构，205、伸出电机，206、切换结构，207、竖向滑道，208、齿条，209、

齿轮，210、第一曲柄，211、第二牵引杆，212、第一牵引杆，213、转动杆，214、第二曲柄，215、

连接块，216、滑动板，217、圆弧滑道，218、切换主动轮，219、切换从动轮，220、废物内棘轮，

221、废物棘爪，222、废物转轴，223、废物转盘，224、废液转轴，225、废液转盘；3、下支撑板，

4、废物收集筒，5、冲洗装置，501、清水筒，502、循环进水管，503、混合筒，504、抽取进水管，

505、抽取水泵，506、循环抽水管，507、循环水泵，508、上冲洗管；6、中支撑板，7、固液分离装

置，701、废物连接管，702、固液分离筒，703、投放框，704、推板，705、分离电机，706、分离传

动结构，707、丝杆，708、连接筒，709、输送螺旋桨；8、加药口，9、垃圾投放口，10、废液收集

筒，11、导流筒，12、挡板。
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具体实施方式

[0025] 一种手术室护理中废物收集护理装置，如图1‑13所示，包括底板201，底板201上设

有万向轮1，底板201上设有壳体；所述底板201上设有转动伸出装置2，转动伸出装置2包括

动力结构，动力结构上连接有切换结构206；所述切换结构206上连接有废物转动伸出结构

203，废物转动伸出结构203上可拆卸连接有废物收集筒4；所述切换结构206上还连接有传

动结构204，传动结构204上连接有废液转动伸出结构202，废液转动伸出结构202上可拆卸

连接有废液收集筒10，壳体上设有与废液收集筒10和废物收集筒4相对应的开口，壳体上转

动连接有与开口相对应的挡板12，挡板12上设有与壳体相配合的塔扣；所述壳体内设有中

支撑板6，中支撑板6上设有设有与废液收集筒10和废物收集筒4相对应的固液分离装置7，

中支撑板6上还设有与固液分离装置7相对应的冲洗装置5。

[0026] 本发明在使用时，医护人员打开挡板12，将垃圾袋套在废液收集筒10和废物收集

筒4上；医护人员将手术后的垃圾放入固液分离装置7内，固液分离装置7将垃圾脱水，废水

流入废液收集筒10内，废物流入废物收集筒4内；使用完毕后，打开挡板12，动力结构动作，

动力结构带动切换结构206动作，切换结构206带动废物转动伸出结构203动作，废物转动伸

出结构203将废物收集筒4由开口转动推出，医护人员可将垃圾袋打包，动力结构继续动作

将废物收集筒4复位；动力结构反向动作，动力结构通过切换结构206带动传动结构204动

作，传动结构204带动废液转动伸出结构202动作，废液转动伸出结构202将废液收集筒10由

开口转动推出，医护人员将垃圾袋打包，动力结构继续动作将废液收集筒10复位；医护人员

关闭挡板12，至此一次使用结束；使用结束后，可使用冲洗装置5辅助清洗人员对固液分离

装置7进行清洗，提高本发明清洗的便利性。

[0027] 即本发明在使用时，通过固液分离装置7对医疗垃圾中的固体液体进行分离，防止

固体和液体混合在一起，加速细菌和病毒的滋生和传播，影响治疗环境；而且通过设置冲洗

装置5在固液分离装置7使用完毕后，可辅助清洗人员对固液分离装置7内部进行清洗，提高

本发明清洗的便利性。另外通过设置转动伸出装置2将废液垃圾桶和废物垃圾桶依次由出

口转动推出，便于医护人员取出废液垃圾桶和废物垃圾桶内的垃圾袋，便于医护人员操作。

[0028] 进一步地，如图8‑10所示，所述动力结构包括与壳体固接的下支撑板3，下支撑板3

上连接有伸出电机205，伸出电机205与切换结构206相连接；所述切换结构206包括与伸出

电机205相连接的切换主动轮218，切换主动轮218上啮合有切换从动轮219；所述下支撑板3

上转动连接有废物转轴222，废物转轴222与废物转动伸出结构203相连接，废物转轴222上

固接有废物转盘223；所述切换从动轮219上固接有与废物转盘223相对应的废物内棘轮

220，废物转盘223上转动连接有与废物内棘轮220相配合的废物棘爪221，废物转盘223上设

有与废物棘爪221相配合的废物顶簧。

[0029] 进一步地，所述下支撑板3上设有与切换结构206相对应的切换腔，切换腔上转动

连接有废液转轴224，废液转轴224与传动结构204相连接，废液转轴224上固接有废液转盘

225；所述切换从动轮219上固接有与废液转盘225相对应的废液内棘轮，废液转盘225上转

动连接有与废液内棘轮相配合的废液棘爪，废液转盘225上设有与废液棘爪相配合的废液

顶簧。

[0030] 切换结构206在使用时，切换结构206在使用时伸出电机205正转，伸出电机205带

动切换主动轮218转动，切换主动轮218带动切换从动轮219转动；切换从动轮219通过废物
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内棘轮220与废物棘爪221相配合带动废物转盘223转动，废物转盘223带动废物转轴222转

动，废物转轴222带动废物转动伸出结构203动作，废物转动伸出结构203实现废物收集筒4

的伸出和收回。

[0031] 伸出电机205反转，伸出电机205带动切换主动轮218转动，切换主动轮218带动切

换从动轮219转动；切换从动轮219通过废液内棘轮与废液棘爪相配合带动废液转盘225转

动，废液转盘225带动废液转轴224转动，废液转轴224带动传动结构204动作，传动结构204

带动废液转动伸出结构202动作，废液转动伸出结构202实现废液收集筒10的伸出和收回。

即切换结构206在使用时，通过伸出电机205的正反转，进而实现带动废液转动伸出结构202

和废物转动伸出结构203动作，提高本发明操作的便利性。

[0032] 进一步地，如图4和图5所示，所述传动结构204包括与废液转轴224固接的第一转

向锥齿轮组，第一转向锥齿轮组的输出端连接有传动轴，传动轴上连接有第二转向锥齿轮

组，第二转向锥齿轮组与废液转动伸出结构202相连接；传动结构204在使用时，废液转轴

224带动第一转向锥齿轮组动作，第一转向锥齿轮组通过传动轴带动第二转向锥齿轮组动

作，第二转向锥齿轮组带动废液转动伸出结构202动作，设置传动结构204，使本发明通过一

个伸出电机205即可控制废液转动伸出结构202和废物转动伸出结构203动作。

[0033] 进一步地，如图4‑7所示，所述废物转动伸出结构203和废液转动伸出结构202均包

括牵引组件和与牵引组件相连接的转动伸出组件；所述牵引组件包括与底板201转动连接

的第二曲柄214，第二曲柄214转动连接有第二牵引杆211；所述第二牵引杆211上转动连接

有与底板201滑动连接的齿条208，齿条208上啮合有与底板201转动连接的齿轮209；所述齿

轮209同轴固接有第一曲柄210，第一曲柄210上转动连接有第一牵引杆212，第一牵引杆212

与转动伸出组件相连接。

[0034] 进一步地，如图6和图7所示，所述转动伸出组件包括与底板201转动连接的转动杆

213，转动杆213上滑动连接有滑动板216；所述滑动板216上设有滑动轴，第一牵引杆212与

滑动轴转动连接；所述底板201上固接有与滑动轴相配合的圆弧滑道217，圆弧滑道217上连

通有竖向滑道207；所述滑动板216上固接有连接块215，废液收集筒10和废物收集筒4上均

设有与连接块215相配合的连接筒708。

[0035] 废物转动伸出结构203和废液转动伸出结构202在使用时，废物转轴222或第二转

向锥齿轮组带动第二曲柄214转动，第二曲柄214通过第二牵引杆211带动齿条208沿底板

201滑动；齿条208通过与之相啮合的齿轮209转动，齿轮209带动第一曲柄210转动，第一曲

柄210带动第一牵引杆212动作，第一牵引杆212通过滑动轴带动转动杆213沿圆弧滑道217

转动；待转动至竖向滑道207后，第一曲柄210继续动作，第一曲柄210通过第一牵引杆212带

动滑动板216沿转动杆213及竖向滑道207滑动，进而实现将废液收集筒10和废物收集筒4由

出口推出。设置废物转动伸出结构203和废液转动伸出结构202使废液收集筒10和废物收集

筒4可依次取出，提高本发明操作的便利性。

[0036] 进一步地，如图11‑13所示，所述固液分离装置7包括设于壳体上的垃圾投放口9，

壳体内设有与垃圾投放口9相对应的投放框703，壳体上滑动连接有与垃圾投放口9相配合

的密封板；所述壳体内设有上支撑板，投放框703与上支撑板固接；所述上支撑板上固接有

分离电机705，分离电机705的输出端固接有丝杆707，丝杆707上螺接有与投放框703滑动连

接的推板704；所述投放框703上设有与推板704相对应的收集槽，投放框703上连通有与收
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集槽相对应的固液分离组件。

[0037] 进一步地，所述固液分离组件包括与投放框703相连通的连接筒708，连接筒708内

转动连接有与收集槽相对应的输送螺旋桨709；所述丝杆707上固接有第三转向锥齿轮组，

第三转向锥齿轮组的输出端连接有第四转向锥齿轮组，第四转向锥齿轮组连接有传动齿轮

209组，传动齿轮209组的输出端与输送螺旋桨709固接；所述上支撑板上倾斜设置有与连接

筒708相连通的固液分离筒702，固液分离筒702上设有与废物收集筒4相对应的废物连接管

701；所述固液分离筒702内转动连接有一对挤压螺旋桨，固液分离筒702和投放框703上均

设有过滤孔，一对挤压螺旋桨的叶片旋向相反；所述壳体内设有中支撑板6，中支撑板6上固

接有与过滤孔相对应的导流筒11，导流筒11上连接有与废液收集筒10相对应的废液排放

管；所述分离电机705的输出端连接有与挤压螺旋桨相配合的有分离传动结构706，分离传

动结构706包括与分离电机705的输出端固接的第五转向锥齿轮组，第五转向锥齿轮组的输

出端固接有连接轴，连接轴上固接有第六转向锥齿轮组；所述第六转向锥齿轮组的输出端

固接有主动轮，主动轮上啮合有从动轮，主动轮和从动轮分别与一对所述挤压螺旋桨固接；

所述第一转向锥齿轮组、第二转向锥齿轮组、第三转向锥齿轮组、第四转向锥齿轮组、第五

转向锥齿轮组、第六转向锥齿轮组均包括主动锥齿轮和主动锥齿轮相啮合的从动锥齿轮，

传动齿轮209组包括连接主动轮，连接主动轮上啮合有连接从动轮，连接从动轮与输送螺旋

桨709固接。

[0038] 固液分离装置7在使用时，打开密封板，医护人员将垃圾由垃圾投放口9投入投放

框703内；若投放框703内垃圾较多时，分离电机705动作，分离电机705通过丝杆707带动推

板704将垃圾推入收集槽内；与此同时，丝杆707通过第三转向锥齿轮组、第四转向锥齿轮

组、传动齿轮209组带动输送螺旋桨709动作，输送螺旋桨709将垃圾输送至固液分离筒702

内；与此同时，分离电机705通过第五锥齿轮组、第六锥齿轮组带动主动轮转动，主动轮带动

从动轮转动，主动轮和从动轮同步带动一对挤压螺旋桨动作，挤压螺旋桨叶片旋向相反，故

同步带动垃圾向上运动，一对挤压螺旋桨对医疗垃圾具有挤压作用，将医疗垃圾内的废液

挤出由过滤孔流入导流筒11内，导流筒11将废液通过废液排放管排放至废液收集筒10内。

即本发明中固液分离时，通过一对挤压螺旋桨同步转动对医疗垃圾进行挤压，实现固液分

离，提高固液分离的效果。

[0039] 进一步地，如图11‑13所示，所述冲洗装置5包括与下支撑板3固接的清水筒501，清

水筒501上设有加水管和与加水管相对应的放水管，加水管和放水管上均设有阀门；所述上

支撑板上设有混合筒503，壳体上设有与混合筒503相配合的加药口8，加药口8上转动连接

有盖板；所述中支撑板6上设有与清水筒501相配合的抽取水泵505，抽取水泵505上连接有

与混合筒503相连通的抽取进水管504，抽取进水管504上设有电磁阀；所述中支撑板6上还

设有循环水泵507，循环水泵507上连接有与废物连接管701和废液排放管相连通的循环抽

水管506，废物连接管701和废液排放管上均设有电磁阀；所述循环水泵507的输出端连接有

循环进水管502，循环进水管502与混合筒503相连接；所述循环进水管502上连接有与连接

筒708相连通的下冲洗管，混合筒503上连接有上冲洗管508，上冲洗管508分别与投放框703

和固液分离筒702相连通。

[0040] 冲洗装置5在使用时，将清洗用的清洗液由加药口8放入混合筒503内，废物连接管

701和废液排放管上的电磁阀关闭，打开抽取进水管504上的电磁阀；抽取水泵505将清水筒
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501内的清水由抽取进水管504加入到混合筒503内，抽取进水管504上的电磁阀关闭；混合

筒503内的清水经上冲洗管508进入投放框703和固液分离筒702内，循环水泵507及分离电

机705同步动作，分离电机705同步带动推板704、一对挤压螺旋桨、输送螺旋桨709对清水进

行循环；循环后的清水经循环水泵507通过循环抽水管506、循环进水管502流入混合筒503

内，如此往复对固液分离装置7的内部进行清洗；最后开启废物连接管701和废液排放管上

的电磁阀，废液经导流筒11进入废液收集筒10和废物收集筒4内；降低清洗人员的劳动强

度，提高本发明使用的便利性。

[0041] 本发明的工作过程为：

[0042] 本发明在使用时，医护人员打开挡板12，将垃圾袋套在废液收集筒10和废物收集

筒4上；打开密封板，医护人员将垃圾由垃圾投放口9投入投放框703内，医疗垃圾在投放框

703内经投放框703上的过滤孔进行初次固液分离，分离后的废液流向导流筒11内；若投放

框703内垃圾较多时，分离电机705动作，分离电机705通过丝杆707带动推板704将垃圾推入

收集槽内；与此同时，丝杆707通过第三转向锥齿轮组、第四转向锥齿轮组、传动齿轮209组

带动输送螺旋桨709动作，输送螺旋桨709将垃圾输送至固液分离筒702内；与此同时，分离

电机705通过第五锥齿轮组、第六锥齿轮组带动主动轮转动，主动轮带动从动轮转动，主动

轮和从动轮同步带动一对挤压螺旋桨动作，挤压螺旋桨叶片旋向相反，故同步带动垃圾向

上运动，一对挤压螺旋桨对医疗垃圾具有挤压作用，将医疗垃圾内的废液挤出由过滤孔流

入导流筒11内，导流筒11将废液通过废液排放管排放至废液收集筒10内。

[0043] 打开挡板12，伸出电机205正转，伸出电机205带动切换主动轮218转动，切换主动

轮218带动切换从动轮219转动；切换从动轮219通过废物内棘轮220与废物棘爪221相配合

带动废物转盘223转动，废物转盘223带动废物转轴222转动；废物转轴222带动第二曲柄214

转动，第二曲柄214通过第二牵引杆211带动齿条208沿底板201滑动；齿条208通过与之相啮

合的齿轮209转动，齿轮209带动第一曲柄210转动，第一曲柄210带动第一牵引杆212动作，

第一牵引杆212通过滑动轴带动转动杆213沿圆弧滑道217转动；待转动至竖向滑道207后，

第一曲柄210继续动作，第一曲柄210通过第一牵引杆212带动滑动板216沿转动杆213及竖

向滑道207滑动，进而实现将废物收集筒4由出口推出。医护人员可将垃圾袋打包，伸出电机

205再次转动，将废物收集筒4复位。

[0044] 伸出电机205反转，伸出电机205带动切换主动轮218转动，切换主动轮218带动切

换从动轮219转动；切换从动轮219通过废液内棘轮与废液棘爪相配合带动废液转盘225转

动，废液转盘225带动废液转轴224转动；废液转轴224带动第一转向锥齿轮组动作，第一转

向锥齿轮组通过传动轴带动第二转向锥齿轮组动作，第二转向锥齿轮组带动第二曲柄214

转动，第二曲柄214通过第二牵引杆211带动齿条208沿底板201滑动；齿条208通过与之相啮

合的齿轮209转动，齿轮209带动第一曲柄210转动，第一曲柄210带动第一牵引杆212动作，

第一牵引杆212通过滑动轴带动转动杆213沿圆弧滑道217转动；待转动至竖向滑道207后，

第一曲柄210继续动作，第一曲柄210通过第一牵引杆212带动滑动板216沿转动杆213及竖

向滑道207滑动，进而实现将废液收集筒10由出口推出；医护人员可将垃圾袋打包，伸出电

机205再次转动，将废液收集筒10复位。医护人员关闭挡板12及密封板，至此一次使用结束。

[0045] 冲洗装置5在使用时，将清洗用的清洗液由加药口8放入混合筒503内，废物连接管

701和废液排放管上的电磁阀关闭，打开抽取进水管504上的电磁阀；抽取水泵505将清水筒

说　明　书 6/7 页

9

CN 111872044 B

9



501内的清水由抽取进水管504加入到混合筒503内，抽取进水管504上的电磁阀关闭；混合

筒503内的清水经上冲洗管508进入投放框703和固液分离筒702内，循环水泵507及分离电

机705同步动作，分离电机705同步带动推板704、一对挤压螺旋桨、输送螺旋桨709对清水进

行循环；循环后的清水经循环水泵507通过循环抽水管506、循环进水管502流入混合筒503

内，如此往复对固液分离装置7的内部进行清洗；最后开启废物连接管701和废液排放管上

的电磁阀，废液经导流筒11进入废液收集筒10和废物收集筒4内。
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图1
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图2

图3
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图4

图5
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图6
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图7
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图8

图9
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图10
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图11

图12
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图13
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