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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do me-
chanicznego znakowania przedmiotéw .cylindrycz-
nych zwlaszcza rur zaopatrzone w znaczniki uru-
chamiane przez bijaki pneumatyczne.

Zankowanie przedmiotéw cylindrycznych zwlasz-
cza rur odbywalo sie dotychczas recznie przy po-
mocy znacznikéw stalowych i mlotka, co bylo czyn-
mnos$cig pracochlonng i wymagajgca znacznego wy-
sitku ludzkiego.

Znane dotychczas sprawne i wydajne urzadzenie
przeznaczone do zankowania butli stalowych nie
mnadaje sie do znakowania cylindrycznych rur, gdyz
w urzgdzeniu tym przedmiot przewidziany do zna-
kowania dociskany jest od czola cylindrem pneu-
matycznym do podstawy za posSrednictwem glowicy
Z umieszczonymi w niej znacznikami i znakowany
moze byé¢ zasadniczo tylko w jednym miejscu od
czola. .

Zgodnie z wymaganiami rury stalowe nalezy zna-
kowaé zar6wno na poczatku jak i na koncu, a cze-
sto ré6wniez na catej dlugosci kolejno w réwnych
odleglosciach. Dodatkowg trudno$é stanowi koniecz-
nosé¢ dostosowania urzadzenia do duzej ilo$ci typo-
wymiaréw rur przeznaczonych do znakowania.

. Celem wynalazku jest wyeliminowanie pracy re- .

cznej przy znakowaniu rur oraz spelnienie wymie-
nionych wymagan. Istota wynalazku polega na tym,
ze glowica urzadzenia uksztaltowana zostala prze-
loj:owo, aby znakowana rura mogla by¢ pod nig
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swobodnie przesuwana i znakowana‘zgodnie Z Wy-
maganiami w dowolnym miejscu plaszcza rury.

Podczas znakowania rura jest unieruchamiana w
pozycji poziomej na pryZmie przez docisk. Znaczni-
ki sa wprowadzane w ruch podobnie jak w zna-
nych urzadzeniach przez bijaki pneumatyczne
umieszczone w nastawnych obsadach suportu prze-
suwanego ponad nieruchomg glowica.

Dodatkowa zalets urzadzenia wedlug wynalazku
jest to, ze nadaje sie ono do cechowania rur o réz-
nych dlugosciach, a bardzo latwo przez odpowied-
nie nastawienie pryzmy, obsad bijakéw oraz dobér
wlasciwej dlugos$ci sprezyn znacznik6w moze byé
dostosowane do znakowania rur o réznych sredni-
cach.

Urzagdzenie wedlug wynalazku jest uwidocznione
w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 —przedstawia urzqdzénie w przekroju wzdiuz-
nym, fig. 2 — to samo w przekroju poprzecznym
wzdluz linii B—B na fig. 1, fig. 3 — to samo w prze-
kroju poziomym wzdluz linii C—C na fig. 1, fig. 4 —
rure stalowg z wykonanymi napisami, a fig. 5 —
szczegbt -urzadzenia w przekroju poprzecznym
wzdluz linii A—A na fig. 1.

Urzadzenie sklada sie ze stolu 1 wyposazonego
w nastawng pryzme 2, z docisku 3 wyposazonego
w silownik pneumatyczny 4, z gtowicy 5 zamocowa-
nej do stolu 1 zaopatrzonej w znaczniki 6 sluzgce
do wykonywania napis6w na cylindrycznym przed-
miocie 7, z suportu 8 zaopatrzonego w pneumatycz-
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ne mlotki 9 -dla kagdego rzedu znacznikéw 6 oraz
podtrzymki 10 stuzacej do podpierania dtugich prze-
dmiotéw 1 zwisajgcych poza stolem 1.

Nastawna pryzma 2 w zaleznosci od $rednicy zna-
kowanego przedmiotu 7 moze byé podnoszona lub
opuszczona przy pomocy Srub 11 i 12 tak, ze of
znakowanego przedmiotu przechodzi zawsze przez
punkt przecigcia sie osi poszczegélnych znacznikéw
6 umieszczonych w nieruchomej glowicy 5.

Docisk 3 w kisztalcie jarzma umieszczony w wy-
cigciu stolu 1 i wystajacy ponad pryzmg 2 jest po-
lgczony z pionowo wystajacym tloczyskiem pneu-
matycznego silownika 4 dzieki gzemu posiada ruch
pionowy posuwisto-zwrotny i mozliwo§é mocowa-
nia znakowanych przedmiotéw %7 na nastawnej
pryZmie 2.

Pneumatyczny silownik 4 jest zamocowany do
dolnej powierzchni stotu 1.

Glowica 5 jest zaopatrzona w zalezno§ci od po-
trzeby w cztery lub wiekszg ilo§é rzedéw znaczni-
kéw 6. Kazdy znacznik jest osadzony suwliwie w
otworze 13 glowicy 5 i jest podtrzymywany w niej
za pomocy sprezyny 14. Znaczniki 6 sg ulozone ko-
lejno w poszczegdlnych rzedach tak, Ze tworza wy-
magany napis. Napisy mozna dowolnie zmienijaé
przez odpowiednie przestawienie i ulozenie znacz-
nikéw 6 w otworach 13.

Suport 8 zaopatrzony w pneumatyczne mtotki 9
osadzone w obsadach 15, jest umieszczony suwliwie
na stole 1 w prowadznicach 16. Obsady 15 pneu-
matycznych mlotkéw 9 na powierzchni przylega-
jacej do korpusu suportu 8 majg naciete zebatki
wspolpracujgce z zebatkami nacietymi na powierz-
chni korpusu suportu 8, dzieki ktérym obsady te
moga byé przestawnie mocowane na réznych wyso-
kos$ciach suportu 8 stosownie do $rednicy znakowa-
nego przedmiotu 7. Przesuwanie suportu 8 wzdluz
stolu 1 nad znacznikami 6, umieszczonymi w nieru-
chomej glowicy 5, odbywa si¢ recznie przy pomocy
zebatki 17 przymocowanej do ruchomego suportu
8 i kélka zebatego 18 oraz ramienia 19 zaklinowa-

nych na walku 20, ktéry osadzony jest w lozyskach '

21 nieruchomych prowadnic 16.

Urzadzenie dziala w sposob nastepujacy:

Po ustawieniu pryzmy 2 i obsad 15 pneumatycz-
nych mlotk6w 9 na wysoko$ciach odpowiadajgcych
danej $rednicy znakowanego przedmiotu 7 oraz po
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4
dobraniu cdpowiednio dlugich sprezyn 14 dla znacz-
niké6w 6 i ulozeniu znacznikéw w otworach 13 glo-
wicy 5 tak, aby tworzyly zadany napis — przezna-
czony do znakowania przedmiot 7 umieszcza sie na
nastawnej pryZmie 2 stolu 1, na ktbrej zostaje unie-
ruchomiony dociskiem 3 za pomoca pneumatyczne--
go silownika 4.

Nastgpnie otwiera si¢ wzglednie zamyka indywi--
dualne zawory 22 odpowiednich pneumatycznych.
miotkéw 9, a nastepnie otwiera gldwny zawédr 23
sprezonego powietrza, co powoduje uruchomienie
bijaké6w 24 pneumatycznych mlotkéw 9. Przy pomo--
cy ramienia 19 nastepuje przesuniecie suportu 8 nad
znacznikami 6 umieszczonymi w otworach 13 nie-
ruchomej glowicy 5, skontaktowanie sie pracujg--
cych bijakéw 24 z gléwkami znacznikéw 6 i wybi-
janie napis6w na powierzchni przedmiotu 7. Wyko-
nanie jednego, calego napisu na rurze wzglednie
innym przedmiocie cylindrycznym trwa okolo trzech.
sekund.

Po wycofaniu suportu do polozenia wyjsciowego,
nastepuje zwolnienie oznakowanegao przedmiotu 7%
Z zamocowania.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do mechanicznego znakowansa przed--
miotéw cylindrycznych zwlaszcza rur zaopatrzone
w znaczniki uruchamiane przez bijaki pneumatycz-
ne, znamienne tym, ze posiada nieruchoma, przelo-
towg dla znakowanego przedmiotu (7) glowicg (5)
z umieszczonymi w niej suwliwie w kierunkach
prostopadlych do cylindrycznej powierzchni znako-
wanego przedmiotu (7) znacznikami (6) usytuowa-
nymi w Kkilku réwnoleglych rzedach, a suport (8)
z umieszczonymi w nim suwilwie bijakami (24) jest.
wzdluznie przestawny za poérednictwem zebatki
(17) i kétka zebatego (19) dzieki czemu osie bijakow
(24) pokrywaja sie z osiami kolejnych zmacznikéw
(6) w chwili, gdy suport (8) zostaje przesuwany nad
nieruchomg glowica (5) oraz pryzmg (2), na ktérej
unieruchomiony jest za pomocg docisku (3) i silo-
wnika pneumatycznego (4) znakowany przedmiot
(7 przy czym pryzma (2) jest nastawna w kierunku
pionowym za pomocg §rub (11) i (12) oraz znaczni-
ki (6) sg podtrzymywane w glowicy (5) za pomocg
wymiennych sprezyn (14) o réinych dilugosciach:
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