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Vyrélez se t¥kd za¥izeni k pchonu rstord pro stroje ne zpracovédni na zemi lezicich
pokosenych picnin a je urden zvl43té pro uplatndni u shrrovadd a obracedd picnin o vétsich
zdbdrech.

Znéné provedeni pohoni obrecedd nebc shrnovadid pokosenych, ne zemi leZicich stébelna-
tych materidid, jsou vEtdinou Yedeny tak, Ze vyivodovym h¥idelem traktoru nebo jiného taZ-
ného stroje je prend¥ena energie na st¥edovou rozvodovou sk¥in s kuZelovym soukolim, kterd
ie uloZena na rdmu stroje. 2 této rozvodové sk¥iné jsou zpravidla vyvedeny dva bodni vyvo-
dy, jeden na levou & druhy na pravou stranu stroje. Tyto vyvody jsou vedeny ke st¥edlm ro-
tort, které jsou uvéddny do rotace prostFednictvim kuZelovych pastorki a kuZelovych kol.
Nevyhodou téchtc usporddéni je ta skutelnost, Ze p¥i provozu stroje dochdzi velmi dasto
p¥i ndrazu pracovnich prstd rotort na pevnou p¥ekdZku k ulomeni zubu v p¥islusném kuZelo~
vém soukoli nebo pFevodu, coi mé ze ndsledek vyPazenI stroje z provozu & nutnost vymény
prevodovky nebe Jiného dilu. Tento havarijni stav je zplsoben tim, Ze ka%dd pPetéZovaci
spojke md zejména p¥i prudkém ndrazu urfité mZikové zpoZdéni, takZe zub, ktery je pravé
v zébéru, zachycuje plné tento tvrdy rdz. Vyrobei t&chto strojd jsou si dobPe védomi téch~
to nedostatkd a ve snaze pPedchdzet t¥mto havarijnim stavim u svych vyrobkl, vyrdb&ji tyto
stroje s neimdrné velkymi moduly p¥i soudasném pouZiti specidlnich druhl oceli, které tyto
rézy vydrii. Navic je nutno teto zndmd provedeni pohonl vybavovat sttedovymi kuZelovymi
rozvodovymi sk¥inémi, které jsou nejen drehé a ndrofné z hlediska vyroby, ale také jsou
zdrojem 3astych poruch, zejména vznikajicich v disledku ulomeni zubl kol.

Ddle jsou zndmé u rotadnich obracedl a shrnovald picnin také pohony pomoci vodorovné
vedengch Fetdzovyich prevodd, kdy ne svislém hi¥ideli rozvodové sk¥iné jsou uchycena dvé
Yetdzovd kola otddejfci se v riznych smyslech pohybu a od t&chto Fetdzovych kol je pak
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pFendfena energie pomoci vodorovné vedenych retézovych p¥evodd ne Fetdzovd kola uchycend
p¥imo na néboﬁich rotoru. 0sy otddeni t&chto Fetdzovych kol jsou svislé a tyto pohony maji
opdét ten nedostatek, %e vdlelkové Fetdzy jiZ pF#i pom&rné malém vytaZeni nabihaji na boky
Yetdzek, tim dochdzi k nadmérnému opotiebovdni Petézl & Fet&zek a ke spaddvdni Fetdzd do
krytl, cof md opdt za nédsledek vyiazeni stroje z Cinnosti.

Z praxe jsou zndmd jedtd dal3i provedeni pohond u stroji pro zpracovdni pokosenych
na zemi leZiocich picnin. Tyto pohony jsou vSek dnes ji¥ po technické strédnce p¥ekondny e
prakticky se prestaly vyrdb&t, protoZe byly p¥ekondny co do kvality po technické strdnce
ekonomicky vhodndjsimi & provozné spolenlivéj$imi konstrukcemi pohond. Navic tyto pohony
neumoznovaly jednoduchymi technickymi prost¥edky rozd3i¥ovat pracovni zdbér stroje.

Za¥izeni podle vyndlezu popsané nedostatky zndmého stavu techniky odstranuje e piiné-
87 nové FeSeni, které je zvld3té vhodné pro pouiiti u rotorovych obracedl nebo shrnovadd
pokosengch stébelnatych materidld. Uspotdddni pohonu podle vyndlezu p¥indsf zdroven ochra-
nu zubl p¥evodového dstroji p¥ed podkozenim, kdyZ narazi prsty rotoru na p¥ekdZku tim, Ze
vzniklé rédzy se prendSeji do velkého po&tu kloubovych spojeni védlelkovych Yetdzl, kde se
vliivem vili v kloubovych spojich Yetézu rozloZi a zcela ztlumi., UspoPdddni pohonu podle
vyndlezu umcZnuje ddle zvydeni pojezdové rychlosti strojl, kterd je zemddslskou praxi po-
¥adovéna a v neposledni ¥add pak znamend i vylehdeni celé konstrukce stroje. Navic p¥i Ye=-
Seni pohonu podle vyndlezu zabranuje tomu, Ze i pil vytaZeni vdledkového Yetdzu nemiZe
tento nabihat na boky Yetézek, jake se tomu stdvd u Fetézovych pohonl, kde vdledkovy Fetéz
obind okolo Fetézek uloZenych na svislych osdch.

Podstatou vyndlezu je za¥izeni k pohonu rotori pro stroje na zpracovéni na zemi leZi~
cich pokosenych picnin s ndkolikedilnym kloubovym rdmem, jeho¥ stPedni dil je opatien tai~
nym zdvésem a 2z jeho% jednotlivych dild vybihaji ramena nesouci pracovni rotory nucené se
otd8ejici okolo os 3ikmo sklon&nych k povrchu pozemku, vyznadené tim, Ze spojovaci klouby
afld rdmu stroje jsou vedeny nahdnéné hlavni p¥edlohy, které jsou vdledkovymi Petézy pro-
pojeny jednak se vstupnim h¥idelen 'taZeného stroje a jednak s Fetézkami pomocnych predloh
uloZenych na bodnich dilech rdmu, p¥ipednd i na ramenu st¥edniho dflu rdmu stroje, pridemZ
pomocné predlohy jsou spojeny kardanovymi h¥ideli s Pet&zovymi védlelkovymi pohony rotord
umisténych ne ramenech jednotlivych dild rdmu stroje.

P¥iklad nékolika mo¥nych FeSeni podle vyndlezu je zndzornén na p¥ipojenych vykresech, kde

obr. 1 pPedstavuje pldorys zafizeni na pohon rotori u Sirokozdbérového shrnovade
pokosenyeh picnin, na némZ je uloZeno osm pracovnich rotord, které shrnuji
pici do dvou ¥Fddkil,

obr. 2 zachycuje obdobny pohled na pohon rotord u obracede picnin se Sesti rotory
a ne

obr. 3 le¢ zndzornén pddorys alternativniho uspo¥dddni rotord podle obr. 1.

.

Z obr., 1, na némZ je zndzorndno provedeni pohonu podle vyndlezu pro shrnovad pokose=-
nych picnin, je patrno, %e zékladni rdm stroje sestdvd ze st¥edniho dilu ] & dvou boénich
afl% 5. .

St¥edni 4{1 1 je vybaven p¥ipojovacimi prostedky 2, 3 pro uchyceni rému k taZnému
strojl & na tento st¥edni dil 1 jsou pomoci kloubl 4 napojeny bodni dily 5. Klouby 4 pro-
chdzeji hlavni p¥edlohy 6, které jsou pomoci védledkovich Fet&zl 7 propojeny Jednak se
vatupnim h¥idelem 8 shrnovade a ddle pak s Yetézkemi 9 pomocnych p¥edloh 10, uloZenych na
bodnich dilech 5 zdkladniho rému stroje.

Tyto pomocné predlohy 10 jsou prostPednictvim kardanovych hi¥ideld 11 propojeny na
pohon 12 rotord 13 umistdnych na ramenech 14, kterd vybihajf z bodnich dfld 51 ze stied-
niho dilu 1 zdkladniho rdmu shrnovade. Pohony 12 maji Fetdzky pro vedeni vdlelkovych fetd-
28 7 uloZeny na osdch, které jsou vedeny ve vodorovné roving,

P¥i prdci je od nezndzorn&ného vyvodového hifdele traktoru uvddén do otddeni vstupni
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hiidel 8 shrnovale, od n&ho? jsou pomoci vdledkovich Yet&zd zyuvédény do otdlent otd hlav-
ni predlohy 6, z nichZ je dalsimi vélefkovymi Petdzy 7 prendBen xroutici moment na Petdzky
9 pomocnych p¥edloh 10, které jsou pomoci kardanovych h¥idelé 11 v zdbdru s pohonem 12 ro-
tord 13.

Jak je z obr. 1 patrno, meji vidy boéni rotory 13 uloZené ne ramsnech 14 volnich &l
3, stejny smysl otdleni, zatimco rotory 13_ uloZené ne remenu 14 st¥edniho dflu 1 se otdle~

Ji proti sobd, jek je vyznadeno Sipkami.
Pokoseny na zemi leZici materidl je rotory 13 shrnovdn do dvou samostatnych F4dkd.

Podle obr. 2 je zdkladni rdm stroje tvoren opdt st¥ednim dilem 1, na kiery jsou po-
moci kloubd 4 napojeny bodni dily 5. St¥edni dil i je cbdobnd opat¥en p¥ipojovacimi proe
st¥edky 2, 3 pro uchyceni stroje k t¥ibodovému zdvisnému systému itrakipru,

St¥edem kloubl 4 prochdzeji hlavni predlohy 6, které jsou prost¥ednictvim vdledkovych
Pet&zl 7 v zdb&ru jednak se vstupnim h¥idelem 8 cbracele a ddle pak s Fetdzxami 9 pomoengceh
pfedloh 10 upravenych na bo&nich dilech 5 zdkladniho rému stroje.

Pomocné predlohy 10 umist&né na volngch koncich bodnich 4ilt 5 jasou prost¥ednictvin
kardanovych h¥ideld 11 propojeny na pohon 12 rotori 13 uloZenych na ramenech 14 d4il8 35
zdkladniho rdmu stroje, pFiSemZ opdt osy Petdzek pro vedeni viledkovych Petdzd 1 pohonu
12 jsou uloZeny ve vodorovné roviné,

Obdobné je i vstupni h¥idel 8 obracede propojen pomoci vdlelkového Yetdzu 1 na pomOC*
nou pfedlohu 10 ne ramenu 14 st¥edniho dilu 1 rdmu stroje.

Tato predlohe 10 je op&t pomoci kardanového h¥idele 11 propojensa na pohon 12 rotord
13 upravenych na remeni 14 st¥ednfho dflu 1 zdkladniho rdmu stroje.

P¥1 pojezdu obracele se jednotlivé rotory 13, otddeji ve smyslu Sipek, 3im¥ dochdzi
k nalechrdvéni, provzdudnovdni a ukldddni zpracovdvaného pokosu po celé Sifce zdb8ru stro-
je.

Zdkledni rdm stroje podle obr., 3 je tvo¥en opd%t st¥ednim dilem 1, na ktery jsou po-
moci kloubd 4 napojeny bodni dfly 5. :

Stfedni dfl 1 je vybaven p¥ipojovacimi prost¥edky 2, 3 pro uchyceni obracede k hy-
draulickému t¥ibodovému zdvEsu nezndzorn&ného tainého stroje. Klouby 4 prochdzeji hlavni
pPedlohy 6, které jsou vdlelkovymi Fetdzy 7 spojeny jednak s Yet&zkami 9 pomocnych pFedlch
10 ulozenych na boénich dilech 5 zdkladniho rému stroje a ddle pak s Yetdzkou 9 dalsi po~-
mocné predlohy 10 upravené na rameni 14 st¥edniho dilu 1 zdkledniho rdmu stroje.

Pomocné p¥edlohy 10 uloZené na vnéjsich koncich bodnich 4ild 5 i pomocnd p¥edloha 10
uloZend na rameni 14, jsou propojeny pomoci kardanovych h¥idels 11 s pohonem 12 rotord 13.

Rotory 13 se otdleji ve smyslu Sipek a p¥i jizd8 stroje zpracovdvaji pokoseny mate-
ridl, ktery obraceji, nedechrdvaji a provzduSnuji a uklddaji jej za strojem po celé 3i¥ce
pracovniho zdbdru obracede.

PREDMET VYNALLEGZU

Zatizeni k pohonu rotord pro stroje na zpracovdni ne zemi le¥icich pokosenych picnin
s nékolikad{lnym kloubovym rdmem, jehoZ st¥edni dil je opat¥en ta¥nym zdvésem a z jeho?
Jednotlivych dild vybihaji ramena nesouci pracovai rotory nucend se otéSejici okolo os
S8ikmo sklon&nych k povrchu pozemku, vyznadené tim, %e spojovacimi klouby (4) dfls (1, 5)
rému stroje jsou vedeny nahdn¥né hlavni predlohy (6), které jsou vdleSkovymi Fetdzy (7)
propojeny jednak se vstupnim h¥idelem (8) taZeného stroje a jednak s YetSzkami (9) pomoce-
nych p¥edloh (10) uloZenych na bodnich dilech (5) rdmu, p¥ipadnd i ne ramenu (14) stied-
niho dilu (1) rédmu stroje, p¥idemZ pomocné pFedlohy (10) jsou spojeny kardanovymi h¥ideli
(11) s Petdzovimi vdledkovymi pohony (12) rotort (13) umistdnjch na ramenech (i4) jedno=-
tlivyeh di18 (1, 5) rému stroje.

3 vykresy
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