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Sposéb i urzadzenie do podsadzania podziemnych wyrobisk gérniczych

Przedmiotem wynalazku jest sposob i urzadzenie do podsadzania podziemnych wyrobisk
gorniczych, zwlaszcza §cian wyposazonych w podporowe obudowy hydrauliczne.

Stosowane powszechnie sposoby podsadzania wyrobisk gérniczych podsadzka hydrauliczna
polegaja na kicrowaniu mieszaniny podsadzkowej od urzadzenia podsadzkowego poprzez lej
podsadzkowy rurociggami podsadzkowymi do przestrzeni otamowanej przygotowanej do wypel-
nienia podsadzka. Bezposrednio w wyrobisku przygotowanym do podsadzania mieszanina jest
rownomiernie rozprowadzana za pomoca krétkich odcinkéw rurociaggdw zwanych wylotami,
~ ktére wprowadzone s poza tam¢ podsadzkowa, a zasilanie i kierowanie tej mieszaniny do

okreslonego wylotu odbywa si¢ za pomoca zasuw. Zasuwy s3 sterowane r¢cznie, co znacznie
utrudnia proces podsadzania, a takze stwarza znaczne niebezpieczenistwo dla pracownikéw zatrud-
nionych przy ich r¢cznym zamykaniu i otwieraniu. Cz¢sto zdarzaja si¢ przypadki tzw. wybicia
uszczelnien, przez ktére wydostajaca si¢ mieszanina podsadzkowa pod duzym ciSnieniem powo-
duje urazy, a takze wypadki u pracownikoéw zatrudnionych przy otwieraniu lub zamykaniu zasuw.

Ponadto mata precyzja, szybko$¢ ,,przebijania“ zasuw jest przyczyng tworzenia si¢ korkow w
rurociagach tzn. zasilanie mieszaning odbywa si¢ pelnym przekrojem rurociggu, w ktérym powol-
nym ruchem przemieszcza si¢ zasuwa tworzgc zmniejszenie powierzchni przekroju poprzecznego
rury, co w konsekwencji dlawi przeplyw mieszaniny tworzac jej zasto) na znacznym odcinku
rurociaggu. Gwaltowny przyrost ci$nienia w rurociggu podczastworzenia si¢ korka podsadzkowego
w rurach powoduje kazdorazowo wybicie uszczelek, poprzez ktére wyplywa woda z niewielka
zawartoscia piasku, natomiast w rurociggu pozostaje wypelnienie calego przekroju rur z piaskiem
na znacznej dlugosci, w niektdrych przypadkach od podsadzanego wyrobiska, az do szybu, a
zdarzajg si¢ przypadki, ze korek dochodz az do leja podsadzkowego. Usunigcie korka odbywa si¢
rgcznie poprzez rozkrgeanie rur i r¢czne ich czyszczenie za pomoca specjalnych narz¢dzi zwanych
lyzkami.

Wymienione wady i niedogodnosci usuwa catkowicie spos6b i urzadzenie bgdace przedmio-
tem niniejszego wynalazku.

Istota tego sposobu polega na tym, Zze mieszaning podsadzkowa rurociagien kieruje si¢ szybko

reagujgcymi zasuwami sterowanymi korzystnie hydraulicznymi silownikami o dwustronnym
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dziataniu do odcinkowego podsadzania przestrzeni otamowanej, a ci$nieniowe medium hydrauli-
czne do sitownikow czerpie si¢ z magistrali zasilajacej obudowg zmechanizowang lub agregatu
ci$nieniowego indywidualnego przeznaczonego do sterowania zasuwami. Natomiast dla zapewnie-
nia bezpieczenstwa pracy podczas kierowania mieszaniny podsadzkowej dostarczanej rurociggiem
do przestrzeni otamowanej poprzez wylot stosuje sig elastyczne przewody ciSnieniowe o dtugosci co
najmnicj 10 m. Mieszanina podsadzkowa do otamowanej przestrzeni jest sterowana pojedynczymi
zasuwami lub kilkoma zasuwami jednocze$nie. Zasuwy hydrauliczne do sterowania mieszaniny
podsadzkowej w rurociagach gléwnych i wylotach maja w nieruchomych korpusach nierozigczne
wysiggniki wyposazone w polaczenia rozlaczne, a czg$ci ruchome maja potaczenia roztaczne dla
zamontowania sitownikow hydraulicznych o dwustronnym dziataniu zasilanych medium hydrauli-
cznym przewodami elastycznymi ci$nieniowymi. Sitowniki hydrauliczne majg jednakowy skok
roboczy tloczyska, a ruchome czgsci zasuwy sg wyposazone we wkladki amortyzujgco-
uszczelniajgce.

Przedmiotem wynalazku jest rowniez urzqdzeme do zmiany kierunku przeptywu mieszaniny
podsadzkowej w rurociagach. Istota tego urzadzenia polega na zastosowaniu sitownikéw korzyst-
nie hydraulicznych do dwukierunkowego przesuwania zasuwy podczas ruchu mieszaniny w ruro-
ciggu. Zasuwa o wzmocnionej konstrukcji ma po obu stronach otwory (po dwa z kazdej strony),
jedne otwory sa w czgéci nieruchomej (korpusie), a drugie w ruchomej (zasuwie). Sitowniki
natomiast s3 zamontowane w taki sposob, ktéry umozliwia jednoczesne sterowanie obydwoma
sitownikami, a ich maksymalny wysuw jest o jednakowym skoku. Kazdy sifownik ma podwdjne
zasilanie dla wywotania sity przesuwu o kierunkach w gore i w dot. Czas przesuwu jest bardzo
krotki i dlatego umozliwia bezawaryjng pracg zasuwy, a tym samym zapewnia cigglo$¢ podsadza-
nia. Zasilanie medium hydraulicznym sitownik 6w jest z tego samego agregatu co obudowy zmecha-
nizowanej. Sitowniki w zasuwach moga by¢ zasilane medium . hydraulicznym z osobnego
dodatkowego agregatu w przypadku, kiedy $ciana jest wyposazona w obudowg indywidualng.
Dodatkowg zaleta zasuwy sterowanej hydraulicznie jest prosta konstrukcja, fatwosé w wykonywa-
niu i niezawodnos$¢ w dziataniu.

Przedmiot wynalazku jest dokladniej wyjasniony na rysunku, na ktérym fig. 1 i 2 przedsta-
wiaja sposéb zabudowania zasuw w $cianie z pojedynczymii podwéjnymi wylotami, fig. 3 - zasuwg
z sitownikami hydraulicznymi w widoku z przodu w odniesieniu do rury podsadzkowej, w pozycji
otwartej i zamknigtej, fig. 4 - przekrdj poprzeczny zasuwy w odniesieniu do rury podsadzkowej, fig.
5 - przekroéj podtuzny zasuwy wraz z rura podsadzkowa, fig. 6 - sposéb hydraulicznego sterowania
zasuwa.

Jak uwidoczniono na fig. 1i2sposdb zabudowy zasuw sterowanych hydraullczme jest zalezny
od ilosci wylotow w czgsci przeznaczonej do podsadzania. ;

Rurociag podsadzkowy 3 jest zabudowany w czg$ci roboczej §ciany 1,a w czg$ci przygotowa-
nej do podsadzenia 2 s3 wyloty rurowe 4, w ktérych wmontowane sa roztacznie zasuwy § sterowane
hydraulicznie, a w polu roboczym $ciany 1 w rurociggu gtéwnym 3 sa zabudowane zasuwy 6
réwniez sterowane hydraulicznie. Wyloty rurowe moga byé pojedyncze 4 lub podwdjne 7 w
ksztalcie litery ,V“ i wtedy ilo§¢ zasuw zwigksza si¢ w kazdym weZle o jeden, a w przypadku
wylotéw potrdjnych ilo$¢ zasuw zwigkszy si¢ o dwie w kazdym weZle.

Na fig. 3 uwidoczniona jest zasuwa z sifownikami hydraulicznymi 15 w odniesieniu do rury
podsadzkowej 3. Zasuwa jest w pozycji zamknigtej, a jej korpus 9 ma sztywne potaczenie z rurami
podsadzkowymi rurociagu gléwnego 3 za pomocs kotnierzy 8 i §rub 17, natomiast sitowniki15sa
polaczone z korpusem zasuwy 9 poprzez przyspawane wysiggniki 12 i otwory z polaczeniami
Srubowymi 13, a z ruchomg czg¢$cia 1Q za pomoca potaczen §rubowych 14. Cze$¢é ruchoma 10 ma
otwdr 11 dla umozliwienia przeptywu mieszaniny podsadzkowej rurociagiem 3 w przypadku
osiggnigcia pozycji 10’ przez cz¢$¢ ruchoma zasuwy 10. Dla uzyskania duzej szczelno$ci zasuwa jest
wyposazona w uszczelnienia korzystnie gumowe 18. Medium hydrauliczne zasilajace sitowniki 15
jest doprowadzone do punktu sterowania za pomoca elastycznych przewoddéw ci$nieniowych 16.

Na fig. 4 jest pokazana pozycja zamknigcia drogi przeptywu mieszaniny podsadzkowej w
rurociagu 3. '

Natomiast fig. S przedstawia potaczenia korpusu zasuwy 9z rurociagiem 3 poprzez polaczenie
kolnierzowe 8, a czg$¢ przelotowa korpusu 9 jest przestonigta prostopadle do osi wzdluznej



138 068 _ 3

rurociagu 3 zasuwy 10 dla zwigkszenia szczelnosci oraz amortyzacji podczas przemieszczania za
pomocg sitownikow 15 w korpusie 9 i jest wyposazona we wktadki 18 korzystnie gumowe.

Na fig. ¢ pokazany schemat przedstawia sterowanie jednej zasuwy, na ktérvm zasilanie’
medium hydraulicznym odbywa si¢ przewodem elastycznym 16 do rozdzielacza 20, bloku zaworo-
wego 19 i dalej przewodami ci$niecniowymi do sitownikéw 15, natomiast sptyw medium hydrauli-
cznego od strony sitownikow 15 jest poprzezblok zaworowy 19, rozdzielacz 20 i przew 6d sply wow)
21 do agregatu zasilajacego. Podsadzanie wyrobiska podsadzka hydrauliczng zgodnie z wynalaz-
kiem odbywa si¢ w nast¢pujacy sposdb. Mieszaning podsadzkowa doprowadzona rurociggiem
gléwnym 3 do przestrzeni roboczej wyrobiska eksploatacyjnego 1 kicrujemy do okreslonego
wylotu 4 lub 7 za pomocg zasuw sterowanych sitownikami hydraulicznymi 15 z bezpiecznej
odlegtosci, na ktérg pozwalaja nam elastyczne przewody cisnieniowe 16. Sitowniki 15 mogg mieé
polaczenie z magistralg zasilajgcy obudowg zmechanizowang lub tez posiadaé niezalezne zrédio
zasilania hydraulicznego. Hydrauliczne sterowanie zasuwami pozwala na duza pew nos¢ ruchowy
w podsadzaniu wyrobisk oraz duzy stopien bezpieczenstwa. Ponadto eliminuje si¢ korki podsadz-
kowe, jakie czgsto tworzg si¢ przy sterowaniu r¢cznym zasuw w rurociggach podsadzkowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposob podsadzania wyrobisk gérniczych szczegdlnie podsadzka hydrauliczng, znamienny
tym, ze mieszanin¢ podsadzkowa prowadzona rurociagiem (3) kieruje si¢ szybko reagujacymi
zasuwami sterowanymi korzystnie hydraulicznymi sitownikami (15) o dwustronnym dziataniu do
odcinkowego podsadzenia przestrzeni otamowanej (2), a ci$nieniowe medium hydrauliczne do
sitownikéw (15) czerpie si¢ z magistrali zasilajacej obudowe zmechanizowang lub agregatu ci$nie-
niowego indywidualnego przeznaczonego dla sterowania zasuwami.

2. Sposob wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze dla zapewnienia bezpieczenstwa kierowania
mieszaniny podsadzkowej dostarczanej rurociggiem (3) do przestrzeni otamowanej (2) poprzez
wyloty (4) i/lub (7) stosuje si¢ elastyczne przewody ci$nieniowe o dtugosci co najmniej 10m.

3. Spos6b wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze do przestrzeni otamowanej (2) steruje si¢
mieszaning podsadzkowa pojedynczymi zasuwami (5) i (6) lub kilkoma zasuwami jednocze$nie.

4. Urzadzenie do podsadzania podziemnych wyrobisk gorniczych, wyposazone w elementy
do sterowania mieszaning podsadzkowa w rurociagach gtéwnych i wylotach, znamienne tym, ze
korpus nieruchomy zasuwy (9) ma nieroztagczne wysiggniki (12) wyposazone w potaczenia rozla-
czne (13), a czg$¢ ruchoma (10) ma polaczenie roztaczne (14) dla zamontowania sifownikéw
hydraulicznych o dwustronnym dziataniu (15) zasilanych medium hydraulicznym przewodami
elastycznymi ci$nieniowymi (16). :

5. Urzadzenie wedtug zastrz.4, znamienne tym, ze sitowniki (15) maja jednakowy skok robo-
czy tloczyska (19). : .

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym, Zze ruchoma cz¢$¢ zasuwy (10) ma wkiadki
amortyzujaco - uszczelniajace (18).
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