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Wynalazek dotyczy mechanicznego noza wy-
garniajgcego do wyladowywania  wiprek,
zwlaszcza cukrowniczych. .

Do wymienionego wyladowywania stosuje
sie zwykle n6z wygarniajgcy, ktéory wprowadza
si¢ w odpowiednim okresie roboczym do bebna
wirujgcego, w celu wygarniecia z niego od-
wirowanego materiahu. '

- Wspomniany néz nalezy wprowadzi¢ do be-
bna po ukonczonym wirowaniu, a wymieniony
ruch osigga sie dzigki ruchowi obrotowemu
noza dookola sworznia, ktérego 0§ przecina
- sie -w zasadzie z jedng z tworzacych behna,
a ktory zwykle ma ksztalt cylindryczny, albo
w przyblizeniu cylindryczny. Latwo zrozumieé,
ze -takie urzadzenie nasuwa konstrukcyjne trud-
nosci, poniewaz beben, a czesciowo i jego otwor
wlotowy musza byé tak wymiarowane, aby
umozliwi¢ wprowadzenie przez ruch obroto-
wy noza wygarniajgcego, ktérego sworzef jest

osadzony na zewnatrz bebna. Z tego powodu,
przy stosowanych w praktyce wymiarach be-
bnéw, nie jest mozliwe wprowadzenie noza
do bebna przez zwykly ruch obrotowy tego
noza dookola umieszczonego na zewngtrz sworz-
nia. Rowniez nie jest wskazane zmieniaé wiel-
kos¢ czy to bebna lub jego otworu wlotowego,
poniewaz zmieniloby to w spos6éb niedopusz-
czalny pojemno$é bebna. ’

Mozna by réwniez polaczyé ruch obrotowy
noza w celu wprowadzenia go do bebna albo
wyjmowania z bebna, z réwnoleglym ruchem
przenoszacym wzdluz pionowego kierunku ru-
chu, albo zastosowaé ruch obrotowy dookola
dwo6ch sworzni, lecz takie udoskonalenie, na-
wet o ile jest wykonalne, to pod wzgledem
mechanicznym i konstrukcyjnym jest skompli-
kowane. Ponadto byloby konieczne w tym
przypadku zastosowanie szeregu S§rodkéw za-
bezpieczajacych w celu zapewnienia, aby roéz-



‘ne fuchy, " Ktérym podlégalby néz byly wy-
l? ane w zgdanej koleJnoéci i we wiasci-
czasie LI :

~ Celem, niniejszego wynaiazku jest takie ule-
K pszone wykonanie konstrukcyjne, ktére jest
zdatne uproscié zagadnienie zwigzane z wpro-~
wadzeniem noza wygarniajagcego do bebna,
sprowadzajgc je do prostego mechanicznego
rozwigzania i to bez nadmiernych konstruk-
cyjnych i mechanicznych komplikacji, co po-
zwala na: a) stosowanie wychylnego przyrza-

du do oprézniania do wszelkich standartowych

bebnéw, jakie obecnie sig stosuje w cukrow-
pictwie i innych przemystach; b) stosowanie -
wychylnego przyrzadu, oprézniajacego do wszel-
kich bebnéw specjalnie budowanych, nawet
gdy maja wielkosé i wysokosé wicksza niz

obecnie stosowane bebny, a zatem na rozwig- :

zanie, jeﬁlf zachodzi potrzeba, przyrzadu wy-
garniajgcego, posiadajacego  wielostopniowe-
urzgdzenie teleskopowe; c¢) uniknigcie martwe-
go okresu, koniecznego przy innych systemach
do wprowadzania noza do bebna, poniewaz
zgodnie z niniejszym wynalazkiem, jak to be-
dzie dalej wyjasnione, ruch rozszerzajacy noza.
nastepuje w czasie jego ruchu obrotowego..
W my$§l wynalazku, néz zamiast skladaé sie
z pojedynczego sztywnego elementu, majacego.
stale wymiary w kazdym ruchu cyklu opera-
cyjnego, posiada ruchomy element weciggany.
i wysuwany tak, Ze ma najmniejsze wymiary,
gdy znajduje sie poza bebnem; wspomniany:
element przechodzi automatycznie do poloze-
nia rozciggnietego tak, ze néz osigga maksy-
malng wielko§¢é, gdy zostaje wprowadzony-
przez jeden obrotowy ruch do bgbna. Innymi
stowy réwnolegly ruch posuwisty naprzéd uzy-
skuje si¢ dzigki samemu nozowi, ktéry na sku-
tek specjalnego wykonania rozciaga sie w cza-
sie ostatniego okresu po wprowadzeniu do be-
bna, np. gdy ujScie bebna zostanie przez néz
przekroczone, kiedy wykazuje on najmniejsze
wymiary . co do dlugosci. , '

Przez takie ulepszenie problem diugosci no-
za_w odniesieniu do ograniczonych wymiaréw
bebna zostal automatycznie zniesiony i w tym-
ze czasie zostaly automatycznie tez rozwigzane
Srodki zabezpieczajace i problemy synchroni-
zacji w czasie, odnoszace ,si¢ do wprowadza-
nia noza o stalej dlugoSci do begbna wiréwki,
czy to przez polgczony réwnolegly ruch prze-
noény i obrotowy, czy to przez ruchy obroto-
we dookota dwéch osi.-

" W' my$§l wynalazku néz jest wykonany
z dwoéch czeSei, ktére mogg wykonywaé ruch

wzgledny réwnolegly w jednej plaszezyznie
przy czym wspomniane dwie czeSci s osadzo-
ne na wale teleskopowym, ktérego czesé¢ ze-
wnetrzna stanowi cze$¢é nieruchomsg noza, pod-
czas gdy cze§¢ wewnetrzna posiada ruchome
czeéei, ktore sy wysuwane albo wciagane, na
skutek ruchu tej wewnetrznej czeéci walu te-
leskopowego.

OczywiScie poszezegélne Srodki, dzieki kté-
rym w odno$nych fazach ruchu obrotowego
watu - unoszgcego néz, a tym samym noza uzy-
skuje sie ruch wzgledny dwodch' cze$ci stano-
wigcych watl teleskopowy, ktére unosza odpo-
wiednie czesSci noza, powodujgce wysuniecie
sie noza do poloZenia roboczego, albo wecig-
gniecie tegoz do polozenia spoczynkowego, nie
majag istotnego znaczenia dla efektu wynalaz-
ku. Istnieje przeto mozliwos¢ zastosowania tyl-
ko mechanicznych $rodkéw bezposrednio po=
~laczonych z regulacja ruchu obrotowego no-
za albo je$§li to konieczne, Srodkéw pneuma-
tycznych lub hydraulicznych oddalonych od
urzadzen do regulacji obrotu néza i zsynchro-
mzowanych wprost z nimi. Rowniez jest mo-
zliwe stosowanie elektrycznej regulacji dla
wyzej wspomnianych celéw.

W dalszym opisie w nawigzaniu do rysun-
kow, ujawniono korzystne wykonanie urzgdze-
nia wedlug wynalazku, jednak nie ogranicza-
jace wynalazku, ktérego istota, jak wyzej po- -

" dano, polega na wykonaniu noza jako elemen-

tu wysuwalnego i wcigganego, ktéry moze byé¢
wprowadzony do bebna w warunkach mini-
malnych wymiaréw no%a, przy czym po doko-
nanym wprowadzeniu powoduje sie wysuniecie

"noza do jego maksymalnej dlugosci.

Na rysunkach fig. 1 przedstawia pionowy cze-
Sciowy przekr6oj osiowy gérnej czesei bebna,
zewnetrznej obudowy i mechanizmu, shuzgcego
do przeprowadzenia noza z polozenia spoczyn-
kowego do polozenia roboczego, przy czym ry-
sunek przedstawia néz w polozeniu spoczyn-
kowym, fig. 2 — pionowy czeéciowy przekr6j
bebna oraz zewnetrznej obudowy., przy czym
urzadzenie regulujagce ruch noza przedstawio-
no razem z nozem w poloZeniu roboczym, gdy
néz znajduje sie w bebnie, a fig. 3 — w wi- -
doku z géry urzadzenie wedlug fig. 1 i fig. 2.

Odnos$nie rysunkéw zaznacza sie, ze tylko
czeSci o szczegbélnym znaczeniu dla wynalazku,
nawet jesli sg one znane jako takie, zostaly.
uwidocznione w celu przedstawienia w jaki
spos6b wspobldzialaja one z tymi cze$ciami,
ktére stanowia istote przedmiotu wynalazku.

— 2 —



Na fig. 1 uwidoczniono obudowe 1 wiréwki
i wewnetrzny beben 2, napedzany za pomoca
nie przedstawionych urzadzen. ]

W celu wyladowywania odwirowanego mate-

rialu z bebna stosuje sie néz 3, przytwierdzony.

‘do sworznia 4, przy czym budowa sworznia
i noza opisana bedzie szczegélowo ponizej.
Sworzen 4 polaczony jest z ramieniem 5 wa-
" hliwie za pomocg czopa 6 zamocowanego na
obudowie. Ruch obrotowy sworznia 4 dookola
czopa 6 dochodzi do skutku dzigki hydraulicz-
nemu albo pneumatycznemu cylindrowi 7, kté<
rego flok 8 wspoldziala przy pomocy poKry-
wy tloka 9 z rama 10, przytwierdzona do
sworznia 4 tak, ze w jego polozeniu spoczyn-
kowym (fig. 1), gdy tlok 8 jest calkowicie wy-
suniety z cylindra 7, sworzen 4 znajduje sie
zasadniczo w polozeniu poziomym, przy czym
néz 3 znajduje siec alkowicie poza bebnem wi-
rowki 2. W polozeniu oprézniajagcym, to zna-
czy w polozeniu roboczym noza 3, ten ostatni
znajduje sie wewnatrz bebna w takiej pozy-
cji, iz wolne ostrze noza przystaje bardzo bli-
sko do wewnetrznej Sciany bebna, przy czym
sworzen 5 jest zasadniczo pionowy i wprowa-
dzany do bebna rdéwnolegle albo zasadniczo
réownolegle do osi obrotu begbna.

Takie urzgdzenie jest zasadniczo konwencjo-
nalne i dlatego zostalo opisane tylko w spo-
s6b ogdlny.

Zgodnie z niniejszym wynalazklem néz 3
skladd sie z dwoch ruchomych wzgledem sie-
bie czeSci 11 i 12, $ciSlej mowigec czesé 12
moze wykonywaé¢ ruch §lizgowy réwnolegle do

czefci 11, w celu wysuniecia jej z polozenia
wyciggnietego uwidocznionego na fig. 1, do
polozenia wysunietego przedstawionego na
fig. 2.

W tym celu sworzen 4 posiada budowe te-
leskopows, skladajgcg sie z czeSci zewnetrz-
nej 13 polaczonej sztywno z ramieniem 5 re-
gulujgcym obrot oraz czesci wewnetrznej albo
preta 14, ktéry teleskopowo §lizga sie w czesci
zewnetrznej rurowej 13. Do czeSci 13 dolaczo-
na. jest nie przesuwna czes¢ 11 noza, podczas
gdy do wewnetrznej czeSci 14 jest przytwier-
dzona cze$é ruchoma 12 noza. OczywiScie, ruch
osiowy czedci 14 w stosunku do zewnetrznej
rury 13 jest zdolny przesungé przyrzad nozo-
wy z polozenia rozciggnietego do polozenia
weciggnietego i odwrotnie. -

W celu osiggniecia tego ruchu gérny koniec
wewnetrznego preta 14, jak to uwidoczniono
na fig. 2, jest polgczony za pomocy czopa 15
z diwignig 16, polgczong czopem 17 z ramie-

-

_niem 22, przytwierdzonym do tego samego .czo-
pa, do ktdérego przytwierdzone jest ramie 5

tak, aby obracaé si¢ z tym ramieniem. Prze-
ciwlegly koniec dZwigni 16 jest zaopatrzony
w element popychajgcy 18, ktéry wspéidziala
z krzywkg skladajgcg sie z dwoch czeSei 14
i 20, tworzacymi wymuszong droge dla elemen-
tu 18.

W szezeg6lnosei czeéé 19 krzywki ma zarys
dwugarbowy 21, podczas gdy cze$¢ 20 ma po-
jedynczy zarys krzywej. W polozeniu spoezyn-
kowym, to znaczy gdy sworzen 4 jest pozio-
my (fig. 1), element napedowy 18 znajduje sie
w dolnym koncu drogi wykonywanej przymu-
sowo przez cze§¢ krzywki 19. Z chwila urucho-.
mienia cylindra 7, gdy tlok wystaje z cylindra,
powoduje obrét ramienia 5 w kierunku prze-
ciwnym do ruchu wskazéwek zegara, jak ta
uwidoczniono na fig. 1, wokolo czopa 6 zabie-
rajac z ramieniem 5 ramig 22, do ktérego kon-
ca przytwierdzona jest przy pomocy czopa 17
obrotowo diwignia 16. W czasie tego ruchu
element 18 porusza si¢ po plaszczyznie 21
krzywki 19, bez mozliwosci zejScia z tej drogi,
dzigki obecnosci krzywki 20 oraz dzieki réz-
nym promieniom krzywizny drogi odbywanej
przez $rodek czopa 17 dzwigni 16 i element
naqedowy, 18, wspoéldzialajacy. z krzywkami
19—20, przy czym dziwignia 16 wykonuje dal-
szy ruch w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazdwek zegara (jak uw1doczmono na fig.
1 i 2) zmuszajac czop 15 do ruchu w lewo, jak
widaé na fig. 1, albo w dél, jak widaé¢ na fig.
2, powodujgc ruch osiowy preta 14 wewnatrz
rurowej cze$ci 13 i w koncu ruch Slizgowy cze-
§ci noza 12 w stosunku do czeSci noza 11
i tym samym osiagnigcie przez néz maksymal-
nej diugosci roboczej, odpowiadajacej operad
cyjnej wielkosci wyladowczej bebna.

Oczyw1éc1.e, ze n6z wchodzi do otworu bebna
w pozycji weiggnietej, pozwalajac na zacho-
wanie wymiaru otworu wejéciowego bebna
w odpowiednich granicach, podczas gdy wspo-
mniany noz zostaje nastepnie wysumety znaj-
dujac sie juz wewnatrz bebna, tak ze zacho-
dzi mozliwosé zastosowania dla bebna najod-
powiedniejszej glebokosci. Zrozumiale jest, zZe
kolejno$¢ wyzej opisanych ruchéw zostaje od-
wrécona przy wyjmowaniu noza z bebna wi-
réwki. Tylko przy pomocy bardziej szczegélo-
wych opis6w budowy byloby mozliwe zazna-
czenie, ze miedzy rurows czeScig 13 i pretem
14 sworznia 4 znajduje sie sprezyna lagodzgca
wstrzagsy na jakie moze byé narazony néz
w czasie oprdézniania wiréwki. Urzgdzenie jest



wyposazone w zestaw srub 24 i 25 (fig. 3), po-
zwalajgcych na nastawienie krzywki, w celu
dokladnego regulowaniu ruchu ramienia 16
i tym samym nastawienia co do czasu i roz-
miaru ruchu wysuwajacego i wciggajacego no-
22 3. Ponadto sworzen 4 zaopatrzony jest
w anany sposéb w krazek 27, przeznaczony
do oparcia na krawedzi bgbna 2, gdy sworzen
wprowadzany jest do niego.

OczywiSeie, jak juz poprzednio zaznaczono,
ruchy wysuwajgce i wsuwajgce néz mozna
osiggnaé réznymi sposobami ktére mogag sie
réenié od siebie, nie odbiegajgc przez to od
zalozen wynalazku i dlatego jasne jest, ze cho-
ciaz jedno ze specyficznyeh rozwigzan wyna-=
lazku przedstawiono na rysunkach i opisano
szezegélowo stosowanie zasad wynalazku, ro-
zumie sig, ze cel zalozony w niniejszym wy-
- nalazku mozna osiagngé przez inne rozwigza-
" nie nie odbiegajac od istoty pomystu.

Zastrzezenia patentowe

. N6z wygarniajgcy do wyladowywania wi-
réwek, zwlaszcza cukrowniczych, znamien-
ny tym, e jest wprowadzany do bebna
ruchem obrotowym, dokonanym w plasz-
czyinte réwnoleglej do osi obrotu bebna,
przy czym stanowi go wciggany przyrzad

"~ posiadajgcy przynajmniej jedng cze$é ru-
chomg, ktéra moze wykonywaé ruch $lizgo-
- wy w plaszczyZnie réwnoleglej i przylega-
" jacej éclsle do plaszczyzny drugiej nie §li-
zgajacej sie cze$ci moza, w celu przestawia-
nia noza z polozenia wciggniteego do polo-
Zzenta wysunietego i na odwrot.

2.- N6z wygarniajgcy wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze przyrzad nozowy jest przytwier-
dzony - do sworznia zdolnego do wykony-

‘“wania ruchu obrotowego w plaszczyZnie
“w celu przeniesienia noza z polozenia cal-
- kowicie zewnetrznego do polozenia w $rod-
“ku bebma i calkowicie réwnoleglego do osi
obrotu tego ostatniego, przy czym wymie-

‘niony sworzei posiada co najmniej dwie

czefei §lizgajace sie teleskopowo wzgledem
siebie, a ponadto czeé¢ nie Slizgajaca sig
noza jest polaczona sztywno z nie §lizgaigea
sie cze$cia tego sworznia, podczas gdy czesé,
albo czeSci §lizgajace sie noza sg polaczone
ze Slizgajgea sie cze$cia, albo czeéciami te-
leskopowego elementu lub elementéw.

. N6z wygarniajagcy wedlug zastrz. 1 i 2, zna-

mienny tym, ze cze$¢ Slizgajaca sie przyrzg-
du .teleskopowego, utworzona z preta S§li-
zgajacego sie wewnatrz czeSci rurowej jest
polgczona na koncu oddalonym od konca
dzwigajacego cze$¢ ruchoma noza z ramie-
niem dzwigni przy pomocy czcepa, w miej-
scu znajdujgcym sie na srodku tego ramie-
nia, do ramienia sztywno polgczonego z ra-
mieniem dzZwigajgcym zewnetrzng cze$é
przyrzagdu teleskopowego, przy czym diwi-
gnia jest zaopatrzona na koncu oddalo-
nym w element napedowy, lub tym podob-
ny element, nadajacy sie do §lizgania wzdfuz
krzywki regulacyjnej i w ten spos6b wspél-
dziala przy obrocie diwigni.

. N6z wygarniajacy wedlug zastrz. 1—3, zna-

mienny tym, ze wymieniona krzywka skla-
dajgca sie¢ z dwoch czeSci jest zaopatrzona
w $ruby nastawcze i regulacyjne i posiada
taki ksztalt, ze powoduje obrét diwigni
w tym samym kierunku co ramienia, po-
laczonego ze sworzniem oraz przez wieksza
katowag rozleglo$é.

Néz wygarniajgey wedlug zastrz. 1—4, zna-

mienny tym, ze miedzy czeécig S$lizgajgca
i nie §lizgajaca sie sworznia teleskopowego
znajduja sie sprezyny amortyzujace.

Officine Meccaniche
e Fonderie A Beosco S. p. A
Zastepca: dr Andrzej Au,

rzecznik patentowy
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Do opisu patentowego nr 43831
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Do opisu patentowego nr 43831
Ark. 2.
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