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Uktad prog‘ramowego sterowania napedem syreny dynamicznej
duzej mocy

Przedmiotem wynalazku jest uktad programowego sterowania napedem syreny dynamicznej zwlaszcza
duzej mocy.

Znane uktady programowego sterowania napedem syren dynamicznych duzej mocy charakteryzuja sie
tym, Ze strumieri spregzonego powietrza doprowadzany jest do gtowicy syreny poprzez zawor elektromagnetycz-
ny, ktdry sterujgc przeptywem tegoz powietrza moduluje w okreslony sposéb dZzwigk wytwarzany przez urzadze-
nie. Wirnik glowicy napedzany jest w tym przypadku przez silnik elektryczny ze statg predkoscig obrotowa albo
strumieri sprezonego powietrza doprowadzany jest do glowicy syreny bezposrednio, a modulacja wytwarzanego
dZwigku odbywa sig poprzez zmiang predkosci obrotowej silnika napedzajacego wirnik glowicy, przy czym
silnik wyposazony jest w regulator mechaniczny predkosci obrotowej. W obu przypadkach zrédtem energii elek-
trycznej jest bateria akumulatoréw. Sterowanie zaworem elektromagnetycznym badZ regulatorem obrotéw odby-
wa si¢, w zaleznosci od typu syreny, jej mocy i przeznaczenia, recznie lub pétautomatycznie na przyktad przy
wykorzystaniu wspétpracy z centralg telefoniczng. W tym ostatnim rozwiazaniu (dotyczacym syreny matej mo-
cy) impulsy sterujace pracy silnika napgdowego przesytane s3 z centralnego stanowiska sterowania i kontroli
wydzielonymi obwodami sieci telefonicznej i w ustalonych odstgpach czasu powoduja wiaczanie badZ wytacza-
nie napiecia podawanego na silnik.

Istot¢ wynalazku stanowi uktad zlozony z zespotu stycznikdw i przekaznikéw sterowania napgdem,
wlaczony pomiedzy pradnica zadajaca i potaczonymi rozdzielnie: silnikiem gtownym z wirnikiem gtowicy syre-
ny oraz silnikiem klapy z klapg, sterujaca przeptywem powietrza, przy czym zesp6t stycznik6w i przekaznikow
jest potaczony z nastawnikiem programu osadzonym na wale wyjsciowym silnika programujacego, ktéry takze
jest polaczony z pradnicg zasilajaca ijest uruchamiany zewngtrznie. Réwniez korzystnie jest jesli nastawnik
programu stanowi zesp6t przetgcznikéw i krzywek osadzonych na wale wyjsciowym silnika o zmiennych zaleznie
od przyjetego programu, nastawach.
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Uktad wedtug wynalazku zapewnia forsowny rozruch pod obciazeniem, oraz regulacje predkosci obroto-
wej‘ silnika, a ponadto umozliwia automatyczna realizacje programu z duzg doktadnoscig i powtarzalnoscia zada-
nej funkcji: _

Przedmiot wynalazku zostanie blizej wy]asmony na przyktadzie jego wykonania na rysunku przedstawmyg
cym schemat blokowy uktadu sterowania.

Pradnica 1 napgdzana najkorzystniej silnikiem spalinowym stanowi wraz z nim autonomiczne Zrédto zasﬂa—
nia catego zespotu syreny dynamlczne_] Pradnica 1 jest potaczona z silnikiem gtéwnym 5 syreny napedzajacym
wirnik gtowicy 6, oraz z silnikiem klapy ‘7 potaczonym z klapg 8 regulujaca przepust powietrza, przez zespot
stycznikowo-przekaZznikowy 4, ktory jest wysterowahy z nastawnika programu 3, przy czym nastawnik ten,

“stanowiacy zesp6t przetgcznikéw i krzywek jest osadzony na wale wyjsciowym silnika programujgcego 2, ktory
jest réwniez zasilany z pradnicy zasilajacej 1 i jest uruchamiany sygnatem wejsciowym 9.

Dziatanie uktadu jest nastgpujace. Realizacja wybranego — sposréd tizech podanych na pulpicie sterowa-

nia — programu alarmowania odbywa si¢ samoczynnie przez zmiang struktury potaczen w nastawniku programu

i skrzynce stycznikowo-przekaznikowej 4, przy czym nastawnik programu sterujac elementami skrzynki styczni-
kowo-przekaZiiikowej powoduje za ich posrednictwem taki przeptyw energii elektrycznej od stabilizowanego
Zré6dta napigcia: statego 1 do silnika szeregowo-bocznikowego 5 napedzajycego wirnik glowicy syreny 6 i do
mechanizmu, 7 hapedzath:ego klape sterujaca przeptywem powietrza 8, Ze uzyskuje si¢ na wyjsciu syreny ton
ciagly, pulsujaéj' lub przerywany — zaleznie od wybranego programu. Ksztattowanie sygnatu alarmowego polega
na odpowiedniej regulacji predkosci obrotowej wirnika gtowicy syreny 6 i przeptywu strumienia powietrza przez
klape 8 do kolektora glowicy syreny, co realizowane jest samoczynnie wedtug jednego z trzech podanych na
pulpicie sterowania programéw alarmowania.

Uktad w zaleznosci od potrzeb moze realizowa¢ dowolny z trzech, przyjetych za podstawowe programy
alarmowania, umozliwiajac przy tym osiagnigcie nastepujacych parametrow:

1. Ton ciagty o czestotliwosci okoto f = 320 Hz, moc akustyczna P = 41 kW, poziom nate¢zenia dZwigku
w odlegtosci 30 m od wylotu tuby L = 140 dE. .

. 2. Ton pulsujacy — czgstotliwos¢ maksymalna okoto f = 320Hz, czestotliwos¢ minimalna okoto
f =160 Hz, moc akustyczna i poziom natgzenia dZwigku waha si¢ w poblizu wartosci podanych dla tonu cia-
glego.

3. Ton przerywany — czgstotliwos¢ maksymalna okoto f =320 Hz, cze¢stotliwos¢ minimalna f = 0 Hz,
moc i poziom nate¢zenia dZwigku w impulsach oscyluja w poblizu wartosci podanych dla tonu ciagtego.

O funkcjach realizowanych przez ukiad programowego sterowania napedu syreny decyduje w znacznej
mierze konstrukcja i dziatanie nastawnika programu 3 i skrzynki stycznikowo-przekaZnikowej 4. Bloki te umozli-
wiajg miedzy innymi wtaczenie w kazdej chwili dowolnego z 3 programéw alarmu, a w przypadku popetnienia
bledu przy wybieraniu rodzaju alarmu umozliwiaja, bez koniecznosci przerywania funkcjonowania syreny,
przejscie na sygnal uprzywilejowany - ton ciagly. W razie przerwania alarmu na przyktad wskutek btedu opera-
tora badZ zaniku napigcia zasilajacego uktad, ponownie wtgczony uktad nie powoduje emitowania fal akustycz-
nych dopdki mechanizm zegarowy nastawnika programu nie powrdci do potozenia wyjsciowego.

W zwigzku z wykorzystaniem w blokach 3 i4 tych samych elementéw, do realizacji wszystkich trzech
wspomnianych programéw sterowania — co uzyskano dzigki zmiennym powigzaniom migdzy elementami do
budowy tych blokéw zuzyto stosunkowo niewielka ilo$¢ podzespotéw. Ton ciggly i pulsujgcy uzyskuje sig
dzigki odpowiednim zmianom predkosci obrotowej silnika 5 napgdzajgcego wirnik gtowicy syreny, natomiast
ton przerywany realizowany jest przy pomocy klapy odcinajacej strumieri powietrza podawanego na napgdzany
ze statg predkoscig wirnik gtowicy. Wspomniana klapa uruchamiana jest przez mechanizm napgdowy 7.

Wazng rol¢ w realizacji zadanych omawianemu uktadowi funkcji odgrywa wtasciwy dobdr typéw uktadéw
napedowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad programowego sterowania napedem syreny dynamicznej zwtaszcza duzej mocy, zawierajacy silni-
ki pradu stalego oraz styczniki i przekazniki elektryczne, znamienny ty m, Ze ma zesp6t stycznikéw
i przekaznikéw (4) sterowania napedem wlygczony pomiedzy pradnice zasilajaca (1) i potgczonymi rozdzielnie:
silnikiem gtéwnym (5) z wirnikiem glowicy (6) syreny oraz silnikiem klapy (7) z klapg (8) sterujacg przeptywem
powietrza, przy czym zespot stycznikow i przekaznikdw (4) jest potgczony z nastawnikiem programu (3) osa-
dzonym na wale wyjsciowym silnika programujacego (2), ktory takze jest potaczony z pradnica zasilajaca (1)
i jest uruchamiany zewnetrznie od wejscia (9).

2. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny ty m, Ze nastawnik programu (3) stanowi zesp6t przetgczni-
kow ikrzywek osadzonych na wyjsciowym wale silnika (2) o zmiennych — zaleznie od przyjetego progra-
mu — nastawach.
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