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DISPOSITIF DE PREHENSION D’OBJET CONIQUE.

L’invention consiste en un systéme permettant la sai-
sie d’objet de forme conique (10) figure 2 par un mouvement
mécanisé afin de limiter les risques pour individu.

La téte est constituée de deux brides (1) et présente un
large orifice (6) permettant 'entrée d’objet de forme conique
(10), d’un tube (2) placé entre les brides (1) supportant une
membrane (4).11 est pourvu d’un trou fileté (5) destiné a re-
cevoir une valve, la membrane (4) est pincée a ses extrémi-
tés par les brides sur le tube(2). Lorsqu’on applique une
pression dans le volume délimité par la membrane (4) et le
tube (2) par le trou(5), le diamétre intérieur de la téte dimi-
nue et épouse la forme de I'objet.

La simple mise & la pression atmosphérique du volume
délimité par la membrane (4) et le tube (2) aura pour effet
de remettre la membrane (4) dans sa forme initiale.

Ce dispositif selon l'invention est particulierement desti-
né au objet de forme conique (10) figure 2 mais il pourra étre
étendu a d’autres objet de forme quelconque par un chan-
gement de dimension lors de la réalisation.

En référence figure 2 pour agrégé téte avec objet de for-
me conique.
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La présente invention est un systéme de préhension d'objet de forme conique afin
de le manipuler mécaniquement.

La manipulation est traditionnellement faite a la main et dans un lieu ou circulent
des véhicules.

La manipulation de cét objet de forme conigue dans des lieux ol cohabitent des
véhicules et des travailleurs a pied est source d'incident, ce systéme de préhension
associé a un mécanisme permet de limiter cette cohabitation et donc de restreindre le
nombre de risques.

Ce dispositif présente un orifice de large diamétre dans lequel I'objet de forme
conique peut étre introduit, une membrane a l'intérieur est mise en pression afin
d’obtenir un effort sur les parois de 'objet de forme conique.

Mode de réalisation :

Une membrane cylindrique (2) est tendue 3 l'intérieur d'un tube (2), deux brides (1) de
forme biseautée, serfées entre-elles viennent maintenir et assurer I'étanchéité du
montage.

Les brides (1) peuvent recevoir un systéme de fixation, un épaulement (9) adapté
assure une protection de la membrane (4) et un centrage de I'objet en forme conique
(10).

Le tube (2) & une forme spécifique avec accroissement du diametre extérieur(7), il
posséde un trou fileté(5) latéral pour recevoir une valve.

Quatre tiges (3) assurent le serrage.

Les dessins annexés illustrent I’inventién :

Les dessins illustrant le dispositif sont représentés en vue de coupe téte
assemblée. '

En référence a la figure 1 le dispositif comporte 2 brides (1) pourvues d'un orifice
de diametre important et de quatre trous (11) de diamétre inférieur.

Un tube (2) de forme spécifique avec un trou fileté (5) placé au centre des deux
brides (1)

Quatre tiges(3) de serrage

Une membrane (4) est tendue a l'intérieur du tube (2)

Un trou (5)

“Un orifice grand diamétre (6)
Un accroissement du diamétre extérieur (7) du tube (2)
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Un changement de diamétre intérieur (8) des brides(1)
Un épaulement (9) 2

Un objet de forme conique (10) figure 2

Un trou de serrage (11)

La réalisation des deux brides (1) et du tube (2) sont en plastique ou dans un
métal approprié.

La membrane sera en caoutchouc ou en matiére souple

A titre d'exemple non limitatif, la téte montée aura pour dimension hors tout 23 cm

et 12 cm de hauteur, eni référence a la figure 1.
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REVENDICATIONS

1) Ce dispositif de préhension d’objet de forme conique, caractérisé en ce qu'il se
compose de deux brides (1) comportant un orifice (6) de grand diameétre pour permettre
Fintroduction de la piéce, d’un tube (2) enserré par les brides (1) et d’une membrane (4)
tendue a l'intérieur du tube (2), délimitant avec celui-ci un volume mis en pression afin
d’obtenir un effort sur les parois de I'objet .

2) Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en ce que I'étanchéité est
assurée par pincement de la membrane (4) entre la forme biseautée des brides (1) et
Iaccroissement du diamétre extérieur (7) du tube(2).

3) Dispositif selon la revendication 2 caractérisé en ce que le tube (2) possede un
trou fileté (5) latéral pour recevoir une valve..

4) Dispositif selon la revendication 3 caractérisé en ce que I'épaulement (9) des
brides (1) est destiné a protéger la membrane (4).

5) Dispositif selon la revendication 4 caractérisé en ce que I'épaulement (9) des

brides (1) est destiné a centrer I'objet de forme conique.
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