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NiZ s vysuvnou ¢epeli
Oblast techniky

Pfredkladané technické feSeni spada do oblasti ruénich feznych néstrojii a tyka se noZe s vysuvnou
Cepeli.

Dosavadni stav techniky

V oblasti vysuvnych nozi existuje fada provedeni vysuvného mechanismu vysouvani Cepele
z rukojeti a jejiho zajisténi jak v oteviené, tak uzaviené poloze.

Ve spise US 2260141 je popsan niiZ s vysuvnou &epeli, které je aretovana v zasunuté poloze pro-
stfednictvim listového perka na hibeté Cepele, jehoZ stlatenim se pak Cepel vysouvé piisobenim
gravitace. Ve vysunuté poloze je ¢epel fixovéna zaskoCenim ozubu pfitla¢eného rovnéZ plochym
perkem do drazky na hibeté Cepele. Cepel tedy nelze vysunout pfi orientaci noZe vzhiiru a délka
Cepele je limitovana délkou rukojeti. Podobnym zpisobem je provedeno feSeni podle spisu
CZ 28044 (U1), byt’ s ponékud odliSnym provedenim pojistek. Ve spise US 4265017 je feSena
Cepel Casteéné vysuvna prostiednictvim vykyvného pohybu mimo podélnou osu rukojeti. Vysu-
nuti ¢epele oviem neni zcela pohybové jednoduché a zjevné vyZaduje bud spolupréci obou ru-
kou, nebo zna¢nou miru jemné motoriky a tedy cviku a zruénosti. Jedno z provedeni vystielova-
ciho noZe je uvedeno ve spise US 4523379, ve kterém je pouZit znacné€ sloZity mechanismus
vystrelovani vyuZivajici sily vinuté pruZiny, ktery oviem sestava z mnoha soucastek a je tak po-
mérné vyrobné slozity. Dalsi feSeni vysuvného noZe je popsano ve spise US 4823463, kde je
dopfedny pohyb Cepele pii vysouvani zaji§tén pomoci ponékud komplikovaného pohybu jednoho
bo¢niho povrchového panelu rukojeti a zpétné zasunuti je pak zajisté€no prostfednictvim pruZiny.
Toto feSeni vysouvani &epele je opét znaéné pohyboveé komplikované. Jednoduché feseni posunu
Cepele je popsano ve spise US 4926555, kde je vysunuti Eepele zajisténo pohybem jezdce pevné
spojeného s Cepeli v draZce provedené na jedné strané rukojeti. Vysunuti epele zde vyZaduje
praci palce, coZ zpisobuje sniZenou jistotu a pevnost tichopu noZe. Déle je zde nebezpeéi priniku
nedistot do vnitini &asti noZe uvedenou drazkou a naslednych problémi s pohybem Cepele. Po-
dobné feseni je uvedeno i ve spise US 4858320.

Reseni noZe s vysuvnou &epeli podle spisu FR 2744663 vyuziva pomémé sloZity mechanismus
uzamknuti ¢epele v krajnich polohéach, ktery ma mnoZstvi prvkl vystupyjicich z povrchu noZze.
Toto provedeni navic neumozZituje snadné a rychlé vysunuti Cepele pfi souasném pevném ucho-
pu a délka Cepele je dale limitovana délkou rukojeti. Vystfelovaci niiZ popsany ve spise
US 20070175045 vyuzivajici k pohybu &epele soustavy vnitinich pruZin ma velké mnoZstvi
vnitinich soudasti snizujicich tak jeho spolehlivost a zvySujicich jak vyrobni ndklady, tak hmot-
nost. Podobné je tomu u feSeni popsaného ve spise US 8671578. Dalsi provedeni vystielovaciho
noze je fefeno ve spise US 20130305542. Ve spise FR 29287575 je fixace Cepele provedena
pomoci plochych pruZin uloZenych uvniti téla noZe, vysuvny pohyb oviem opét vyZaduje do-
pfedny pohyb jezdce palcem ruky na spodni &asti rukojeti, coZ sniZuje jak jistotu a pevnost
ichopu noZe, tak rychlost vysunuti ¢epele. Podobné feSeni, jen s jezdcem umisténym na boku
rukojeti a navic s vyuZitim vinuté pruZiny pro zataZeni ¢epele zpét, kterd zvySuje vyrobni naklady
i hmotnost noZe, je popsano ve spise US 20090235534. Velmi podobné feSeni, jen bez zpétné
pruziny, je také uvedeno ve spisech US 20130081281 a US 20140101943.

Na soucasném trhu neni nabizen ntiz, ktery by mél ¢epel skrytou do rukojeti a po jejim otevieni
nebo vytaZeni by mél charakteristiky pevného noZe s fixni Cepeli, tedy Ze by mél Cepel stejné
dlouhou nebo delii neZ rukojet’ a niiZ v otevieném stavu by vykazoval velmi pevné spojeni Cepele
s rukojeti, aby nebylo mozZné pfi jakékoli praci nebo €innosti s noZem toto spojeni prakticky po-
rudit. Soucasna provedeni spojeni Cepele s rukojeti jsou pak provedena zpiisobem, ktery nedovo-
luje Cepel namahat silngj$im pacenim nebo sekanim, aniZ by hrozilo uvolnéni Cepele z rukojeti
a poskozeni noZe. U soudasné nabizenych nozi s pohyblivou ¢epeli je pak Cepel vidy krat$i nez
rukojet’. V neposledni fad® je pak nutné u noZli s pohyblivou Cepeli provést otevieni, vytaZeni
nebo vystieleni &epele aZ poté co byl niiz vytaZen z kapsy nebo pouzdra. Na trhu tak neni niz,
ktery by se pfi vytahovani z pouzdra nebo odepinéni se zavésného mista za soucasného pevného
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tchopu zagal sam automaticky otevirat a pii dokonéeni vytaZeni jednim pohybem byl jiz pfipra-
ven k pouZiti.

Cilem ptedkladaného technického fe$eni je pfedstavit niiZ s vysuvnou &epeli, jehoZ Cepel by byla
ve vysunutém stavu pevné fixovina v rukojeti, pfi¢emz by byla alespoii stejné dlouhé jako sa-
motna rukojet, a soutasné by bylo mozno niiZ snadno oteviit jednim pohybem pii sou¢asném
odepinani se zavésného mista na téle nositele.

Podstata technického feseni

Stanoveného cile je dosaZeno technickym fe$enim, kterym je niiZ s vysuvnou Cepeli tvofeny ru-
kojeti opatfenou vnitini podélnou rukojetovou dutinou, ve které je suvné ve sméru podélné osy
noZe uloZena &epel obsahujici vzajemné protilehle situované 3pici a tupou hranu, kde rukojetova
dutina je oteviena alespoii smérem ke 3¥pici. Podstatou technického fedeni je, Ze ve vnitini plose
rukojetové dutiny je v rukojeti ve sméru podélné osy noZe vytvorena jednak alespofi jedna vodici
drazka zaslepena smérem ke $pici pied okrajem rukojeti, a jednak vytahovaci drazka v podélném
sméru oteviena alespoii smérem ke $pici &epele. Cepel je jednak v koncové oblasti své tupé hrany
na své plose opatiena alespoii jednim vodicim ¢lenem tvarem a rozmérem odpovidajicim pfic-
nému prifezu vodici draZky, ktery je na pfi¢ném prifezu epele umistén ve stejné pozici, ve
které k tomuto piiénému prifezu pfiléha vodici drazka, a jednak je vybavena spojnym ¢lenem
umisténym na jejim pii¢ném priifezu ve stejné pozici, ve které k tomuto pti¢nému priifezu pfiléha
podélna osa vytahovaci drazky, pfi¢emZ spojny €len je umistén ve vétsi vzdalenosti od tupé
hrany &epele, neZ vodici ¢len. Soudasti noZe je vysuvny modul tvofeny linedmim taznym prvkem
opatfenym na jednom svém konci pfipojnym ¢lenem vybavenym spojnym prvkem, ktery je kom-
patibilng pfipojitelny se spojnym &lenem &epele, od kterého je soucasné bez pouZiti sily odpoji-
telny, pfiemz pkipojny ¢len je svym tvarem a rozmérem odpovidajici pfi¢nému vnitinimu pri-
fezu vytahovaci drazky, ve které je pfi zataZené Cepeli uloZen, kdy spojny prvek je spojen se
spojnym &lenem a tazny prvek je vyveden vytahovaci drazkou vné rukojeti.

Ve vyhodném provedeni je v rukojeti noze ve sméru osy kolmé k podélné ose noze vytvofen
prichozi pojistny otvor ustici do rukojetové dutiny, jehoZ vzdalenost od okraje rukojeti, ke kte-
rému sméfuje $pice Eepele, je dana soudtem vzdalenosti zaslepenych koncit vodicich drazek od
okraje rukojeti a vzdalenosti vodicich prvki od tupé hrany &epele. V pojistném otvoru je suvné
uloZena pojistna zapadka, upevnéna v koncové oblasti volného konce pojistkového pfitla¢niku
vyrobeného z pruzného materialu, ktery je upevnén ve své druhé koncové oblasti k vné€j$imu
povrchu rukojeti, pfiéemZ rozmér pojistné zapadky od povrchu rukojeti smérem do rukojetové
dutiny je vétsi, neZ je Sifka st€ny rukojeti v této oblasti.

Dale je vyhodné, kdyZ jsou rukojetova dutina i vytahovaci draZka prichozi celou délkou rukojeti
a ve vnitini plose rukojetové dutiny je v rukojeti ve sméru podélné osy noze vytvoiena zasuvna
drazka, ktera je v podélném sméru smérem ke 3pici Cepele oteviena a smérem opaénym je zasle-
pené pfed koncem rukojeti, pfi¢emz &epel je opatfena zardZecim prvkem odpovidajicim svou
velikosti a tvarem vnitinimu prufezu zasuvné drazky a umisténym na pii¢ném prifezu Cepele ve
stejné pozici, ve které k tomuto pfi¢nému prifezu pfiléha podélna osa zasuvné drazky. Vzdale-
nost zaraZeciho prvku od tupé hrany Cepele odpovidé rozdilu celkové délky téla noze se zataZe-
nou Cepeli a délky zasuvné drazky.

V dal$im vyhodném provedeni je v rukojeti ve sméru podélné osy noZe vytvofeno podlouhlé
zdmkové lizko, jehoZ konec sméfujici ke 3pici Cepele je otevien vné rukojeti v roviné kolmé
k jeho podélné ose, a to v uhlu alespoii 90°. V zdmkovém lizku je v jeho celé délce otoéné ulo-
Zen tyCovity rotaéni ovlada¢ kruhového prifezu opatieny na svém konci sméfujicim ke 3pici
¢epele manipulatorem provedenym jako zahnuti v pravém uhlu k jeho podélné ose a piesahujicim
vnéjsi obrysy noZe.

S vyhodou je zdmkové liizko po jedné své podélné strané oteviené vné rukojeti, kdy je na svém
konci sméfujicim od $pice ¢epele jednak otevieno do roviny kolmé ke své podélné ose v thlu
alespoil 90°, a jednak je na tomto konci pfekryto volnym koncem zamkového piitlatniku vyrobe-
ného z pruziciho materidlu, ktery je v oblasti svého druhého konce upevnén k povrchu rukojeti.
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Pod volnou koncovou oblasti zamkového piitlaéniku je v rukojeti ve sméru kolmém k podélné
ose noZe vytvoren priichozi z&mkovy prichod ustici do rukojetové dutiny, jehoZ poloze a pru-
fezu je pii zatazené &epeli odpovidajici poloha zdmkového otvoru vytvofeného v Eepeli. Rota&ni
ovlada¢ je na svém konci zasahujicim pod volny konec zdmkového pfitlaéniku opatfen excen-
trem, pii¢em? v zamkovém prichodu je suvné uloZen zamkovy &ep, ktery je upevnén na zamko-
vém pfitlaéniku. Rozmér zémkového &epu od povrchu rukojeti smérem do rukojetové dutiny je
vétdi, neZ je ifka stény rukojeti v této oblasti.

Dale je vyhodné, kdyZ je rotatni ovlada¢ na svém konci sméfujicim od Spice Cepele opatien za-
mykacim vystupkem, kdy na konci zamkového lizka sméfujicim od Spice je vytvofena zamkova
dutina ustici do rukojefové dutiny, ktera je svymi rozméry a tvarem uzplsobena kyvnému po-
hybu zamykaciho vystupku. Zamykaci vystupek zasahuje v jedné ze svych krajnich poloh do
rukojefové dutiny, pfiéem2 v epeli je vytvofen zamkovy zafez, ktery pii zataZené epeli svou
polohou a svymi rozméry odpovid4 zamykacimu vystupku.

Ptedkladanym technickym feSenim se dosahuje nového a vy$iho u¢inku v tom, Ze k pfipravé
noZe do pracovni polohy staéi jen pevné uchopit rukojet’ a jednim pohybem niiz oddalit od mista
uchyceni, a to bez nutnosti pfehmatévani, nebo zvla3tnich pohybi ruky &i prsti, pfi€emZ niz
vykazuje pevnostni vlastnosti noZe s pevnou &epeli, v nékterych vyhodnych provedenich pak je
&epel alespoii stejné dlouha jako je rukojet, nebo delsi.

Objasnéni vvkrest

Konkrétni ptiklady provedeni technického feSeni jsou schematicky zndzomény na piiloZzenych
vykresech kde:

Obr. 1 je bo¢ni pohled na niiz s vysuvnou epeli ze strany pojistkového dilu rukojeti ve stavu se
zasunutou Cepeli

Obr. 2 je pti¢ny fez samotnou rukojeti noZe rovinou kolmou na nékresnu obr. 1 vedenou po spoj-
nici A-A

Obr. 3 je podélny fez noZem ve stavu se zasunutou &epeli rovinou kolmou na nékresnu obr. 1
vedenou po spojnici B - B

Obr. 4 je podélny fez samotnou rukojeti noZe rovinou kolmou na nékresnu obr. 1 vedenou po
spojnici C - C

Obr. 5 je podélny fez samotnou rukojeti noZe rovinou kolmou na nakresnu obr. 1 vedenou po
spojnici D - D

Obr. 6a je podélny fez noZem rovinou kolmou na nakresnu obr. 1 vedenou po spojnici E - E

ve stavu se zasunutou &epeli a zasuvnou pojistkou v zaaretovaném stavu

Obr. 6b je podélny fez noZem rovinou kolmou na nakresnu obr. 1 vedenou po spojnici E - E
ve stavu se zasunutou &epeli a zdsuvnou pojistkou v odaretovaném stavu

Obr. 7a je podélny fez noZem rovinou kolmou na nékresnu obr. 1 vedenou po spojnici F - F
ve stavu se zasunutou &epeli a zdsuvnou pojistkou v zaaretovaném stavu

Obr. 7b je podélny fez nozem rovinou kolmou na nakresnu obr. 1 vedenou po spojnici F - F
ve stavu se zasunutou ¢epeli a zasuvnou pojistkou v odaretovaném stavu

Obr. 8 je boéni pohledu na niiz s vysuvnou &epeli ze strany pojistkové Casti rukojeti ve stavu
s vysunutou Cepeli

Obr. 9 je podélny fez noZem ve stavu s vysunutou epeli rovinou kolmou na nékresnu obr. 8 ve-
denou po spojnici B - B

Obr. 10 je pifény prifez samotnou rukojeti noZe rovinou kolmou na podéinou osu noZe s alterna-
tivnim umisténim zasuvné drazky, vodici drazky a zamkového lizka
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Obr. 11 je alternativni provedeni zamkového lizka s rotatnim ovladatem v zamknutém stavu
a s Cepeli v zasunutém stavu

Obr. 12 je alternativni provedeni zamkového liiZka s rotaénim ovladatem v odemknutém stavu
a s Cepeli ve vysunutém stavu

Obr. 13a je podélny fez noZem rovinou kolmou na nékresnu obr. 11 vedenou po spojnici E - E
ve stavu se zasunutou Cepeli a rotaénim ovladadem v zamknutém stavu

Obr. 13b je podélny fez noZem rovinou kolmou na nékresnu obr. 11 vedenou po spojnici E - E
ve stavu se zasunutou Cepeli a rota¢nim ovlada¢em v odemknutém stavu

Obr. 14 je dalsi alternativni provedeni zdmkového liZka s rotaénim ovladadem s &epeli v zasu-
nutém stavu

Obr. 15a je podélny fez noZem rovinou kolmou na nakresnu obr. 14 vedenou po spojnici E - E
ve stavu se zasunutou Cepeli a rotanim ovladaem v zamknutém stavu

Obr. 15b je podélny fez noZem rovinou kolmou na ndkresnu obr. 14 vedenou po spojnici E - E
ve stavu se zasunutou Cepeli a rotaénim ovlada¢em v odemknutém stavu

Obr. 16 je niiz z obr. 14 s vytaZenou &epeli
Obr. 17 je alternativni umisténi zamkového lizka s rotaénim ovlada¢em z obr. 14

Obr. 18 je alternativni provedeni noZe s &epeli celou uzavienou v rukojeti Obr. 19 je pfi¢ny pri-
fez samotnou rukojeti rovinou kolmou na nakresnu obr. 18 vedenou po spojnici A-A

Obr. 20 je podélny fez noZem rovinou kolmou na nékresnu obr. 18 vedenou po spojnici B - B
Obr. 21 je niz z obr. 18 s vytaZenou epeli
Obr. 22 je podélny fez noZem rovinou kolmou na nakresnu obr. 21 vedenou po spojnici B - B

Vykresy znazoriujici pfedstavované technické fedeni a nasledné popsané piiklady konkrétniho
provedeni v Zddném piipadé neomezuji rozsah ochrany uvedeny v definici, ale jen objastiuji pod-
statu technického feseni.

Ptiklad uskute¢néni technického feseni

NiiZ s vysuvnou ¢epeli v zdkladnim provedeni zndzornéném na obr. 1 obsahuje podélné délenou
rukojet’ 1 tvofenou pojistkovym dilem 11 a vodicim dilem 12, které jsou vzdjemné k sobé upev-
nény. V podéiném sméru je v rukojeti 1 mezi pojistkovym dilem 11 a vodicim dilem 12 vytvo-
fena prichozi rukojet'ova dutina 13, ve které je suvné uloZena plocha Sepel 2 obsahujici jednak
tupou hranu 21 a jednak $pici 22.

Ve vnitini ploSe rukojetové dutiny 13 je ve sméru podélné osy noZe vytvorena jednak prichozi
vytahovaci drazka 121, a jednak dveé vodici drazky 122, které jsou smérem k tupé hrané 21 &epele
2 v podélném sméru otevieny a smérem ke 3pici 22 jsou zaslepeny pred koncem rukojeti 1.
V pojistkovém dilu 11 rukojeti 1 je z jeji vnitini strany tvofici vnitfni plochu rukojetové dutiny
13 ve sméru podéIné osy noZe vytvoiena zasuvna drazka 111, ktera je smérem ke Spici 22 &epele
2 v jejim zataZeném stavu oteviend a smérem k tupé hrané 21 &epele 2 zaslepena pred koncem
rukojeti 1.

Cepel 2 je v koncové oblasti tupé hrany 21 na své ploSe opatfena dvéma vodicimi &leny 201 tva-
rem a rozmérem odpovidajicimi pfi€nému prifezu vodicich drazek 122, pfiemz vodici ¢leny
201 jsou na pii¢ném priifezu epele 2 umistény ve stejné pozici, ve které k pri¢nému priifezu
Cepele 2 pfiléhaji vodici drazky 122. Cepel 2 je dale opatfena zardZecim prvkem 202, jehoz
vzdalenost od tupé hrany 21 Eepele 2 odpovida rozdilu celkové délky téla noZe se zataZenou &e-
peli 2 a délky zasuvné drazky 111. Pozice zaraZeciho prvku 202 na ptiéném prifezu &epele 2 je
dana mistem, ke kterému k pifiénému prifezu &epele 2 ptiléha zasuvna drazka 111. V oblasti
mezi vodicimi prvky 201 a zardZecim prvkem 202 je &epel 2 opatfena spojnym &lenem 203, tvo-
fenym s vyhodou zahloubenim nebo v plode &epele 2 vytvofenym otvorem. Poloha spojného
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&lenu 203 na piiéném priifezu &epele 2 je odpovidajici mistu, ke kterému k pfi¢nému fezu Cepele
2 ptiléha podélna osa vytahovaci drazky 121.

Soudasti noZe s vysuvnou &epeli je vysuvny modul 3 tvofeny linedrnim taznym prvkem 31,
s vyhodou vyrobenym z ohebného svinutelného materidlu, ktery je na jednom svém konci
opatien tichytnym &lenem 32, s vyhodou karabinou, a na svém druhém konci pfipojnym ¢lenem
33, ktery je vybaven spojnym prvkem 331, s vyhodou &epem. Spojny prvek 331 je kompatibilni
ke spojnému &lenu 203 &epele 2, se kterym tvoii spojitelnou a soudasné lehce rozpojitelnou
dvojici protikusti. PHpojny &len 33 je svym tvarem a rozmérem odpovidajici pfi¢nému vnitfnimu
prifezu vytahovaci drazky 121, ve které je pii zataZené &epeli 2 uloZen, pfi¢emZ spojny prvek
331 je pak spojen se spojnym &lenem 203 a taZzny prvek 31 je vyveden vytahovaci drazkou 121
vné rukojeti 1.

V pojistkovém dilu 11 rukojeti 1 je ve sméru kolmém k podélné ose noZe vytvofen pruchozi po-
jistny otvor 112 smétujici do rukojetové dutiny 13. Vzdalenost pojistného otvoru 112 od okraje
rukojeti 1, ke kterému sméfuje Spice 22 Eepele 2, je dana sou¢tem vzdélenosti zaslepenych koncu
vodicich draZek 122 od okraje rukojeti 1 a vzdalenosti vodicich prvkd 201 od tupé hrany 21 Ce-
pele 2. Pojistnym otvorem 112 prochazi pojistni zapadka 113, kterd je na vné€ji strané noZe
upevnéna na volném konci plochého pojistkového pfitlaéniku 114 vyrobeného z pruzictho mate-
rialu a upevnéného druhym koncem naplocho na vn&j$im povrchu pojistkového dilu 11 rukojeti
1. Pojistkovy piitlaénik 114 ve sméru podélné osy noZe presahuje okraj rukojeti 1. Pojistna za-
padka 113 pii vysunuté &epeli 2 zasahuje do prostoru rukojetové dutiny 13 a je pfilehla k tupé
hrané 21 Cepele 2.

Na vnéj§i plo$e pojistkového dilu 11 rukojeti 1 je ve sméru podélne osy noze vytvofeno zamkové
lazko 14 tvaru podlouhlého zahloubeni, jehoZ konce jsou dale otevieny pravouhle k jeho podélné
ose smérem vné rukojeti 1 v ose rovnob&Zné s plochou ¢epele 2. Koncova oblast zimkového
lizka 14 blizsi tupé hrang epele 2 v jejim zasunutém stavu je prekryta volnym koncem plochého
zamkového ptitlaéniku 133 vyrobeného z pruzného materilu, ktery je svym druhym koncem
upevnén naplocho k povrchu pojistkové &asti 11 rukojeti 1. Pod volnym koncem zamkového
ptitla¢niku 133 je v rukojeti 1 ve sméru kolmém k podélné ose nozZe vytvofen zdmkovy prichod
131 ustici do rukojetové dutiny 13, jehoZ poloze odpovida pii zataZené epeli 2 zamkovy otvor
23, ktery je v &epeli 2 vytvoten. Pfi zataZené &epeli 2 pak do zdmkového otvoru 23 zapada zam-
kovy &ep 132, ktery dale prochdzi zamkovym priichodem 131, a ktery je na vnéjsi strané noZe
upevnén k zamkovému pfitlaéniku 133.

V zimkovém lizku 14 je otoéné uloZen tySovy rotaéni ovliada¢ 141 kruhového prifezu opatfeny
na konci vzdalengj$im od zamkového pfitladniku 133 manipulatorem 134 provedenym jako za-
hnut{ v pravém thlu k podélné ose rotaéniho ovladace 141, pfiCemz manipulator 134 pfesahuje
vnéj§i obrysy noZe. Na protilehlém konci rotaéni ovlada¢ 141 v zémkovém lizku 14 zasahuje
pod zamkovy pfitlaénik 133 a je na tomto konci opatfen excentrem 142.

Unmisténi zasuvné drazky 111 v pojistkovém dilu 11 rukojeti 1, vodici drézky 122 ve vodicim
dilu 12 rukojeti 1 a umisténi zdmkového lizka 14 s rotatnim ovladadem 141 a zdmkovym
piitlaénikem 133 na vodicim dilu 12 neni jedinym moZnym fesenim. V alternativnim provedeni
znazornéném na obr. 10 je zasuvna drazka 111 umisténa v pojistkovém dilu 11, jedna vodici
drazka 122 umisténa v pojistkovém dilu 11 a jedna vodici drazka 122 umisténa ve vodicim dilu
12 a zamkové liko 14 s rotaénim ovladatem 141 a zdmkovym piitlacnikem 133 je umisténo na
vodicim dilu 12 rukojeti 1.

Dal¥{ alternativou znazornénou na obr. 11, 12 a 13 je provedeni zdmkového lizka 14 s rotaénim
ovladatem 141 a zamkovym pfitla¢nikem 133 na vodicim dilu 12 rukojeti 1. V tomto provedeni
je rotaéni ovlada¢ 141 na svém konci bliz8im k tupé hrané 21 epele 2 v jejim zasunutém stavu
opatfen zamykacim vystupkem 143 svirajicim pravy thel jak s podélnou osou rota¢niho ovladace
141, tak s osou manipulatoru 134. V rukojeti 1 je v tomto provedeni na konci zdmkového lizka
14 blizéim k tupé hrané 21 Zepele 2 v jejim zataZeném stavu vytvofena zamkova dutina 135,
kter4 zasahuje do rukojetové dutiny 13, a kterd svym umisténim a velikosti odpovidé zamyka-
cimu vystupku 143. V Zepeli 2 je v tomto provedeni vytvofen zamkovy zafez 24 odpovidajici
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svou polohou pfi zataZené Cepeli 2 a svym tvarem zamykacimu vystupku 143, ktery v uzamknuté
poloze do zémkového zafezu 24 zapadi. Zamkovy pfitlaénik 133 je v tomto provedeni pevné
uchycen k povrchu rukojeti 1 na obou koncich.

Variantou provedeni noZe je alternativa zndzornéna na obr. 14, 15 a 16, kdy je zdmkové lizko 14
provedeno jako podéln€ uzaviend dutina prochazejici télesem rukojeti 1 v ose rovnobéZné s po-
délnou osou noze. Zamkové lizko 14 je na svém konci bliZz$im ke pici 22 &epele 2 v jejim zasu-
nutém stavu oteviené vné rukojeti 1 do roviny kolmé s jeji podélnou osou, a to v rozsahu uhlu
nejméné 90°. Na svém druhém konci bliZiim tupé hrané 21 &epele 2 v jejim zataZeném stavu isti
zémkové liZko 14 do zamkové dutiny 135, kterd je provedena uvnitf t&la rukojeti 1 v roviné
kolmé na podélnou osu zamkového lizka 14, a ktera tsti do rukojetové dutiny 13. V zdmkovém
lazku 14 je uloZen rotaéni ovlada¢ 141 opatfeny na jednom svém konci manipulétorem 134 vy-
vedenym vné rukojeti 1 a na druhém svém konci zamykacim vystupkem 143 vyvedenym do
zdmkové dutiny 135, ktera je pfizpiisobena tvaru a rozmérim zamykaciho vystupku 143. Mani-
pulator 134 a zamykaci vystupek 143 jsou provedeny jako pravouhl4 zahnuti svirajici vzdjemné
thel 90°. Alternativné muZe byt zamkové lizko 14 s rotaénim ovladaem 141 a zdmkovou duti-
nou 135 umisténo na protilehlém dilu rukojeti 1, nebo na stejném dilu rukojeti 1, jak je znazor-
néno na obr. 17.

V alternativé zndzornéné na obr. 18, 19 a 20 pak niZ neni vybaven zamkovym liZkem 14, rotag-
nim ovladatem 141, zamkovym pfitla¢nikem 133, zdmkovym priichodem 131, zamkovym otvo-
rem 23 ani zamkovym &epem 132. V tomto provedeni niiZz neobsahuje zasuvnou drazku 111
a souCasné rukojet'ovéa dutina 13 je soub&Zné s koncem &epele 2 v jejim zataZeném stavu zasle-
pena, spolené s ni jsou zaslepeny i vodici drazky 122. V této alternativé je ptipojny &len 33
proveden jako ocelovy drat na svém konci zahnuty do pravého thlu, kde spojny prvek 331 je
tvofen touto zahnutou &asti dratu.

V zékladnim pohotovostnim stavu je niZ pfipevnén na téle nositele, kdy taZny prvek 1 je bud’
prostiednictvim uchytného ¢lenu 32, nebo prostym uvézanim pevné spojen s uchytnym mistem
na téle nositele. Cepel 2 je zasunuta v rukojetové dutiné 13, kdy se zardZeci prvek 202 nachizi na
konci zdsuvné drazky 111 v misté jejiho zaslepeni, a strana tupé hrany 21 &epele 2 presahuje
v podélném sméru vné rukojeti 1. Alternativné je Sepel 2 zasunuta nadoraz k zaslepeni rukoje-
tové dutiny 13. TaZny prvek 31 je od téla nositele veden smérem od $pice 22 vytahovaci drazkou
121 rukojeti 1 k jejimu druhému konci, kde je prostiednictvim ptipojného €lenu 33, situovaného
z vetsi Casti ve vytahovaci draZce 121, a spojného prvku 331 ukotven k &epeli 2 pomoci jejiho
spojného Elenu 203, ktery spolu se spojnym prvkem 331 tvoii kompatibilni dvojici protikusi typu
Cep - otvor. Uzavieni spojného prvku 331 ve vytahovaci draZce zajistuje jejich spojeni. Rotadni
zédmkovy ovlada& 141 je v pozici, kdy excentr 142 svym roz§ifenim sméfuje do sméru rovnob&z-
ného s rovinou &epele 2 a nenadzved4véa zamkovy pfitlatnik 133, a tedy zémkovy &ep 132 pro-
chazejici zdmkovym priichodem 131 zapadd do zdmkového otvoru 23 &epele 2. Alternativné
zamykaci vystupek 143 prochazi zamkovou dutinou 135 a sméfuje do prostoru rukojetové dutiny
13, kde zapad4 do zdmkového zatezu 24 Zepele 2, ktera je takto zaméena v zasunutém stavu.
OtoCenim rota¢niho ovladace 141 prostfednictvim pohybu manipuldtoru 134 dojde ke zmé&ng
polohy excentru 142, ktery svym rozsifenim bude nasledné sméfovat smérem k plochému zém-
kovému pfitla¢niku 133, ¢im¥ nadzvedne jeho volny konec s upevnénym zamkovym &epem 132,
ktery se tak dostane z prostoru rukojefové dutiny 13 a &epel 2 je tak odeméena. Alternativné
dojde oto¢enim rotaéniho ovladace 141 k vyklopeni zamykaciho vystupku 143 z prostoru rukoje-
tové dutiny 13, a tim i ze zdmkového zafezu 24 a epel 2 je odemdena. Naslednym pohybem
rukojeti 1 smérem od téla nositele dojde k vytvoreni tazné sily piisobici pres tazny prvek 31 na
Cepel 2, ktera se tak vysune z rukojeti 1 ven, pfiGemz vodici &leny 201 pii tomto pohybu procha-
zeji vodicimi drazkami 122, o jejichZ zaslepené konce se zarazi, &im¥ je pohyb &epele 2 ukongen,
V tomto okamZiku pojistnd zapadka 113, pfitlaGovana smérem k &epeli 2 pojistkovym pfitlatni-
kem, 114 zapadne za tupou hranu 21 Eepele 2, ktera je tim zajisténa ve vysunuté pozici. V ko-
necné fazi tohoto pohybu &epele 2 dojde k samovolnému rozpojeni spojného &lenu 203 a spoj-
ného prvku 331 v disledku vytaZeni pfipojného ¢lenu 33 z vytahovaci drazky 121.



20

25

30

35

40

45

CZ 30906 U1

Primyslova vyuZitelnost

NiiZ s vysuvnou epeli je vhodny zejména pro situace, kdy je potfeba prostfednictvim rychlého
intuitivniho pohybu nahmatnout sebeobranny prostfedek typu se¢né a bodné zbrané, ktery bude
pfimo zminénym pohybem ihned pfipraven k pouZiti, a je tedy uréen at’ uZ pro sebeobranné ucely
civilniho obyvatelstva, nebo pro organizované ozbrojené slozky.

NAROKY NA OCHRANU

1.  NiZs vysuvnou &epeli tvofeny rukojeti (1), opatienou vnitini podélnou rukojetovou duti-
nou (13), ve které je suvné ve sméru podélné osy noZe uloZena epel (2), obsahujici vzajemné
protilehle situované ¥pici (22) a tupou hranu (21), kde rukojetova dutina (13) je oteviena alesport
smérem ke $pici (22), vyznadujici se tim, Ze ve vnitini ploSe rukojetové dutiny (13)
je v rukojeti (1) ve sméru podélné osy noze vytvofena jednak alespofi jedna vodici drazka (122)
zaslepen4 smérem ke ¥pici (22) pfed okrajem rukojeti (1), a jednak vytahovaci drazka (121)
v podélném sméru oteviena alespoil smérem ke ¥pici (22) &epele (2), kde Cepel (2) je jednak
v koncové oblasti své tupé hrany (21) na své ploSe opatfena alespoil jednim vodicim ¢lenem
(201) tvarem a rozmérem odpovidajicim pfi¢nému prifezu vodici drazky (122), ktery je na
pfiéném prifezu Sepele (2) umistén ve stejné pozici, ve které k pfiénému prafezu Cepele (2)
pfiléha vodici drazka (122), a jednak je vybavena spojnym ¢lenem (203) umisténym na jejim
piiéném prifezu ve stejné pozici, ve které k tomuto pfi€nému prifezu pfiléhd podélnad osa
vytahovaci drazky (121), a soutasné je spojny €len (203) umistén ve vetsi vzdalenosti od tupé
hrany (21) &epele (2) neZ vodici €len (201), pfi¢emZ soucésti noZe je vysuvny modul (3), tvofeny
line4rnim ta?nym prvkem (31) opatfenym na jednom svém konci pfipojnym ¢&lenem (33)
vybavenym spojnym prvkem (331), ktery je kompatibiln€ pfipojitelny se spojnym ¢lenem (203)
Sepele (2), od kterého je soudasné bez pouZiti sily odpojitelny, pfi¢emz pfipojny Clen (33) je
svym tvarem a rozmérem odpovidajici pfi¢nému vnitinimu prifezu vytahovact drazky (121), ve
které je pii zatazené &epeli uloZen, kdy spojny prvek (331) je spojen se spojnym ¢lenem (203)
a tazny prvek (31) je vyveden vytahovaci drazkou (121) vné rukojeti (1).

2. Niz podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze v rukojeti (1) je ve sméru osy
kolmé k podélné ose noze vytvoren pricchozi pojistny otvor (112) ustici do rukojetové dutiny
(13), jeho? vzdélenost od okraje rukojeti (1), ke kterému sméfuje Spice (22) Cepele (2), je dana
soudtem vzdalenosti zaslepenych koncii vodicich draZek (122) od okraje rukojeti (1) a vzdéle-
nosti vodicich prvki (201) od tupé hrany (21) &epele (2), kde v pojistném otvoru (112) je suvné
uloZena pojistna zapadka (113) upevnéna v koncové oblasti volného konce pojistkového pfitlac-
niku (133) vyrobeného z pruzného materidlu, ktery je upevnén ve své druhé koncové oblasti
k vn&j¥imu povrchu rukojeti (1), pfitemz rozmér pojistné zapadky (113) od povrchu rukojeti (2)
smérem do rukojetové dutiny (13) je v&t§i, nez je $itka stény rukojeti (2) v této oblasti.

3. Nz podle naroku 1 nebo 2, vyznaéujici se tim, Ze rukojetova dutina (13)
i vytahovaci drazka (121) jsou priichozi celou délkou rukojeti (1) a ve vnitfni plose rukojetové
dutiny (13) je v rukojeti (1) ve sméru podéIné osy noZe vytvofena zasuvna drazka (111), ktera je
v podélném sméru smérem ke $pici (22) Cepele (2) oteviena a smérem opaénym je zaslepené pfed
koncem rukojeti (1), pfi¢emz Eepel (2) je opatfena zaraZecim prvkem (202) odpovidajicim svou
velikosti a tvarem vnitfnimu prifezu zasuvné drazky (111) a umisténym na pii¢ném prufezu Ce-
pele (2) ve stejné pozici, ve které k tomuto pfi¢nemu prifezu pfiléha podélna osa zasuvné drazky
(111), a sou¢asné vzdalenost zaraZectho prvku (202) od tupé hrany (21) Cepele (2) odpovidé roz-
dilu celkové délky téla noZe se zataZenou epeli (2) a délky zasuvné drazky (111).

4.  Niz podle kteréhokoli z narokii 1 az3, vyznaéujici se tim, Zev rukojeti (1) je
ve sméru podélné osy noZe vytvofeno podlouhlé zamkové lizko (14), jehoz konec sméfujici ke
$pici (22) ¢epele (2) je otevien vné rukojeti (1) v roviné kolmé k jeho podélné ose, a to v Ghlu
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alespoti 90°, kde v zamkovém lizku (14) je v jeho celé délce otoéné uloZen tySovity rota&ni
ovlada¢ (141) kruhového prifezu opatfeny na svém konci sméfujicim ke 3pici (22) epele (2)
manipulatorem (134) provedenym jako zahnuti v pravém thlu k jeho podélné ose a ptesahujicim
vnéjii obrysy noze.

5.  NiZpodleniroku4, vyznacujici se tim, e zdmkové lizko (14) je po jedné své
podélné strané oteviené vné rukojeti (1), kdy je na svém konci sméfujicim od $pice (22) Sepele
(2) jednak otevieno do roviny kolmé ke své podélné ose v ihlu alespoii 90°, a jednak je na tomto
konci pfekryto volnym koncem zémkového pfitlaéniku (133) vyrobeného z pruZiciho materidlu,
ktery je v oblasti svého druhého konce upevnén k povrchu rukojeti (1), kde pod volnou koncovou
oblasti zimkového pfitlaéniku (133) je v rukojeti (1) ve sméru kolmém k podéiné ose noZe vy-
tvofen priichozi zdmkovy prichod (131) ustici do rukojetové dutiny (13), jehoZ poloze a prifezu
je pfi zataZené epeli (2) odpovidajici poloha zémkového otvoru (23) v &epeli (2) vytvofeného,
akde rotaéni ovlada¢ (141) je na svém konci zasahujicim pod volny konec zdmkového
pfitlaéniku (133) opatien excentrem (142), pfiemz v zamkovém pricchodu (131) je suvné uloZen
zémkovy Cep (132), ktery je upevnén na zamkovém pfitlaéniku (133), a jehoZ rozmér od povrchu
rukojeti (2) smérem do rukojetové dutiny (13) je v&tsi, neZ je $itka stény rukojeti (2) v této
oblasti.

6. Nz podle néroku 4, vyznadujfci se tim, Ze rotaéni ovladaé (141) je na svém
konci sméfujicim od Spice (22) epele (1) opatfen zamykacim vystupkem (143), kdy na konci
zamkového liZzka (14) sméfujicim od ¥pice (22) je vytvotena zamkova dutina (135) ustici do
rukojetové dutiny (13), kterd je svymi rozméry a tvarem uzplisobena kyvnému pohybu zamyka-
ciho vystupku (143), zasahujiciho v jedné ze svych krajnich poloh do rukojetové dutiny (13),
pii¢emz v Cepeli (2) je vytvofen zdmkovy zafez (24), ktery pti zataZené &epeli (2) svou polohou
a svymi rozméry odpovid4 zamykacimu vystupku (143).

7. NuZ podle kteréhokoli z nirokli 1 a2 6, vyznadujici se tim, Ze lineimi tazny
prvek (31) je vyroben z ohebného svinutelného materialu.

8 vykresi
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