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DESCRIPCIOP -1-

Esta invencion se refiere a dispositivos distribuidores. Méas particularmente,
pero no exclusivamente, la invencion se refiere a dispositivos distribuidores para la
distribucion o dispensacion de los liquidos desde recipientes. Unas realizaciones de la
invencion se refieren a mecanismos de grifo.

Los dispositivos distribuidores para recipientes de liquidos a menudo no
funcionan de la manera mas eficiente. Por ejemplo, el documento EP 553 956 muestra
un dispositivo distribuidor que comprende un cuerpo principal y tiene una entrada y
una salida. Un eje coopera con un elemento de valvula separado para la obturacion de
una salida. Estos dos componentes se alojan dentro del cuerpo principal. El eje incluye
superficies de leva situadas a ambos lados del mismo para el acoplamiento con unos
bordes de un agujero situado dentro del vastago de la valvula. Cuando se acciona el
eje, las superficies de leva obligan al vastago de la valvula hacia abajo, abriendo con
ello la salida. Estos dispositivos son relativamente complejos, necesitando varias
piezas moviles.

De acuerdo con la invencién, se proporciona un dispositivo distribuidor que
comprende un cuerpo principal que tiene una salida, un miembro de obturacién
movible entre un estado cerrado, en el que el miembro de obturacién cierra la salida, y
un estado abierto, en el que la salida se abre, una disposicién de leva para guiar el
movimiento del miembro de obturacion y medios impulsores para impulsar al miembro
de obturacién entre el estado abierto y el cerrado, el miembro de obturacion incluye un
miembro de acoplamiento para acoplarse a la disposicion de leva, guiando con ello el
movimiento del miembro de obturacién, caracterizado porque la disposicidén de leva es
estacionaria y se encuentra en el cuerpo principal y comprende miembros opuestos
primero y segundo con las superficies de leva definiendo entre ellos un canal para
efectuar el guiado mencionado del miembro de obturacion.

El miembro de obturacidén comprende preferiblemente una parte de obturacién
para acoplarse al cuerpo principal alrededor de la salida, cerrando con ello la salida. El
miembro de obturacion puede incluir una parte principal y la parte de obturacion se
puede extender desde la parte principal.

El dispositivo puede configurarse de tal manera que en el estado cerrado los
medios impulsores impulsan al miembro de acoplamiento contra la superficie de leva
que impulsa a la parte de obturacién contra el cuerpo principal alrededor de la salida.

El miembro de obturacién puede comprender miembros de acoplamiento
primero y segundo para acoplarse a la primera y segunda superficie de leva para el

movimiento deslizante a lo largo de las superficies de leva. De manera deseable, el
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primer miembro de acoplamiento es movible de manera deslizante por la primera
superficie de leva. De manera deseable, el segundo miembro de acoplamiento es
movible de manera deslizante por la segunda superficie de leva. El segundo miembro
de acoplamiento se puede acoplar sustancialmente a la primera y segunda superficie
de leva cuando el miembro de obturacién estd en estado cerrado y la primera y
segunda superficie de leva pueden definir entre ellas un canal.

La primera superficie de leva se puede disponer de tal manera que en ella se
acopla el primer miembro de acoplamiento cuando el miembro de obturacién esta en
estado cerrado.

En una disposicién alternativa puede proporcionarse un unico miembro de
acoplamiento. ElI miembro de acoplamiento puede acoplarse sustancialmente a la
primera y segunda superficie de leva cuando el miembro de obturacién esta en estado
cerrado. Una vez que el miembro de obturacion se ha movido desde el estado cerrado
el miembro de acoplamiento sélo puede acoplarse a la segunda superficie de leva.

La primera superficie de leva puede comprender una concavidad a lo largo de
la que puede deslizarse el miembro de acoplamiento respectivo al estado cerrado, o
puede comprender una superficie inclinada a lo largo de la que puede deslizarse el
miembro de acoplamiento respectivo al estado cerrado.

La segunda superficie de leva puede comprender una primera parte a lo largo
de la que puede deslizarse el miembro de acoplamiento respectivo. La primera parte
puede ser una superficie inclinada o convexidad. Preferiblemente, la primera parte de
la segunda superficie de leva se dispone de tal manera que a ella se acopla el
miembro de acoplamiento respectivo cuando el miembro de obturacion esta en estado
cerrado.

La segunda superficie de leva puede comprender una parte sustancialmente
recta, que puede extenderse desde la primera parte de la segunda superficie de leva.
La parte sustancialmente recta es preferiblemente paralela en general a la direccion de
movimiento del miembro de obturacion.

Preferiblemente, el miembro de acoplamiento respectivo es deslizable a lo
largo de la parte sustancialmente recta de la segunda superficie de leva cuando el
miembro de obturacion se ha movido del estado cerrado.

Los medios impulsores pueden comprender un miembro elastico. EI miembro
elastico puede comprender un botén, que puede oprimirse. Los medios impulsores
pueden oprimirse preferiblemente para mover el miembro de obturacion al estado

abierto. EI miembro de obturacion puede incluir un miembro de transmision para
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transmitir la fuerza de los medios impulsores a la parte principal del miembro de
obturacién. EI miembro de transmisién puede comprender una parte alargada que
puede sobresalir desde la parte principal del miembro de obturacion.

El miembro de obturacién puede comprender un elemento de perforacion para
perforar una membrana en el recipiente para permitir que el fluido fluya desde el
recipiente al dispositivo distribuidor. El elemento de perforacién puede comprender una
pluralidad de elementos. El elemento de perforacion se dispone preferiblemente en el
extremo de la parte principal del miembro de obturacion opuesto al miembro de
transmision.

Uno o cada miembro de acoplamiento en el miembro de obturacion puede ser
en forma de una clavija.

Ahora se describiran unas realizaciones de la invencién, solo a modo de

ejemplo, haciendo referencia a los dibujos que se acompanan, en los que:

la Fig. 1 es una vista esquematica en seccién lateral de un primer dispositivo
distribuidor en un estado cerrado;

la Fig. 2 es una vista esquematica en seccion lateral del dispositivo distribuidor
mostrado en la Fig. 1, que muestra el miembro de obturacion moviéndose
desde el estado cerrado;

la Fig. 3 es una vista esquematica en seccion lateral del dispositivo distribuidor
mostrado en la Fig. 2, después de un movimiento adicional del miembro de
obturacion desde el estado cerrado;

la Fig. 4 es una vista esquematica en seccion lateral del dispositivo distribuidor
mostrado en la Fig. 3, después de un movimiento adicional del miembro de
obturacion desde el estado cerrado;

la Fig. 5 es una vista esquematica en seccion lateral del dispositivo distribuidor
mostrado en la Fig. 4, con el miembro de obturacion en el estado abierto; y

las Figs. 6 a 9 son vistas esquematicas en seccion lateral de un segundo
dispositivo distribuidor en movimiento, respectivamente, desde un estado

cerrado a un estado abierto.

Haciendo referencia a la figura 1, se muestra un primer dispositivo distribuidor
10 que se puede montar en un recipiente 100. S6lo se muestra la parte del recipiente
100 conectada al dispositivo distribuidor 10. El recipiente 100 podria ser, por ejemplo,

una bolsa de una disposicion de bolsa en caja (bag in box). El dispositivo distribuidor
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10 es en forma de un mecanismo de grifo y comprende un cuerpo principal 12 que
comprende una parte generalmente cilindrica 14 que tiene en la misma un reborde 16
gue se extiende radialmente hacia el exterior en que el que se conecta el cuerpo
principal 12 en una abertura en el recipiente 100.

El cuerpo principal 12 también incluye una parte 18 en angulo que se extiende
desde la parte cilindrica 14. El reborde 16 se dispone en la unién entre la parte
cilindrica 14 y la parte 18 en angulo. La parte 18 en angulo define una abertura de
salida 20 a traves de la que puede fluir el fluido en el recipiente 100. Se proporcionan
medios impulsores en forma de un boton elastico 22 en el extremo exterior de la parte
18 en angulo. El botén elastico 22 se forma de un material elastomérico adecuado.

El dispositivo distribuidor 10 también incluye un miembro de obturacion 24
dispuesto en el cuerpo principal 14. El miembro de obturacién 24 comprende una parte
principal 26 que tiene en la misma una parte de obturacion 28. En la figura 1, la parte
de obturacion 28 se recibe dentro de la abertura 20 y obtura contra el cuerpo principal
alrededor de la abertura de salida 20.

El miembro de obturacién 24 también incluye un miembro de transmision 30, en
forma de un saliente alargado, que transmite la fuerza aplicada al botdén elastomérico
22 cuando se oprime.

En el extremo opuesto de la parte principal 26 del miembro de obturacion 24,
se dispone un elemento de perforacidén 32 para perforar una membrana 34 adherida al
cuerpo principal y que se extiende a través de una abertura posterior 36 del cuerpo
principal 12. La abertura posterior 36 permite que el fluido en el recipiente 100 fluya
adentro del dispositivo distribuidor 10.

El miembro de obturacibn 24 también incluye un primer miembro de
acoplamiento en forma de una primera clavija 38, y un segundo miembro de
acoplamiento en forma de una segunda clavija 40.

El dispositivo distribuidor 10 también incluye una disposicién de leva 42 que
comprende un primer miembro de leva 43 que tiene una primera superficie de leva 44
a lo largo de la que se puede deslizar la primera clavija 38, y un segundo miembro de
leva 45 que tiene una segunda superficie de leva 46 a lo largo de la que puede
deslizarse la segunda clavija 40. La primera y segunda superficie de leva 44, 46
cooperan con la primera y segunda clavijas 38, 40 para guiar el miembro de obturacion
cuando se mueve desde un estado abierto mostrado en la figura 1 a un estado cerrado

mostrado en la figura 5.
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La primera superficie de leva 44 incluye una convexidad 47 acoplada por la
primera 38 cuando el miembro de obturacion 24 estd en estado cerrado (véase la Fig.
1) o ligeramente separado del mismo (véanse las Figs. 2 y 3). La primera superficie de
leva 44 también incluye una concavidad 48, cuya zona extrema se acopla a la
segunda clavija 40 cuando el miembro de obturacion 22 estd en estado cerrado,
mostrado en la Fig. 1.

La segunda superficie de leva 46 comprende una convexidad 49A y una parte
recta 49B. La segunda clavija 40 se acopla de manera deslizante a la convexidad 49A
cuando el miembro de obturacién 22 esta en estado cerrado (véase la Fig. 1) o esta
ligeramente separado de ella (véanse las figuras 2 y 3). La segunda clavija 40 se
acopla de manera deslizante a la parte recta 49B a medida que el miembro de
obturacion se aleja del estado cerrado al estado totalmente abierto (véanse las figuras
4y5).

Haciendo referencia a la figura 2, se muestra el dispositivo distribuidor 10 de la
figura 1 en el que el boton 22 ha sido oprimido parcialmente. La fuerza que oprime el
botdn 22 se transmite, como se muestra mediante la flecha F, mediante el miembro de
transmisiéon 30 a la parte principal 26 del miembro de obturacion 24 para mover el
miembro de obturacion 24 también en el sentido de la flecha F. El movimiento del
miembro de obturacion 24 en el sentido de la flecha P mueve el elemento de
perforacion 32 de tal manera que se acopla a la membrana 34. Ademas, la parte de
obturacion 28 se aleja de la abertura 20, abriendo con ello la abertura 20.

Como puede verse, la primera clavija 38 se desliza por la convexidad 47 de la
superficie de leva 44 y la segunda clavija 40 se desliza por la convexidad 49A de la
segunda superficie de leva 46. Esto mueve el miembro de obturacién 24 a lo largo de
una trayectoria controlada por la primera y segunda superficie de leva 44, 46 hasta
que, como se muestra en la figura 3, la primera clavija 38 comienza a alejarse de la
primera superficie de leva 44 y la segunda clavija 40 comienza su acoplamiento
deslizante con la parte recta 49B de la segunda superficie de leva 46.

También como se muestra en la figura 3, el elemento de perforacién 32 perfora
la membrana 34. La parte de obturacion 28 se mueve mas alejandose de la abertura
20 por la continua presion en el botén 22.

Una opresion adicional en el botén 22 mueve el miembro de obturacién 24 adn
mas en el sentido indicado por la flecha F para garantizar la perforacion completa de la
membrana 34 por el elemento de perforacion 32. En la posicion mostrada en la Fig. 4,

la primera clavija 38 se aleja completamente de la primera superficie de leva 46, y la
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segunda clavija 40 continia su movimiento deslizante por la parte recta 49A de la
primera superficie de leva 34.

La Fig. 5 muestra el miembro de obturacion 24 en el limite de su movimiento en
el sentido de la flecha F, con el miembro de obturacién ahora en su estado totalmente
abierto y la abertura 20 completamente abierta. La segunda clavija 40 esta todavia en
contacto con la parte recta 49A de la segunda superficie de leva 44, por lo que la
segunda superficie de leva 46 sigue guiando el movimiento del miembro de obturacién
24.

Con el fin de cerrar la abertura 20, el miembro de obturacion debe devolverse a
este estado cerrado como se muestra en la figura 1. Esto puede suceder asi,
simplemente soltando el botén 22, que debido a su naturaleza elastica vuelve a su
estado original y mueve el miembro de obturacion 24 en el sentido de la flecha R, que
se muestra en la figura 5 para devolver el miembro de obturacién 24 de nuevo a la
posicién mostrada en la figura 1.

De este modo, se describe un dispositivo distribuidor 10 eficaz y sencillo para
permitir la distribucion o dispensacién de fluidos desde el interior de un recipiente 100.
La realizacion preferida tiene la ventaja de que la disposicion de las superficies de leva
44, 46 y las clavijas 38, 40 guian el elemento de perforacién 32 directamente hacia la
membrana 34 para permitir que la membrana sea perforada. De manera similar, la
disposicidon de superficies de leva 44, 46 y las clavijas 38, 40 permiten que la parte de
obturacidén 28 del miembro de obturacion obture dentro de una abertura 20 para cerrar
completamente el dispositivo distribuidor 10.

Las figuras 6 a 9 muestran un segundo dispositivo distribuidor 110 que es
similar en muchos aspectos al dispositivo 10, y por lo tanto s6lo se describiran las
diferencias. Con el dispositivo 110 la disposicién de leva 112 comprende primera y
segunda superficies de leva 114, 116. La primera superficie de leva 114 es recta y se
inclina hacia abajo y a la izquierda como se muestra en los dibujos. La segunda
superficie de leva 116 comprende una primera parte 116A que se inclina y mira a la
primera superficie de leva 114 para definir un canal entremedio de ellas. El resto 116B
de la segunda superficie de leva 116 se extiende a la izquierda como se muestra en
los dibujos y es sustancialmente horizontal.

En la parte central 120 se proporciona una sola clavija 118. La parte principal
también monta un miembro de obturacién 122 para cerrar una abertura 124. La parte

principal 120 se conecta mediante un miembro de transmision 126 a un boton 128.
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El dispositivo 110 funciona de una manera en general similar al dispositivo 10,
con la elasticidad del boton 128 tirando de la parte principal 120 hacia la derecha como
se muestra en una posicidén de reposo, de tal manera que el miembro de obturacién
122 cierra la abertura 124. Cuando se presiona el botén 128 la clavija 118 se mueve
hacia arriba por el canal entre las superficies de leva 114 y 116, alejando el miembro
de obturacion 122 de la abertura 124. Una opresion adicional en el boton 128 hace
que la clavija 118 se mueva fuera de la primera superficie de leva 114 y a lo largo de la
segunda parte 116B de la segunda superficie de leva 116 como se muestra en las
figuras 8 y 9. Obviamente una vez que el botén 128 ya no se presiona la clavija 118
volvera a lo largo de la segunda parte 116B de la segunda superficie de leva 116 para
acoplarse de nuevo también con la primera parte 116A y la primera superficie de leva
114, haciendo que el miembro de obturacion 122 cierre la abertura 124.

Se pueden hacer otras modificaciones sin apartarse del alcance de la
invencion. Por ejemplo, el dispositivo distribuidor 10 podria estar desprovisto de un
elemento de perforacién, por ejemplo, cuando la disposicién distribuidor 10 no tiene
una membrana 34.

Aunque los esfuerzos de la memoria descriptiva anterior tratan de llamar la
atencion sobre las caracteristicas de la invencion que se cree que son de importancia
especial debe entenderse que el solicitante reivindica la proteccion en relacién con
cualquiera de las funciones que se pueden patentar o la combinacion de las
caracteristicas mencionadas anteriormente y/o mostradas de los dibujos se haya
puesto 0 no especial énfasis al respecto.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo distribuidor (10) que comprende un cuerpo principal (12) que
tiene una salida (20), un miembro de obturacién (24) movible entre un estado cerrado,
en el que el miembro de obturacidn (24) cierra la salida(20), y un estado abierto, en el
que la salida (20) se abre, una disposicion de leva (42) para guiar el movimiento del
miembro de obturacion (24), y medios impulsores (22) para impulsar al miembro de
obturacién (24) entre los estados abierto y cerrado, el miembro de obturacién (24)
incluye un miembro de acoplamiento (38, 40, 118) para acoplarse a la disposicién de
leva (42), guiando con ello el movimiento del miembro de obturacién (24),
caracterizado porque la disposicion de leva (42) es estacionaria y se encuentra en el
cuerpo principal y comprende miembros opuestos de leva primero y segundo (43, 45)
con superficies de leva (44, 46) definiéndose entre ellas un canal para efectuar el

guiado mencionado del miembro de obturacion (24).

2. Un dispositivo segun la reivindicacién 1, caracterizado porque el miembro de
obturacion (24) comprende una parte de obturacién (28) para acoplarse al cuerpo

principal (12) alrededor de la salida (20), cerrando con ello la salida (20).

3. Un dispositivo segun la reivindicacion 2, caracterizado porque el miembro de
obturacién (24) incluye una parte principal (26), con la parte de obturacion (28)
extendiéndose desde la parte principal (26) un miembro de transmision (30) que
comprende una parte alargada que sobresales desde la parte principal (26) del
miembro de obturacién (24), para transmitir la fuerza de los medios impulsores (22) a
la parte principal (26) del miembro de obturacion (24), el miembro de obturacion (24)
también comprende un elemento de perforacion (32) para perforar una membrana en
el recipiente (100) para permitir que el fluido fluya desde el recipiente (100) adentro del
dispositivo distribuidor (10).

4. Un dispositivo segun la reivindicacion 3, caracterizado porque el elemento
de perforacion (32) se dispone preferiblemente en el extremo de la parte principal (26)

del miembro de obturacién (24) opuesto al miembro de transmision (30).

5. Un dispositivo segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado porque el miembro de obturacion (24) comprende miembros de



10

15

20

25

30

ES 2350599 T3

-9-

acoplamiento primero y segundo (38, 40) para acoplarse a la primera y segunda
superficie de leva (44, 46) para el movimiento deslizante a lo largo de las superficies
de leva (44, 46), con el primer miembro de acoplamiento (38) movible de manera
deslizante por la primera superficie de leva (44), y el segundo miembro de
acoplamiento (40) movible de manera deslizante por la segunda superficie de leva
(46).

6. Un dispositivo segun la reivindicacién 5, caracterizado porque el segundo
miembro de acoplamiento (40) se acopla sustancialmente a la primera y segunda
superficie de leva (44, 46) cuando el miembro de obturacion (24) esta en estado
cerrado.

7. Un dispositivo segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque el miembro de acoplamiento (118) se acopla sustancialmente a
la primera y segunda superficie de leva (44, 46) cuando el miembro de obturacion (24)

esta en estado cerrado.

8. Un dispositivo segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque la primera superficie de leva (44) comprende una concavidad
(48) o una superficie inclinada (114) a lo largo de la que el miembro de acoplamiento
respectivo (38, 40) se puede deslizar al estado cerrado.

9. Un dispositivo segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque la segunda superficie de leva (46) comprende una primera
parte (49A, 116A) a lo largo de la que puede deslizarse el miembro de acoplamiento
respectivo (38, 40), y una parte sustancialmente recta (49B, 116B) que se extiende
desde la primera parte (49A, 116A) de la segunda superficie de leva (46) y es
generalmente paralela a la direccion de movimiento del miembro de obturacion (24).

10. Un dispositivo segun la reivindicacion 9, caracterizado porque la primera
parte (49A, 116A) es una convexidad o una superficie inclinada, y se dispone de tal
manera que a ella se acopla el miembro de acoplamiento respectivo (38, 40) cuando el

miembro de obturacion (24) esta en estado cerrado.
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11. Un dispositivo segun las reivindicaciones 9 6 10, caracterizado porque el
miembro de acoplamiento respectivo (38, 40) es deslizable a lo largo de la parte
sustancialmente recta (49A, 116A) de la segunda superficie de leva (46) cuando el
miembro de obturacion (24) se ha movido del estado cerrado.

12. Un dispositivo segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque los medios impulsores (22) comprenden un miembro elastico
(22).

13. Un dispositivo segun la reivindicaciéon 12, caracterizado porque el elemento
elastico (22) comprende un botén (22) que puede ser oprimido para mover el miembro
de obturacién (24) al estado abierto.

14. Un dispositivo segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque uno o cada miembro de acoplamiento (38, 40, 118) en el

miembro de obturacion (24) es en forma de clavija (38, 40, 118).
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