wO 20207201660 A1 | H000 VKO0 0 O 0

(12) DEMANDE INTERNATIONALE PUBLIEE EN VERTU DU TRAITE DE COOPERATION EN MATIERE DE
BREVETS (PCT)

(19) Organisation Mondiale de la N
Propriété Intellectuelle g
Bureau international 29

(43) Date de la publication internationale
08 octobre 2020 (08.10.2020)

‘O 00 0 A I 0 0
(10) Numéro de publication internationale

WO 2020/201660 A1

WIPO I PCT

(51) Classification internationale des brevets :
AG61F 2/26 (2006.01)

(21) Numéro de la demande internationale :
PCT/FR2020/050606

(22) Date de dépot international :
20 mars 2020 (20.03.2020)

(25) Langue de dépot : frangais
(26) Langue de publication : francais
(30) Données relatives a la priorité :

19 03527 02 avril 2019 (02.04.2019) FR

(71) Déposant : ZEPHYR SURGICAL IMPLANTS [FR/FR]
- 9 Rue Jean Jaures, 51370 SAINT-BRICE-COURCELLES
(FR).

(72) Inventeur : GOMEZ-LLORENS, Christophe ; 9 Rue
Jean Jaures, 51370 SAINT-BRICE-COURCELLES (FR).

(74) Mandataire : THIBAULT, Jean-Mare ct al. ; Cabinet
Beau de Loménie, 51 Avenue Jean Jaures - BP 7073, 69301
LYON CEDEX 07 (FR).

(81) Etats désignés (sauf indication contraire, pour tout titre de
protection nationale disponible) . AE, AG, AL, AM, AO,
AT, AU, AZ, BA, BB, BG, BH, BN, BR, BW, BY, BZ, CA,
CH, CL, CN, CO, CR, CU, CZ, DE, DJ, DK, DM, DO, DZ,
EC, EE, EG, ES, FI, GB, GD, GE, GH, GM, GT, HN, HR,
HU, ID, IL, IN, IR, IS, JO, JP, KE, KG, KH, KN, KP, KR,
KW,KZ,LA,LC,LK,LR,LS,LU,LY, MA, MD, ME, MG,
MK, MN, MW, MX, MY, MZ, NA, NG, NI, NO, NZ, OM,
PA, PE, PG, PH, PL, PT, QA, RO, RS, RU, RW, SA, SC,

(54) Title: PROSTHETIC SYSTEM WITH MOTORIZED HYDRAULIC PUMP DESIGNED TO CONTROL THE INFLATION OF

AN INFLATABLE ELEMENT

(54) Titre
GONFLEMENT D'UN ELEMENT GONFLABLE

[Fig. 1]
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(57) Abstract: The invention relates to a prosthetic system com-
prising: - an implanted device comprising: - at least one inflatable
clement (1) that can be inflated in response to pressure from a fluid;
- a reservoir (2) for the fluid, in communication with the inflatable
clement; - a fluidtight housing (3) inside which there is mounted a
motorized pump supplied with energy by a wireless energy transfer
system of which a part (30) is mounted in the housing, this pump
being in communication, on the one hand, with the inflatable ele-
ment via a one-way delivery valve and, on the other hand, with the
reservoir via a one-way intake valve; - a manual command to de-
flate the inflatable element (1) acting simultaneously on the one-
way intake and delivery valves; - the control housing (B) incorpo-
rating another part of the energy transfer system and providing con-
trol over the operation of the energy transfer system.

(57) Abrégé : L'invention concerne un systeme prothétique com-
portant; - un dispositif implanté comportant ; - au moins un ¢lément
gonflable (1) en réponse a une pression d'un fluide; - un réservoir
(2) pour le fluide en communication avec 'élément gonflable; - un
boitier étanche (3) dans lequel est montée une pompe motorisée
alimenté en énergie par un systeme de transfert d'énergie sans fil
dont une partie (30) est montée dans le boitier, cette pompe étant
en communication d'une part avec 1'élément gonflable via un ob-
turateur unidirectionnel de refoulement et, d'autre part, avec le ré-
servoir via un obturateur unidirectionnel d'aspiration; - une com-
mande manuelle de dégonflage de I'élément gonflable (1) agissant
simultanément sur les obturateurs unidirectionnels d'aspiration et
de refoulement; - le boitier de commande (B)
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Description

Titre de l'invention : Systéeme prothétique a pompe hydraulique motorisée adapté
pour contréler le gonflement d'un élément gonflable

Domaine Technique

[0001]La présente invention concerne le domaine technique des systémes
prothétiques ou d'implants chirurgicaux a pompe hydraulique motorisée, adaptés
pour contréler le gonflement d’'un élément gonflable en réponse a une pression
d’'un fluide. Plus précisément, l'objet de linvention concerne les systémes
prothétiques ou dimplants chirurgicaux a pompe hydraulique motorisée avec

transfert d'énergie sans fil.

[0002]La présente invention trouve une application préférée pour un implant pénien
pour créer une €érection. La présente invention trouve d‘autres applications pour
constituer un sphincter au sens général tel un sphincter cesophagien ou un

anneau gastrique ou un sphincter urinaire ou anal.
Technique antérieure

[0003] Dans le domaine technique des systemes prothétiques destinés a lutter
contre limpuissance masculine, l'art antérieur a proposé diverses solutions
prothétiques. Par exemple, les documents EP 1 255514 et WO 01/47439,
WO 2009/094431 décrivent différentes variantes de réalisation d’'un systéme
prothétique comportant un dispositif implanté dans le corps d’un patient et un
boitier de commande extérieur au corps du patient et intégrant un systéme de
transfert d’énergie. Par exemple, le dispositif implanté dans le corps du patient
comporte un implant pénien gonflable en réponse a une pression d’un fluide
contenu dans un réservoir et déplacé a l'aide d'une pompe motorisée alimentée
en énergie par le systtme de transfert d'énergie sans fil. Un tel systéme
comporte également un dispositif implantable dans le patient pour assurer le
dégonflage de l'implant pénien. Il ressort qu’un tel systéme n’offre pas une totale

s(ireté en ce qui concerne notamment 'opération de dégonflage de I'implant. De
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plus, le dispositif implanté dans le patient comporte différentes fonctions ne

permettant pas de les intégrer dans un boitier peu encombrant.

[0004]1l est également connu par le document US 2007/142700 un systeme

prothétique avec un dispositif implanté comprenant au moins un élément
gonflable en réponse a une pression d'un fluide, en communication avec un
réservoir contenant ce fluide et une pompe assurant la circulation du fluide. Le
systéme implanté demande notamment pour laction de gonflage une action
mécanique de |'utilisateur sur une pompe manuelle. La mise en ceuvre d'un tel

systeme s‘avére compliquée en pratique pour certains patients.

[0005]La présente invention vise a remédier aux inconvénients des dispositifs

antérieurs en proposant un nouveau systeme prothétique a pompe hydraulique
motorisée, adapté pour contréler le gonflement d’un élément gonflable, un tel
systéme présentant une totale sécurité de fonctionnement aussi bien pour les
opérations de gonflage que pour les opérations de dégonflage de I'élément
gonflable.

[0006]Un autre objet de I'invention est de proposer un nouveau systeme prothétique

dont le dispositif implanté dans le corps d'un patient est congu pour présenter un

encombrement limité.

Exposé de I'invention

[0007]Pour atteindre un tel objectif, I'objet de linvention vise un systéme

prothétique hydraulique comportant un dispositif implanté dans le corps d’'un
patient et un boitier de commande extérieur au corps du patient ;

* le dispositif implanté comportant :

- au moins un élément gonflable en réponse a une pression d'un fluide ;

- un réservoir pour le fluide en communication avec I'élément gonflable ;

- un boitier étanche dans lequel est montée une pompe motorisée par un moteur
électrique alimenté en énergie par un systéme de transfert d’énergie sans fil dont
une partie est montée dans le boitier, cette pompe étant en communication d’une
part avec I'élément gonflable via un obturateur unidirectionnel de refoulement et,
d’autre part, avec le réservoir via un obturateur unidirectionnel d'aspiration, la

pompe assurant uniqguement la circulation du fluide du réservoir vers I'élément
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gonflable pour assurer son gonflage ;

- une commande manuelle de dégonflage de I'élément gonflable accessible de
I'extérieur du boitier étanche et agissant sur I'obturateur unidirectionnel
d‘aspiration et sur lI'obturateur unidirectionnel de refoulement pour ouvrir la
communication entre I'élément gonflable et le réservoir lors de son actionnement
manuel ;

* |le boitier de commande intégrant une autre partie du systéme de transfert
d'énergie et assurant de piloter le fonctionnement du systeme de transfert

d'énergie.

[0008]Le systéme selon I'invention peut avantageusement étre mis en ceuvre avec

I'une et / ou l'autre des caractéristiques additionnelles suivantes :

- la pompe motorisée comporte un soufflet délimitant une chambre pour le fluide
dont le volume varie sous l'action du moteur électrique, cette chambre
communiguant avec I'élément gonflable via l'obturateur unidirectionnel de
refoulement et avec le réservoir via I'obturateur unidirectionnel d’aspiration ;

- le moteur électrique agit sur le soufflet via un systeme de transformation du
mouvement de rotation du moteur électrique en un mouvement de translation
assurant la compression et la dilatation de la chambre pour le fluide ;

- le systéme de transformation du mouvement de rotation du moteur électrique
en un mouvement de translation comporte un jeu de galets entrainés en rotation
par le rotor du moteur électrique et coopérant avec une came fixée au soufflet ;
- chaque obturateur unidirectionnel d'aspiration et de refoulement est rappelé
élastiqguement a sa position fermée de repos ;

- chaque obturateur unidirectionnel d’aspiration et de refoulement comporte un
clapet sollicité par un ressort en appui sur un sieége présenté par le boitier, les
clapets étant portés par une tige d'actionnement dont une extrémité libre est
accessible de I'extérieur du boitier pour constituer la commande manuelle de
dégonflage de I'élément gonflable ;

- le systéeme de transfert d‘énergie sans fil comporte une antenne émettrice
intégrée au boitier de commande et une antenne réceptrice montée dans le
boitier étanche et reliée & une carte électronique de conversion en un courant

continu alimentant le moteur électrique ;
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- le boitier de commande comporte un bouton de mise en marche du systéme de
transfert d'énergie sans fil et une temporisation du fonctionnement du systeme
de transfert d’énergie sans fil au terme d'une durée déterminée d’émission ;

- au moins un élément gonflable est un implant pénien.
Bréve description des dessins

[0009][Fig. 1] La Figure 1 est une vue en perspective illustrant un exemple de

réalisation d'un systéme prothétique d'implant pénien.

[0010][Fig. 2] La Figure 2 est une vue en coupe élévation montrant un boitier
intégrant une pompe motorisée faisant partie du systéme prothétique conforme a

I'invention.

[0011][Fig. 3] La Figure 3 est une vue en perspective en éclaté montrant un
exemple de réalisation préféré de la pompe motorisée montée dans le boitier

ilustré a la Fig. 2.

[0012][Fig. 4] La Figure 4 est une vue en coupe élévation analogue a la Fig. 2 et
montrant les obturateurs unidirectionnels d‘aspiration et de refoulement de la

pompe, occupant une position d’ouverture.

[0013][Fig. 5] La Figure 5 est une vue en coupe élévation du boitier analogue a la
Fig. 2 et montrant la commande manuelle de dégonflage de I'élément gonflable

en position de dégonflage.
Description des modes de réalisation

[0014]Tel que cela ressort plus précisément de la Fig. 1, l'objet de linvention
concerne un systeme I prothétique ou dimplants chirurgicaux a pompe
hydrauligue motorisée avec transfert d’énergie sans fil. Ce systeme prothétique I
comporte un dispositif A destiné a étre implanté dans le corps du patient et un
boitier de commande B extérieur au corps du patient. Un trait mixte P schématise
la peau du patient pour montrer que le dispositif A est implanté dans le corps du
patient alors que le boitier de commande B reste a I'extérieur du corps du

patient.
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[0015]Le dispositif implanté A comporte au moins un et dans I'exemple illustré, deux

éléments gonflables 1 en réponse a une pression d'un fluide. Selon cet exemple
préféré de réalisation, le systéme prothétique 1 vise a créer un implant pénien
pour créer une érection. Selon cette application, les deux éléments gonflables 1
se présentent chacun sous la forme d’un corps allongé destiné a étre placé dans
les corps caverneux du pénis d'un homme et destiné a occuper une position
droite d'érection lors du gonflage des éléments gonflables 1 et une position

repliée lorsque les éléments gonflables 1 sont dégonflés.

[0016]Bien entendu, I'élément gonflable 1 peut présenter des formes différentes en

fonction des applications visées. Ainsi, I'élément gonflable 1 peut se présenter
sous la forme d’'une manchette apte a entourer un organe pourvu d'un passage
interne destiné a étre fermé ou ouvert par constriction par cet élément gonflable.
Par exemple, cet élément gonflable peut étre un sphincter cesophagien, un

anneau gastrique ou un sphincter urinaire ou anal.

[0017]Le dispositif implanté A comporte également un réservoir 2 pour le fluide,

connecté pour étre en communication avec les éléments gonflables 1. Le
dispositif implanté A comporte également un boitier étanche 3 dans lequel est
montée une pompe motorisée 4 congue pour assurer la circulation du fluide
uniquement du réservoir 2 vers les éléments gonflables 1 (Fig. 2). Ce boitier 3
qui présente un caractere étanche comporte une téte de pompe 5 pourvue d'un
c6té, d'une tubulure 6 de raccordement via un tuyau 7 au réservoir 2 et d'un
autre coté, d'une tubulure 8 de communication via des conduits, 9 a chaque

élément gonflable 1.

[0018]Tel que cela ressort plus précisément de la Fig. 2, la téte de la pompe 5

comporte un conduit 11 de circulation pour le fluide communiquant d'un cote,
avec la tubulure 6 de raccordement au réservoir 2 et de l'autre c6té, avec la
tubulure 8 de communication avec les éléments gonflables 1. Le conduit 11 est
aménagé dans la téte de pompe 5 en étant équipé d'un obturateur
unidirectionnel d‘aspiration 13 disposé entre la pompe motorisée 4 et la tubulure

6 de raccordement avec le réservoir 2. Le conduit 11 est équipé également d'un
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obturateur unidirectionnel de refoulement 14 interposé entre la pompe motorisée

4 et la tubulure 8 de communication avec les éléments gonflables 1.

[0019]Tel que cela ressort des dessins, chaque obturateur unidirectionnel

d‘aspiration 13 et de refoulement 14 est rappelé élastiguement & sa position
fermée de repos. Selon une variante préférée de réalisation, I'obturateur
unidirectionnel d’aspiration 13 comporte un clapet 13a porté par une tige 13b
montée a l'intérieur du conduit 11. Le clapet 13a est destiné a coopérer sous
I'action d'un ressort de rappel 13d, avec un siége 13c aménagé dans la téte de
pompe 5. De méme, 'obturateur unidirectionnel de refoulement 14 comporte un
clapet 14a porté par la tige 13b et destiné a coopérer avec un siege 14c
aménagé dans la téte de la pompe 5. Le clapet 14a est sollicité en appui sur le

siege 14c par un ressort de rappel 14d.

[0020]Le conduit 11 communique entre 'obturateur unidirectionnel d'aspiration 13

et I'obturateur unidirectionnel de refoulement 14, avec une chambre 15 pour le
fluide dont le volume varie sous l'action de la pompe motorisée 4. Cette chambre
15 communique ainsi avec les éléments gonflables 1 via ['obturateur
unidirectionnel de refoulement 14 et avec le réservoir 2, via |obturateur
unidirectionnel d’aspiration 13. La pompe motorisée 4 est congue pour assurer
uniguement l'aspiration du fluide du réservoir 2 en vue de lI'amener dans les

éléments gonflables 1. Typiquement, le fluide utilisé est du liquide physiologique.

[0021]Selon une variante préférée de réalisation illustrée plus particulierement a

la Fig. 3, cette pompe motorisée 4 comporte un moteur électrique 17 agissant
sur un soufflet 18 délimitant intérieurement, la chambre 15 pour le fluide a
volume variable. Le moteur électrique 17 agit sur le soufflet 18 via un systeme 20
de transformation du mouvement de rotation du moteur électrique 17 en un
mouvement de translation assurant la compression et la dilatation du soufflet
permettant de faire varier le volume de la chambre 15 pour le fluide. Par
exemple, le moteur électrique 17 est un motoréducteur électrique comportant un
moteur électrique a courant continu a balais intégrant un réducteur entrainant en
rotation un rotor 17a autour d'un axe de rotation 21. Il est a noter que le moteur

électrique 17 est dimensionné pour ne pas atteindre la pression d’éclatement des
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éléments gonflables 1. Ainsi, lorsque I"élément gonflable 1 a atteint sa pression
de gonflage, le moteur 17 cale en cas de poursuite de sa commande de
fonctionnement, la pression d'éclatement des éléments gonflables étant trois fois
supérieure a la pression de gonflage maximale. Il n'y a aucun risque
d'éclatement. De plus, au bout d’'une temporisation prédéfinie et légerement
supérieure au temps de gonflage des éléments gonflables, l'alimentation
électrique du moteur 17 est coupée. Par exemple, le moteur 17 présente une

puissance de 1.2W.

[0022]Le rotor 17a transmet son mouvement de rotation au systeme de

transformation 20 du mouvement de rotation du moteur électriqgue 17 en un
mouvement de translation. Ce systeme de transformation 20 comporte un jeu de
deux galets 22 entrainés en rotation par le rotor 17a du moteur électrique et
coopérant avec une came 23 fixée au soufflet. Dans I'exemple illustré, le rotor
17a comporte une plaque de fond 17b munie des deux galets 22 disposés
symétriquement de part et d'autre de I'axe de rotation 21, avec leurs axes de
roulement perpendiculaires a I'axe de rotation 21 du rotor. Les galets 22 sont
destinés a coopérer avec un chemin d’'une came 23 aménagée sur un flasque
mobile 18a du soufflet 18 présentant un flasque fixe 18b fixé sur la téte de
pompe 5. La came 23 possede un profil adapté de maniére que le roulement des
galets 22 sur le chemin de came conduit a I'application d'un effort symétrique de
part et d'autre de l'axe de symétrie du soufflet 18 de maniere que ce dernier se
trouve comprimé ou dilaté successivement lors de la rotation du rotor. Cette
came 23 permet a l'aide du moteur, de créer un mouvement alternatif de
compression du soufflet 18, et donc de pompage tel gu'illustré a la figure 4 pour
lequel s'ouvrent l'obturateur unidirectionnel d'aspiration 13 et [|'obturateur
unidirectionnel de refoulement 14. Le soufflet 18 posséde une élasticité adaptée
pour permettre la variation de la chambre 15 pour assurer le pompage. Le
soufflet 18 qui est réalisé dans des métaux implantables assure une barriére
étanche entre le fluide hydraulique et I'ensemble constitué par le systeme de
transformation de mouvement 20 et le moteur électrique 17. Le pompage est
réalisé sans frottement, uniquement par déformation élastique du soufflet. I est

a noter que la pompe 4 assure la circulation du fluide uniquement du réservoir en
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direction des éléments gonflables 1 grace a la configuration des obturateurs

unidirectionnels d'aspiration et de refoulement.

[0023]Selon une caractéristique de l'invention, le moteur électrique 17 est alimenté

en énergie par un systéme de transfert d'énergie sans fil dont une partie est
montée dans le boitier 3 tandis qu’une autre partie du systéme de transfert
d'énergie est montée dans le boitier de commande B. Selon une caractéristique
préférée de réalisation, le systétme de transfert d'énergie sans fil comporte une
bobine ou antenne émettrice 28 intégrée au boitier de commande B et une
antenne ou bobine réceptrice 30 montée dans le boitier étanche 3 implanté dans
le corps du patient. Cette antenne réceptrice 30 est reliée & une carte
électronique 31 montée dans le boitier 3 et permettant de transformer le courant
haute fréquence de I'antenne réceptrice 30 en un courant continu alimentant le
moteur électrique 17. Comme cela ressort plus précisément de la Fig. 1,
I'antenne réceptrice 30 est montée latéralement sur le boitier 3 pour permettre
un couplage optimum avec lantenne émettrice 28. Bien entendu, l'antenne
réceptrice 30 est montée de maniére étanche a l'intérieur du boitier 3. Ainsi, le

boitier étanche 3 implanté dans le corps du patient ne comporte pas de batterie.

[0024]Le boitier de commande B comporte un bouton 33 de mise en marche du

systéme de transfert d'énergie sans fil permettant le transfert dénergie a
I'antenne réceptrice 30 montée dans le boitier étanche 3. Avantageusement, ce
bouton 33 active le systeme de transfert d’énergie tant qu’l est activé
manuellement. Ce boitier de commande B comporte une temporisation du
fonctionnement du systeme de transfert d'énergie sans fil au terme d’'une durée
déterminée d'émission. Typiquement, le systeme de transfert d’énergie sans fil
interrompt son émission aprés une durée d'émission continue par exemple de 3

mn, méme si une action perdure sur le bouton 33.

[0025]Selon une caractéristique de I'invention, le dispositif implanté A comporte une

commande manuelle 40 de dégonflage des éléments gonflables 1, accessible de
I'extérieur du boitier étanche 3. Cette commande manuelle 40 agit a la fois sur
I'obturateur unidirectionnel d’aspiration 13 et sur I'obturateur unidirectionnel de

refoulement 14 pour ouvrir la communication entre les éléments gonflables 1 et
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le réservoir 2. Dans I'exemple de réalisation, la commande manuelle 40 est
réalisée par un bouton de dégonflage aménagé sur la téte 5 de la pompe et
constitué par une membrane souple montée pour fermer de maniére étanche le
conduit 11. Cette commande manuelle 40 permet par un appui, I'actionnement
de la tige 13b supportant les obturateurs unidirectionnels 13, 14 de maniére a
assurer leur ouverture. Avantageusement, I'appui sur la commande manuelle 40
conduit au déplacement simultané de I'obturateur unidirectionnel d‘aspiration 13
et de l'obturateur unidirectionnel de refoulement 14. Tel que cela ressort de la
figure 5, les clapets 13a, 14a sont déplacés a I'encontre des ressorts 13d, 14d
conduisant les clapets a ne plus coopérer avec leur siege autorisant ainsi le fluide
a circuler des éléments gonflables 1 en direction du réservoir 2. Cette commande

manuelle 40 permet un dégonflage a coup slir des éléments gonflables 1.

[0026]Le fonctionnement du systéme prothétique hydraulique I conforme a

I'invention découle de la description qui précéde. Le boitier de commande B est
approché de la peau P du patient au-dessus de I'endroit ol est implanté le boitier
étanche 3. La mise a proximité de I'antenne émettrice 28 avec lI'antenne
réceptrice 30 permet d’'optimiser le couplage. L'actionnement du bouton 33 du
boitier de commande B active le systeme de transfert d'énergie conduisant a
I'alimentation électrique du moteur 17 de la pompe. Il s’ensuit que la pompe 4
assure le transfert du fluide du réservoir 2 jusqu’aux éléments gonflables 1.
Lorsque les éléments gonflables 1 sont gonflés, le bouton 33 est relaché. Pour le
dégonflage des éléments gonflables 1, un appui sur la commande manuelle 40
permet de placer simultanément I'obturateur unidirectionnel d'aspiration 13 et
I'obturateur unidirectionnel de refoulement 14 en position d’ouverture assurant le

retour du fluide dans le réservoir 2.

[0027]L'invention n'est pas limitée aux exemples décrits et représentés car diverses

modifications peuvent y étre apportées sans sortir de son cadre.
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Revendications

[Revendication 1] Systeme prothétique hydraulique comportant un dispositif

implanté (A) dans le corps d'un patient et un boitier de commande (B)
extérieur au corps du patient ;

* e dispositif implanté comportant :

- au moins un élément gonflable (1) en réponse a une pression d’un fluide ;
- un réservoir (2) pour le fluide en communication avec I'élément gonflable ;
- un boitier étanche (3) dans lequel est montée une pompe motorisée (4) par
un moteur électrique (17) alimenté en énergie par un systeme de transfert
d’énergie sans fil dont une partie (30) est montée dans le boitier, cette
pompe étant en communication d’une part avec I'élément gonflable via un
obturateur unidirectionnel de refoulement (14) et, d'autre part, avec le
réservoir (2) via un obturateur unidirectionnel d‘aspiration (13), la pompe
assurant uniguement la circulation du fluide du réservoir (2) vers I'élément
gonflable (1) pour assurer son gonflage ;

- une commande manuelle (40) de dégonflage de I'élément gonflable (1)
accessible de I'extérieur du boitier étanche (3) et agissant sur I'obturateur
unidirectionnel d’aspiration (13) et sur l'obturateur unidirectionnel de
refoulement (14) pour ouvrir la communication entre I'élément gonflable (1)
et le réservoir lors de son actionnement manuel ;

* le boltier de commande (B) intégrant une autre partie (28) du systéme de
transfert d'énergie et assurant de piloter le fonctionnement du systéme de

transfert d’énergie.

[Revendication 2] Systéme selon la revendication 1, selon lequel la pompe

motorisée (4) comporte un soufflet (18) délimitant une chambre (15) pour le
fluide dont le volume varie sous l'action du moteur électrique, cette chambre
(15) communiquant avec [élément gonflable (1) via Iobturateur
unidirectionnel de refoulement (14) et avec le réservoir (2) via l'obturateur

unidirectionnel d’aspiration (13).

[Revendication 3] Systéme selon la revendication 2, selon lequel le moteur

électrique (17) agit sur le soufflet (18) via un systéme (20) de transformation
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du mouvement de rotation du moteur électrique en un mouvement de
translation assurant la compression et la dilatation de la chambre pour le
fluide.

[Revendication 4] Systeme selon la revendication 3, selon lequel le systéme
de transformation (20) du mouvement de rotation du moteur électrique (17)
en un mouvement de translation comporte un jeu de galets (22) entrainés en
rotation par le rotor du moteur électrique et coopérant avec une came (23)
fixée au soufflet (18).

[Revendication 5] Systéme selon l'une des revendications précédentes,
selon lequel chaque obturateur unidirectionnel d‘aspiration (13) et de
refoulement (14) est rappelé élastiquement a sa position fermée de repos.

[Revendication 6] Systéme selon la revendication précédente, selon lequel
chaque obturateur unidirectionnel d’aspiration (13) et de refoulement (14)
comporte un clapet (13a,14a) sollicité par un ressort (13d,14d) en appui sur
un siége (13c,14d) présenté par le boitier, les clapets étant portés par une
tige d’actionnement (13b) dont une extrémité libre est accessible de
I'extérieur du boitier pour constituer la commande manuelle (40) de
dégonflage de I'élément gonflable (1).

[Revendication 7] Systéme selon la revendication précédente, selon lequel
le systétme de transfert dénergie sans fil comporte une antenne émettrice
(28) intégrée au boitier de commande (B) et une antenne réceptrice (30)
montée dans le boitier étanche (3) et reliée a une carte électronique (31) de
conversion en un courant continu alimentant le moteur électrique.

[Revendication 8] Systéeme selon l'une des revendications précédentes,
selon lequel le boitier de commande (B) comporte un bouton (33) de mise en
marche du systéme de transfert d’énergie sans fil et une temporisation du
fonctionnement du systéeme de transfert d'énergie sans fil au terme d’une
durée déterminée d'émission.

[Revendication 9] Systeme selon l'une des revendications précédentes,

selon lequel au moins un élément gonflable (1) est un implant pénien.
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