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Vyndlez se tykd zafizeni pro vyvijeni pri-
modarych nebo rotaénich kontinualnich nebo
periodickych pohybli o rovnomérné nebo pro-
ménné rychlosti. Obsahule jednak rotacni

hnact hifidel, na némZ je uloZen axidlné vrat-
né posouvatelny 3nek, jednak ovlddaci prvek
a prostiedek pro ptevod pohybu axidlng vrat-
né posouvatelného Sneku. Ovlddacim prvkem
je buben, tvofici celek s axidlné vratné po-
souvatelnym $nekem a opatfeny vackou, kte-
rd je v dotyku s Cidlem, pevné& spojenym s
rdmem stroje. Prostfedkem pro pfevod pohy-
bu axialné vratn& posouvatelného 3neku je
hnany hridel, ktery je kolmy k rotanimu
hnacimu hfieli a na ném?Z je pripevnéno pre-
vodové kolo a ovladaci kotoud. P¥evodovym
kolem pFipevnénym na hnaném hfideli je
Snekové kolo nebo €elni kolo se Sikmymi zu-
by. V jiném provedeni je oviddacim prvkem
hridel, ktery je spfeZen ozubenym soukolim
s rotaénim hnacim hfidelem a k n8muZ je

pfipevnén vystfednik, ktery je v dotyku s
prstencem a pies spojovaci prvek s kloubem
a s ¢lenem, jehoZ €ast je v zabé&ru s vybré-
nim na axidlné vratné posouvatelném Sneku.
Posun axialné vratné€ posouvatelného 3ne-
ku po rotalnim hnacim hiideli se rovna dvoj-

nasobku vystfednosti vystfedniku.
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Vynédlez se tyké zafizeni pro vyvijeni rlz-
nych pfimofarych nebo rota&nich nepfetrZi-
tych nebo periodickych pohybli o rovnomér-
né nebo proménné rychlosti.

P¥i konstrukci strojli je pohon strojt a za-
Fizeni pomoci ndhonf, vyvijejicich pfetrZité
pohyby, velmi dobfe zndm. V této oblasti
jsou zndmé pohony pomoci ozubenych pie-
vodi, tak zvaného Zenevského typu, pomoci
rohatkového mechanismu, pomoci spojek,
b&Zicich bez omezeni jednim smérem, nebo
rtiznych ndhonfi vatkového typu. Hlavni ne-
vyhodou téchto zafizeni je, Ze se nehodi pro
vyvijeni rychlych pohybii, protoZe piendSe-
né pohyby jsou doprovazeny Skodlivymi je-
vy — vibracemi, rdzy, hlukem a tak ddle a
Zivotnost pohé&né&ného zakizeni je nizka. PFi-
mé¥ené Zivotnosti stroje lze dosdhnout pou-
ze tehdy, jsou-li pfenaSené sily malé.

Z vySe zminénych typl pohonft zajistuji
pomé&rné& dobry pohyb spojky béZici stdle
stejnym smérem, av3ak, jeZto jsou to spojky
treci, maji nevyhodu prokluzovédni, to jest,
nezajistuji bezpecné nucené spojeni mezi
hnaci a hnanou Gdsti.

Jak zndmo, lze nejlepSich dynamickych
pohybll dosdhnout hlavné pomoci ndhont
vatkami, pop¥ipadé k¥ivkovymi kotoudi, pro-
toZe pracovni dradhy vafek lze navrhnout
podle takovych zdkonli pohybu, které za-
jiStuji nejlep8i dynamické vlastnosti. AvSak
v praxi mohou byt tyto dynamické vlastnos-
ti afinné pouze v t8ch pfipadech, kdy je
pracovni drdha vacky velkd a tlakovy uhel
maly. Ve stroirenstvi se rovnéZ pouZivad o-
vladacich kotouét, které maji na obvodu, je-
hoZ primér je pomérné maly, 60 vystupkil
vaCek. U takovych kotou€ musi byt kiivka
vytvofena na velmi malém oblouku, ktery
pFisludi stfedovému dhlu 360/60=6°. Na ta-
kovych malych obloucich, jak je zndmo, lze
uskute€nit vétSi pohyby pouze tehdy, jsou-li
hodnoty tlakového dhlu vy3si. Casto je nut-
no potitat s jevem podfezavani. Z obr. 1 je
patrno, Ze oblouk, prisluSejici stfedovému u-
hlu ¢ lze vyuZit pouze Castedné, protoZe pii
zdvihu h je na ndb&hu a vyb&hu tfeba vy-
tvolit prechodovd zakfiveni, — na jedné
strané z divodd dynamickych, na druhé
strané z dbvodi geometrickych. Na oblou-
cich, prisluSejicich thldm e« a 8, které jsou
vzhledem ke stfedovému thlu ¢ dosti velké,
nastavé jen mald €ast z pfemisténi v radiél-
nim sméru h. Podle obr. 1 proto nevykoné-
va kotou€ na obloucich, p#isluSejicich dh-
lim « a g, Zddnou uZite€nou préci. Na use-
cich oblouku, pfisluSejicich dhlu y, odpovi-
dajicimu klidové poloze, je situace obdobnd.

Pokud se tyké ostatnich vatkovych mecha-
nismit pohonu, je rovndZ zndm tak zvany§
mechanismus stfidavé drahy, pouZivany pro
pohon kruhovych stoll jednotitelovych fréz
a obrdbé&cich stroji. Mechanismus sti¥idavé
drahy prevadi rotatni pochyb hnaciho h¥ide-
le, rotujiciho konstantni rychlosti, na libo-
volny rotatni pohyb nebo p¥imo rovnéZ na
jiné pohyby hnaného hiidele. Pohyb je pe-
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riodicky, ale jedna perioda miZe zahrnovat
nékolik tsekii, na nichZ se pohyb zrychluje,
zpomaluje nebo na nichZ je rychlost pohy-
bu konstantni. Takového zafizeni je moZno
vyhodné& pouZivat zvlasté pro pohon vacko-
vych kotoufd. Vyhodou tohoto zafizeni je,
Ze kotouf se miZe pohybovat rlznou rych-
losti, nebo se i na ur€itou dobu zastavit za-
timco hnaci hiidel se otdfi. Vytvoleni uZi-
tednych tsekd je moZno provést vyhodn8ii,
jeZto na kotouli neni tfeba dGsekll, zajistuji-
cich klidové polohy ovladdanych dilct. Tato
zalizeni maji st¥idavou drdhu s jednou pra-
covni a jednou klidovou polohou, uspoiada-
nou po celém obvodé& ovlddaciho prvku, vy-
konévajici pootafeni kruhového stolu. Zari-
zeni s obvyklymi rozméry jiZ vyhovuji prin-
cipu, uvedenému vySe, podle néhoz dava
pouZiti zédkonl pohybu s dobrymi dynamic-
kymi charakteristikami dobré praktické vy-
sledky tehdy, kdyZ 1ze pomé&rné velky zdvih
realizovat pifi malych tlakovych thlech. A-
v3ak zakFiveni kFivky ,stfidavé drahy" se
nemiZe pribliZit optimdlnim podminkdm,
je-li stroj v dfisledku pouZitého principu po-
otéfeni podroben vysokym dynamickym na-
petim. Vysoké zatiZeni zplisobuje, Ze spo-
jeni mezi zakFivenim kPivky , mechanismu
stFidavé drdhy” a mezi jednotlivymi zuby
nebo valeCky na kotouti, ktery je timto me-
chanismem cvladén, je p¥i kaZdé otd&ce pre-
ruSeno. JeZto neni moZné vyhnout se pfi
umistovani valeCkl jisté chybé v rozteli, ne-
setkdva se vdletek, vstupujici do dalsiho zé&-
b8ru, pfesné s Fidici k¥ivkou, coZ vyvoldva
pfi vy38ich rychlostech ruSivé vlivy. Pracu-
je-li zaFizeni vyS8i rychlosti, mohou se vy-
skytnout rovnéz pruzné deformace prvka,
prendsejicich pohyb. Zdvih Fidici kFivky rov-
néZ nelze vyrobit absolutné presné&, a chyba
na tomto zvy3eni zdvihu vzrstd s odérem
pFi provozu. Zdvih Fidici ki¥ivky a roztede
véaletkl z vySe uvedenych diivodli nekores-
ponduji. Z tohoto divodu a v disledku
pruZzné deformace dochdzi p¥i nahlych roz-
jetich a zastavenich ke vzniku nadmérng vy-
sokych napéti tim, Ze vdalecky pFejedou
sprdvinou polohu. Tato vysokd napé&ti mohou
byt nékolikandsobnd oproti maximalnimu
provoznimu zaFizeni.

P#i rychlostech vy$8ich neZ 25 aZ 30 otddek
za minutu proto b&Zny mechanismus se stfi-
davou  drahou nepracu’e uspokojivé. Urdi-
tou korekci tradi€nich kFivkovych drah lze
vytvoFit tak zvanou kombinovanou kfivko-
vou drdhu, kterd ma dynamicky faktor o
30 % ni¥3i neZ obvyké kFivkové drahy. Tim
je umoZné&no urcité malé zvyseni rychlosti,
nicméné neni ani mechanismus se st¥idavou
drahou, vybaveny kombinovanou K¥ivkovou
drahou, dostate€né operativni.

Ukolem vyndlezu je vyFeSeni mechanismu
pohonu, ktery je oprostén od vySe uvede-
nych nevyhod hnacich mechanismd, vyvolé-
vajicich periodické pohyby, ale zajistuje je-
jich vyhody a jehoZ pouZitim lze zvySit vy-
kon a Zivotnost strojt.
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Tento kol je vyreSen zafizenim podle vy-
nédlezu, jehoZ podstata spoCivd v tom, Ze ob-
sahuje jednak rota¢ni hnaci h¥idel, na némZ
je uloZen axidln& vratn& posouvatelny 3nek,
jednak ovladaci prvek a prostfedek pro pfe-
vod pohybu axidlng vratnd posouvatelného
du dalSich vyznak@ souvisejicich s podsta-
tou vyndlezu. Ovlddacim prvkem je buben,
tvofici celek s ‘axidlné vratn& posouvatel-
nym Snekem a opatieny vackou, kterd je v
dotyku s .Cidlem pevié spojenym S rdmem
stroje. o

Prostfedkem pro pievod pohybu axialné
vratnd posouvatelného Sneku je hnany h¥i-
del, ktery je kolmy k rotaénimu hnacimu
hfideli a na némZ je pripevnéno prevodové
kolo a oviddaci kotout. Prevodovym kolem
pfipevné&nym na hnaném hiideli je ¥nekové
kolo. V jiném provedeni je pievodovym ko-
lem d¢elni kolo se Sikmymi zuby. V jiném

provedeni zafizeni podle vynélezu je ovlada-

cim prvkem h¥idel, ktery je spfaZen ozube-
nym soukolim s rotatnim hnacim hfidelem
a k némuz je pripevnén vystfednik, ktery .je
v dotyku s prstencem a pfes spojovaci prvek
s kloubem a s ¢lenem, jehoZ Cast je v za-
béru s vybrdnim na axidlng& vratn& posouva-
telném $neku. Posun axidlné posouvatelné-
ho 3neku po rotatnim hnacim hiideli se rov-
nd dvojnasobku vystfednosti vystfedniku.

Vynélez je déle podrobné popsdn na pii-
kladném provedeni s odvoldnim na vykre-
sy, kde obr. 1 predstavuje detail ovlddaciho
kotoucle, obr. 2 nafrtek jednoho provedené-
ho vynédlezu, u n8hoZ ovladdacim prvkem je
buben, obr. 3 naértek daldiho provedeni vy-
ndlezu, u néhoZ ie misto ovladaciho bubnu
pouZito jinych prvki.

U reSeni podle obr. 2 je na rotalnim hna-
¢im hrideli 1 uloZen 3nek 2 axidalné vratné
posouvatelny, ktery tvori jeden celek s ovlé-
dacim bubnem 3. S vafkou 4 na ovlddacim
bubnu 3 je v zdbéru &idlo 3, které je pevné
spojeno s kostrou stroje. PFi rotaci hnaciho
hiidele 1 se ovladaci buben 3 pohybuje zd-
roveil s axidlng vratné posouvatelnym Sne-
kem 2 vzhledem k nepohyblivému ¢idlu 5.
Toto premisténi modifikuje pevodovy pomér
na axidlné vratng posuvném 3neku 2 urfe-
ny jeho rozte€i. Na jednom useku vacky 4
se napriklad mZi zdvih shodovat s rozteti
axidlné vratné posouvatelného 3neku 2, ale
jeho smysl je opatny. KdyZ je €idlo 3 v zd-
béru s timto tsekem na vafce 4, neotadi se
ani prevodové kolo, jimZ je v tomto pro-
vedeni 3nekové kolo 7, ani hnany h¥idel 6
kolmy k rotadnimu hnacimu h¥ideli 1 a pev-
né spojeny se 3nekovym kolem 7. Ovladaci
kotout 8, upevnény na hnaném hiideli 6 je
rovnéZ v klidu. Otad€enim rota&niho hnaci-
ho hridele 1, pii kterém se zdroveinl ot4ci
zmin&ny Usek na vafce 4 — odpovidajicl
tvaru vatky 4 — se hnany hiidel 6 mirné
roztofi, a po dosaZeni maximdlni rychlosti
se jeho rotace postupn& zpomaluje, a koneé-
né se hnany h¥idel 6 mé&kce, bez rézu, za-

stavi. Popsany dé&j se opakuje pri kaZdé o-
ta€ce rotadniho hnaciho hiidele 1. Snekové
kolo 7, ovlddaci kotoul 8 a hnany hiidel 6
mohou byt nahrazeny jakymikoli jinymi pro-
stfedky. Pro prevod pohybu axidlng vratné
posouvatelného Sneku 2 1ze pouZit jako ple-
vodového kola napiiklad Gelniho kola se
Sikmymi zuby.

UmoZiiuje-li to zdvislost mezi Gseky pohy-
bu, ktery ma byt vyvolén, miZe byt misto o-
vladaciho bubnu 3 pro ovlivnéni pohybu,

tery je urfen rozte¢i na axialng posouvatel-
ném Sneku 2 pouZito ovlddacich prvkl vyvo-
lavajicich vratny primocCary pohyb, jak je
ukazano na obr. 3. Rotacni hnaci h¥idel 1 je
splaZen s h¥idelem 2 ozubenym soukoelim 10.
Vystfednik 11, upevnény na h¥ideli 8, je v
dotyku s prstencem 12 a ples spojovaci pr-
vek 13 s kloubem 14 a Clenem 13, paralens
vedenym, jehoZ Cast 16 je v zdbsru s vybra-
nim 17 na axidlné posouvatelném Sneku 2 a
posouvd timto Snekem 2 po rotadnim hnacim
h¥ideli 1 o vzdalenost, kterd se rovnéd dvoj-
nésobku vystiedniku 11.

Vafka 4 na ovlddacim bubnu 3 miZe mit
tvar, odpovidajici zndmym dynamickym
vlastnostem pohybovych zdkond, protoZe lze
uskute&nit pomérné velky zdvih pfi malych
tlakcvych dhlech. To je umoZnéna tim, Ze na
celém obvodu ovlddaciho bubnu je tfeba u-
pravit pouze jeden utsek pro-pohyb a jeden
asek pro klid, podobng jako v pripads ovlé-
lacich zafizeni, popsanych u mechanismi se
st¥idavou drdhou.

Dalsi vyhodou je, Ze podle pFeruSované
Zary na obr. 1 lze namisto vafek pro vyvo-
l&ni periodického pohybu pouZit Archime-
dovy spirdly a plivodné nutné oblouky pii-
sludejici Ghldm e, 8 a y jsou pro pohon po-
dle tohoto vyndlezu zbytedné. Tim jsou tla-
kové uhly zlepSeny a tim, Ze vyroba je jed-
nodu8si, jsou rovnéZ vyrobni chyby mensi
a z téchto chyb vznikajici nadmé&rné vypéti
jsou zmensena.

Dal%i vyhoda vyndlezu vyplyvd z provede-
ni podle obr. 2, kde na cvlidacim kotouti 8
o ste.ném primeéru a o stejnych tlakovych -
hlech miiZe byt pomoci Archimedovy spira-
ly nebo jinych jednoduchych kifvek umisté-
no dvakréat tolik vadek jako na ovlddacim
kotoufi z obr. 1,

Zaibizeni podle vyndlezu ize bez jakychko-
li modifikaci pouZit jako nahrady za ozube-
néd soukoli (pfevody) pro zménu rychlosti,
znédmd ve strojirenstvi, a to rovnéZ u zarize-
ni s vy$8imi vykony. Pohybu pro zménu rych-
losti se dosdhne tak, Ze lsek na vatce 4 na
ovladacim bubnu 3, na némZ je zdvih na
pracovni drdze opadny oproti smyslu rozte-
e vratné posouvatelného Sneku 2 se tvaru-
je tak, Ze zdvih bude v kaZdé C&sti pracov-
ni drdhy mensi neZ rozted axidlné vratné po-
souvatelného 3neku 2. Pak ovlddaci buben
3 modifikuje rezultujici z rozte€e vratné po-
souvatelného Sneku 2 tak, Ze b&hem jedné
otaCky rotaéniho hnaciho h¥idele 1 bude mit

~ pohyb hnaného hfidele 6 v jednom tseku
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B ychlost niZ8f a v druhém useku rychlost
vy38i, neZ je rychlost pohybu rezultujici z
rozteCe Sneku.

Dalsi vyhodou vyndlezu je, Ze vatka 4 o-
¢ ylddaciho bubnu 3 mlZe mit tvar, pFi némZ

*f pFiznivé dynamické vlastnosti zfistanou za-

chovéany, takZe ménfei se rychlost hnanych
souldsti se stane v jedné fdzi pohybu na-
stavované vackou 4, smyslem opaéné.

Pfiznivd pracovni charakteristika pohonu
podle vynélezu je zaji§t&na tim, Ze prvky po-
honu jsou spolu neustdle v zdbéru. Snek ve
spojeni se Snekovym kolem neni citlivy na
chyby ve zdvihu, odpovidajici chyb4dm v roz-
te¢i (jsou vhodnd i zafizeni levné&iSi neZli
S$nekovy pievod), jelikoZ dilce jsou neusté-
le v zabéru, a chyba zdvihu mé&ni pomé&r me-
zi pracovnimi a klidovymi dseky periodické-
ho pohybu pouze nepatrné (fadové o 0,01
procent].

Korekci drahy neni rovnéZ v disledku Sne-
kového pievodu tieba a rovnéZ prejeti sprav-
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né polohy neplisobi problémy, coZ znamend,
Ze pfi provozu pfevodu podle vynéalezu ne-
vznikaji mezi jednotlivimi tseky pohybl Z4d-
né nadmérné dynamicka napéti.

Charakteristické je, Ze vznikaji pohyby
lep8ich dynamickych vlastnosti neZ u zné-
mych kloubovych p¥evodd pro zmé&nu rych-
losti, pro jejichZ vyvijeni pohybu se Zddné
vatkova zafizeni nehodi, dokonce ani tak
zvany mechanismus se stfidavou drahou, o
némZ je zndmo, Ze je nejlepsi.

Dalsi vyhodou zafizeni podle vyndlezu ve
srovnéni s tak zvanym mechanismem se stfi-
davou drahou je, e zaFizeni podle vyndlezu
1ze vyrobit o rozmérech podstatné menSich
a v kaZdém ohledu ekonomi&téji.

Bylo by moZno realizovat také dalsi kom-
binace pohybii tim, Ze pro pohon rota&niho
hnaciho hfidele 1 se pouZije otd€ivého me-
chanismu s proménnou rychlosti; toho lze
také dosdhnout pomoci spojeni alespoii dvou
pohonil podle vyndlezu do série.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizen{ pro vyvijeni pfimoarych ne-
bo rotatnich kontinudlnich nebo periodic-
kych pohybli o rovnomérné nebo proménli-
vé rychlosti vyznaujici se tim, Ze obsahuje
jednak rota&ni hnaci hiidel {1), na ném?Z je
uloZen axidlng vratnd posouvatelny $nek (2),
jednak ovlddaci prvek a prost¥edek pro pfe-
vod pohybu axidlné vratné posouvatelného
Sneku (2).

2. Zavizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze ovlddacim prvkem je buben (3], kte-
ry tvofi celek s axidlné& vratng posouvatel-
nym 3nekem (2) a je opatfeny vackou (4],
kterd je v dotyku s ¢idlem (5), pevné& spo-
jenym s réamem stroje.

3. ZafFizeni podle bodil 1 a 2 vyznacujici
se tim, Ze prostfedkem pro pfevod pohybu a-
xidlnd vratnd posouvatelného 3neku (2) je
hnany hiidel (6}, jehoZ osa je kolmé k ose
rotatniho hiidele (1) a na némZ je pfipev-
néno prevodové kolo a ovlddaci kotoul (8).

4, Zatizeni podle hodu 3 vyznadujici se
tim, Ze pfevodovym kolem pfipevnénym na
hnaném hfideli (6) je Snekové kolo (7).

5. Zafizeni podle bodu 3 vyznadujici se
tim, Ze prevodovym kolem pfipevn&nym na
hnaném hiideli (6] je €elni kolo se Sikmymi
zuby.

6. Zatizeni podle bodu 1 vyznadujici se
tim, Ze ovlddacim prvkem je hiidel (9), kte-
ry je spraZen ozubenym soukolim (10) s ro-
taénim hnacim hiidelem (1) a k némuZ je
pFipevnén vystfednik (11), ktery je v doty-
ku s prstencem (12) a pFes spojovaci prvek
(13) s kloubem (14) a s ¢lenem (15}, je-
hoZ ¢éast (16) je v z&béru s vybranim (17)
na axidlné vratné posouvatelném Sneku (2].

7. Zatizeni podle bodu 6 vyznatujici se
tim, Ze posun axidlné vratné posouvatelného
Sneku (2} po rotanim hnacim hiideli (1)
se rovnd dvondsobku vystfednosti vystfed-
niku (11).

2 ltsty'vﬂresﬁ

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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