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(54) Pohon kolesa rjpadla

U pohonu kolesa rypadla bez mechanic—
kych prevodu je pouZito nizkootadkového
elektromotoru, kde na koncich prodlouZené-
ho ndboje rotoru nizkootadkového elektro-
motoru jsou nasazena loZiska nesouci sta- é +

|

tor nizkootadkového elektromotoru opatie-
ny ramenem, které je spojeno s konstrukei {
vylozniku. .
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Vyndlez se tykd pohonu kolesa rypedla bez mechanickfch p¥e-
vodl, kdy jako pohonu je pouZito nizkootddkového elektromotoru.

Dosud zndmé pohony tohoto druhu jsou uspoFdddny tak, Ze
nizkootd8kovy elektromotor je bud uloZen mimo koleso a jeho vnith-
ni rotor je pripevnén p¥imo na ot48ivém drd¥kovaném h¥{deli ko- |
lesa, p¥idemZz jeho vnéjsi stator je pevné spojen s konstrukei
kolesového vyloZniku, a nebo vnéj&§i rotor motoru je p¥imo spo-
Jen s télesem kolesa, uvnit?¥ kterého je umistdn, a vnit¥ni sta-
tor je pevné spojen s neotodnou drdZkovanou osou.

UspoF4ddni, kde vnit¥ni rotor je piFipevndn p¥imo na ot48i-
vém dré¥kovaném hiideli kolesa, mé tu nevyhodu, Ze h¥idel kole-
sa prendsi vSechny dynamické sily od rypédni do konstrukce ry-
padla a deformace h¥idele kolesa se prendgeji i na vnit¥ni ro-
‘tor, éimZz dochdzi k poruSovdni soust?edné polohy obou d4sti
elektromotoru. Provozné stdld mald vzduchovd mezera mezi rotorem
a statorem je dlleZitd pro dosaZeni dobré G&innosti elektromotoru.

v U uspo¥dddni, kde vnéjdi rotor motoru je primo spojen s té-
lesem kolesa, uvnit¥ kterého je umiétén, se do konstrukce kolesa
prendsSeji velké deformadni sily od téZeného terénu, které se dd-
le p¥imo prendSeji do vndjs3iho rotoru nizkootddkového elektro-

- motorw, & tim dochdzi i zde k poruSovéni soustiedné polohy obou
ddsti elektromotoru. U tohoto uspordddni pFistupuje ddle jesté
ta nevyhoda, Ze elektromotor je bezprost¥edné ohroZovdn odpadd-
vajicim téZenym materidlem, A

Uvedené nevyhody jsou odstranény feSenim podle vyndlezu, kde
na koncich prodlouZeného nédboje rotoru nizkootddkového elektromo-
toru jsou nasezene loZiska nesouci stator nizkootd8kového elektro-
motoru, opat¥eny ramenem, které je spojeno s konstrukei vyloZniku.

Timto uspordddnim podle vyndlezu je dosaZeno toho, %e veli-
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kost vzduchové mezery mezi rotorem & statorem je nezdvisld na de-
formacich 8pidky vyloZniku i hPidele kolesa a lze ji volit jen
s ohledem na deformace vlastni konstrukce motoru. Elektromotor
tvo¥ri kompaktni uzavieny celek, oddéleny od ostatnich Edsti ko-
lesa, coZ je vyhodné i z hlediska udriZby.

Na pPipojenych vykresech je zndzornén piiklad provedeni
podle vyndlezu, kde na obr. 1 je schematické zndzornéni pohonu
kolesa v pldorysu a na obr, 2 je schematické zndzornéni pohonu
kolesa v nirysu.

Ne koncich prodlouZeného ndboje 7 rotoru 2 nizkootddkového
elektromotoru 9, kterym se prendSi tocdivy moment na koleso 8,
jsou nasazena loZiska 3 nesouci stator 4 nizkootd&kového elektro-
motoru 9. Stator 4 je opat¥en ramenem 5, které je v misté A spo—'
jeno g konstrukei vyloZniku 6. Ramenem 5 je zachycovén reakdni
moment statoru 4, pFidem? v misté A miZe byt na konstrukei vyiloZ-
niku umistén nezndzornény silovy snimaé ke snimdni momentu motoru.
Rotor 2 je pevnd spojen s hiidelem 1.

PREEDMET VYNALEZU

Pohon kolese rypadla bez mechanickych pFevodi, u néhoZ je pou-
¥ito nizkootddkového elektromotoru umisténého mimo téleso vliagtni-
ho kolesa, kde s h¥idelem kolesa je pevné spojen rotor nizkootddko-
vého elektromotoru, vyznadujici se tim, Ze na koneich prodlouZené-
ho ndboje (7) rotoru (2) nizkootd3kového elektromotoru (9) Jsou
nasazena lo¥iska (3) nesouci stator (4) nizkootd&kového elektromo-
toru (9) opat¥eny ramenem (5), které je spojeno s konstrukei vyloZ- .
niku (6). .
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