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Niniejszy wynalazek dotyczy urzadze-
nia do nastawiania $mig, ktére pozwala lot-
nikowi podczas lotu zmienia¢ w razie po-
trzeby skok $mig, np. w celu regulacji szyb-
kosci $migla, nastawienia na skok biegu ja-
lowego lub tez odwrécenia skoku $mig do
hamowania samolotu przy ladowaniu.

W celu ulatwienia zrozumienia wyna-
lazku na rysunkach przedstawiono dla
przykladu $migto o trzech smigach.

Fig. 1 przedstawia przekr6j wzdluz osi
walu $migla, fig. 2 — szczegél, odpowiada-
jacy fig. 1, w widoku zgory, fig. 3 — prze-
kréj poprzeczny wzdluz osi Y na fig. 1,
fig. 4 — wykres obliczeniowy, fig. 5 — od-
miane piasty $migla.

Na rysunku litera A oznaczono wal sil-
nika, litera B — karter silnika, a literg C—

skrzynke urzadzenia do nastawiania $mig,
ktora jest potaczona z karterem silnika za-
pomocg Srub b.

Wat D smigla posiada z zewnatrz zlob-
ki d. Wat ten moze by¢ sprzezony bezpo-
$rednio z walem silnika lub napedzany za
posrednictwem kola zebatego przekladni
zmniejszajacej, nieuwidocznionej na rysun-
ku, gdyz nie stanowi ona istoty wynalazku.
Piasta E $migta posiada trzy ramiona E|,
idace w kierunku promieni i podtrzymuja-
ce trzy $migi. Piasta E $migla jest osadzona
od strony silnika w lozysku F, np. kulko-
wem, natomiast zprzodu jest sztywno po-
taczona z walem $migla zapomocy plytki G
i $sruby zaciskowej g.

Urzadzenie to pozostawia pomiedzy
piastg $migla i walem srodkowa komore



E,, w ktérej moze byé umieszczone urza-
dzenie do nastawiania $mig.

Kazde ‘rami¢ E, piasty posiada skie-
rowany wzdluz osi rdzei $rodkowy o
malej $rednicy ze zwojem $rubowym e.
W zwoju srubowym jest umieszczony od-
powiedni gwint h nagwintowanego na-
rzadu H sztywno polaczonego z podstawa
I $migi. Polaczenie podstawy $migi z ob-
sadg jest uzupelnione czopem s$rodkowym
j, nagwintowanym w kierunku odwrotnym,

niz gwint h, pedstawy $migi, co zapewnia '

zamocowanie podstawy smigi w obsadzie.

Nalezy zauwazyé, ze sily aerodyna-
miczne, np. sila odsrodkowa, wywierane
na podstawe $migi, znajduja opér na zwo-
ju srubowym, ktéry pod wzgledem wyirzy-
malosci i zuzycia stanowi duza i ciagla
powierzchni¢ oporowa, z drugiej zas stro-
ny niewielka $rednica zwoju srubowego e
ma na celu zmniejszenie do minimum mo-
mentu sil tarcia, wynikajacych na skutek
dzialania wspomnianych sitl aerodynamicz-
nych.

Litera K oznaczono ramie korby, osa-
dzonej w dolnej czesci podstawy $migi 2,
przyczem calo$¢ jest zablokowana nakret-
ka L. Rami¢ korby K posiada cylindrycz-
ny czop R, zaopatrzony w prostowéd pry-
zmatyczny M.

A zatem kazda podstawa $migi posia-
da ramie korbowe K, umieszczone w $rod-
kowej komorze E, piasty $migla.

Z drugiej strony wszystkie prostowody
korbowe sa utrzymywane w dokladnem
polozeniu wzajemnem zapomoca plyt o-
porowych N,, N,, polaczonych zapomoca
rozpérek n i sztywno polaczonych z tuleja
suwakowa N. Plytka oporowa N, jest osa-
dzoma na tulei N bez luzu, a tuleja ze swej
strony moze przesuwaé si¢ po wale D
$migla, zaopatrzonym w tym celu w
ztobki.

Fig. 2 przedstawia w widoku zgéry
skrajne potozenia, jakie moga zajaé pro-
stowody korbowe w zaleznosci od prze-

sunigcia tulei suwakowej, przyczem m,
jest skrajnem potozeniem przedniem, m,—
potozeniem srodkowem i m, — skrajnem
potozeniem tylnem. Podluine przesunie-
cie tulei suwakowej powoduje wigc obrot
o pewien kat ramion korbowych dokola
osi Y $migi, przyczem wielkosé¢ kata obrotu
jest oznaczona literami m, ¥ m,, oraz po-
woduje niewielki ruch w kierunku osio-
wym, zalezny od skoku sruby.

Polozenie poczatkowe trzech prosto-
wodow korbowych i nachylenie poczatko-
we trzech $mig sa jednakowe dzieki od-
powiedniej konstrukcji, wobec czego da-
nemu polozeniu tulei suwakowej odpowia-
da réwniez $cisle okreslone potozenie korb,
a wiec i okreslone polozenie trzech $mig
$migla.

Fig. 3 przedstawia widok zprzodu tulei
suwakowej N i plyty oporowej N,.

Urzadzenie do napedu tulei suwakowej
jest zawarte w ostonie C (fig. 1). Urzadze-
nie to posiada tulej¢ O, nagwintowana z
zewnatrz, z podtuznemi rowkami o, w kto-
re wchodza wystepy stalego narzadu P,
tak iz gwintowana tuleja O moze przesu-
waé sie rownolegle do osi X — X, lecz nie
obracaé sie. Tuleja O pociaga za soba tu-
leje suwakowa N, ktéra obraca si¢ wraz
z walem $migla, za posrednictwem podwoj-
nego kulkowego lozyska oporowego Q.

Podluzne przesuniecie tulei O otrzy-
muje sie za posrednictwem nakretki R,
ktéra moze tylko obracaé sig, nie przesu-
wajac sie. W tym celu nakretka ta jest o-
sadzona pomiedzy kulkowemi ltozyskami
oporowemi S. Z drugiej strony obwod ze-
wnetrzny nakretki R posiada uzebienie 7,
polaczone ze $limakiem T, zapomoca kto-
rego nakretka e otrzymuje ruch obrotowy,
a tuleja gwintowana o — ruch podluzny.

Wal ze slimakiem I moze by¢ zatem
obracany od wewnatrz albo z zewnatrz o-
stony zapomoca silnika elektrycznego lub
urzadzenia mechanicznego.

Sity, jakie nalezy stesowaé przy uru-
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 chomianiu urzgdzenia do obracania s$mig,

mozna latwo obliczyé. .

Niech U (fig. 4) oznacza rozwiniety
gwint sruby e o skoku a.

Sita odsrodkowa F, $migi, dzialajaca
na gwint, jest wedlug zalozenia zaczepio-
na w punkcie o i moze byé rozlozona na
skladowa om — Fc sin a oraz skladowa
tarcia Fc, — Fc cos a tg ¢, gdzie tg ¢ jest
wspoélczynnikiem tarcia. Z drugiej strony
moment skrecajacy Ft daje sktadowa po-
$lizgu on = Ft cos o oraz skladowa tar-
cia Ft, — Ft sin a 1g o.

Jest oczywiste, Zze przy obracaniu $mi-
gi w jednym kierunku skladowa poslizgu
(om albo on) bedzie pomagala temu ru-
chowi, w przeciwnym za$ kierunku bedzie
przeciwstawiala sie.

Jezeli wigc, wychodzac z normalnego
potozenia nachylenia $mig, trzeba, aby u-
rzadzenie obrécito smigi np. w kierunku
skoku pracy zerowej, t. j. w kierunku om,
to sity wypadkowe sily odsrodkowej i mo-
mentu skrecajacego daja w wyniku

Al = — om + Fc, + Ft, + on

(nalezy zaznaczyé¢, ze przy tym ruchu mo-
ment skrecajacy Ft dazy do zera).

Przy ruchu odwrotnym zaleznos¢ jest
nastepujaca:

A2 —= + om + Fc, + Ft;, — on.

Przy dalszym ruchu w kierunku na-
chylenia na bieg wsteczny otrzymuje sig

A3 —=—om + Fc, + Ft, — on,

(podczas tego ruchu moment skrecajacy
jest odwrécony i wzrasta do maximum).

Przechodzac od nachylenia na bieg
wsteczny do nachylenia zerowego, otrzy-
muje sie:

A¢d =+ om + Fc, + Ft, + on.

Urzadzenie do nastawiania $mig po- -
winno spelnia¢ swe zadanie w:najgorszych
warunkach, to znaczy dla A4.

Znajac najwiekszy opér przy obracaniu
podstawy $migi w gwintowanym rdzeniu
piasty, mozna obliczyé najwigksza site, wy-
wierang na tulej¢ suwakowa, biorac, oczy-
wiscie, pod uwage réznice momentéw, to
znaczy, uwzgledniajac stosunek promienia
gwintowanego rdzenia do ramienia korbo-
wego.

Poza tem, gdy jest dany stosunek prze-
ktadni zmniejszajacej pomiedzy $ruba R i
tuleja gwintowana o z jednej strony, a po-
miedzy $limakiem T i kolem zgbatem r z
drugiej strony, mozna obliczyé sile stycz-
na, jaka nalezy przylozyé do walu T,
uwzgledniajac, oczywiscie, tarcia, zacho-
dzace w tym czasie pomiedzy réznemi cze-
$ciami urzadzenia.

Zastrzezenia patentowe.

1. Piasta émigla o zmiennym skoku,
znamienna tem, ze jest sztywno polaczona
z walem silnika tylko zprzodu zapomoca
ptyty, ztylu zas jest polaczona z karterem
zapomoca lozyska mp. kulkowego tak, iz
wal i piasta stanowia obracajaca si¢ ca-
tosé, w ktérej pomiedzy walem i piasta
znajduje si¢ $rodkowa komora, pozwala-
jaca na umieszczenie urzadzenia do zmia-
ny skoku.

2. Piasta $migta wedlug zastrz. 1, po-
siadajaca tyle ramion, idacych w kierunku
promieni, ile jest $mig w $migle, znamien-
na tem, ze kazde ramie posiada obsade
srubowa, w ktérej sa umieszczone odpo-
wiednie gwinty obsady podstawy $migi,
wskutek czego sily aerodynamiczne wy-
wierane na podstawe $migi sa przenoszone
na gwinty srubowe, ktére z punktu widze-
nia wytrzymalosci i zuzycia stanowia du-
Za i ciagla powierzchnie oporowa.

3. Piasta wedlug zastrz. 112, zna-
mienna tem, ze $rednica rdzenia obsady



Srubowej jest zmniejszona do minimum w
celu zmniejszenia momentu sit, pochodza-
cych od sil aerodynamicznych, a wigc opo-
row biernych, ktére nalezy przezwycigzyé
przy obracamiu podstawy $migi.

4. Piasta wedlug zastrz. 1 — 3, zna-
mienna tem, Ze posiada ramie korbowe do
obracania, sztywno polaczone ze $miga i
mieszczace si¢ w $rodkowej komorze pia-
sty, przyczem czop kazdej korby jest u-
trzymywany w dokladnem polozeniu
wzglednem zapomoca dwoch plyt opore-
wych, sztywno potaczonych z tuleja su-
wakowa, ktéra daje si¢ przesuwaé po wa-
le $migla, wskutek czego okreslone przesu-
niecie podiuzne tulei suwakowej powodu-
je odpowiedni okreslony obrét katowy
$mig dokola ich osi. '

5. Piasta wedlug zastrz. 4, znamien-

na tem, ze do uruchomiania tulei suwako-
wej posiada tuleje, nagwintowana z ze-
wnatrz, ktéra daje si¢ przesuwaé wzdluz
osi walu $migla, nie obracajac sie, i ktora
jest polaczona z tuleja suwakowa, obraca-
jaca si¢ razem z walem $migla, zapomoca
podwéjnego oporowego lozyska kulkowe-
go, przyczem przesuniecie gwintowanej tu-
lei odbywa si¢ zapomoca nakretki dajacej
sie¢ obraca¢ lecz nie przesuwaé i urucho-
mianej zapomoca poprzecznego walu ze
§limakiem, ktéry daje si¢ uruchomiaé¢ od
wewnatrz lub z zewnatrz oslony, np. zapo-
moca silnika elektrycznego lub urzadzenia
mechanicznego.

Achille Ernest Gaba.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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