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Wynalazek niniejszy ma na celu ulep-
szenie zmanych regulatoréw dziatajacych

posrednio, wyposazonych w przelacznik -

sitowy, silnik nastawczy oraz urzadzenie
stabilizujace, stuzace do przenoszenia ru-
chow silnika nastawczego (albo ewentual-
nie pomocniczego silnika obracajgcego sie
zaleznie) na przelacznik sitowy celem po-
wodowania dzialania zwrotnego.,

Znane regulatory tego rodzaju wyréz-
niaja sie tym, ze szybko$é regulacji lub
biegu silnika nastawczego, takze przy du-
zym odchyleniu wartosci rzeczywistej od
warl.oéci wymaganej, nie ma przekraczaé
pewnej okreslonej wielkosci, poniewaz sta-
bilizujace prowadzenie zwrotne zmniejsza
wychylenie przelacznika silowego, czyli to
wychylenie jest mniejsze niz wychylenie

odpowiadajace rzeczywistemu odchyleniu.

. Z tego wzgledu mie moze byé przekroczo-

ny minimalny okres czasu do ponownego
wyréwnania wartosci rzeczywistej do war-
tosci wymaganej. Ogélnie dazy si¢ jednak
do ltego, aby ten ckres czasu byl maly ce-
lem jak najszybszego wyréwnania zaklo-
cen.

Najprostsze byloby wiec pominigcie
szkodliwie dziatajgcego pod tym wzgledem
prowadzenia zwrotnego, lecz z drugiej
strony nie mozna z tego zrezygnowacl ze
wzgledu na nieodzowna stalosé¢ dziatania
urzadzenia stabilizujacego, jak to wiadomo
z doswiadczen praktycznych. Z tego powo-
du musiano dotychczas pogodzié si¢ z nie-
uniknicng niedogodnoscia zwyklego pro-
wadzen’a zwrotnego.



Wynalazek opiera si¢ na spostrzezeniu,
ze bez zrzeczenia sie¢ stabilizacji szybkosé
regulacji moze byé zwickszona i wskutek
tego skrécony czas trwania wyréwnania,
a mianowicie w ten spos6b, ze prowadze-
nie ’ zwrglne zostaje opéZnione wedtug
funkcji czasu lub innymi stowy przewle-
czone. W pierwszej chwili wplyw prowa-
dzenia zwrotnego na przelacznik silowy
praktycznie réwna sie zeru i wzrasta do-
piero wedlug pewnej funkcji czasu, Wo-
bec tego wychylenie przetacznika sitowego
jest poczatkowo zalezne tylko od rzeczy-
wistego odchylenia wartosci. rzeczywistej
od warllo$ci wymaganej i hadaje silnikowi
nastawczemu' szybko§¢ odpowiadajacy te-
mu wychyleniu. Z wzrastajacym wplywem
prowadzenia zwrotnego trzeba z drugiej
strony zapewnié¢ konieczng statosé.

Wedlug wynalazku osiaga sie¢ takie
przewlekle dzialanie zwrotne w ten spo-
s6b, ze urzadzenie stabilizujace jest zaopa-
trzone w mnarzad opoézniajacy dzialanie
zwrotne wedlug ustalonej funkcji czasu,
a pracujacy w zaleznosci od ruchu silnika
nastawczego lub pomocniczego. \

Mozliwe sa liczne rozwiazania celem
urzeczywistnienia tego zasadniczego zada-
nia niniejszego wynalazku. Gdy chodzi np.
o urzadzenie stabilizujace, zawierajace na-
rzad gromadzacy sile, mp. sprezyne, jest
mie¢dzy tym narzadem i przelacznikiem si-
owym umieszczony narzad przytrzymuja-
cy lub hamujacy, zapewniajacy dzialanie
na przelacznik silowy nagromadzomej sity
prowadzenia zwrotnego z czasowym opéz-
nieniem.

Na podstawie znanych elementéw re-

gulatoréw jest najprosciej zastosowaé zna- .

ny cylinder lizodromowy, jednakze tak,
aby zamiast zwyklego podathego prowa-
dzenia ‘zwrotnego bylo zapewnione prowa-
dzenie przewlekte zwrotne wedlug niniej-
szego wynalazku. W tym celu moze byé
na stale osadzony tylko sam cylinder
‘wzglednie sprzegniety z ostong przetacz-

nika sitowego, a sprezyna wiazaca umiesz-
czona miedzy tlokiem cylindra izodromo-
wego a tlokiem silnika nastawczego lub
pomocniczego.

Zamiast tego mozna réwniez urzadze-
ne stabilizujace wyposazyé w uklad na-
stepczy, gromadzacy pewna sile wzglednie
wielko$¢ drogowa, ktérego ruch pierwotny

- nastepuje odpowiednio do dzialania silni-

ka nastawczego lub pomocniczego, opoz-
niony- za§ ruch wtérny jest przenoszony
z dziataniem zwrotnym ma przelacznik si-

‘Towy.

Jako taki uklad nastepczy nadaje sie

‘obracajacy sie¢ walec lub tarcza i toczace

sie na niej kotko cierne, ktérego o§ nalezy
odpowiednio do silnika nastawczego lub
ruchu silnika pomocniczego nachylaé
wzgledem osi walca wzglednie srednicy
tarczy, a ktérego w ten sposob spowodo-
wany.ruch hamujacy .(w kierunku osi wal-
ca wzglednie sredmicy tarczy) jest przeno-
szony na przeltacznik sitowy.

0 ile w jednym lub drugim przypadku

 stalo$é regulatora miataby byé narazona na

dziatanie opézZnionego prowadzenia zwrot-
nego, jest wskazane wyposazyé regulator
dodatkowo w urzadzenie wykonane na
wzér sztywnego prowadzenia zwrotnego,
przenoszacego bez opédznienia czesé dzia-
lania prowadzenia zwrotnego, wywierane-
go przez silnik nastawczy lub pomocniczy
na przelacznik sitowy. Tutaj sa takze moz-
liwe rézne rozwiazania, opisane szczego-
fowiej nizej.

Kazde sztywne prowadzenie zwrotne
przetacznika sitowego przez silnik nastaw-
czy powoduje, jak wiadomo, niejednostaj-
nosé. To odnosi si¢ takze do opéznionego
prowadzenia zwrotnego wedlug wynalaz-
ku. Przede wszystkim nie jest ‘wlasciwe,
celem usuniecia nieiednostainoéci, potacze-

" nie- opéZnionego prowadzenia zwrotnego

wedlug wynalazku ze znanym jako takim
izodromowym prowadzeniem zwrotnym,
poniewaz malezy przyjaé, iz przy takim



polaczeniu opéznienie i podatnosé beda
si¢ wzajemnie znosié, wskutek czego pro-
wadzenie zwrotne nie bedzie praktycznie
wcale nastepowalo. W rzeczywistosci -jest
jednakze wedlug wynalazku takie pola-
czenie celowe, o ile sie uwzgledni, ze na-
rzad izodromowy otrzymuje inng stala
czast mniz mnarzad opézniajacy. Witedy
opbéznienie wystepuje w zadany sposéb,
natomiast cylinder izodromowy wyregulo-
wuje niejednostajnosé.

Rysunek przedstawia kilka przykladow
wykonania przedmiotu wynalazku.

Na fig. 1 jest uwidoczniony regulator
z przelacznikiem strumieniowym 7 i silni-
kiem nastawczym 2, ktérego tlok 3 jest
polaczony z nie uwidocznionym na rysun-
ku narzadem regulacyjnym i poza tym ma
dziala¢ na rurke strumieniowa I celem
zwrotnego prowadzenia. W tym celu ruch
tloka 3 musi byé przenoszony na polaczo-
ny z rurka strumieniowa ! drazek 4, stu-

zacy jednoczesnie do wychylania rurki-

strumieniowej ! odpowiednio do wielkosci
pomiarowej 5. Do przenoszenia ruchéw
tloka 3 ma drazek 4 sluzy w znany sposéb
dZwignia 6 prowadzenia zwrotnego, nie ‘po-
taczona jednakze bezposrednio z drazkiem
ttokowym 7, lecz z drazkiem tlokowym 8
tloka hamulcowego 9. Obydwa drazki tto-
kowe 7 i 8 sa polaczone za pomoca spre-
zyny 100. Cylinder hamulcowy 10 z tlo-
kiem 9 jest zaopatrzony w dlawiony prze-
wod okrezny 111 jest w stosunku do osto-
ny, obejmujacej rurke strumieniowa 1, za-
fozony na stale. Ten regulator dziata w na-
stepujacy sposéb.

Gdy pod dzialaniem wartosci pomiaro-
wej wedtug strzatki 5 nastapi wychylenie
rurki strumieniowej ! w kierunku -obrotu
wskazéwki zegara, przesuwa sig tlok 3 sil-
nika nastawczego 2 w prawo, wskutek cze-
go najpierw zostaje napieta tylko sprezy-
na 100, a wiec na dZwigni¢ 6 prowadze-
nia- zwrotnego nie ma narazie dzialania:

ttok hamulcowy 9 przeciwstawia sie bo-
wiem poczatkowo temu ruchowi tak dlugo,
dopoki napigcie sprezyny 100 nie wystar-
cza do pociagniecia tloka hamulcowego 9.
W pierwszej wiec czesci ruchu tloka 3
rurka strumieniowa I znajduje si¢ prak-
tyczniie tylko pod wplywem wartosci po-
miarowej, ‘dzialajacej w kierunku strzat-
ki 5. Dopiero od chwili, w ktérej tlok 9
zaczyna si¢ poddawaé, rozpoczyna sig
dziatanie dZwigni 6 prowadzenia zwrotne-
go i wprowadza rurke strumieniowsa 1 z po-
wrotem w polozenie §rodkowe.

Celem usunigcia niejednostajnosci, spo-
wodowanej przez sztywne prowadzenie
zwrotne, regulator wedlug fig. 1 moze byé
zaopatrzony dodatkowo w cylinder izodro-
mowy, a mianowicie w ukladzie  uwidocz-
nionym na fig. 2. Drazek tlokowy 8 tloka
hamulcowego 9 jest polaczony z tlokiem
izodromowym 12, ktérego cylinder 13 jest
ulozony migdzy dwiema sprezynami 141 15
i potaczony przegubowo z dZwignia 6' pro-
wadzenia zwrotnego. Jak juz wspomniano
na wstepie, nalezy uwzglednié to, aby cy-
linder izodromowy 13 mial inng stalg cza-
su niz cylinder hamulcowy 10, to znaczy
diawiki w dwéch przewodach okreznych 11
i 16 powinny byé nastawione réinie w ta-
ki sposob, ze przewéd okreiny 16 cylindra
izodromowego 13 jest dlawiony bardziej
niz przewéd okrezny 11 cylindra hamulco-
wego 10. W ten sposéb osiaga sie, ze cy-
linder izodromowy przenosi poczatkowo
ruch drazka tlokowego 8 cylindra hamulco-
wego 9 mniezmieniony na dzwignie 6' pro-
wadzenia zwrotnego, to.znaczy dzialaw ta-
ki sposéb, jak gdyby go w ogéle nie bytlo.

- Dopiero w czasie ruchu, powodowanego

przez tlok hamulcowy 9 na dzwignie 6,

nastepuje dzialanie cylindra izodromowego

jako takiego przez wprowadzenie go z po-
wrotem za pomoca Spre¢zyn przytrzymuja-
cych 14, 15 w polozenie $rodkowe i wy-
réwnanie wskutek tego wplywu prowadze-
nia zwrotnego w znany sposé6b,



Na fig. 3 jest uwidoczniony przyklad
wykonania wspomnianego wyzej ukladu
nas.epczego gromadzacego droge, ktory
wlaczcny w urzadzenie stabilizujace, po-
woduje réwniez op3Znione prowadzenie

;rotne. Ten uktad naslepezy skiada s'e
w zasadzie z napedzanego silndiiem 17
obracajgcego sig walca 18, na kidredo ob-
wodzie toczy sie kotko cierne 19. To Ikét-
ko jest osadzone w w'detkach 20, ktére
razem z kotkiem 79 moga byé obracane
w paltaku 21. Na palgku 27 znajduja sie
krazki prowadnicze 22, 23, zapewn'ajgce
palakowi 21 prowadzenie na drazkach 24,
25 przy ruchu tego palaka w kierunku osio-
wym walca 18. Sprezyna 26 zapewnia
z jednej strony polaczenie cierne miedzy
walcem 18 i kétkiem 19, z drugiej zas siro-
ny polaczenie miedzy krazkami prowadni-
czymi 22, 23 i drazkami 24, 25. Na czo-
pie 26', potaczonym z widetkami 20, znaj-
duje sig na korncu, przesunigetym przez pa-
tak 21, dzwignia 27, z ktéra jest za pomo-
ca szczeliny prowadniczej 27’ polaczony
drazek ttokowy 7 silnika nastawczego 2.
Patak 21 jest poza tym zaopatrzony
w czop 28, z ktorym jest polaczona ruche-
mo dzwignia 29 do prowadzenia zwrot-
nego.

W uwidocznionym na fig. 3 polozeniu
rownowagi osie walca 18 i kétka cierne-
go 19 sa rownclegle, wskutek czego przy
ciaglym obrocie walca kolko clerne takze
si¢ tylko obraca, a wiec dZwignia 29 zo-
staje w spoczynku. Gdy jednakze wsku-
tek wychylenia rurki strumieniowej I zo-
staje uruchomiony tlok 3 silnika nastaw-
czego 2, dzwignia 27 obraca czop 26’ w pa-

taku 27 i wskutek tego zmienia pochylenie.

kotka ciernego. Kolko cierne ustawione
ukosnie nabiera w ten sposéb sklonnosci
do powrotu podczas obrolu w polozenie
réownolegle do osi walca. Koétko cierne
wtedy nie tylko sie obraca, lecz przesta-
wia sie takze w kierunku walca zabierajac
przy tym caly palak 21, kiéry ze swej

strony nadaje dzwigni 29 ruch w kierunku
obrotu wskazéwki zegara, przeslawiajac
wskutek tego z powrotem rurke strumie-
niowa, 1.

Odnoén'e do zamierzonego opdzZnienia

provacdzenia zwrolnego dzialanie jest w za-

sadzie ' akie samo, jak w przykladzie wy-
konania wedtug fig. 1. W pierwszej czesci
ruchu silnika nastawczego jest wprawdz'e
dzwignia 27 natychmiast wychylona, lecz
na dzwignie prowadzenia zwrotnego nie
ma jeszcze dzialania, gdyz wystepuje ono
dopiero przy ruchu kéltka ciernego, spo-
wodowanym przez dzwignie 27.

Stopieri opéznienia moze by¢ zmienia-
ny przez zmiang liczby obrotow walca,
przez zmiang stosunkéw s$rednicy walca
i kotka ciernego jak rowniez przez zmia-
ne ramienia dZwigni 27.

W przypadkach, gdy przez zmiane
wspcmn’anych wielkosci nie mozna osiag-
naé¢ zadanego stopnia opéznienia, jest
wskazane wlaczyé szeregowo dwa narzady
cpdzniajace lub takie uktady.

Na fig. 4 jest uwidoczniony taki przy-
ktad wykonania, w ktérym, przy uzyciu
przekladni ciernej wedtug fig. 3, dwa ta-
kie zespoly sa wlaczone szeregowo. Dzwig-
nia 29', rozrzadzana przez boczny ruch
kolka ciernego 19, nie stanowi w tym przy-
padku wlasciwej dzwigni prowadzenia
zwrotnego, lecz dZwignie posrednia, wy-
chylajaca drugie kotko cierne 19'. Dopiero
to kotko nadaje przy swym ruchu wychy-
lenie dzwigni 30 prowadzenia zwrotnego,
ujawniajace sie przez powrotne przes.a-
wienie rurki strumieniowej 1.

W  przykladzie wykonania wedlug
fig. 4 jest w odréznieniu od wykonania we-
dlug fig. 3 zastosowana druga dZwignia 31
prowadzenia zwrotnego i polaczona rucho-
mo bezposrednio z drazkiem tlokowym 7,
stuzac do przenoszenia czesci calego dzia-
lania prowadzen’a zwrotnego bez opéznie-
nia na rurke strumieniowa 1. Wielkos$é tej



czesci jest zalezna od stosunku ramion
dzwigniowych a i b.

Zamiast oddzielnej dzwigni 31 prowa-
dzen‘a zwrotnego wedlug fig. 4 moznaby
czes¢ dzlalania prowadzenia zwrotnego
przenosi¢ bez opé6Znienia na przelacznik
s'lowy takie w ten sposo6b, ze ma dzwig-
ni 27 jest zalozony miedzy miejscem pota-
czen'a z drazkiem ttokowym 7 i czopem 26’
czop 28 do polaczen’a z dzwigniq 29.
Szczegolna jest w zwigzku z tym mozli-
wos¢ umieszczen'a czopa 28 nie pod czo-
pem 26’ na dzwigni 27, lecz przedtuzenia
dzwigni 27 poza czop 26', to znaczy wyko-
nania dZwigni dwuramiennej i um‘eszcze-
na na tym przedluzeniu czopa 28. W tym
przypadku przez spowodowane przez sil-
nik nastawczy wychylenie dzwigni 27
dzwignia 29 zwrotnego
(fig. 3) zostaje wychylona w kierunku po-
wiekszenia wychylenia rurki strumienio-
wej i pod dzialaniem ruchu kétka cierne-
go 19 prowadzona wstecz.

Gdy chodzi o narzad opézniajacy we-
dlug fig. 1, mozna osiagnaé¢ prowadzenie
zwrotne ‘bez opoéznienia procz opdznienia
za pomoca dwoch sprezyn o réznej mocy
i zalozonych w miejsce sprezyny 100 we-
dtug fig. 1. Wtedy powstaje wykonanie we-
dtug fig. 5. W tym przykladzie wykonania
dZzwignia 6 prowadzenia zwrotnego jest
przylaczona miedzy dwiema sprezynami.
Przy tym sprezyna 102, z ktéra jest pola-
czony bezposrednio drazek tlokowy 7 sil-
n’ka nastawczego 2, musi by¢ stahsza niz
sprezyna 101, potaczcna z drazkiem ttoko-
wym 8 cylindra hamulcowego 9.

prowadzenia

Sposob dz'alania jest nastepujacy. Pod-
czas gdy w przykladzie wykonania wedtug
fig. 1 sprezyna 100 jest sciskana pod dzia-
taniem oporu ttoka 9, wskutek czego dzwi-
gnia 6 pozostaje poczatkowo w spoczynkuy,
to tutaj ruch drazka tlokowego 7 w pierw-
szej czesci, to znaczy na poczatku $ciska-
nia sprezyny 101, powoduje mate wychy-
lenie dzwigni prowadzenia zwrotnego, kto-

re, poniewaz ta dZwignia dziata bezposred-
nio na rurke sirumieniowa I, powoduje
prowadzenie zwrotne bez opéznienia.

Rézna moc sprezyn 102 i 101 jest za-
lezna od tej czesci dzialania prowadzenia
zwrotnego, ktéra ma dz'alaé¢ bez opodznie-
nia. Gdy obydwie sprezyny maja jednako-
wa moc, to polowa catego dzialania pro-
wadzenia zwrotnego przypada na op6Znie-
r’e, a druga polowa na dzialanie bez opéz-
nienia.

Wreszcie na fig. 6 jest uwidoczniona
odmiana wykonania wedlug fig. 1, ktoéra
rowniez ma na celu zapewnienie prowa-
dzenia zwrotnego czesciowo nieopéZnio-
nego. W tym przykladzie sprezyna 100
nie jest, jak wedtug fig. 1, umieszczona
miedzy dzwignia 32 i drazkiem tloko-
wym 7, lecz zalozona tak, iz dziala na
dZwignie 32. To samo odnosi sie do draz-
ka ttokowego 8 tloka hamulcowego 9. Przy
tym jest istotne to, Ze sprezyna 100" jest -
polaczona z dzwignia 32 miedzy drazkiem
ttokowym 8 i przegubem 33 drazka tlo-
kowego 7, a mianowicie z nastepujacego
powodu.

W tym przypadku bowiem ma byé
przenoszone za pomoca tylko jednej dzwi-
gni 32 tak opozZnione, jak réwniez nie-
cpézZnione dzialanie prowadzenia zwrotne-
go, a mlanowicie w ten sposéb, ze chwilo-
wy punkt obrotu tej dzwigni jest prze-
mieszczany. W pierwszej czesci ruchu tlo-
ka 3 przeciwstawia tlok hamulcowy 9
wiekszy opér niz sprezyna 100, wskutek
czego jest ona sciskana, a dZzwignia 32 wy-
chyla si¢ okolo punktu polaczenia drazka
tlokowego 8. Z tego wynika nieopéznione
prowadzenie zwrotne. W dalszym prze-
biegu ruchu przezwycieza w pierwszej cze-
$ci napieta sprezyna 100" opér tloka ha-
mulcowego 9 i uruchom’a go. Wskutek te-
go punkt obrotu zostaje przemieszczony
w przegub 33, sprezyna 100 zas wychyla
okolo punktu obrotu dZwigni¢ 32 w tym
samym kierunku jak poprzednio, powodu-



jac w ten sposéb opézZnione przestawienie
zwrotne.

Im bardziej punkt polaczenia sprezy-
ny 100' z diwignia 32 zostaje przyblizony
do punktu poltaczenia z tlokiem 9, tym
wigksze jest nieopéZnione prowadzenie
zwrotne. W przypadku polaczenia sprezy-
ny i tloka hamulcowego w jednym i tym
samym miejscu dZwigni 32 dziala regula-
tor tylko ze zwyklym prowadzeniem zwrot-
nym, w tym bowiem przypadku wspélny
punkt polaczenia jest réwnoznaczny ze
stalym punktem obrotu.

W koficu nalezy jeszcze zaznaczyé, ze
opoznione lub odwleczone prowadzenie
zwrotne wedlug wynalazku oprécz wymie-
nionych zalet posiada w poréwnaniu ze
zwyklym stalym prowadzeniem zwrotnym
te dalsza zalete, iz odwleczone prowadze-
nie zwrotne w pewnym okreslonym zakre-
‘sie czestotliwosci, to znaczy w okreslonym
zakresie warto$ci pomiarowej i szybkosci
zmiany, zapewnia lepsze rozrzgdzanie wy-
przedzenia niz zwykle prowadzenie
zwrotne,

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzepie stabilizujace do regulato-
ra dzialajgcego posrednio z przetacznikiem
sitowym i silnikiem nastawczym, znamien-
ne tym, ze posiada gromadzacy wielko$é
drogowa uklad nastepczy, ktéry przenosi
z op6znieniem wplyw prowadzenia zwrot-
nego od silnika nastawczego na przelacz-
nik sifowy i ktérego ruch pierwotny na-
stepuje odpowiednio do silnika nastaw-
czego, gdy jego opdZniony ruch wtérny jest
przenoszony z prowadzeniem zwrotnym
na przelacznik silowy. A

2. Urzadzenie stabilizujace wedlug
zastrz, 1, znamienne tym, ze uklad nastep-
czy sklada si¢ z obracajacego sie walca
(18) lub tarczy i toczacego si¢ na nim kél-
ka ciernego (19), ktérego 0§ jest odpo-
wiednio do ruchu_silnika nastawczego lub

pomocniczego nachylana wzgledem osi
walca (wzglednie $rednicy tarczy) i kté-
rego w ten sposéb spowodowany boczny
ruch (w kierunku osi walca wzglednie
$rednicy tarczy) jest przenoszony na prze-
Iacznik sitowy (fig. 3).

3. Urzadzenie stabilizujace~ wedlug
zastrz. 1 i 2 z dwoma szeregowo polaczo-
nymi ukladami kélek ciernych, znamienne
tym, ze boczny ruch pierwszego kolka
ciernego (19) sluzy do nachylania drugie-
go kolka. ciernego (19', fig. 4).

" 4, Urzadzenie stabilizujace wedlug
zastrz. 1, znamienne tym, ze posiada urza-
dzenie dodatkowe (31), dzialajace na po-
dobieristwo stalego prowadzenia zwrotne-
go, ktére przenosi bez opédznienia czesé
dzialania prowadzenia zwrotnego, wywie-
ranego przez silnik nastawczy (2, 3) lub
pomocniczy na przelacznik sitowy.

5. Urzadzenie stabilizujace wedlug
zastrz, 1 i 4, znamienne tym, Ze mnarzad
gromadzacy sile (sprezyna) jest utworzo-
ny z dwéch czesci (101, 102), ewentual-
nie o réinej mocy, miegdzy ktérymi jest
przylaczony uklad drazkowy do przesta-
wiania zwrotnego, przy czym stabsza czesé
jest polaczona z silnikiem nastawczym (2,
3) lub pomocniczym.

6. Urzadzenie stabilizujace wedlug
zastrz. 1 i 4, znamienne tymy ze z dzwig-
nig przestawiania zwrotnego (32) jest po-
laczony tlok (9) cylindra hamulcowego
(10) i migdzy nim i koricem dzwigni (32),
zwréconym ku silnikowi nastawczemu lub
pomocniczemu, sprezyna wiazaca (100'),
poddajaca si¢ w pierwszej czesci ruchu sil-
nika, wskutek czego diwignia (32) wy-
chyla si¢ okolo miejsca polaczenia tloka
hamulcowego, napieta za$§ przy tym spre-
zyna (100’ ) wychyla, przezwycigzajac opér
tloka hamulcowego, dzwigni¢ (32) w tym
samym kierunku okoto punktu polaczenia
(33) z silnikiem (fig. 6).

7. Urzadzenie stabilizujace wedlug
zastrz, 2 lub 3 i 4, znamienne tym, Ze po-



siada dzwignie (31) przestawiania zwrot-
nego, polaczong z jednej strony z drazkiem
(7) z pierwszym kétkiem ciernym (19),
z drugiej za$ strony z drazkiem (4'), prze-
suwanym odpowiednio do ruchu koélka
ciernego (19'), wskutek czego na opdznio-
ne prowadzenie zwrotne jest nakladane
prowadzenie zwrotne nieop6znione (fig. 4).

8. Urzadzenie stabilizujace wedlug
zastrz. 1 lub jednego z nastepnych zastrze-

Zen, znamienne tym, zZe procz narzadéw do
opb6znionego prowadzenia zwrotnego jest
przewidziane znane jako takie podatne
(izodromowe) prowadzenie zwrotne, kto-
rego stala czasowa rézni sig¢ od stalej na-
rzadu opédzniajacego.
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