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Mechenizmus excentrického uloZenia &apu
so snimenim poldh

57) RieSenie sa tyke mechenizmu excentric-
kého uloZenia &apu so snimenim krajnych
poldh za udelom stanovenia rozsshu zdvihu
mechanizmu pri jednej otd&ke. Mechanizmus
pozostéva 2z telesa (1), v ktorom je ulo-
Zend z jedneJ strany pohonovd jednotka

(2) a 2z druhe;i strany telesa (1) je uloZe-
ny néboj (5) s odpruZenym stieralom (6)
kore3pondujucim prostrednictvom kolikov
(4a,4b) s mikrospinaémi (3a,3b). Na nébo-
Ji {5) Jje uloZené loZisko (9) s prirubou
(8) poistené kru¥kom (1l) a maticou (10).
V ndboji (5) je uloZené teleso (12) ex-
centrického &apu (13) s vedenim, ktory je
upevneny v telese (12) prostrednfctvom
1isty (14) a poistovace] skrutky (15). Na
excentrickom Sape (13) je na loZisku (17)
uloZené oko (16) hneného mechenizmu.
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Vynédlez sa tyka rielenia pmechanizmu excentrického uloZenia &apu so snimanim kraj-
nych poldh za f¥elom stanovenia rozsehu zdvihu mechanizmu pri jednej oté¥ke, napriklad

ndboja pri manipuldeii s rdmom s lepivou £8liou a doskou &ipov na krdZok k odobereniu

¢ipov.

Pri montd%i integrovanych obvodov Vv mikroelektronike sa pouifvaji pri technolo-
gickych montéZach neprikled za USelom snfmania krajngch poldh, dalej na zariadeniach
pre spdjkovanie &ipov na siubor privodov, na zariadeniach pre delenie kremfkovych do-
siek na &ipe, alebo pri maniimlécii rdmov dosiek &ipov snimale roznych prevedeni, naj-
gastejsie v kombindeii fototranzistor-dioda s vyhodnocovacim &lenom - zdrojom signédlu.
Pakéto prevedenie nie je moZné vZdy realizovat majm§ nie tam, kde nie je priestor pre
jeho zabudovanie ku koncovym polohdm a tam kde sa jednd len o obZasné snimanie polohy.
Nevyhodou je tieZ potreba velkého priestoru pre zabudovanie vyhodnocovaného Zlena -
zdroja a trvald zdta% snimacieho &lena so zdrojom.

Vys&ie uvedené nevyhody zmieriuje a technicky problém riesi mechanizmus excentric
kého ulofenia &apu so snimanim poldh, ktorého podstatou Je, %e pozostdva z telesa
v ktorom je uloZend z jednej strany pohonovd jednotka a z druhej streny telesa je ulo-
¥eny néboj s odpruZenym stieradom koredpondujucim prostrednictvom kol{kov s mikrospi-
na&mi. Na ndboji je uloZené loZisko s prirubou. LoZisko Jje poistené kriZkom a maticou.
V ndboji je uloZené teleso excentrického Sapu s vedenim. Excentricky &ap je upevneny
prostrednictvom 1isty a poisfovacej skrutky. Na excentrickom Zape je na loZisku uloZe-
né oko hnaného mechanizmu. '

Vyhodou mechanizmu excentrického uloZenia &apu so sniménfm poldh je, Ze snimacie
a spinacie prvky ako i excentricky mechanizmus je zabudovany v telese tvoriacom jeden
celok, DPalfou vyhodou je moZnost napdjania snimafov, tak striedavym sko i jednosmer-
nym napz'i’cim. Vihodou je tieZ zlep¥enie pracovnych podmienok pri montéZnom ‘procese.

Mechanizmus excentrického uloZenia &apu so snimanim polbh je prikladne zobrazeny
na pripojenych vykresoch, kde na obr. 1 je nakresleny nérys mechanizmu v reze, na obr.
2 je nakresleny bokorys mechasnizmu, na obr. 3 je nakresleny rez rovinou A-A z obr. 1
a na obr. 4 je nakresleny rez rovinou B-B z obr. 1.

Mechanizmus excentrického uloZenia &apu so snimanfm polGh pozpstéva z telesa 1
v ktorom je uloZend z jednej strany pohonové jednotka 2 a z druhej strany telesa 1 je
uloZeny ndboj 5. V ndboji o sl uloZené stierade _§_ odpru¥ené prostrednictvom pruéinyz_.
Stierade 6 kor?e%pondujﬁ g kolfkmi 4a, 4b mikrospina¥ov 3a, 3b. Na néboji 5 je uloZené
loZisko 9 s prirubou 8. LoZisko 9 Je poistené krdzkom 11 a maticou 10. V néboji 5 je
uloZené teleso 12 excentrického _é;Pu 13 s veden{m. Excentricky &ap 13 je v telese 12
upevneny prostrednictvom 1listy 14 a poist‘ova{:e;j skrutky 'E. Na excentrickom &ape 13 je
na loZisku 17 uloZené oko 16 hneného mechanizmu. -

Funkcia mechanizmu excentrického uloZenia &apu so snimenim poloh jé nasledovn&:
Pri napojen{ pohonovej jednotky mna zdroj napatia, otdda sa v smere oproti pohybu ho-
dinovych rudidiek ngboj 5 a tym aj teleso 12 excentrického &apu 13 v ktorom je uloZe-
ny &ap 13 s vedenfm vyloZeny o nastavovaciu hodnotu. Fo vykonani dréhy odpovedajicej
pohybu v rozpati 180° stiera 6 dosiahne droven kolfka 4b a wmikrospina& 3b prerusi
privod zdroju napatia. Mechanizmus ostane stét, prifom drédha oka 1_6_ vykond dvojndso-
bok drdhy rovnajicej sa vyloZenia Eapu _12. Po opEtovnom napojeni na zdroj kond mecha-
pnizmus funkeie ako je opfsand z polohy mikrospinala 3b k mikrospinadu 3a.
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PREDMET VIYINLALEZU

Mechanizmus excentrického uloZenia %apu so snfmanfm polSh vyznadujici sa tym, Ze
pozostéva z telesa (1) v ktorom je uloZend z jednej strany pohonovéd jednotka (2) a
z druhej strany telesa (1) je uloZeny ndboj (5) s odprufenym stieradom (6) koreZipon-
dujuecim prostrednictvom kolikov (4a, 4b) s mikrospinalmi (3a, 3b), pridom na ndboji
(5) je uloZené loZisko (9) s prirubou (8) poistend kriikom (11) s maticou (10) pri-
gom v néboji (5) Je ulofené teleso (12) excentrického &apu (13) s vedenfm, ktory je
upevneny v telese (12) prostrednfctvom 1li3ty (14) a poistovacej skrutky (15), za-
tial' o na excentrickom Zape (13) je na loZisku (17) uloZené oko (16) hnaného mecha-

nizmu.
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