POLSKA  |O0PIS PATENTOWY | 100810

RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

CZvyiLLKNIA

Patent dad;aft!kowvy
do patentu mr

g{é}gm
Pierwiszenstwo:

URZAD '

PATENTOWY Zgloszenie ogloszomo: 06.06.77
PH L Opis patentowy opublikowano:  30.04.1979

Zgboszono: 27.11.75 {(P. 185054)

Urzedu Patentowsego
Nlsae) Rscimese.i o Liowe

Int. C1.2 G11B 15/66

‘Twérca wynalazku: Maciej Ostrowski

Uprawniony z patentu: Osrodek Badawczo-Rozwojowy Urzadzeh Infor-
matyki ,,Meramat”, Warszawa (Polska)

Pneumatyczny uklad przelaczajacy zwlaszcza do automatycznego
fadowania tasSmy magnetycznej w jednostce pamieci tasmowej

1

Przedmiotem wynalazku jest samoczynny pneu-
matyczny uklad przelaczajacy stosowany zwlasz-
cza do automatycznego ladowania tasm magnetycz-
nych w jednostkach pamieci tasmowych, kitore po-
siadaja pneumatyczne zasobniki tasmy, stuzace ja-
ko bufory oraz uktady prowadzenia tasmy ze szpu-
li podajacej na podciSnieniowiy szpule odbierajaca,
dzialajgca samoczynnie podczas przygotowania je-
dniostki do pracy zasadniczej. Zadaniem tego uk-
ladu przelaczajacego jest polaczenie . pompy pod-
ci$nienia-ssacej poprzez odpowiednie przewody ru-
rowe ze szpula podci$nieniowa, co pozwala na przy-
ssanie do ndzenia szpuli konca tasmy magnetyczne;j
przy jej zakladaniu, oraz potgczenie pompy z za-
sobnikami tasmy (buforami), co jest konieczne przy
wprowadzaniu tasmy do tych zasobnikéw i dal-
szej pracy jednostki pamieci tasmowej.

Znane dotychczas podobne uklady przelaczajace
skladaja sie z zaworu przelaczajacego, wyposazone-
go w elektromagnes, stuzacy jako element wyko-
nawczy, czujnika lub czujnikéw pneumatycznych
lub innego typu, ktére wykrywaja (sygnalizujg)
aktualne polozenie konca tasmy magnetycznej o-
raz przeftiwornik6w przesylajacych sygnaly elek-
tryczne poprzez blok sterowania do elekiromagne-
su, co zapewmnia wlasciwg prace urzadzenia.

Celem wynalazku jest wykonanie takiego ukda-
du przelaczajacego, ktéry posiada szereg zalet w
stosunku do znanych w tym zakresie rozwigzan.
Posiada on przede wiszystkim prostg i zwartg bu-
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dowe, nie posiada skomjplikowanych elektromnicznyich
ukladéw sterujacych oraz jest pewmiejszy w dzia-
laniu ze wizgledu na wyeliminowanie posrednich
ogniw czujnikiem wykrywajacym polozenie kot-
ca tasmy magnetycznej, a zaworem przelaczajg-
cym. Cel ten zostal speinfiony przez dokonarie roz-
wigzania przedstawionego w wynalazku, dotyczace-
g0 pneumatycznego ukladu przelgczajacego zwiha-
szcza do automatycznego ladowania tasmy magne-
tycznej w jednostkach pamieci tasémoweyj.

Uktad wedlug wynalazku zawfiera komore po-
laczona wyprowadzeniami korzystnie rurowymi z:
pompa podcisnienia (ssaca), szpulg podcisnieniows
odbierajaca i zasobnikami tasmy magnetycznej,
przy czym réznica ci§nien wystepujaca w komorze
regulowana jest ukladem zaworowym, ktéry ste-
ruje przeplywem powietrza i sprzezony jest po-
przez elementy sprezyste z ukladem wykonaw-
czym, korzystnie mieszkowo-membranowym, rea-
gujgcym na okresowe wahanja cisnied panujgcych
w komorze.

Uktad wykonawczy, korzystnie mietsdiorwo—mmn—
branowy, ktéry znajduje sie wewnatrz komory, po-
siada zdolno$é okresowego lgczenia z aftmosfers,
przy czym powodowane jest to chwilowymi wa-
hanfiami ci$nien w komiorze.

Polgczenie komory z atmosfera immﬂeﬂe nato«
miast podczas okresowych polaczen ukladu wyko-
naweczego z atmosfera, a podczas braku plgczenia
tego ukladu z atmosfera, komora posiada polgcze-
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nie z ukladem wykonawczym, korzystnie poprzez
maty otworek wykonany szczegélnie w membranie
Ipb mieszku, przy czym przeptyw powietrza pod-
czas tego polaczenia jest maly w stosunku do ogél-
nego przeplywu powietrza w komorze. '

Polozenie zaworéw ukladu zaworowego sygnali-
zowane. jest odpowiednim przetwornikiem elek-
trycznym, korzystnie mikroprzetacznikiem, ktéry u-
mieszezony jest w ukladzie zawordwym ‘i wypro~
wadzony na zewnatrz, co jest wykorzystane do
sterowania napedem szpul w czasie samoczynnego
zakladania tas$my magnetycznej na s'zipuﬂe odbiera-
jaca.

Pneumatyczny uklad przelaczajacy wedlug wy-
nalazku przedstawiony zostal w przykbadzie wy-
konania pokazanym na’ rysunku.

Uklad zbudowany jest z komory 1, k.téra po-
siada trzy wyprowadzenia w -postaci kroécow 2, 3
i 4, przy czym wyprowadzenie 2 stuzy do potgcze-
nia komory z pompa podci$nienia (ssaca), wypro-

waldzenie 3 ze szpula podcinieniows, a wyrpro'wa- .

dzenfie 4 z zasobmikami taSmy magnetycznej.
. Komora 1 wewnatrz jest przedzielona plytka 5

zamocowang -wkretami do Scianki komory 1 i u-
szczelnfiona uszczelka 6. W . plytce 5 wykonane s3
dwa otwory zaworowe 7 i 8 oraz pomiedzy tymi
otworami umocowany jest wispornik 9, na ktérym
spoczywa déwignia zaworéw 10. Otwory 7 i 8 sg
naprzemian zastaniane i odslamiane talerzykami za-
mworowymi 11 i 12, kitére polaczone sg dzwignia 10
poprzez shupki 13 i 14. Dzwignia 10 jest polaczona
wahliwtie ze wspomikiem 9 przy pomocy osi 15.
Mechaniizm ten tworzy uklad zaworowy dwéch za-
woréw 16 i 17, przy czym gdy jeden z nich jest
otwarty, to drugi jest zamkniety.

‘Do przeciwleglej Scianki- 18 komory 1-przymoco-
wany jest gumowy mieszek 19, zaopaftrzony wew-
natrz w sprezyne zwrotng 20, ktéra jednym kon-
cem umocowana jest do swobodnego -konca miesz-
ka 19 a drugim do przewodu rurowego 21 lgczace-
go miieszek 19 z ukladem. membranowym. Kon-
cowka 22 swobodnego konca mieszka 19 polgczona
jest sprezyna 23 o .odpowtednio dobranej charak-
terystyce z dawignia 10 poprzez shupek 13.

Whnetmze mieszka 19 poprzez przew6d rurowy 21
moze by¢ polaczone pneumatycznie z wnetrzem ko-
mory 1 kalibrowanym otwornikiem 24 . wykona-
nym w membranie 25, lub z komora 26, kKtéra po-
laczoma jest z atmosfera otworami 27 wyﬂmmarn;yma
w Sciance 18. Membrana 25 podlpamta jest sprezyna
28, ktéra spoczywa na wisporniku 29, umocowanym
do. piytki 5 i réwnowazy sile wymnikajaca z réznicy
cisnienn po obydwu stronach membrany 25.

. Do piytki 5 przymocowany jest réwniez mikro-
przetacznik 30z ‘wyprowadzonym. przewodem na
zewnagtrz, ktéry uruchamiany jest dawignia 30. O-
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trzymywany sygnat z mikrowylacznika 30 wekazu-

Jje na polozenie ukiadu zaworowego i jest .wykomyv’ »

stany do sterowania ukfadem napedu szpul w cza-
sie samoczynmego zakladania tasmy magnetycznei.

Drziatanie ukiadu polega na tym, ze przy wyla-
czonej pompie podciSnienia (ssgcej) ukiad przyj-
muje potozenie pokazane na rysunku dzieki spre-
zynie zwroinej 20, bedacej wewmatrz mieszka 19.
W tej pozycji pompa jest polaczona poprzez od-

4
stoniety otwér zaworowy 8 i przewéd wyprowa-
dzenia kréécowego 3 z ndzeniem szpuli podcisnie-
niowej (nie pokazanej na rys.) Wilaczenie pompy
wywola pewien spadek ci$nienia w komorze 1 ze
wzgledu na wystepujace opory przeptywu powiet-
rza. Dzigki temu talerzyk zaworowy 11 zostanie
mocniej docisnigty do obrzeza otwlomu ZaAWOTOWEE0

- zaworu 7.

Wispomniany wyzej spadek cisnfiienia jest w tym
czasie jednak zbyt maly aby zaklocié réwmowage
ukiadu. Dopiero, gdy tasma magnetyczna ze szpuli

-podajacej owinfiie sie ma rdzeniu podcisnieniowej

szpulli odbierajacej i zasloni znajdujace sie w
jej rdzeniu otworki powietrzne, wywoda to dalszy
spadek ci$nienia w ukladzie. Dzieki temu membra-

‘ma 25 ugnie sprezyne 28 i otworzy przystoniety do

tego. czasu przewdd rurowy 21. Wiedy powietrze
atmosferyczne zaczne wchodzi¢ do mieszka 19 po-
przez otwory 27 i przewdd 21. W tym czasie mie-
szek 19 bedzie sie rozprezal, pokonujgc opb6r
sprezyny zwrotnej 20 oraz napinal sprezyne 23.
Gdy sita napinanej sprezyny 23 pmewazy site do-
ciskajgea talerzyk 11 (wynikajaca z réznicy cisniefi
po obu stronach talerzyka), déwiignia 10 zostanie
przerzucona w drugie polozenie i w tym czasie
zawér 17 zostanie zamkniety, a otwdr 16 otwarty.
Cisnienie w1 ukladzie mnatychmiast wzrosnie
ze wizgledu na swobodny przeptyw powietrza
przez puste w tym momencie zasobniki tasmy, wy-
prowaldzenie kréécowe 4 i otwarty otwoér zaworu 7.
Sprezyna 28 docisnfie memfprane 25 do przewodu
rurowego 21 przez co odetnie wnetrze mieszka 19
od atmosfery. Pod wiptywem  sprezyny zwrotnej 20
mieszek 19 rozpocznie ruch powrotny z malg pred-
koscia, poniewaz kalibrowany otworek 24 pozwala
tylko ma maty przeplyw powietrza z wewnaftrz
mieszka 19 do wewnatrz komory 1. Diwignia 10
pozostaje chwilowo nieruchoma ze wzgledu na jej
elastyczne potgczenie z mieszkiem 10 poprzez spre-

‘zyne 23, W tym czasie tasma magnetyczna zostaje

wprowadzona do zasobnlikéw, uszczelniajac je w
znacznym stopniu, a jednoczesSnie ciSnienie w uk-
tadzie spada, membrana 25 ponownie odslania
przewdéd rurowy 21 i powietrze z atmosfery przep-
tywa do wewnatrz mieszka 19, az do jego calko-
witego wypeinienia.

Dopéki tasma znajduje sie w zalsof:xnﬁkaoh i pom-
pa podcisnieniowa . (ssaca) pracuje, ukitad polaczeh
pneumatycznych nie ulega zmianie. W czasie wy-
miany szpuli z tasma magnetyczng ukiad wraca do
potozenia wyjSciowego, jak pokazano na rysunku

‘wymalazku, poniewaz czas ten jest dostatecznie

diugi, aby mieszek 19 skumcz$t sie i przerzucit
diwignie 10 w .przeciwne polozenie. Pompa pod-
cisnienfiowa caty czas pracuje i po wymianie szpu-
i mozna natychmiast rozpocza¢ opéracje samoczyn-
nego zakladania (tadowania) ta$my, poniewaz w
ttymczasu»epommata Jesitpoila»ozomaneszpuﬂapod-

) cnémmnqwa.

Zastrzezenia patentowe

. MPIWumaltycmy'uk!ad pmetamaﬁacy zZwiaszeza
do automatycznego ladowania tasmy magnetycznej
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w jednostce pamigci tasmowej, zaopatrzonej w ze-
sp6t urzadzen przemoszacych tasdme ze szpuli poda-
jacej na podecisnieniowa szpule odbierajaca, pne-
umatyczne zasobniki talmy magnetycznej, blok ste-
rujacy mnapedem obu szpul, pompe podcisnienia
(ssaca) polaczong ze szpula podcisnieniowa i zaso-
bnikami taémy poprzez uklad przelaczajacy, zna-
mienny tym, ze zawiera komore (1) polaczona wy-
prowadzeniami, korzystnie rurowymi (2, 3, 4) z
pompg podcisniienia, szpula podci$nieniows odbie-
rajgca i zasobnikami tasmy magnetycznej, przez
kitéra to komore przechodzi powietrze o zmiennym
cidnieniu regulowanym ukladem zaworowym, kté-
ry steruje przepiywem powietrza i sprzezony jest
poprzez elementy sprzezyste z ukiadem wykonaw-
czym. korzystnie mieszkowo-membranowym, reagu-
jacym na okresowe wahania ciénien, panujace w
komorze (1).

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
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wykionawiczy ukiad mieszkowo-membranowy posia-
ida okresowe polaczenia z atmosfera, powodowane
chwillowymi wahaniami cinieA w komorze (1), przy
czym polaczenia komory z atmosfera istnieja pod-

5 czas okresowych polaczen ukdadu wykonawiczego

z atmosferg, a podczas braku polgczenia ukliadu
wylkonawezego z atmosfers, komora (1) posiada po-
taczenie z tym ukiadem, komzystnie poprzez maty
otworek (24) wykonany szczegblnie w membranie
25), przy czym przeplyw powietrza podczas tego
polgczenia jest pomijalnie maty w stosunku do
ogdlnego przepitywu powietrza w komorze (1).

B. Uktad wedlyg czastrz. 1, znamienny tym, ze
w ukladzie zaworowym umieszéZony jest odpowie-

13 dni przetwornik elektryczny (30) sygnalizujacy po-

tozenie zawordw (16, 17), co wykorzystywane jest
do sterowanlia napedem szpul w czasie samoczyn~
nego zakladania tasmy magnetycznej na szpule od-
bierajacs.
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