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Pneumatyczny układ przełączający zwłaszcza do automatycznego
ładowania taśmy magnetycznej w jednostce pamięci taśmowej

Przedmiotem wynalazku jest samoczynny pneu¬
matyczny układ przełączający stosowany zwłasz¬
cza do automatycznego ładowania taśm magnetycz¬
nych w jedinosltlkach paimięci taśmowych,, k|tóre po¬
siadają pneumatyczne zasobniki taśmy, służące ja¬
ko buifory oraz uklłaldy prowadzenlia taiśimy ze szpu-
Ui pojdaólajceij na podciśnlieniowlą szpuillę odbierającą,
działającą samoczynnie podczas przygotowania je¬
dnostki do pracy zasadniczej. Zadaniem tego uk¬
ładu przełączającego jest połączenie pompy pod-
oiśnienia-ssącej poprzez odpowiednie przewody ru¬
rowe ze szpulą podciśnieniową, co [pozwala na pirzy-
ssalnie do rdizenlia szpuli końca taiśimy malgnetyiczmiej
plrzy jej zakładaniu^, oraz połączenie pompy z za¬
sobnikami taśmy flbulforaimi), co jest konieczne plrzy
wprowadzaniu taśmy do tych zasobników i dal¬
szej pracy jednostki pamięci taśmowej.

Znane dotychczas podobne układy przełączające
składają się z zaworu przełączającego, wyposażone¬
go w elektromagnes, służący jako element wyko¬
nawczy, czujnika lub czujników pneumatycznych
lub innego typu, które wykrywają (sygnalizują)
aktualne położenie końca taśmy magnetycznej o-
raz prszettiwoirnliJków przesyłających sygnaiły elek¬
tryczne poprzez blok sterowania do elektromagne¬
su, co zapewnia właściwą pracę urządzenia.

C'elem wynalazku jest wykonanie takiego ukła¬
du przełączającego, który posiada szereg zalet w
stosunku do znanych w tym zakresie rozwiązań.
Posiada on- przede wiszylsltkim prostą i zwartą bu-
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diowę, nie posiada skam(pjikcwanych elelBferarriczttiyich
układów sterujących oraz jest pewniejszy w dzia¬
łaniu ze wfóględiu na wyeliminowanie pośrednich
ogniw czujnikiem wykrywającym położenie koń¬
ca taśmy magnetycznej, a zaworem przełączają¬
cym. Cel ten zostaił spegnjiony przez dokonanie roz¬
wiązania przedstawionego w wynalazku, dotyczące¬
go pneumatycznego ujkłaidu frrzeflajeza)jącego zwła*
szcza do automatycznego ładowania taśmy magne¬
tycznej w jednostkach pamięci taśmowej.

Układ według wynalazku zawiera komorę po¬
łączoną wyprowadzeniami korzystnie rurowymi z:
pompą podciśnienia (ssącą), szpulą podciśnieniową
oiditoieraljajcą i zasobnikami taśmy magnetyczne)},
przy czym różnica ciśnień występująca w komorze
regulowana jest układem zaworowym, który ste¬
ruje przepływem powietrza i sprzężona jest po¬
przez elementy sprężyste z układem wykonaw¬
czym, korzystnie mieszkowo-membranowym, rea¬
gującym na okresowe wahania ciśnień panujących
w komorze.

Układ wykonawczy, korzystnie midszteowcHmem-
(taranowy, kitóry zmiaijdujje się wewmąjtiiz komory, po¬
siada zdolność okresowego łajczenda z atmosferą,
przy czym poiwodowame jest to c&wi!lGwy;rnS wa*
hianiaimi ciśnień w komioirze.

Połączenie komory z ajtoostferą I»ite$ej)e ttasto-
miast podczas okresowych połączeń układu wyko¬
nawczego z atmosferą, a podczas braku płączenia
tego układu z atmosferą, komora posiada połączę-
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nie z układem wykonawczym, korzystnie poprzez
mały otworek wykonany szczególnie w membranie
lpb mieszku, przy czym przepływ powietrza pod¬
czas tego połączenia jest mały w stosunku do ogól¬
nego przepływu powietrza w komorze.

Położenie zaworów układu zaworowego sygnali¬
zowane jest odpowiednim przetwornikiem elek¬
trycznym, korzystnie mikroprzełącznikiem, który u-
mieszczony jest w układzie zaworowym i wypro¬
wadzony na zewnątrz, co jest wykorzystane do
sterowania napędem szpul w czasie samoczynnego
zakładania taśmy magnetycznej na szpulę odbiera¬
jącą.

Reumatyczny układ przełączający według wy¬
nalazku przedlsitalwiony został w przykładzie wy¬
konania pokazanym na rysunku.

Układ zbudowany jest z komory 1, która po¬
siada trzy wyproiwadzeniia w postaci króćców 2, 3
1 4, przy czym wyprowadzenie 2 służy do połącze¬
nia komory z pompą podciśniienia (ssącą), wypro¬
wadzenie 3 ze szpulą podciśnieniową* a wyprowa¬
dzenie 4 z zasobnikami talśmy magnetycznej.

Komora 1 wewnątrz jest przedzielona płytką 5
zamocowaną wkrętami do ścianki komory 1 i u-
szczelniona uszczelką 6. W płytce 5 wykonane są
d|wa ołtwory zaworowe 7 i 8 oraz pomiędzy tyimi
otworalmi umocowany jelst wlspornuik 9, na którym
spoczywa dźwilgnia zaworów 10. Otwory 7 i 8 są
naprzeniian zasłaniane d odlsJłalndane talerzylkami za¬
worowymi 11 i 12, które połączone są dźwtilgmią 10
poprzez słupki 13 i 14. Dźwiglnia 10 jest połączona
iwaihllijwdie ze wspornikiem 9 przy pomocy osi 15.
Mechanizm ten tworzy układ zaworowy diwóch za¬
worów 16 i 17, przy czym gldy jeden z nich jest
otwarty, to druga jest zamknięty.

Do przeciwległej ścianki 18 komory 1 przymoco¬
wany jest gumowy mieszek 19, zaopaltrzony wew¬
nątrz w sprężynę zwrotną 20, która jednym koń¬
cem umocowana jest do swobodnego • końca miesz¬
ka 19 a drugim do przewodu rurowego 21 łączące¬
go mlieszek 19 z układem membranowym. Koń¬
cówka 22. swobodnego końca mlieszfca 19 połączona
jest sprężyną 23 o odipc^iednio dobranej charak-
(terystyce z dźwignią 10 poprzez słujpek 13.

Wnęjtrze mieszlka 19 poprzez przewód rurowy 21
może być połączone pneumatycznie z wnętrzem ko¬
mory 1 kalibrowanym otwornikiem 24 wykona¬
nym w membranie 25, lujb z komorą 26, kftora po¬
łączona jesit z atmosferą otworami 27 wyikonanymi
w ściance 18. Membrana 25 podjpairta jeslt sprężyną
28, która spoczywa na Wsporniku 29, umocowanym
do. płytki 5 i równoważy siłę wynikającą z różnicy
ciśnień po obydwu stronach membrany 25.

Do płytki 5 pmymocowaniy jest również miklro-
przełączniik 30;z wyprowadzonym, przewodem na
zewnątrz, który umdhaimiany jeslt dźwignią 10. O-
tirzymywany sygnał z mikrowyłąjcznika 30 wskazuj
je na położenie układu zaworowego i jeslt wykorzy-*
sltany do sterowania układem napęjdu szpul w cza¬
sie samoczynnego zakładania taśmy magnetycznej.

Działanie układti polega na tym„ że przy wyłą¬
czonej pompie podciśnienia (ssącej) układ przyj¬
muje położenie pokazane na rysunku dzięki sprę¬
żynie zwrotnej 20, będącej wewnątrz mieszka 19.
W tej pozycji pompa jest połączona poprzez od¬

słonięty otwór zaworowy 8 i przewód wyprowa¬
dzenia króćcowego 3 z rdzeniem szpuli podciśnie¬
niowej (nie pokazanej na rys.). Włączenie pompy
wywoła pewien spadek ciśnienia w komorze i ze

S względu na występujjące opory przepływu powiet¬
rza. Dzięki temu talerzyk zaworowy 11 zostanie
mocniej dociiśniejty do obrzeża otworu zaworowego
zaworu 7.

jWispomniany wyżej spadek dlśnlienia jest w tym
io czasie jednak zbyt mały aby zakłócić równowagę

układu. Dopiero, gldy taśma magnetyczna ze szpuli
podającej owinie się na rdzeniu poddrśnieniowej
szpuli odbierającej i zasłoni znajdlująjce się w
jej rdzeniu otworki powietrzne, wywoła to dalszy

15 spadek ciśnienia w układzie. Dzięki temu membra¬
na 25 ugnie sprężynę 28 i otworzy przysłonięty do
tego czasu przewód rurowy 21. Wtedy powietrze
atmosferyczne zacznę wchodzić do mieszka 19 po¬
przez otwory 27 i przewód 21. W tym czaisie mie-

20 szek 19 będzie się rozprężał, pokonując opór
sprężyny zwrotnej 20 oraz napinał sprężynę 23.
Gdy siła napinanej sprężyny 23 przelważy siłę do¬
ciskającą talerzyk 11 (wynikająjcą z różnicy ciśnień
po obu stronach talerzyka), dźwignia 10 zosltanie

25 przerzucona w drugie położenie i w tym czasie
zawór 17 zostanie zamknięty, a otwór 16 otwarty.
Cftśnienie w układzie natychmiast wzrośnie
ze względu na swobodny przepływ powietrza
przez puiste w tym momencie zateolbhiki taśimy> wy-

30 prowadzenie króccowe 4 i otwarty otwór zaworu 7.
Sprężyna 28 dociśnie memlbranę 25 do przewodu

rurowego 21 przez co odetmlie wnęjtirze mieszka 19
od atmosfery. Pod1 wpływem sprężyny zwrotnej 20
mieszek 19 rozpocznie rucłi powrotny z małą pręd-

35 kością, ponieważ kalibrowany otworek 24 pozwala
tyflko na mały przepłyfw powietinza z wewnątrz
mieszką 19 do wewnątrz komory 1. Dźwignia 10
pozostaje chwilowo nieruchoma ze względu na jej
elajstyczne połączenie z mieszkiem 10 poprzez sprę-

40 żynię 23. W tym czaisie taśma maigjnetyteizna zostaje
wprowajdlzona do zasobników, uszczelniając je w
znacznym stopniu, a jednocześnie ciśnienie w uk¬
ładzie spada, membrana 25 ponownie odsłania
przewód rurowy 21 i powietrze z atmosfery przep-

45 ływa do wewnątrz mielszka 19, aż do jego całko¬
witego wypełnienia'.

Dopóki taśma znaijjduje się w zaisolbnikach i pom¬
pa podciśnieniowa (ssąca) pracuś je, układ połączeń
pneumatycznych nie ulega zmianie. W czasie wy-

50 miany szpuli z taśmą magnetyczną układ wraca do
położenia wyjściowego, jak pokazano na rysunku
wynalazku, ponieważ czas ten jest dostatecznie
kiługi> aby mieszek 19 skumcz^ się i przerzucił
dźwignię 10 w przeciwne położenie. Pompa pod-

to ciśnieniowa cały czais pracuje i po wymianie szpu¬
li można natychmiast rozpocząć operację samoczyn¬
nego zakładania (ładowania) taśmy, ponieważ w
tym czasie pompa ta jest połączona ze szpulą pod-
cttóndenio|wą. *
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w jednostce pamięci taśmowej, zaopatrzonej w ze¬
spół urządzeń przenioszajcych talśmę ze sizpuli poda^
jącej na pojdlciśmlieniową szpulę odMeraijącą, pne-
uimajtyiczine zaisoibnilki taiśmy magineitycznejb blok ste-
niljąjcy napejdem obu sizpoil, pampę podciśnienia
(ssącą) połączoną ze szpulą podciśnieniową i zaso-
tandikajmli taiśmy poprzez układ przełączający, zna¬
mienny tym, że zawiera komorę (1) połączoną wy-
prowaidizenlaimi, korzystnie niirofwyimii (2, 3, 4) z
pom|pą podlclśnlienia, szpulą podcilśnieiniiiową odlbie-
raijącą i zasobnikami taiśmy magnetycznej, przez
kltórą to komorę przechodzi powietrze o zmiennym
ciśn/ieniiu regulowainym układem zaworowym, któ¬
ry ,s|teiiu(je przepływem powietrza i slprzężony jest
poprzez elementy sprzężyiste z układem wykonaw¬
czym, korzysitnlie miesizkowo-imemlbmainoiwymi, reagu-
Ijącym na okresowe wahania cilśnień, panujące w
komorze (1).

Z. Układ według zastrz. 1, znamienny tym, że

wykonawczy uMald mieSzkowoHmemibrainowy posia¬
dła okresowe połączenlJa z aJteiosferą, powodoiwane
cihwilLoiwyimi wahaniami cilśniień w komonze (1), przy
czyim połączenia komory z altmosierą isjtnieją pod-

5 czate okresowych połączeń ukłaidu wykonawczego
z altimosifierą, a podlczas braku połączenia układu
wykonawczego z altmosjferą, komora (1) posiada po¬
łączenie z tym układiem, korzystnie poprzez mały
otiworek (24) wykonany szczególnie w membranie

io (25), przy czym przepływ powietrza podczas tego
połączenia jest pomiljaiiniie maiły w stosunku do
ogólnego przepływu powietrza w komorze (1).

3."Układ według zastuz. % znamienny tym, że
w ukłaktóe zaworowym umieszczony jest odpowie-

15 idind przetwornik elektryczny (30) sygnadilzuijący po¬
łożenie zaiworów (16, 17), co wykorzystywane jest
do siterowaniŁa natpejdem szpul w czasie satmoczynt-
mego zakłaidaniia taśmy magnetycznej na szpulę od¬
bierającą.
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