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Vyndlez se tykéd zapojeni ¥{zeni pohonu viceproslupniho

tkaciho stroje.

'V soudasné dobd& je pohon viceproéluphich tkacich stroju
fefen elektromagnetickymi spojkami a brzdou, které jsou spinény
tyristory, p¥ipadné v kombinaci s relé. Tyristory jsou spinény
logickymi obvody v zdvislosti na rudnim ovliddéni, p¥ipadné na za-
réZkovém systému. |

Nevyhodou dosavadniho stavu je, %e nezaji$fuje rychlou a bez-
pednou reakci elektromagnetickych spojek a brzdy v p¥ipad® zastave-
ni stroje elektromagnetickou brzdou. P¥i pouZit{ komutdtorového
prinicpu spindni elektromagnetické brzdy ty:-istorem dochdzi zpdtnou
energii komdenzdtoru k sepnuti rozepinaného tyristoru, coZ zphiso-
buje_zakusovéni-elektromagnetické spojky a brzdy. Dalsi nevfhodou
dosavadn{ho stavu pak je moZnost ovlivmovéni logickfch obvodd ¥i-
diciho systému vykonovou &dsti pohonu.

Uvedené nevyhody do zna&né miry odstranuje zapojeni ¥izeni
pohonu vicepro$lupnfho tkacfho stroje podle vyndlezu, jeho% podsta-
tou je, Ze relé zatkévaci_rychlosti je pres ¥izeny spinad zatkédvaci
rychlosti p¥ipojeno na napdjeci napdti, relé provozni rychlosti
je pres ¥i{zeny spina& provozni rychlosti p#ipojeno na napéjeci
napét{ a relé brzdy je pfes spinal brzdy pfipojeno na napdjeci

napét{, pridem# v¥stup zdroje stejnosmérného napdti je p¥ipojen
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na anodu prvni usmérnovaci diody a pohyblivy kontakt prvniho

péru kontaktﬂ'relé-brzdy, ktery je v nevybuzeném stavu relé brzdy
spojen s pevnym kontaktem prvniho péru kontakti relé brzdy spoje-
nym s pohyblivym kontaktem relé zatkdvaci{ rychlosti a s pohyblivym
kontaktem prvniho pdru kontaktd relé provozni rychlosti, pticemi
pohyblivy kontakt relé zatkdvaci rychlpsti je v nevybuzeném stavu
reié zatkdvaci rychlosti odpojen od pevného kontaktu relé zatkdvaci
rychlosti épodeného s prvnim vyvodem civky elektromagnetické spojky
zatkdvac{ rychlosti, jeji% druhy vyvod je uzemnén a pohyblivy
kontakt prvniho pdru kontaktl relé provozni rychlosti je v nevybuze-
ném stavu relé provozni rychlosti odpojen od prvniho vyvodu civky
elektromagnetické spojky provozni rychlosti, jejiZ druhy vyvod
je uzemnén, zatimco katoda prvni usmérnovaci diody je spojena s ka-
todou druhé usmdrmovaci diody a s pohyblivym kontaktem druhého
pdru kontaktt relé brzdy, ktery je v nevybuzeném stavu relé brzdy
odpojen od prvniho vyvodu civky brzdy, jejiZ druhy vivod je uzemnén
a zatimco anoda druhé usmérnovaci diody je pres kondenzédtor pfi-‘
pojena k zemi a p¥imo ke katodd tieti usmérﬁovaci diody, jejiZ
anoda je spojena s pevnym kontaktem druhého pdru kontaktd relé
provozni rychlosti, ktery je v nevybuzeném stavu relé provozni
rychlosti odpojen od pohyblivého kontaktu drubhého pédru kontaktl
relé provozni rychlosti, pripojenému k vystupu zdroje zvy$eného
napéti.

Vyhodou zapojeni #{zeni pohonu viceproslupniho tkaciho stroje
podle vyndlezu je zajidténi rychlé a bezpe&né reakce elektromagne-
tickych spojek a begdy bez nédslednych pfekmitd spinadi. Dalsdi

vyhodou pak je v diusledku odd&leni ovlddaci &dsti a vykonové éésti/
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pohonu nemo¥nost ovlivnovéni logickych obvodit ovliddaci #dsti

vykonovu &4sti pohonu. Jinou vyhodou pak je spolehlivost, jednodu-
chost a snadnd \dr¥ba celého za¥izeni.

Zapojeni ¥izen{ pohonu viceproflupniho tkaciho stroje podle
vyndlezu je ddle zndzornéno na p¥iloZenych vykresech, kde na obr. 1
Jje zndzornéno schéma zapojeni a na obr. 2 Jsbu zndzorndny &asové
prub&hy fidicicﬁ signdla ¥{zenych spinadh relé.

Na obr. 1 je zndzorndno zapojeni ¥{zeni pohonu viceproslupniho
tkaciho stroje podle vyndlezu. K napidjecimu napdt{ U je pfes ¥{zeny
spinad 1 zatkdvaci rychlosti p¥ipojeno relé 2 zatkévaci rychlosti,
pres Pizeny spina& 3 provozni rychlosti je k napdjecimu napéti U
pfipojeno relé 4 provozni rychlosti a p¥es #izeny spina& 5 brzdy
je k napdjecimu napdti p¥ipojeno relé 6 brzdy. Zdroj 2 stejnosmérného
proudu je p¥ipojen svym vfstupem k anod¥ prvni usmérnovaci diody 8
a k pohyblivému kontaktu 9 prvniho pdru kontaktl relé 6 brzdy,
kterf.Je v nevybuzeném stavu sepnut a tedy galvanicky spojen s
pevnym kontaktem relé 6 brzdy, ktery je zase pfipojen k pohyblivému
kontaktu 10 relé 2 zatkdvaci rychlosti a k pohyblivému kontaktu 11
prvniho pdru kontaktl relé 4 provozni rychlosti. Pevny kontakt
relé 2 zatkdvaci rychlosti, ktery je v nevybuzeném stavu relé 2
zatkdvaci rychlosti odpojen od pohyblivého kontaktu 10 relé 2
zatkévacivrychlosti, je spojen s jednim vyvodem bivky 12 elektro=-
magnetické spojky zatkdvaci rychlosti, pfidemZ jeji druhy vyvod
je uzemnén. Soudtasné Jerpevn# kontakt relé 6 brzdy spojen 8 po-
hyblivym kontaktem 1l prvniho pdru kontaktd relé 4 pro%ozni rych-
losti, ktery je v nevybuzeném stavu relé 4 provozni rychlosti

odpojen od pevného kontaktu prvniho pédru kontaktd relé 4
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provozni rychlosti, ktery je spojen s Jjednim vyvodem civky 13

elektromagnetické spojky provozni rychlosti, jejiZz druhy vyvod

je uzemnén. Katoda prvni usmérnovaci diody 8 je spojena s pohybli-
vym kontaktem 14 druhého pdru kontaktl 6 brzdy, ktery je‘v nevybu-
zeném sfavu relé 6 brzdy odpojen od pevného kontaktu druhého paru
kontaktd relé 6 brzdy, ktery je zase piipojen k prvnimu vyvodu
civky 15 brzdy, jeji% druhy vyvod je uzemndn. Soulasné je katoda
prvni usmérnovaci diody 8 piipojena ke katodd druhé usmérnovaci
diody 16, jeji% anoda je spojena jednak & kladnym vyvodem elektro-
lytického kondensédtoru 17, ktery je svym zéporn#q'vaodem uzemnén,
jednak s katodou tietd usmérnovaci diody 18. Anoda tieti usmérnovaci
diody 18 Jje p¥ipojena k pevnému kontaktu druhého pédru kontaktir

relé 4 provozni rychlosti, od kterédho je v nevybuzeném stavu relé 4
prévozni rychlosti odpojen pohyblivy kontakt 19 druhého péru
kontaktl relé 4 provozni rychlosti, ktery je napojen na vystup
zdroje 20 zvﬁ§eného napéti,

V &innosti stroje v piripadé klidového stavu stroje je na
fidfeim vstupu ¥izeného spina&e 3 provozni rychlosti signdl 21
provozni rychlosti o takové drovni, %e spina& 3 provozni rychlosti
je rozepnut a relé 4 provozni rychlosti neni vybuzeno. Na ¥idici
vstﬁp ¥izeného spinade 1 zatkdvaci rychlosti je soudasné priveden
signdl 22 zatkdvaci rychlosti o takové drovni, %e spinad 1 zatkd-
vaci rychlosti je rozepnut a relé 2 zatkdvaci rychlosti neni vybu-
zeno. Naopak Uroven signdlu 23 zastaveni stroje, privedeného na
${dici{ vstup ¥izeného spinade 5 brzdy Jje takovd, %e ¥izeny spinad 5
brzdy je sepnut a relé 6 brzdy je vybuzena. Zdroj 7 stejnosm&rného

proudu je p¥es prvni usmérnovaci diodu 8 a pevny a pohyblivy
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kontakt 14 druhého pdru kontakti relé 6 brzdy p¥ipojen k civce

15 brzdy, kterd zajistuje klidovy stav stroje.

V p¥ipad®, Ze se na fidici.vstup ¥{zeného spinade 1 zatkdvaci
rychlosti p¥ivede signdl 22 zatkdvaci rychlosti o takové drovni,
%e spinal 1 zatkdvaci rychlosti sepne a relé 2 zatkdvaci rychlosti
se vybudi, zméni se soudasn& signdl 23 zastaveni stroje, spinad 35
brzdy se rezepne a relé é brzdy se uvede do kligdového stavu. Stav
spinade 2_provozni rychlo#ti a relé 4 provozni rychlosti zlstdvd
nezménén. Zdroj 7 stejnosm&rného proudu je v tomto pripadé pres
prvn{ pér kontaktd relé 6 brzdy a kontakty relé 2 zatkdvaci rychlosti
p¥ipojen k civce 12 elektromagnetické spojky zatkdvaci rychlosti.
Elektromagnetickd spojka zatkdvaci rychlosti sepne a stroj pracuje
zatkdvaci{ rychlosti.

V p¥ipadé, %e se na #idici vstup ¥izeného sﬁinaée 3 provozni
rychlosti p¥ivede signdl 21 provozni rydlosti o takové drovni, Ze
;pinaé 3 provozni rychlosti sepne a relé 4 provozni rychlosti se
vybud{, zm&n{ se soudasné signdl 22 zatkévaci rychlosti, spina& 1
zatkdvaci rychlosti se rozepne a relé 2 zatkdvaci rychlosti se
uvede do klidového stavu., Stav spinade 5 Brzdy a relé 6 brzdy
zistdva nezménén. Zdroj 7 stejnosmérného proudu 3e v tomto p¥ipadd
ptes pevny a pohyblivy kontakt 9 prvniho pdru kontaktd relé é
brzdy a peviiy a pohyblivy kontakt 11 prvniho pdru kontakth relé 4
provozni rychldsti p¥ipojen k civce ;Z‘elektromagnetické spojky
provozni rychlosti. Elektromagnetické spojka provozni rychlosti
sepﬁe a stroj pracuje provozni rychlosti.

V p¥ipadé, ié se na ¥f{dici vstup ¥izeného spinade 5 brzdy

ptivede signdl 23 zastaveni stroje o takové urovni, %e spinad 5
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brzdy sepne a relé 6 brzdy se vybudi, jsou relé 2 zatkdvaci

rychlosti i relé 4 provozni rychlosti v klidovém stavu. Zdroj 7
stejnosmérného napéti je pies prvni usmérnovaci diodu 8 a pevny

a pohyblivy kontakt 14 druhého pdru kontaktd relé 6 brzdy p¥ipojen
k civce 15 brzdy. Sepnutim druhého pdru kontaktd relé 6 brzdy je
soudasné umo#¥néno, aby se pies drubou usmérnovaci diodu 16 a civku
.15 brzdy vybil kondensdtor 17, ktery se v dobd vybuzeni relé 4
.provozni ryéhlosti nabijel pres jeho druhy pdr kontakth a t¥etd
usmérnovaci diodu 18 ze zdroje 20 zvySeného napéti. Vybijeci proud
kondenzétoru 17 v prvnim okamZiku po sepnuti kontaktli relé 6 brzdy
zvysuje uéinnost brzdéni stroje.

Sasové rozlofeni prib&hu signdlu 21 provozni rychlosti, signd-
lu 22 zatkdvaci rychlosti, signdlu 23 zastaveni stroje a-signdlu
24 civky brzdy je zndzornéno na obr. 2. ‘

Je z¥ejmé, %e v konktetnim provedeni je moZno napf. mezi
katodu prvni usmérnovaci diody 8 a spole&ny bod druhé usmérnovaci
diody 16 a druhého pdru kontaktd relé 6 brzdy vloZit odpor na
nastaveni velikosti p¥fdr#ného proudu brzdy a mezi t¥eti diodu 18
a zdroj 20 zvysSeného napéti dalsd odpor pro nastaven{ nabijeciho
proudu kondensdtoru 17, ani% by tim byla dotdena podstata vyndlezu.

Zapojeni podle vyndlezu je moZno poufit zejména pro F{zeni

pohonu vicepro$lupnich tkacich stroji.
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Zapbjeni ¥izeni pohonu vicepro$lupniho tkaciho stroje, vyzna-

&djici se tim, %e relé (2) zatkdvaci rychlosti je pies ¥izeny

spinat (1) zatkdvaci rychlosti p¥ipojeno na napdjeci napéti, relé (4)
provozni rychlosti je pPfes ¥izeny spinﬁé (3) provozni rychlosti p¥i-
pojeno na napidjeci napdti a relé (6) brzdy je pres spinad (5) brzdy
p¥ipojeno na napdjeci napéti, pridemZ vystup zdroje (7) stejnosmérného
napéti je pfipojen na @modu prvni usmdrnovaci diody (8) a pohyblivy
kontakt(ﬁ)prvﬂiho péru kontaktt relé (6) brzdy, ktery je v nevybuzeném
dtavu relé (6) brzdy spojen s pevnym kontaktem prvniho paru kontakth
relé (6) brzdy spojenym s pohyblivym kontaktem (10) reié (2) zatkéd-
vaci rychlosti a s pohyblivym kontaktem (11) prvniho pdru kontaktl
relé (4) provozni rychlosti, p¥iemZ pohyblivy kontakt (10) reié (2)
zatkdvaci rychlosti je v nevybuzeném stavu relé (2) zatkévaci rych-
losti odpojen od pevndho kontaktu relé (2) zatkdvaci rychlosti spo-
jeného s prvnim vyvodem civky (12 elektromagnetické spojky zatkdvaci
rychlosti, jejiZ druhy vyvod je uzemndn a pohyblivy kontakt (11)
prvniho péru kontaktit relé (4) provozni rychlosti je v nevybuzeném
stavu relé (4) provozni rychlosti odpojen od prvniho vyvodu civky
(13) elektromagnetické spojky provozni rychlosti, jejiZ druhy

vyvod je uzemndn, zatimco katoda prvni usmérnovaci diody (8) Jje
spojena s katodou druhé ysmé&riovacidiody (16) a s pohyblivym kon-
taktem (14) druhého péru kontakth relé (6) brzdy, ktery je vV nevy-
buzendm stavu relé (6) brzdy odpojen od prvniho vyvodu civky (15)
bfzdy, jeji% druhy vyvod je uzemndn a zatimco anoda druhéusmérfiovaci

diody (16) je ptes kondenzdtor (17) piipojena k zemi a piimo ke
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katod$ t¥eti usmdrnovaci diody (18), jejiZ anoda je spojena
s pevnym kontaktem druhého pdru kontaktd relé (4) provozni rychl-
losti, ktery je v nevybuzeném stavu relé (4) provozni rychlosti
odpojen od pohyblivého kontaktu (19) druhého pédru kontaktd reléd

(4) provozni rychlosti, p¥ipojeného k v¥stupu zdroje (20) zvy¥Seného

napéti.

1 vykres
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