- POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS ’PA’I‘EN TOWY

114350

Patent dodatkowy
do patentu nr

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Zgloszono: 25.01.78 (P. 204269)

Zgloszenie ogloszono: 24.09.79 I R

Opis patentowy opublikowano; 15.04.1982°

Int. Cl!
. G05B 19/18
- F27D 19/00

CZt v._;.S‘»;iA ,

Urzedu Patentowege
Bl a H" i

Twoércy wynalazku. Stanistaw Krzeminski, Roman Stala, Andrze] Nle—
bylski, Bogustaw Radosz :

Uprawmony z patentu: Biuro Studiow i PrOJektow Urzadzen Hutmczyph ’
,,HUTMASZPROJEKT” Kabownce (Polska)

—

. Elektroniczny uklad programowegd'stequﬁnia wytopem

w piecu lukowym

‘ 1 .

Przedmiotem wynalazku jest uklad elektromicz-
ny stuzacy -do sterowania wytopem w piecu lu-
kowym w sposOb zalezny od.  ilodci i-rodzaju
wsadu oraz nastawionego prograsmu

W procesie wytopu w piecu tukowym mozna
wyndzebnxé fazy - procesu, ktére wymagajg usta-
lenia cdpowiednich paerametréw elektrycznych, te
znaczy topienie wsadu musi cdby¢ sie odpowied-
nimi wartcéciami pradu i napiecie luku oraz musi
zostaé dostarczona odpowiednio dla damej fazy
ilo§é energii.

W znanych dotychczas elektronicznych ukladach
programowego sterowania wytopem w piecu lu-
kowym, poszczegblnym fazom procesu przyporzad-
kowany jest odpowiedni stopien programu. Kai-
dy stopien programu posiada nastawialng war-
to$é pradu tuku, napiecia luku i odpowiednia ilosé
energii topienia z wyjatkiem stopmia gléwnego,
dla ktérego potrzebng ilo§é energii tcpienia obli-
cza mikrourzadzenie liczagce na podstawie nastaw
ilosci i rodzaju zaladowamego do pieca lukowegc
wsadu. Realizacja kolejnego stopnia programu
nastepuje po zuzyciu zaprogramowanej energii.
Przeprowadzenie wytopu dla réinych ilosciowc
i jakoéciowo wsadu wymaga kazdorazowej zmia-
ny nastaw programu.

Znany jest takze z francuskiego opisu patento-
wego nr 2396486 komputerowy system sterowania
wytopem w piecu lukowym. Zastosowanie takiego
systemu ze wzgledu na jego wielko$¢ i zakres
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‘wybierane

. 2 . .
mozliwych do zrealizcwania funkcji jest celowe
jedynie w :przypasku.sterowania grupa piecéw. .

W. -elektronicznym .ukladzie weddug - wynalazku
programowego sterowania wytopem w :piecu- tu-
kowym wyjsScia karty -nastaw programowych:
podigczone sa na wejécia bloku sterowania prze-
lacznikami zaezepéw:. oraz .do bloku rejestrow
pierwszego arytmometru. Poziomy nastaw para-
metré6w programu karty nastaw programowych
s3 wyjsciami bloku programowego
podigczonymi réwniez do wej§é bloku sterowania
trzecim arytmometrem sterujacego blckiem reje-
str6bw pierwszego arytmometru, drugim arytmo-
metrem oraz blokiem licznika sterujacego. Do
licznika sterujacego przepisywana jest wartcéé
wyliczona w drugim arytmometrze, a odejmowane

"sa impulsy wytwarzame w impulsowym liczniku

energii, a przekazywane poprzez blok licznika
energii zuzytej., Prowadzi to do wyzerowania
bloku licznika sterujacego posiadajacego detektor
zera sterujacego blokiem programowym.

W ukladzie elektronicznym wedlug wymalazku
program jest realizowany wedlug nastawianych

- parametréw topienia tj. warto$ci pradu i napiecia

tuku elektrycznego oraz wediug procentowych
nastaw energii topienia dla kazdego stopnia pro-
gramu,, zaprogramowanych na karcie nastaw pro-
gramowych. Ilo§¢ energii topienia dla kazdego
stopnia’ programu oblicza wbudowany uklad aryt-
mometru na podstawie procentowych nastaw
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energii topienia. Zaleta ukladu elektronicznego
wedlug wynalazku jest mwozliwo§é nastawiania
procentowych wartoéei,  potrzebmej energii topie-
nia na dang faze procesu, co uniezaleznia pro-
gram od iloéci i rodzaju zaladowanego wsadu.

Wynalazek w przykladzie wykonania przedsta-
wiony jest na rysumku, ktéry przedstawia sche-
mat blokowy elektronicznego ukiadu programe-
wego sterowania w piecu hukowym.

Parametry procesu tj. warto§ci pradu i napie-
cia luku oraz procemtowe wartoSci z emergii ele-
kirycznej, potrzebnej do roztopienia zaladowanego
wsadu, nastawione sa na karcie nastaw progra-
mowych 1, podzielomej na kilkanadcie pozioméw
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nego wsadu uruchomiany jest z blolu recznegé:
sterowania 9. Obliczona ilo§¢ energii dla dane;
fazy procesu przekazywana jest do bloku licz-
nika sterujacego 10. Przepisanie tej wartosci 2
arytmometru 6 do bloku licznika sterujacego 16,
inicjowane jest automatycznie z bloku sterowanis
arytmometru 8. Od wpisanej do bloku lcznika
sterujacego 10 ilodci emergii odejmowane sa im-
pulsy zuzytej energii przychodzace z bloku licz-
nika energii zuzytej 11, a generowame w impul-
sowym bloku energii 12. Detektor zera umieszczo-
ny w bloku licznika sterujacego 10 w chwib
wyzerowania licznika wybtwarza sygnal wyrdznie-
nia kolejnego wyjécia bloku programowego 2.
Na wyjéciu karty nastaw programowych 1 poja-

programowych przyporzadkowanych odpowiednie- 15
mu wyjSciu bloku programowego 2. Poszczegblne wiaja sie wiec nowe zadane wartodci parametréw
poziomy programu reprezentuja nastawy para- zgodnie z wybranym poziomem programu, co 0z-
metréw procesu odpowiadajace poszczegblnym nacza przejScie do nastepnej fazy procesu wytopu.
fazom procesu.
W trakcie wytopu sa wyr6ézniane kolejne wyis- 29

cia bloku programowego 2, wybierajace przypo- Zastrzezenie patentowe
rzadkowanie im .npastawy, z karty nastaw progra-
mowych 1. Kolejnoéé wyréznienia wyjscia bloku Elektronicany uklad programowego sterowania
programowego 2 jest zalezna od nastawy w bloku wytopem w piecu hukowym zgodnie z nastawio-
wytopu iloéci koszy 3. Nastawy wybranego pro- ,; nymi parametrami, znamienny tym, Ze wyjScia
gramu przekazywane sa z karty nastaw progra- karty nastaw programowych (1) podlgczome s3 na
mowych 1 do bloku sterowamia przelgcznikams wejécia bloku sterowania przelacznikami zacze-
zaczepéw 4 i do blaku rejestréw arytmometru péw (4) oraz do bleku rejestrébw artymometru
5. Blok sterowania przelgcznikami zaczepéw 4 (5) przy czym poziomy nastaw parametréw pro-
ustawia zaczep napieciowy i pradowy na warto§- g, gramu karty nastaw programowych (1) wybierame
ci zadane. Warto§é procemtowa energii przeka- s3 wyjSciami bloku programowego (2) podiaczo-
zana do bloku rejestréw arytmometru 5 stanowi nymi réwmiez do wejécia bloku sterowamia aryt-
podstawe do obliczenia ilodci energii dla danej mometrem (8) sterujacego Dblokiem rejestréw
fazy wytopu w oparciu o obliczong wczefniej w arytmometru (5), arytmometrem (6) oraz blokiem
arytmometrze 6 energi¢ roztopienia wsadu, zgod- ;5 licznika sterujacego (10), do ktérego przepisywana
nie z iloécia i energia wlasciwa topienia zalado- jest warto$¢ wyliczona w arytmometrze (6), a od
wanego wsadu, ktére to wiellkoéci zostaly nasta- ktérego odejmowane s3 impulsy wytworzone w
wione - w blalu zadajnikéw cyfrowych 7. Praca impulsowym licanilu emergii (12), a przekazywa-
arytmometru 6 steruje blok sterowania- arytmo- ne poprzez blok liczmnilca energii zuiytej (11) co
metru 8 zgodnie -z programem przyporzadkowa- , prowadzi do wyzerowania bloku lcznika steruja-
nym: wyrbzmionemu wyjéciu bloku programowegs cego (10) posiadajacego detelstor zera sterujacy
2. Program obliczenia energii topiemia zaladowa- blokiemn programowym (2).
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