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Przedmiotem wynalazku jest uniwersalna
zmienna przekladnia obiegowa, bedaca dalszym
ulepszeniem wynalazku opisanego w brytyjskim
patencie nr 483 992,

Wynalazek dotyczy przekladni, posiadajacej
dwa sasiadujgce ze sobg ukiady A i B obiego-
wych ko6l zebatych, sprzezone ze soba w celu
uzyskania dziatania réznicowego; w przektadni
tej przynajmniej przy jednym polozeniu mecha-
nizmu nastawczego czeSci obu ukladéw sg ze
soba sprzezone tak, Ze jarzmo satelitéw i wie-
niec zebaty ukladu A sa dolgczane do kola pla-
nétarnego i jarzma satelitébw drugiego ukladu B
w celu wspdlnego obrotu, przy czym kolo plane-
tarne ukladu A i wieniec zebaty uktadu B moga
byé zwalniane.

stosowano tylko trzy stopnie przelozenia i jak-

/

kolwiek posiadaty one zblizony stosunek, to
jednak procentowy wzrost przetozenia odniesio-
ny do stopnia $rodkowego by! wiekszy ni% pro-
centowe zmniejszenie si¢ przelozenia pomiedzy
$rodkowym i dolnym stopniem, albo inaczej
moéwigc, przelozenie redukcyjne bylo mniejsze .
niz przelozenie multyplikacyjne.

Jednym z celéw wynalazku jest dodanie jed-
nego albo dwu dodatkowych stopni o wiekszym
stosunku, niz szereg stopni o zblizonych stosun-
kach, oraz otrzymanie nie tylko szeregu stopni
o zblizonym stosunku, lecz réwnieZ osiggniecie
takiej r6znicy pomiedzy dwoma sasiednimi sto-
pniami, aby procentowe zmniejszenie przeloze-

/nia bylo wigksze niZ procentowy jego wzrost,

_ o liczge w odniesieniu do stopnia Srodkowego.
W my$l patentu brytyjskiego nr 483992 za- |

Przekladnia wedlug wynalazku zawiera dwa
uklady obiegowych két zebatych, z ktérych kaz-



sprzegania jarzma satelitbw i wiefica jednego
ukiadu z napedzajaca i napedzang czefcig lub
Z napedzang albo napedzajyca czeficia oraz cze-
éci do sprzegania kola planetarnego, jarzma sa-
telitbw i wienica drugiego ukladu z cze$cig nie-
ruchomg, kolem planetarnym = pierwszego
ukladu albo czefcia napedzans, tak Ze kolo pla-
netarne pierwszego ukiadu obraca sie ze stalg
szybkoécia wzgledem napedzanej czefci i w tym
samym kijerunku co ta ostatnia, przy czym-osia-
ga sie dla jednego stopnia przelozenia multy-
plikacyjnego i jednego stopnia przeloZenia
redukcyjnego réznicowy stosunek wzgledem bez-
pofredniego napedu, a stosunek przelozer mul-
typlikacyjnych jest mniejszy niz stosunek prze-
lotefi redukcyjnych. Zgodnie z drugg cechy
znamienng wynalazku, przewidziano urzgdzenie
do sprzegania napedzajacej, napedzanej i nie-
ruchomej czeSci jednego z ukladéw obiegowych
tak, aby uzyska¢ w ten sposéb jeden albo dwa
nominalne lub bezposrednie stopnie.

Zgodnie z nastepng cechg znamienng wyna-
lazku, gdy mechanizm nastawczy znajduje sie
w polozeniu, przy ktérym tylko jeden uklad obie-
gowy pracuje w celu uzyskania nominalnego lub
bezposredniego stopnia, jarzmo satelitbw dru-
giego ukladu obraca sie luzem.

' W najodpowiedniejszym wykonaniu wynalaz-
ku, urzeczywistniajgcym druga ceche znamien-
na, mechanizm nastawczy jest tak zbudowany,

by uzyskaé cztery stopnie przelozenia i podczas -

gdy kolo planetarne A jest przytrzymywane
nieruchomo i jarzmo uktadu B jest odtaczone od
czesal napedzanej (pierfcien ukiadu B jest w tym
czasie sprzezony z napedzana czefcig), czesé
napedzajgca moze byé sprzegana na zmiane albo
z wieficem ukiadu B dla nominalnego lub bez-
poSredniego stopnia, albo. tez z jarzmem sateli-
téw ukfadu B dla gérnego stopnia o zbliconym
stosunku przelozenia Gdy cze$¢ napedzajaca jest
polaczong z wieficem ukiadu B, ten ostatni moze
byé od niej odlgczony (jarzmo ukladu B jest
wtedy sprzeione z napedzang czefcig). W celu
osiggniecia dolnego stopnia o zblitonym sto-
sunku przelozenia albo gdy czeéé napedzajgca
jest stale sprzezona z wieficem ukiadu B, a jarz-
mo satelitbw ukladu B- jest stale ' sprzezone
z napedzang czefcia, kolo planetarne ukladu A

jest zwalniane, a kolo planetarne ukiadu B
przytrzymuje si¢ nieruchomo w celu osiggniecia
czwartego lub dolnego stopnia o wigkszym sto-
sunku przelozenia. Przy piatym i gérmnym sto-
pniu przelozenia mechanizm nastawczy znajduje
sie w polozeniu, w ktéorym kolo planetarne
ukiadu A jest przytrzymane nieruchomo, pod-

‘czas gdy czeSé napedzajgca jest zlaczona z jarz-

mem satelitbw ukladu B, a wieniec ukladu B
jest sprzezony z czefcia napedzang.

W przypadku czterostopniowej przekladni
mozliwe jest wybieranie stopni za pomocg po-

‘jedyficzego narzadu mnastawczego, w przypadku

jednak pieciostopniowej przekladni najkorzyst-
niejszy uklad sklada sie z dwéch oddzielnych
narzadéw nastawczych, jednego do uruchamia-
nia przesuwalnego wybieraka i drugiego do ko-
lejnego sprzegania jednego albo drugiego kola
planetarnego z osig. Przy takim ukladzie jedna
diwignia dozwala na nastawienie gérnego no-
minalnego stopnia i dolnego stopnia, podczas
gdy druga diwignia powoduje, ze badZ gérny,
badz dolny stopiefi beda mialy zblione albo
dute stosunki przelozenia w odniesieniu do nor-
malnego biegu. Inne rozwigzania mechanizmu
sprzegajacego mogq tworzyé tylko odmiane wy-
ze} wapomnianych ukladéw, to znaczy uzyskuje
si¢ te same stosunki lecz przy inmym sposobie
spraegariia, nie odbienjac jednak od istoty wy-
nalazku.

Na rysunku fig 1 prrzedstawia przekré6j otio-
wy piasty rowerowej, zawierajgcej przekladnie
wedlug wynalazku, fig. 2 — przekr6j poprzecz-
nywzdhiociz—znaﬂg. 1, tig. 8 — przekr6]
wzdiuz osi 3— 3 ma fig. 1, tig. 4 — przekr6) po-
przeczny wzdluz osi 4—4 na fig. 1, fig. 5 —
przekréj wzdluz osi 5— 5 na fig. 1, fig. 6 — wi-
dok perspektywiczny zapadki blokujace), fig. T—
podluiny przekréj odmiany mechanizmu wybie-
rakowego na osi, fig. 8 za§ — przekréj pionowy
odmiany  wykonania piasty rowerowej, zawie-
rajgcej przekladnie z obiegowych k6t zebatych.

Jak przedstawiono na fig. 1, uklad obiegowy
B sklada sie z wiefica zebatego 11, posiadajgcego
na koficu ryglel zapadkowy 12 i zaopatrzonego

wewngtrz w dwa rzedy 13 i 14 kléw, -umiesz-

czonych w réinych plaszczyznach i stuzgcych
do dowolnego wybierania przekiadni (réwniet
fig. 41 5). Oba rzedy kléw 13 i 14 sq do siebie

" réwnolegle i umieszczone wspétirodkowo z osig

2

wienca, kly obu rzedéw przedstawione sg wzgle-
dem siebie katowo, tak, 2e patrzac od tylu, kiy
14 leza pomiedzy kiami 13. Z wieficem 11 zaze-
biaja sie podwdjne kola planetarne 15, osadzo-
ne na osi 16, przechodzace przez lozyska w jarz-



mie satelitbéw 17 i tworzace kly 18, polozone
w poblizu kiéw 13, lezgce jednak w innej plasz-
czyinie. Jarzmo 17, zaopatrzone jest w rygle za-
padkowe 20. Wieniec zebaty ukladu obiegowego
A tworzy calo$¢ z czescig 26 piasty i zazebia'd.e
z kéikami zebatymi 21, umiesaczonymi na osi 21
a tworzgcymi jedng catoé¢ z jarzmem 22. Do
jarzma 22 przymocowane jest, lub stanowi z nim
jedng calosé, kétko zebate 23, zazebiajace sie
z satelitami 15 i zamykajgce uklad 8 (fig. 3).

Wsp6tsrodkowo z tymi czefciami umieszczona
jest o 24, a na niej obraca sie kéiko zebate 25,
zazebiajace sie z satelitami 21 i tworzace firodek
ukladu A (fig. 2). Planetarne kolo 25 posiada
na swej powierzchni czolowej kty 50. O§ 24 za-
opatrzona jest w rowki 52, w ktére wchodzg
wystepy czeéci 51, zahaczajgcej sie o kly 50,
przez co umozliwia si¢ sprzegniecie kota 25
z osig. 24 albo zwolnienie go.

Jarzmo 22 posiada wewnetrzne kly 53, ktére
mogq réwniez zazebiaé si¢ z przesuwalnym
sprzeglem 51, przez co sprzega sie jarzmo 22
i kélko zebate 23 z osiq 24. CzeS¢ 61, przecho-
dzaca przez wykréj w osi 24 jest umieszczona
za przesuwalnym sprzegietkiem 51, ktére za jej
posrednictwem oraz za pomocq stopnia 54a moze
by¢ przesuwane, jak poniZej opisano.

Oprécz przesuwacza 35, drgzka 36 i laricucha
37, umieszczony jest dodatkowy drgzek 54,
wkreoony w drazek 36, posiadajgcy trzy stopmnie.
54c, 54b i 54a. Ostatni stopiefi 54a opiera sie,
gdy drazek 54 wkrecony jest do- koiica, o drg-
zek 36, a stopieni 54b opiera sie¢ o wieniec 55. Po-
miedzy wieniec 55 a przesuwacz 35 wstawiona
jest sprezyna 56, ktérej napiecie w stanie sta-
bego SciSniecia jest wieksze od napiecia calko-
wicie Sci$nietej sprezyny 38. Koniec drazka 35
ustala polozenie popychacza 35 w stosunku do
stopni 54b i 54c. Inna sprezyna 57, opierajgca
si¢ 0 wieniec 58 i wystep na osi 24, przytrzy-
muje przesuwalne sprzegielko 51 w polozeniu,
w ktérym zazebia si¢ ono z klami 50 na kole
planetarnym 25, ktére w ten sposéb sprzegniete
jest z osig. Jarzmo 22 przechodzi przez oba kon-
ce jarzma 17 i dochodzi az do kola 25, dzieki
czemu calo$¢ rozmieszczona jest wspoétsrodkowo
wzgledem osi 24 i posiada duze powierzchnie
prowadnicze. Cze$é 26 sluzy réwniez jako pod-
pora dla jarzma 17, §lizgajac sie na zapad-
kach 20.

Wieniec zebaty 11 jest podirzymywany w Srod-
kowym polozeniu przez przedtuzenie osi 16,
wchodzgcych w jego wewnetrzny obszar. Ruch
obrotowy jest przekazywany 2z lewej strony
piasty na cze$¢ podtrzymujacg 26, ulozyskowang

zapoérednictwemkulekmmzkuzsiuopn-
trzony w jednokierunkowo dzialajjce z¢by za-
padkowe zapadek 20. Z druziej strony ruch
obrotowy piasty jest przenoszony na drugs czefé
podtrzymujacg 29, zaopatrzong réwniez w zgby
zapadkowe 30, dzialajgce w tym samym kierun-
ku, za pomocg zapadek 12, W czefei 29 umjesz-
czona jest czeé¢ napedzajaca 31, ulokyskowana
przy pomocy kulek na stozku 32, polozonym na
osi 24. Przedluzenie czefci napedowej 31 prze-
chodzi przez cze$¢ podtrzymujacq 29 i wchodzi
w wieniec 11 w celu podtrzymania . go w frod-
kowym polozeniu. Pomiedzy obiema czefciami
podtrzymujgcymi znajduje sie¢ przymocowana do
nich tuleja 33, speiniajaca kilka zadan; utrzy-
muje ona mianowicie w odpowiednim odstepie
cze$ci 26 1 29, tworzy oslone dla catego mecha-
nizmu oraz stuzy jako oparcie dla koierzy 33a
szprych zwyczajnego kola rowerowego.

Na osi 24 umieszczony jest réwniez przesuwal-
ny piericiefi 34 uruchamiany przesuwaczem 35,
drazkiem 36 i laficuchem 37 w znany sposéb.
Sprezyna 38, wstawiona pomiedzy wieniee 34
a stozek 32, przesuwa wieniec na lewo. Ruch
jego w prawo nastepuje przy pociggnieciu za
laficuch 37. Pomiedzy koficem sprezyny 38
a stozkiemn 32 znajduje sie cze$¢ 59, a na drugim
koficu pomiedzy sprezyng 38 a wieficem 34 —
cze$¢ 60. Na wieficu 34 umieszczone jest obro-
towo i ograniczone bocznie przez komierz 39
i przesuwacz 35 przesuwalne sprzegietko 40, za-
zebtajgce sie z czeécia napedzajacq 31 i obra-
cajgce si¢ wraz z nig, mogace jednak byé do-

" wolnie przesuwane za pomocy przesuwacza 35

i wiefica 34. Przy zastosowaniu piasty rowero-
wej jako skrzynki biegéw umieszczone jest na
czeSci napedzajacej 31 kolo taficuchowe 41, za-
opatrzone w danym przypadku w wewnetrzne
kly, ktbre przenoszq naped ze zwyklego nie po-
kazanego na fig. 1 kola laficuchowego na cze§é
31, } . o

W pierwszym - polozeniu przesuwalne sprze-
gietko 51 zazebia sie pod dzlalaniem sprezyn
z kétkiem zebatym 25, sprzegajagc je osig 24,
a sprzegielko 40 zazebia sie z klami 18, przez co
cze$é napedzajaca 31 jest sprzeiona z jarzmem
17. Przy pociagnieciu za laticuch 37 przesuwa sie
zabierak 35 w prawo tak, ze sprzegielko 40 zaze-
bia sie z klami 13, co jest mozliwe dzieki temu,
ze spretyna 56 jest sztywniejsza od sprezyny 38.
Dalsze pociggnigcie za lahcuch 37 powoduje za-
zebienie sie sprzegla 40 z kiami 14. W tym polo-
Zeniu cze$¢ 60 oplerajaca sie o-wieniec 34, styka
sie z czescig 59, opartg o stozek 32, przez co nie-
mozliwe jest dalsze przesuniecie sprzegielka 40
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W prawo. Stoyieéucnadmhu 54 qpiera sie
réwmoczednie o czesé 61, hkiepmdalaympo-
clggniectu za hﬂcuch 37 ‘czedé 61 przesuwa sig
wmwowrazzeaprzegle}kﬁansl i $ciska spre-
#ynie §6. Sprzegietko 51 wychodzi z zazgbienia
= 'klami 50 na kele 25, a wchodzi w kly 53 na
jarzmie 22 i zwigzahym z nim kétkiem planetar-
nym 323, podezas gdy sprzegielko 40 w dalszym
ciqgu zazqbia sie¢ z wystepami 14 piersclenia 11,
przez co uryskiuje sie zmiane poszczegblnych

Skrzynka biegéw dziala w ten sposéb, ze przy
obracaniu kiéw 18 na jarzmie 17 wieniec zgbaty
11 obraca sie w tym samym kierunku tylko
z wigksza szybkoécia, zalezng od liczby zebow
wiefica 11 i kola planetamego 23 oraz od szyb-
kosci obrotu tego kola. Kolo 23 obraca si¢ réw-
niez w tym samym kierunku pod dziataniem
wiefica zebatego 19, ktéry w danym polozeniu
jest polaczony z wieficem 11 za pomocg zapa-
dek 12, czedci podtrzymujgcych 29, tulei 33 i cze-
ici podtrzymujacej 26, przy czym wieniec 19
obraca sie z tg sama szybko$cig co wieniec 11.
Wieniec 19 obraca jarzmo 22, a wraz z nim koto
planetarne 23 za pofrednictwem kola satelito-
wego 21, zazebiajacego sie réwnocze$nie z wien-
cem 19 i kolem planetarnym 25, sprzegnietym
z osig 24, zamocowang nieruchomo w ramie ro-
werowej. Poniewaz cze§¢ podtrzymujgca 26
obraca sie¢ predzej niz jarzmo 17 ukladu, zeby
27 zapadki przebiegaja nad ryglami 20, nie
sprzegajgc wiefica 19 z jarzmem 17. To polozenie
mechanizmu wybierakowego dozwala na osigg-
niecie nieznacznego zwickszenia przelozenia
przy gérnym stopniu.

Przy stopniu bezpo$rednim sprzegietko 40 zo-
staje przesuniete az do zazebienia sie z klami 13
na wiencu 11. Naped jest przenoszony od czeSci
31 na wieniec 11 przez te wladnie kly. Poniewaz
wieniec 11 obraca sie predzej miz jarzmo 17,
ruch obrotowy zostaje przeniesiony za pomocg
zapadek 12 na wieniec 11 a stamtad na czes$é 29
i na piaste. W tym polozeniu kola skrzynki bie-
gow obracaja sie luzem, a druga cze$é podtrzy-
mujaca Z6 przebiega ponad wspdlpracujacymi
z nig zapadkami 2(0.

Jezeli natomiast naped jest przenoszony na
wieniec 11 przez kly 14, a zapadka 12 wychodzi
z zgbéw 30, jarzmo 17 satelitéw obraca sie w tym
samym kierunku, jednak z mniejszg szybkos-
ciq, zalezng od liczby zebéw w wieficu 11 oraz
w kole planetarnym 23, a takze od szybkoéci
obrotéw kotka 23, kiore obraca sie réwniez w
tym samym kierunku, bowiem wieniec 19 od-

dzialujacy na . jarzmo 22 za pomocy kélek 27,
zazgbiajacych sig z nim i kolkiem 25, sprzeo-
nym z osig 24, obraca si¢ réwniei, przy czym
jest on sprzezony za pomocy zapadki 20 z jarz-
mem 17 i obraca si¢ wraz z nim. Takie ustawie-
nie daJe stopiefs redukchny. Jezeli przy tym
polozeniu odlgczy si¢ kdétko 25 od osi 34 i jarzmo
22 zostanie za pomocg czeéci 51, sprzezone z osiq,
jarzmo satelitow 17, a wraz z nim napedzana
czeéé, bedq sie obracaé¢ w tym samym kierunku
z jeszcze mniejsza szybkoécig, ktéra zalezy tylko
od liczby zebhéw w wieicu 11, od kétka plane-
tarnego 23, satelitéw 15, poniewaz ukiad A po-
zostaje w stanie biernym i obraca si¢ luine
na osi.

Takie polozenie urzgdzenia nastawczego daje
drugi dolny stopiefi o wigkszym przetozeniu.

Stosunek liczb obrotéw wierica 11 i jarzma 17
jest tego rodzaju, ze we wszystkich przypadkach
wieniec 11 obraca sie¢ w tym samym kierunku co
jarzmo 17, lecz z wiekszg nik to ostatnie szyb-
koSeia, przy czym odnoéna réimica jest zalezna
od obu ukladéw. Stosunek ten jest taki, gdy oba
wiefice 83 sprzeione, a zapadka 12 jest zazebio-
na, przy czym dzialanie réimicowe obu ukladéw
jest wtedy wieksze, niz gdy tylko pierScien 19
jest sprzezony z jarzmem 17 za pomocsg zapadki
20. Powoduje to, Zze przelozenie multyplikacyjne
przekladni jest mniejsze od jej przelozenia re-
dukcyjnego. W opisanym przykladzie kétka sa-
telitowe 15 sg podwéjne. Majg one za zadanie
uzyskanie pewnego okreflonego stosunku obro-
téw, moina ' je jednak wykonaé réwniez jako
kota pojedyhecze. Kélka satelitowe 21 mogg byé
réwniez podwdéjne w celu osiggniecia dwoéch
stosunk6éw praeloienia. W celu blizszego wyjas-
nienia, w jaki sposéb uzyskuje sie gléwne i do-
datkowe zredukowane stopnie przelozenia, po-
daje sie ponizej dalsze szczegély.

Wieniec 11 oraz kélko planetarne 23 maja od-
powiednio 56 i 20 zeb6éw, podczas gdy podwdjne
kélka satelitowe 15 maja odpowiednio 14 i 20
zebéw. Wieniec 19, kétka satelitowe 21 i kéiko
planetarne 29 maja odpowiednio po 60, 15 i 39
zebéw. W tych warunkach gérne przelozenie
daje 7,2% zwiekszenia obrotéw w stosunku do
napedu bezpofredniego, podczas gdy pierwsze
dolne przelozenie daje 7,85 % zmniejszenia obro-
téw, a drugie dolne przelozenie 20°%c zmniej-
szenia obrotéw. Stad odnosne stosunki liczb
obrotéw wynosityby w przyblizeniu 80 ®/s, 82,3 %,
100% 1 107,25%. Zmniejszenie przelozenia
o 75% albo zwiekszenie go o 7,25 % wynosi
mniej ni2 polowe zmniejszenia nominalnego
0 230 %, ktére z kolei wynosi mniej niz procento-



ktorym jarzmo 22 jest sprzeione pod dziataniem
sprezyny 53b z kolkiem 23 i obraca si¢ wraz
Z nim.

Jak z tego wymlu, przy bezpoiredmm stopniu
przekladni i przy stopniach réznicowych, popy-
chacz zatrzymuje sie w poloZeniu, w ktérym
jarzmo 22 jest polaczone z kétkiem 23, a mecha-
nizm nastawcey pracuje zupelnie tak samo, Jak
w pierwotnej odmianie wykonania.

Przy czwartym, a szczegélnie przy dolnym
stopniu przeloZzenia drazek 36 przesuwa popy-
chacz 65 w ten sposob, ze kly 67 pier§cienia 66
przestaja zazebia¢ sie z wewnetrznymi zebami
22c jarzma 22, a wewnetrzne kly 68 odnosnego
pierScienia wchodzg w zazebienie z klami 69 na
osi, co powoduje zwolnienie jarzma 22 i unie-
ruchomienie kétka 23, gdyz dtugie kly 53a zaze-
biaja sie w dalszym ciggu z wewnetrznymi kila-
mi 67 pier§cienia 66.

W celu uzyskania piatego stopnia przeloze-
nia najkorzystniej jest zastosowaé oddzielny
mechanizm nastawczy, ktéry przesuwalby po-
pychacz 65 i odpowiedni pierScien 66 w taki
sam spos6b, jak popychacz 51 (fig. 7). Podczas
gdy pierScien 66 znajduje si¢ w polozeniu, przy-
trzymujacym nieruchomo kétko 23, dodatkowy
popychacz 40 moéglby byé przesuniety do poto-
Zenia, przedstawionego na fig. 3 i odpowiadaja-
cego pierwotnie gérnemu stopniowi przeloZenia.

Praktyczne wykonanie te) odmiany wynalaz-
ku, przedstawiane na fig. 8 zawiera kjlka dru-
gorzednych szezegéléw - konstrukcyjnych, jak

umieszczenie zapadek wolnego kola nie uwi-

docznionych na rysunku we  wtoczeniu 20a,
przedluzenie jarzma 22 ukladu A i zaopatrzenie
go w pierScien 22d w celu oparcia go o jedng
$cianke wtoczenia, odpowiadajgcego przylega-
jacym zapadkom. Zamiast podwéjnych kélek
satelitowych 15 zastosowano pojedyficze kétko
satelitowe 15a, dzieki czemu uzyskano miejsce
dla sprezyny 53b, cofajacej pierSciefi 66. Wszyst-
kie te zmiany nie wplywaja jednak na to, ze
przelozenie nizszych stopni jest wieksze niz od-
powiednie przelozenie wyzszych stopni. Tak wiec
w pewnej odmianie wykonania osigga sie
w przyblizeniu nastepujgce stopnie przekladni:

1 stopien — obnizenie liczby obrotéw o 25

2 ” — obnizenie liczby obrotéw o 10 %
3 » — naped bezposredni
4 ' — podwyzszenie liczby obrotow
0 9,1%
5 ” — podwyzszenie liczby obrotéw
0 33,3 9%

Zastrzezenia patentowe

1. Uniwersalna zmienna przekladnia obiegowa,
zawierajgca dwa uklady k6l zebatych, z ktd-
rych kaddy sklada sie x kola planetarnego,

~ jarzma satelitbw i wiefica zebatego oraz
z urzgdzenia, stuzqcego do sprzegania ze sobg
poszczegélnyeh czedci obu ukladéw obiego-
wych w celu uzyskania wypadkowego dzia-
lania ‘réznicowego oraz do- sprzegania ich
z czlonami napedzajgcymi, napedzanymi
i nieruchomymi, znamienna tym, 2e urzadze-
nie sprzegajgce sklada sie z narzadéw, siu-
zacych do sprzegania jarzma satelitow
i wiefica zebatego jednego ukladu odpowie-
dnio z czlonami napedzajagcymi i napedza-
nymi lub odwrotnie, oraz z cze$ci, stuzacych
do sprzegania kola planetarnego, jarzma sa-
telitbw i wienca zebatego drugiego ukladu
odpowiednio z czlonem nieruchomym i ko-
iem planetarnym pierwszego ukladu albo
z czlonem napedzanym, tak iz kolo plane-
tarne pierwszego ukladu obraca sie¢ ze stalg
predkoScia wzgledem czlona napedzanego
oraz w tym samym kierunku co ten ostatni,
dajac dla jednego przelozenia multyplika-
cyjnego i jednego przelozenia redukcyjnego
przekladni przy napedzie bezposrednim
mniejsze przelozenie multyplikacyjne, niz
przelozenie redukcyjne.

2. Uniwersalna zmienna przekladnia obiegowa
wedlug zastrz, 1, znamienna tym, Zze wieniec
zgbaty drugiego ukladu posiada narzady do
trwalego sprzegania go z czlonem napedza-
jacym, przy czym narzady sprzegajace pozo-
state czlony drugiego ukladu z czefciami na-
pedzajacymi dajg sie zwalniaé w celu umoz-
liwienia biegu jalowego tego ukladu,
a narzady sprzegajace koto planetarne pier-
wszego ukladu z czlonem nieruchomym moga
byé réwniez zwalniane, wskutek czego sprze-
ganie nastepuje tylko wtedy, gdy drugi ukiad
obraca si¢ ruchem jalowym.

3. Uniwersalna zmienna przekladnia obiegowa
wedlug zastrz. 2, znamienna tym, Ze jako
czlon zwalniany drugiego ukladu shuzy kétko
planetarne. :

4. Uniwersalna zmienna przekladnia obiegowa
wedtug zastrz. 2, znamienna tym, ze jako
czlon zwalniany drugiego ukladu stuzy jarz-
mo satelitow.

5. Uniwersalna zmienna przekiadnia obiegowa
wedtug zastrz. 2, znamienna tym, Ze urza-
dzenie do uruchomienia narzadéw do sprze-
gania czlona napedzajacego z dGowolnym
ruchomym czlonem pierwszego ukladu két



zebatych zawiera jedno sprzeglo zapadkowe,
urzadzenie zas do sprzegania i odprzegania
czlona drugiego ukladu kot zebatych i do jed-
noczesnego odprzegania i sprzegania kola
planetarnego pierwszego ukladu két zeba-
tych z cztonem nieruchomym zawiera drugie
sprzeglo zapadkowe, przy czym narzady stu-
zgce do uruchamiania obu. wspomnianych
sprzegiet zapadkowych sj zaopatrzone w po-
jedyficzy narzgd uruchamiajacy, usuwajacy
przy biegu jalowym stan sprzezenia miedzy
nim i pierwszym sprzeglem zapadkowym,
przy biegu za$§ luzem miedzy nim i drugim
sprzeglem zapadkowym, natomiast przy bie-
gu pod obcigZeniem wtérnym — miedzy nim
i obu sprzeglami zapadkowymi.

. Uniwersalna zmienna przekladnia obiegowa
wedlug zastrz. 2, znamienna tym, ze urzgdze-

nie do uruchamiania narzagdéw do okresowego
sprzegania cziona napedzajqcego z dowol-
nym ruchomym czlonem pierwszego ukladu
ko6t zebatych zawiera jedno sprzeglo zapad-
kowe i jeden narzad do uruchamiania tego
sprzegla, urzadzenie za§ do uruchamiania
narzadéw do sprzegania i odprzegania zwal-
nianego czlona drugiego ukladu két zebatych
i do jednoczesnego odprzegania i sprzegania
kola planetarnego pierwszego ukladu kot ze-
batych z czlonem nieruchomym zawiera dru- -
gie sprzeglo zapadkowe i drugi narzad do
uruchamiania tego sprzegtla.

Sturmey-Archer Gears Limited
William Brown
Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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