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- (54) Kruhovy} zésobnik prirud

1
Vyndlez sa t¥ka kruhového zdsobnika prirub, ktory riesi orientovany vstup prirubovych
polotovarov na automatizované technologické pracovisko s priemyselnym robotom alebo mani
puldtorom, vstup obrobkov z autoamtizowandho technologiokého pracoviska, ako a:] skla.dovanie
a transport prirubovich s\liastok,

Doposial’ zndme z4sobniky prirub st alebo jednopodla¥né y ktoréd majui maly polet ulofe
nfch miest a tym kladi v&3%ie nAroky na medzioperand manipuléoin, alebo st viacpodla¥né.
nevyhodou doposial’ zndmych viacpofilaﬁn'ioh zdsobnikov prirub je pomerne velkd stavebni v¥ika,
z14 pristupnost’ k jednotlivfm prirubdm pri rufnom plneni, obmedzeni mo¥nost’ vstupu ch4pad-
lom priemyselného robota alebo manipulidtora a vySiie nédklady na ich virobu,

Vys3ie uvedend nedostatky riedi kruhovy z4sobnik prirub podi’a vynédlezu, vyznadujhci
sa tym, Ze pozostdva zo zékladoveJ dosky, na ktorej je vytvorené hornid ploéiﬁa a dolnéd
plodina, ktoré st opatrené 163kami pre ulo¥enie prirub, rozmiestnenfmi na kru¥niciach
Po obvode hornej plo¥iny a dolneJj plod¥iny, priSom horni Plodina je natodend vodi dolnej
plo¥ine o poloviou rozstupu medzi dvoma susednymi 1l8%fkaml a priemer hornej plodiny je men-
84 ako priemer dolnej plo¥iny tak, Ze aby priruby ulo%end v 18%kach hornej plodiny nepre 5
kéian‘ prd vy'berani prirub z 16%ok dolnej ploSiny., ZadkladovAd doska mbZe byt’ opatrend podsta- |
‘vou zésobnika, opatrenou vybraniami pre manipulé.piu s vysokozdviZnym vozikom alebo regdlo~ |

vim zakladalom, alebo md%e byt' opatreni otvormi na upevnenie zdsobnika na otodnom indexo-
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vacom stole a zévesnymi okami ne manipuldoiu so zésobnikom.

PouZiti{m kruhového zésobnika prirub podlla vyndlezu sa zni¥%i stavebni vyska zésobnika
a zlep¥i sa pristupnost’ k jednotlivjm prirubém, uloZenym v kruhovom zésobniku prirub opro-
t1 doposial’ znAmym viacploSinovym kruhovim mhsobnikom, Oproti doposial znAmym jednoplodire
novim zésobnikom sa zvHdsi podet ulo¥enych prirub v jednom zésobniku, &im st kladené
men¥ie néroky na medzioperadni dopravu, resp. vytvori sa vid¥ia pred zésoba polotovarov

na automatizovanom technologlokom pracovisku,

Na pripojenjyoh obrézkoch je znizormené prevedenie kruhového zésobnika prirub podla
vyndlezu, Na obr. 1 je pohllad na kruhovy zhsobnik prirub, kde je znAzormend moZné uprava
podatavy zésobnika pre manipuldciu s vysokozdvi¥nym vozikom alebo reghlovim zakladaSom
a zndzorneny spdsob ukladania prirubovich si¥iastok do kruhového .zé.sobn:lka prirub, Na obr.2
je pohlad na ¥ast' konkrétneho prevedenia kruhového zédsobnika prirub, kde je zmizornend
mo#né riesenie 16Zok pre u}cladanie prirub, Na obr. 3 je prierez konkrétneho prevedenia
kruhového zéasobnika prirub so zdkladovou doskou riefenou pre upevnenie kruhového zésobni-
ka prirub na otodny indexovaci stdl, Na obr, ‘4 je pbdorys kruhového zhsobnika prirub

z obr. 3.

Kruhovy zésobnik prirub pozostéva zo zédkladove] dosky 4, na ktorej jo vytvorend hornad
plodina 2 ktoré si opatrend 1lé¥kami 3 rozmiestnenymi na kruZniciach po obvode horne] plo-'
$ihy 1 a dolnej plodiny 2 pre uloZenie’ prirub 3, priSom horn& plodina 1 je natodend vodi
plo¥ine 2 o poloviou rozstupu medzi dvoma susednymi l6Zkami 3 a priemer horneJ Plo¥iny 1
je men3i ako priemer. dolnej plo¥iny 2. Zékladovi doska 4 kruhového zésobnika prirub méZe
byt' opatrené podstavou zésobnika 6 uspbsobenou na manipuldoiu vysokozdvi¥nym vozikom alebo
reghlovym zakladaSom alebo méZe byt zédkladové doska 4 opatrend zévesnymi okami 8 na prené-

$anie prirub na nezakresleny vtodny indexovaci stél,

Kruhov§ zésobnik prirub je urdeny na spoluprdou s priemyselnym robotom alebo manipue
14torom na automatizovanom technologickom praooviaku. Kruhovy z&sobnik prirud po napojeni
na otodny indexovaci stél, kto'rf zabezpeduje jeho pootdSanie do poiadovanej poldhy, zabezpe~
duje jednoznadne dany orientovany vatup polotovarov na pracovisko a vystup obrobkov z prae
ooviska., Priemyselny robot alebo manipuldtor potom odoberd polotovary striedavo z hornej

plodiny a z dolnej plodiny.

PREDMET VYNALEZU

1. Kruhovy zhsobnik prirub, vyznadujiol sa t¥m, %e pozostédva zo zékladovej desky {4), na
ktore] je v-ytvore‘né. horné plosina (1) a dolnéd plodina (2), ktoré st opatrené 16¥kami (3),
rozmietnenymi ne kru¥niciach po obvode hornej plodiny (1) a dolnej plosiny (2) pre uloZe-
nie prirub (5), priSom horné plo¥ina (1) je natolenéd voSi dolnej plosine (2) o polovicu
rozstupu medzi dvoma susednymi 18%kami (3) a priemer hornej plo¥iny (1) je menii ako
priemer dolnej plodiny (2).
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2, Kruhovy z4sobnik prirud podl'a bodu 1, vyznalujhci sa tym, %e zdkladové doska (%) je
opatreni otvormi (7) a zévesnymi okami (8).

3. Kruhovy z4sobnik prirub podla bodu 1, vyznadujloci sa tym, %e zmékladov4d doska (4) je
opatreni podstavou zdsobnika (6).
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Obr. 4
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