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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest sposdéb i podest zbrojeniowy do zbrojenia obcinki scianowe] sek-
cjami obudowy zmechanizowanej, znajdujgcy zastosowanie zwtaszcza w gornictwie podziemnym wegla
kamiennego.

Sekcje obudowy zmechanizowanej charakteryzujg sie duzg masg i gabarytami, co zasadniczo
utrudnia ich wprowadzanie do nowo wykonanej obcinki $cianowej, bedgcej miejscem uruchomienia przy-
sztego wyrobiska scianowego. Powszechnie znane i wykorzystywane sposoby wprowadzania sekcji obu-
dowy zmechanizowanej bazujg na przytransportowaniu zmontowanej sekcji obudowy do zbrojonej ob-
cinki kolejkg podwieszong, wzglednie na platformie kotowej lub platformie slizgowej, przetadowaniu jej
na plyte nosng posadowiong na spagu, zamocowaniu do tej ptyty nosnej i przecigganiu w kierunku juz
zabudowanych sekcji za pomoca urzgdzen kroczgcych i uktadéw ciegnowych. W koncowej fazie sekcje
obraca sie o kat zblizony do 90°, wysuwa sie spod niej ptyte i koryguje sie ustawienie za pomocg jej
wiasnych lub zewnetrznych uktadoéw hydraulicznych. W trakcie poszczegoéinych operacji niezbednym
jest wielokrotne przepinanie urzadzen kroczacych i ciegien, a to w powigzaniu z masg i gabarytami
sekcji obudowy zmechanizowanej stwarza bardzo duze zagrozenie dla zatogi bezposrednio wykonuja-
cej te czynnosci.

Znana jest, na przykfad z polskiego opisu patentowego PL223311 B1, dzwignica sekcji sciano-
wych, bedgca rozwigzaniem mechanizujgcym prace zbrojenia obcinki scianowej. W rozwigzaniu tym
wyroznia sie zespot roboczy potaczony z zespotem przektadkowym, przy czym zespét roboczy posiada
obrotnice przeznaczong do obracania sekcji obudowy zmechanizowanej posadowionej na niej, dotrans-
portowanej przykladowo za pomocg kolejki podwieszonej. Zespét roboczy potgczony jest z usytuowa-
nym po jego tylnej stronie zespotem przektadkowym, umozliwiajgcym kroczenie zespotu roboczego ku
miejscu przeznaczenia sekcji obudowy. Zespot roboczy z jednej strony obrotnicy ma zespét wytadow-
czy, wyposazony w pochylnie, a po drugiej stronie obrotnicy ma ptyte wsporczg, do ktérej mocowany
jest zespdt przektadkowy. Po posadowieniu sekcji obudowy na obrotnicy i potgczeniu spagnic z obrot-
nicg nastepuje obrét o 90° za pomocg uktadu dwoch serwomotoréw oddziatujgcych na promieniowo
utozone ramie. Nastepnie zespot roboczy z obrécong sekcjg przesuwa sie ruchami kroczgcymi, powo-
dowanymi zespotem przektadkowym, do miejsca przysziej pracy sekcji obudowy zmechanizowanej,
gdzie po odtgczeniu zabezpieczen tgczacych jej spagnice z obrotnicg za pomoca przytgczonych do belki
potaczonej z sekcjg przesuwnikdw dokonuje sie zsuwania sekcji po zespole wytadowczym do jej oparcia
0 juz rozpartg sekcje obudowy zmechanizowanej. W koncowej fazie spod spagnic sekcji obudowy zme-
chanizowanej wycigga sie zespdt roboczy przy wykorzystaniu zespotu przektadkowego. Tak skonstruo-
wana dzwignica sekcji obudowy zmechanizowanej charakteryzuje sie znaczng niezbedng dtugoscia,
narzucong przez diugosci stropnic roznych sekcji obudowy zmechanizowanej. Jednoczesnie jest ona
mozliwa do wykorzystania w warunkach zbrojenia obcinek $cianowych poziomych, wzglednie o bardzo
niewielkim nachyleniu, tak wzdtuznym, jak i poprzecznym, co wynika z duzych mas i gabarytow sekcji
mocowanych na obrotnicy dzwignicy.

Znane jest na przyktad ze zgtoszenia polskiego wynalazku P.415824 urzgdzenie do manipulowa-
nia ciezkimi przedmiotami oraz ptyta manewrowa do takiego urzgdzenia, bedgce rozwigzaniem majg-
cym by¢ przydatnym zaréwno do zbrojenia, jak i likwidacji sekcji obudowy zmechanizowanej w wyrobi-
skach scianowych. W rozwigzaniu tym wystepuje ptyta manewrowa z platformg napedzang sitownikami
manewrowymi, osadzong przesuwnie swymi kamieniami w rowkach prowadzacych gérnej powierzchni
rowni pochytej, dzieki czemu moze ona poruszac sie i obraca¢ w okreslonym zakresie. Plyta manew-
rowa moze miec¢ ptyte slizgowg z wybiérczo mocowanym z jednego boku klinem bocznym oraz otworami
do wybiorczego mocowania trzpieni stuzgcych podparciu sekcji obudowy zmechanizowanej w pozyciji
ustabilizowanej. Réwniez to rozwigzanie moze mie¢ zastosowanie ograniczone do wyrobisk poziomych,
wzglednie nieznacznie nachylonych.

Znane jest rowniez, na przyktad z opisu patentowego RU 2186218, rozwigzanie technologii mon-
tazu sekcji obudowy zmechanizowanej z wykorzystaniem specjalnego urzgdzenia manipulacyjnego,
wyposazonego w zespot podnoszenia oraz manipulatory wspotpracujgce z obracang o 90° sekcjg obu-
dowy zmechanizowanej za pomocg ciegien przektadanych przez krazki kierujgce. Kohcowy transport
sekcji, po jej przetadowaniu z urzgdzenia manipulacyjnego na ptyte transportowg i obréceniu o kat 90°
realizowany jest na ptycie transportowej przemieszczajgcej sie po specjalnym torowisku spagowym.
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Zatem najtrudniejsze do wykonania operacje obracania sekcji o kat 90°, jej zsuwania na spag i osta-
tecznie ustawiania w obcince wykonywane sg w sposob improwizowany, co nie zmniejsza ucigzliwosci
i zagrozen towarzyszgcych tym operacjom.

Celem wynalazku jest opracowanie takiego sposobu i podestu zbrojeniowego do zbrojenia ob-
cinki scianowej sekcjami obudowy zmechanizowanej, ktére bedg mozliwe do wykorzystania w warun-
kach zaréwno poktadéw poziomych, jak i nachylonych, dla zréznicowanych co do gabarytéw sekcji obu-
dowy zmechanizowanej.

Istotg sposobu wedtug wynalazku jest to, ze sekcje obudowy zmechanizowanej ustabilizowang
nieprzesuwnie na ptycie nosnej podestu zbrojeniowego stabilizuje sie rowniez od goéry na ptycie nosne;.

Korzystnym jest przy tym, gdy przed ustabilizowaniem od gory sekcje obudowy zmechanizowanej
konfiguruje sie sprowadzajgc przednie krawedzie stropnic do najnizszego potozenia, wyznaczajgcego
najmniejszg dlugosé sekcji obudowy zmechanizowanej w rzucie na ptaszczyzne plyty nosnej.

Podest zbrojeniowy charakteryzuje sie tym, ze jego ptyta nosna zamocowana jest obrotowo to-
zyskami na platformie osadzonej przesuwnie wzdtuz osi wzdtuznej w ramie prowadzacej napedzanej
co najmniej jednym sitownikiem hydraulicznym, potgczonym z urzgdzeniem rozpierajgco-kroczgcym
zlokalizowanym z tylu podestu zbrojeniowego. Plyta nosna wzdtuz jednego dtuzszego boku ma od-
chylny na zewnagtrz wzdluzny wahacz, wyposazony w co najmniej jedno, wystajgce w gore, rozsuwane
teleskopowo ramie mocujgce z zaczepem od goéry oraz co najmniej jeden, zlokalizowany na drugim
dtuzszym boku zaczep dzwigni ryglujgcej, sterowanej sitownikiem utozonym poprzecznie wzgledem osi
wzdtuznej ptyty nosnej, natomiast otwory do mocowania zderzakéw stabilizujgcych sekcje obudowy
zmechanizowanej usytuowane sg wzdtuz krétszych bokéw ptyty nosnej. Plyta nosna posiada ponadto
€0 najmniej jeden usytuowany poprzecznie do osi wzdtuznej przesuwnik, zamocowany z jej dtuzszego
boku, wyposazonego we wzdtuzny wahacz, stuzgcy do spychania sekcji obudowy zmechanizowanej
Z podestu zbrojeniowego, ewentualnie do wciggania na podest zbrojeniowy.

W korzystnym wykonaniu podestu zbrojeniowego jego przesuwna platforma ma konstrukcije ra-
mowag, osadzong rolkami lub slizgami w ceowych prowadnicach ramy prowadzgcej, przesuwnie wzdiuz
osi wzdluznej za pomocg sitownika hydraulicznego rozpartego miedzy uchwytem platformy a urzadze-
niem rozpierajgco-kroczacym.

Sama rama prowadzaca z jednej strony ma uchwyt w formie poprzecznej belki wyposazonej we
wspotosiowe pionowe ucha na sworznie fgczace jg z urzadzeniem rozpierajgco-kroczgcym, a z drugiego
konca ma czotowy klin, natomiast po obu bokach ma mechanizmy zmiany kata nachylenia ramy prowa-
dzacej wzgledem spagu wyrobiska, z ktorych kazdy sktada sie z sitownika hydraulicznego zamocowa-
nego z jednego konca w uchwycie zlokalizowanym od strony czotowego klina, a z drugiego konhca przy-
tgczonego mimosrodowo do dzwigni dwuramiennej potgczonej ze stopa.

W najprostszym wykonaniu dzwignia dwuramienna ma w widoku z boku ksztatt zblizony do tréj-
kata, skierowanego w dot wierzchotkiem, przy ktérym jest osadzona obrotowo na poziomym czopie
ramy prowadzgcej.

Celowo platforma ma od goéry wieniec, na ktérym obrotowo wzgledem jego osi pionowej osadzone
sg tozyska ptyty nosnej, ktdrej potozenie ustalane jest przynajmniej jednym sitownikiem hydraulicznym
platformy, zamocowanym mimosrodowo do ptyty nosne;j.

Najlepiej jest przy tym, gdy do obrotu ptyty no$nej stuzy para sitownikéw hydraulicznych platformy
potaczonych z ptytg nosng mimosrodowo wzgledem osi obrotu jej fozysk.

W korzystnym wykonaniu mechanizmu obrotu obydwa sitowniki hydrauliczne majg dziatanie na-
przemienne wzgledem siebie i zamocowane sg jednymi kornicami w uchwytach tego samego konca plat-
formy, a uchwyty ptyty no$nej mocujgce te sitowniki hydrauliczne usytuowane sg tak, ze ich osie obrotu,
rownolegte do osi obrotu tozysk, potozone sg na wspadlnej prostej przechodzacej przez os obrotu tozysk.

Ptyta nosna ma celowo dwie dzwignie ryglujgce, z ktdérych kazda sktada sie ze sztywnego ciegta
zamocowanego jednym koncem do poziomego sitownika o osi poprzecznej do osi wzdtuznej ptyty no-
$nej, a drugim koncem potgczonego sworzniem z fasolowym otworem zaczepu zamocowanego obro-
towo w uchwycie zlokalizowanym od dotu ptyty nosnej, przy czym nad zaczepem ptyta nosha ma prze-
lotowg szczeline.

Najlepiej jest, gdy 08 wzdtuzna kazdej poziomej dzwigni ryglujgcej lezy we wspodlnej ptaszczyznie
pionowej z osig odpowiadajgcego jej ramienia mocujgcego wzdiuznego wahacz.

Korzystnie wzdtuzny wahacz ma dwa ramiona mocujace, a kazde z nich sktada sie z wystajgcej
w gore teleskopowej belki o przekroju prostokgtnym, zakonczonej od gory zaczepem, rozsuwanej réw-
nolegtym do niej sitownikiem hydraulicznym i posiada od dotu mimosrodowe ucha, ktérymi przytgczony
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jest za pomocg sworzni z ptytg nosng. Wzdtuzny wahacz ma przy tym usytuowany miedzy ramionami
mocujgcymi sitownik wychytu zamocowany jednym koricem w uchwycie ptyty nosnej, a drugim kohcem
potgczony z uchwytem wzdluznego wahacza w jego goérnej czesci.

Ze wzgleddw praktycznych przynajmniej jedno mimosrodowe ucho wzdluznego wahacza ma do-
datkowy przelotowy otw6r do osadzania sworznia blokujgcego wychyt na zewnatrz wzdtuznego wahacza.

Celowg jest taka budowa ptyty nosnej, w ktérej ma ona do diuzszego boku, po tej samej stronie
co wzdtuzny wahacz, zamocowane poprzecznie do osi wzdtuznej ptyty nosnej dwa oddalone od siebie
przesuwniki zlokalizowane pomiedzy ramionami mocujgcymi, stuzgce do spychania sekcji obudowy
zmechanizowanej na spag.

Korzystnie kazdy z przesuwnikéw zamocowany jest do wspdlnego konca zeber tgcznika widla-
stego tak, ze potozony jest miedzy dwoma skrajnymi zebrami i nad dwoma wewnetrznymi zebrami,
wszystkimi zamocowanymi z boku do ptyty nosne;j.

Zasadniczg zaletg wedtug wynalazku jest pewne uchwycenie sekcji obudowy zmechanizowanej
we wszystkich trzech sktadowych przestrzennych, a wiec od przodu lub tytu — zderzakami osadzonymi
w otworach plyty nosnej, z bokéw — wzdluznym wahaczem i dzwigniami ryglujgcymi, a od géry ramio-
nami mocujgcymi wzdluznego wahacza. To zas pozwala na transport sekcji obudowy zmechanizowane;j
w wyrobiskach o nachyleniu podtuznym oraz poprzecznym limitowanym mozliwoscig prowadzenia wy-
robiska scianowego. Mozliwosé czesciowego skladania sekcji obudowy zmechanizowanej dla uzyska-
nia najmniejszej dtugosci w rzucie na ptaszczyzne ptyty nosnej mozliwos¢ tg wzmacnia poprzez prze-
suniecie jej srodka ciezkosci do wnetrza powierzchni ptyty nosnej.

Zaletg podstawowg podestu zbrojeniowego wedtug wynalazku jest jego przystosowanie do réz-
nych warunkéw lokalnych, istniejgcych w wyrobiskach gorniczych. Podest zbrojeniowy ma mozliwos¢
przemieszczania sie przez nieréwnosci spagu dzieki mechanizmom zmiany nachylenia, a takze poko-
nywania drogi przy swobodzie operowania ramg prowadzgca, osadzong w niej platformg oraz opartej
na platformie ptycie nosnej, co zasadniczo utatwia kroczenie z duzym obcigzeniem. Posadowiona na
podescie zbrojeniowym sekcja obudowy zmechanizowanej w trakcie obrotu i kroczenia jest zabezpie-
czona przed niepozgdanymi ruchami w trzech sktadowych przestrzennych, dajgc pewnos¢ i bezpie-
czenstwo manewrowania. Utatwione jest réwniez usuwanie podestu zbrojeniowego spod sekcji obu-
dowy zmechanizowanej w ostatnim stadium jej transportu. Podest zbrojeniowy moze wspotpracowaé
Z urzadzeniami rozpierajgco-kroczacymi o réznej konstrukciji, byle tylko umozliwiaty posadowienie sekcji
obudowy zmechanizowanej na jego ptycie nosnej. Dzieki temu jawi sie dodatkowa ogromna zaleta, jakg
jest mozliwos$¢ wykorzystania urzadzenia rozpierajgco-kroczgcego, stosowanego przy pracach likwida-
cji sciany wydobywczej. Zatem mozna skompletowacé taki zestaw urzgdzen, dzieki ktéremu realizowane
bedg zaréwno prace likwidacyjne, jak i zbrojeniowe w Scianach, ktérego elementem moze by¢ podest
zbrojeniowy oraz urzgdzenie rabunkowe do wyciggania sekcji obudowy zmechanizowanej. Taki zestaw
urzgdzen umozliwi zaréwno zbrojenie, jak i likwidacje scian, z wykorzystaniem kolejek podwieszonych,
jak i srodkéw transportu kotowego.

Wynalazki zostaty blizej objasnione w przyktadach wykonania na rysunku, gdzie fig. 1 przedsta-
wia podest zbrojeniowy z fragmentem urzgdzenia rozpierajgco-kotwigcego w widoku z boku, fig. 2 —
podest z fig. 1 w widoku z goéry, fig. 3a — rame prowadzacg podniesiong na stopie mechanizmu zmiany
nachylenia w widoku z boku, fig. 3b — rame prowadzgcg w widoku z boku z podniesiong stopa, fig. 4 —
rame prowadzgcg w widoku z gory, fig. 5 — rame prowadzgcg w widoku od czota, fig. 6a — wzdtuzny
wahacz ptyty nosnej w widoku od zewnatrz, fig. 6b — ramie mocujgce wzdtuznego wahacza w widoku
bocznym, fig. 6¢ — wzdtuzny wahacz w widoku z géry, fig. 7 — platforme i ptyte nosng w widoku z boku,
fig. 8 — ptyte nosng wraz z platformg w widoku na krétszy bok z ramionami mocujgcymi w pozycji zbli-
zonej do pracy z sunietymi teleskopami i ramionami mocujacymi w pozycji odchylonej z jednym telesko-
pem zsunietym i drugim teleskopem wysunietym (linia przerywana), fig. 9a — dzwignie ryglujaca w po-
staci zaryglowanej, fig. 9b — te dzwignie ryglujgcg w potozeniu odryglowanym, fig. 10 — ptyte no$ng na
platformie w przekroju poprzecznym z uwidocznionym czesciowo wysunietym przesuwnikiem do spy-
chania sekcji obudowy, fig. 11a — tgcznik widlasty przesuwnika w widoku z boku, fig. 11b — tgcznik
widlasty przesuwnika w widoku z géry, fig. 12 przedstawia sekcje obudowy zmechanizowanej wprowa-
dzong na ptyte nosng podestu zbrojeniowego, fig. 13 — sekcje obudowy skonfigurowang i zablokowanag
na podescie rowniez ramionami mocujgcymi wzdtuznego wahacza ptyty nosnej przed jej obrotem wraz
z plytg nosng, w widoku bocznym, natomiast fig. 14 — platforme no$ng podestu zbrojeniowego po obro-
cie wraz z sekcjg obudowy zmechanizowanej, przed kroczeniem w kierunku rozpartych sekcji obudowy
zmechanizowanej.
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Podest zbrojeniowy 1 posadowiony jest na spagu 2 obcinki $cianowej 3 i jego kroczenie powo-
dowane jest przez urzgdzenie rozpierajgco-kroczace 4 usytuowane po jego tylnej strome (fig. 1, fig. 2).

Podest zbrojeniowy 1 zbudowany jest z ramy prowadzacej 5 zakonczonej z przodu klinem 6,
a z tytu uchwytami 6’, stuzgcymi do rozigcznego fgczenia z urzadzeniem rozpierajgco-kroczgcym 4 oraz
osadzonej przesuwnie wzdtuz osi wzdtuznej O ramy prowadzgcej 5 platformy 7 wyposazonej od gory
w obrotowe tozysko 8, na ktérym od géry zamocowana jest ptyta nosna 9, a od tylnej strony w sitow-
nik 10 potgczony z urzgdzeniem rozpierajgco-kroczacym 4 zamocowany w jej nie pokazanym uchwycie.
Posadowiona na tozysku 8 plyta nosna 9 zamocowana jest obrotowo wzgledem osi obrotu O1 i ma
ksztatt zblizony w widoku z géry do prostokgta. Rama prowadzgca 5 (fig. 3, fig. 4, fig. 5) ma goérng
powierzchnie nachylong w kierunku klina 6, a uchwyt 6’ ma poprzeczng belke 6a z pionowymi uchami 6b
na sworznie 6¢ fgczace jg z urzgdzeniem rozpierajgco-kroczacym 4. Ze wzgledéw praktycznych rama
prowadzgca 5 jest poprzecznie podzielona, a jej czesci potgczone sg zigczami 11. Z obu dtuzszych
bokéw rama prowadzgca 5 ma mechanizmy zmiany nachylenia, z ktérych kazdy sktada sie z sitownika
hydraulicznego 12 zamocowanego z jednego konca w uchwycie 13 zlokalizowanym od strony klina 6,
a z drugiego konca przytaczonego mimosrodowo do dzwigni dwuramiennej 14, do ktérej sworzniem 15a
zamocowana jest stopa 15. Dzwignia dwuramienna 14 ma w widoku bocznym ksztatt zblizony do troj-
kagta réwnobocznego skierowanego w dét wierzchotkiem przyprostokgtnym i otworem 14’ jest osa-
dzona na czopie 14” ramy prowadzacej 5 (fig. 3). Mechanizm zmiany nachylenia pozwala na korygo-
wanie potozenia ramy prowadzacej 5 w przypadku nieréwnosci spagu 2 obcinki $cianowej 3 poprzez jej
podnoszenie i podkfadanie podktadek dystansowych pod rame prowadzacg 5. We wnetrzu rama pro-
wadzgca 5 ma we wzdtuznych prowadnicach 16 osadzong przesuwnie platforme 7 napedzang sitowni-
kiem 10 zamocowanym w uchwycie 10’, potgczonym z urzgdzeniem rozpierajgco-kroczgcym 4. Plat-
forma 7 ma rolki 17 lub slizgi wymienne (fig. 7, fig. 8, fig. 10), ktérymi wchodzi w prowadnice 16, a od
gory ma wieniec, na ktérym obrotowo wzgledem jego osi obrotu O: osadzone sg tozyska wzdtuzne
i poprzeczne 8, bedgce podstawg ptyty nosnej 9. Do obracania ptyty nosnej 9 wzgledem osi obrotu Oz
tozyska 8 stuzg dwa sitowniki hydrauliczne 18 o dziataniu naprzemiennym, potgczone jednymi kohcami
w uchwytach 19 platformy 7, a drugimi kohcami zamocowanymi do uchwytéw 20, 21 piyty nosnej 9.
Osie obrotu Oz uchwytéw 20 sg rownolegte do osi obrotu O: fozyska 8 i sg zlokalizowane na wspoélnej
prostej b przechodzacej przez tg o$ obrotu Oz (fig. 2, fig. 8).

Ptyta nosna 9 (fig. 2, fig. 7, fig. 8) ma wzdiuz jednego dtuzszego boku 9a odchylony na zewnagtrz
wzdtuzny wahacz 22 (fig. 6a, fig. 6b) zamocowany mimosrodowymi uchami 23, posiadajgcy dwa odda-
lone od siebie ramiona mocujgce 24. Kazde z dwdch ramion mocujacych 24 ma profil prostokatny i jest
teleskopowo rozsuwany za pomocg sitownika hydraulicznego 25, a od géry ma obrotowy zaczep 26 do
stabilizowania sekcji obudowy zmechanizowanej na ptycie nosnej 9 w kierunku od goéry. Mimosrodowe
ucha 23 majg w widoku z boku trzy otwory 23a, 23b, 23c (fig. 6b), z ktérych srodkowy otwoér 23b ma
posta¢ pionowej fasoli i w nim osadzony jest sworzen 27 uchwytu 28 (fig. 7) ptyty nosnej 9, zewnetrzny
otwor 23a po obu stronach wzdluznego wahacza 22 mocuje sworzniem 29 (fig. 8) ramie mocujgce 24,
a wewnetrzny otwor 23c¢ stuzy do zablokowania osadzanym sworzniem blokujgcym 30 ramienia mocu-
jacego 24 w jego pozycji pionowej w trakcie docisku zaczepdéw 26 do sekcji obudowy zmechanizowane;j.
Wzdtuzny wahacz 22 i ramiona mocujgce 24 sterowane sg sitownikiem wychytu 31 (fig. 1), zamocowa-
nym koncem w uchwycie 32 ptyty nosnej 9, a drugim koncem potgczonym z uchwytem 33 wzdtuznego
wahacza 22 jego gornej czesci. Dla utatwienia tgczenia sitownika wychytu 31 ze wzdiuznym waha-
czem 22 z obydwéch stron uchwytu 33 wykonane sg wybrania 34.

Pod ramionami mocujgcymi 24 ptyta nosna 9 ma dwie, oddalone od siebie dzwignie ryglujgce 35,
stuzgce do stabilizowania spagnic sekcji obudowy zmechanizowanej poprzez docisniecie ich do wzdtuz-
nego wahacza 22 od strony drugiego, dtuzszego boku 9b (fig. 2, fig. 9a, fig. 9b). Kazda z dzwigni ryglu-
jacych 35 skiada sie ze sztywnego ciegta 35a, zamontowanego jednym konhcem do poziomego sitow-
nika 35b o osi wzdtuznej Oz skierowanej poprzecznie do osi wzdiuznej O platformy zatadowczej 1 i ptyty
nosnej 9, a drugim koncem potgczonego sworzniem 36 z fasolowatym otworem 36a zaczepu 35c, za-
mocowanego obrotowo sworzniem 37 w uchwycie 38 dolnej powierzchni ptyty nosnej 9. Nad zacze-
pem 35c ptyta nosna 9 ma przelotowg szczeline 39 biegngcg od strony krawedzi drugiego dtuzszego
boku 9b. Korzystnie 0o$ wzdtuzna Os kazdej dzwigni ryglujgcej 35 lezy we wspolnej ptaszczyznie z osig
wzdtuzng O4 ramienia mocujgcego 24 wzdtuznego wahacza 22.

Na ptycie nosnej 9 posadowione sg ponadto dwa, zlokalizowane pomiedzy ramionami mocuja-
cymi 24 przesuwniki 40 (fig. 2, fig. 10), stuzgce do spychania sekcji obudowy zmechanizowanej z piyty
nosnej 9, a przez to samo z podestu zbrojeniowego 1 w przysztym miejscu pracy tej sekcji. Kazdy
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z przesuwnikow 40 utozony jest na ptycie nosnej 9 poprzecznie do osi wzdluznej O i jest zamocowany
do niej na zewnatrz do dluzszego boku 9a wyposazonego réwniez we wzdtuzny wahacz 22. Koniec
przesuwnika 40 zamocowany jest w uchwycie 41a tgcznika widlastego 41 (fig. 11a, fig. 11b), ktérego
dwa skrajne zebra 41b obejmujg przesuwnik 40, a dwa wewnetrzne zebra 41c sg usytuowane ponizej
przesuwnika 40. Konhce skrajnych zeber 41b i wewnetrznych zeber 41¢c sg zamocowane sworzniami 42
w uchwytach 43 ptyty nosnej 9. Ptyta nosna 9 ma ponadto przy krétszych bokach 9¢ po dwa otwory 44,
w ktérych wybiérczo osadzane sg zderzaki stabilizujgce 45.

Zgodnie ze sposobem zbrojenia wedtug wynalazku (fig. 12, fig. 13, fig. 14) po posadowieniu i do-
sunieciu sekcji obudowy zmechanizowanej 46 do oparcia spagnic o zderzaki 45 na ptycie nosnej 9
podestu zbrojeniowego 1 stropnicami usytuowanymi zgodnie z osig wzdluzng A obcinki $cianowej 3
przystepuje sie do jej stabilizacji, umozliwiajgcej dalsze operacje. Zatem w pierwszej kolejnosci, przy
wychylonych na zewnatrz ramionach mocujgcych 24 dokonuje sie konfiguracji sekcji obudowy zmecha-
nizowanej 46, sprowadzajgc przednie krawedzie 46a jej stropnic 46b do najnizszego potozenia, wyzna-
czajgcego najmniejszg dtugos¢ L sekcji obudowy zmechanizowanej 46 w rzucie na ptaszczyzne ptyty
nosnej 9 (fig. 13). Nastepnie prostuje sie potozenie wzdtuznego wahacza 22 i jego ramion mocuja-
cych 24 po uprzednim wysunieciu teleskopow, blokuje sie to potozenie sworzniami blokujgcymi 30, po
czym za pomocg sitownikéw hydraulicznych 25 dociska sie zaczepami 26 sekcje obudowy zmechani-
zowanej 46 od gory do ptyty nosnej 9. Réwnoczesnie za pomocg dzwigni ryglujgcych 35 dociska sie
spagnice sekcji obudowy zmechanizowanej 46 do zablokowanego wzdtuznego wahacza 22, co z opar-
ciem tych spagnic o dwa zderzaki stabilizujgce 45 catkowicie unieruchamia i stabilizuje sekcje obudowy
zmechanizowanej 46 na podescie zbrojeniowym 1. W tej pozycji dokonuje sie obrotu ptyty nosnej 9
wraz z sekcjg obudowy zmechanizowanej 46 o kat 90° (fig. 14), kiedy to stropnice 46b przyjmujg poto-
zenie poprzeczne do osi wzdtuznej A obcinki scianowej 3. Nastepnie, postepujgc zgodnie ze znanym
sposobem kroczac zgodnie z kierunkiem P przemieszcza sie sekcje obudowy zmechanizowanej do
miejsca przeznaczenia, gdzie w pierwszej kolejnosci demontuje sie zderzaki stabilizujgce 45, nastepnie
po zluzowaniu zaczepdw 26 i sworzni blokujgcych 30 dokonuje sie wychylenia na zewnagtrz wzdtuznego
wahacza 22. Réwnoczesnie zwalnia sie dzwignie ryglujgce 35, po czym przesuwnikami 40 spycha sie
sekcje obudowy zmechanizowanej 46, jednoczesnie wyciagajgc rowniez spod niej podest zbrojeniowy 1
za pomocg urzgdzenia rozpierajgco-kroczgcego 4.

Przedmiotowy opis przyktadowego wykonania nie wyczerpuje wszystkich mozliwych wariantow
wykonania wynalazku, mieszczgcych sie w granicach zastrzezen patentowych. Mozliwe sg ré6zne wa-
rianty obracania ptyty nosnej, dokonywania przemieszczania platformy wzdtuz ramy prowadzace;j,
a takze szczegotéw konstrukcji ramy prowadzacej. Takze mozliwym jest wykorzystanie réznych kon-
strukcji urzgdzenia rozpierajgco-kroczgcego.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposoéb zbrojenia obcinki scianowej sekcjami obudowy zmechanizowanej, zgodnie z ktérym
zmontowang sekcje obudowy zmechanizowanej po rozbudowaniu z urzadzenia transporto-
wego wprowadza sie na podest zbrojeniowy, wyposazony w obrotowg ptyte nosng, stropni-
cami skierowanymi zgodnie z osig wzdtuzng obcinki scianowej, stabilizuje sie jg nieprzesuw-
nie na obrotowej ptycie nosnej tego podestu zbrojeniowego i obraca sie wraz z ptytg nosng
o0 kat okoto 90° do potozenia stropnic poprzecznego wzgledem osi wzdtuznej obcinki $ciano-
wej, a nastepnie przemieszcza sie podest zbrojeniowy wraz z ptytg nosng i sekcjg obudowy
zmechanizowanej ruchami kroczacymi do miejsca przeznaczenia transportowanej sekcji obu-
dowy zmechanizowanej w bezposrednim sgsiedztwie sekcji juz rozpartej, po czym sekcje obu-
dowy uwalnia sie od ptyty nosnej, spycha sie jg na spag i rozpiera sie w obcince Scianowej,
a wyciggniety spod niej podest zbrojeniowy przemieszcza sie na powrot do nowego potozenia
wyjsciowego, znamienny tym, ze sekcje obudowy zmechanizowanej (46) ustabilizowang nie-
przesuwnie na ptycie nosnej (9) podestu zbrojeniowego (1) stabilizuje sie réwniez od goéry na
ptycie nosnej (9).

2. Sposob wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze przed ustabilizowaniem od gory sekcje obudowy
zmechanizowanej (46) konfiguruje sie sprowadzajac przednie krawedzie stropnic (46’) do naj-
nizszego potozenia, wyznaczajgcego najmniejszg dtugosc¢ (L) sekcji obudowy zmechanizowa-
nej (46) w rzucie na ptaszczyzne ptyty nosne;j (9).
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Podest zbrojeniowy do zbrojenia obcinki scianowej sekcjami obudowy zmechanizowanej,
w ktérym na ramie prowadzgcej, posadowionej na spagu wyrobiska zakonczonej z jednej
strony uchwytem do tgczenia ze wspotpracujgcym urzgdzeniem rozpierajgco-kroczgcym,
a z drugiej strony klinem utatwiajgcym zjazd, ewentualnie najazd sekcji obudowy zmechani-
zowanej, znajduje sie osadzona obrotowo wzgledem osi obrotu prostopadtej do ramy prowa-
dzacej ptyta nosna, majgca w widoku z gory ksztatt zblizony do prostokata, wyposazona po
dtuzszych bokach w zaczepy do stabilizowania spagnic osadzonej na ptycie nosnej sekcji
obudowy zmechanizowanej, a przy czotowych bokach w otwory do wybidérczego, roztgcznego
mocowania zderzakéw stabilizujgcych w poziomie potozenie spagnic sekcji obudowy zmecha-
nizowanej, przy czym ptyta nosna wyposazona jest w co najmniej jeden przesuwnik usytuow-
any poprzecznie do jej osi wzdtuznej, stuzacy do spychania sekcji obudowy zmechanizowanej
z podestu zbrojeniowego, lub jej wciggania na ten podest zbrojeniowy, znamienny tym, ze
ptyta nosna (9) zamocowana jest obrotowo tozyskami (8) na platformie (7) osadzonej prze-
suwnie wzdtuz osi wzdtuznej (O) w ramie prowadzgcej (5) i napedzanej co najmniej jednym
sitownikiem (10) potgczonym z urzgdzeniem rozpierajgco-kroczgacym (4), przy czym ptyta no-
$na (9) wzdtuz jednego dtuzszego boku (9a) ma odchylny na zewnatrz wzdtuzny wahacz (22)
wyposazony w co najmniej jedno, wystajgce w gore, rozsuwane teleskopowo ramie mocu-
jace (24) z zaczepem (26) od goéry, oraz co najmniej jeden, zlokalizowany na drugim dtuzszym
boku (9b) zaczep (35c) dzwigni ryglujacej (35) sterowanej sitownikiem (35b) utozonym po-
przecznie do osi wzdtuznej (O) ptyty nosnej (9), a otwory (44) do mocowania zderzakéw sta-
bilizujgcych (45) usytuowane sg wzdtuz krétszych bokéw (9c) ptyty nosnej (9), a takze ptyta
nosna (9) posiada co najmniej jeden usytuowany poprzecznie do osi wzdtuznej (O) przesuw-
nik (40), zamocowany z jej dtuzszego boku (9a) wyposazonego we wzdluzny wahacz (22),
stuzgcy do spychania sekcji obudowy zmechanizowanej (46) z podestu zbrojeniowego (1),
ewentualnie jej wciggania na podest zbrojeniowy (1).

Podest wedtug zastrz. 3 znamienny tym, ze platforma (7) ma konstrukcje ramowg i osadzona
jest rolkami lub $lizgami (17) w ceowych prowadnicach (16) ramy prowadzacej (5) przesuwnie
wzdtuz osi wzdtuznej (O) za pomocg sitownika hydraulicznego (10), rozpartego miedzy uchwy-
tem (10’) platformy (7) a urzadzeniem rozpierajgco-kroczacym (4).

Podest wedtug zastrz. 3 albo 4 znamienny tym, ze z jednej strony rama prowadzaca ma
uchwyt (6’) w formie poprzecznej belki (6a) wyposazonej we wspoétosiowe pionowe ucha (6b)
na sworznie (6¢) tgczace jg z urzadzeniem rozpierajgco-kroczacym (4), a z drugiego konca
ma czotowy klin (6), natomiast po obu bokach ma mechanizmy zmiany kata nachylenia ramy
prowadzgcej (5) wzgledem spagu (2) wyrobiska (3), z ktorych kazdy sktada sie z sitownika
hydraulicznego (12) zamocowanego z jednego konca w uchwycie (13) zlokalizowanym od
strony czotowego klina (6), a z drugiego konca przytgczonego mimosrodowo do dzwigni dwu-
ramiennej (14) potgczonej ze stopg (15).

Podest wediug zastrz. 5 znamienny tym, ze dzwignia dwuramienna (14) ma w widoku z boku
ksztatt zblizony do trojkata, skierowanego w dot wierzchotkiem, przy ktérym jest osadzona
obrotowo na poziomym czopie (14”) ramy prowadzgce;j (5).

Podest wedtug zastrz. 3 znamienny tym, ze platforma (7) ma od goéry wieniec, na ktérym
obrotowo wzgledem jego osi pionowej (O1) osadzone sg tozyska (8) ptyty nosnej (9), ktorej
potozenie ustalane jest przynajmniej jednym sitownikiem hydraulicznym (18) platformy (7) za-
mocowanym mimosrodowo do ptyty nosnej (9).

Podest wedtug zastrz. 7 znamienny tym, ze do obrotu ptyty nosnej (9) stuzy para sitownikow
hydraulicznych (18) platformy (7) potaczonych z ptytg nosng (9) mimosrodowo wzgledem osi
obrotu (O1) fozysk (8).

Podest wedtug zastrz. 8 znamienny tym, ze te obydwa sitowniki hydrauliczne (18) maja dzia-
tanie naprzemienne wzgledem siebie i zamocowane sg jednymi koncami w uchwytach (19)
z tego samego konca platformy (7), a uchwyty (20, 21) ptyty nosnej (9) mocujgce te sitowniki
hydrauliczne (18), usytuowane sg tak, ze ich osie obrotu (O2), réwnolegte do osi obrotu (O1)
tozysk (8) potozone sg na wspadlnej prostej przechodzacej przez tg 0$ obrotu (O1) tozysk (8).

Podest wediug zastrz. 3 znamienny tym, ze ma dwie dzwignie ryglujgce (35) ptyty nosnej (9),
z ktorych kazda sktada sie ze sztywnego ciegta (35a) zamocowanego jednym koncem do si-
townika (35b) o osi (O3s) poprzecznej do osi wzdtuznej (O) ptyty nosnej (9), a drugim koncem
potaczonego sworzniem (36) z fasolowatym otworem (36a) zaczepu (35c), zamocowanego
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obrotowo w uchwycie (38) zlokalizowanym od dotu ptyty nosnej (9), przy czym nad zacze-
pem (35c) ptyta nosna (9) ma przelotowg szczeline (39).

Podest wedtug zastrz. 10 znamienny tym, ze o$ wzdtuzna (Oz) kazdej poziomej dzwigni ry-
glujacej (35) lezy we wspdlnej ptaszczyznie pionowej z osig (O4) odpowiadajgcego jej ramienia
mocujgcego (24) wzdluznego wahacza (22).

Podest wedlug zastrz. 3 znamienny tym, ze wzdtuzny wahacz (22) ma dwa ramiona mocu-
jace (24), a kazde z nich sktada sie z wystajgcej w gore teleskopowej belki o przekroju prosto-
katnym, zakonczonej od gory zaczepem (26), rozsuwanej rownolegtym do niej sitownikiem
hydraulicznym (25) i posiada od dotu mimosrodowe ucha (23), ktérymi potgczony jest za po-
mocg sworzni (29) z ptytg nosng (9), przy czym wzdtuzny wahacz (22) ma usytuowany miedzy
ramionami mocujgcymi (24) sitownik wychytu (31) zamocowany jednym koncem w uchwy-
cie (32) ptyty nosnej (9), a drugim koncem potgczony z uchwytem wzdtuznego wahacza (22)
w jego gornej czesci.

Podest wedtug zastrz. 12 znamienny tym, ze przynajmniej jedno mimosrodowe ucho (23)
kazdego wzdluznego wahacza (22) ma dodatkowy przelotowy otwér (23c) do osadzania
sworznia blokujgcego (30) jego wychyt na zewnatrz.

Podest wedtug zastrz. 3 znamienny tym, ze ma do dluzszego boku (9a) ptyty nosnej (9), po
tej samej stronie, co wzdtuzny wahacz (22), zamocowane poprzecznie wzgledem osi wzdtuz-
nej (O) dwa oddalone od siebie przesuwniki (40), zlokalizowane pomiedzy ramionami mocu-
jacymi (24), do spychania sekcji obudowy zmechanizowanej (46).

Podest wediug zastrz. 14 znamienny tym, ze kazdy z przesuwnikéw (40) zamocowany jest
do wspdlnego konca zeber tgcznika widlastego (41) tak, ze potozony jest miedzy dwoma skraj-
nymi zebrami (41b) i nad dwoma wewnetrznymi zebrami (41c), wszystkimi zamocowanymi
Z boku (9a) do plyty nosnej (9).
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