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(54) Einachsige Vorrichtung

(57) Die einachsige Vorrichtung (1) verfugt uber einen Fig. 1
Motor (2), Rader (3), Steuergerat (4),
Hydraulikzylinder (8), Halterung (10), Rahmen (11)
und zwel Anbauarbeitsgerate (5) mit daran
angeschlossenen Fahrrollen (9). Die
Anbauarbeitsgerate (5) sind mittels der Schwenkarme
(6) an der einachsigen Vorrichtung (1) montiert und
gegenuber der vertikalen Langsebene (P) der
einachsigen Vorrichtung (1) versetzt. Infolgedessen
befindet sich mindestens ein Rad (3) der einachsigen
Vorrichtung (1) aulderhalb der durch das
Anbauarbeitsgerat (5) zu bearbeitenden Oberflache.
Ein Anbauarbeitsgerat (5) Ist vorne und das andere
hinten angeordnet. Die Schwenkarme (6) sind
schwenkbar am Rahmen (11) der einachsigen
Vorrichtung (1) montiert und an den benachbarten
Enden mit kammenden Zahnsegmenten (/) versehen.
Mindestens ein Schwenkarm (6) Ist uber einen
Hydraulikkzylinder (8) mit dem Rahmen (11)
verbunden.
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Zusammenfassung:

Die einachsige Vorrichtung (1) verfiugt uUber elnen Motor (2),

Rader (3), Steuergerat (4), Hvydraulikzvlinder (8), Halterung

(10), Rahmen (11) und zwel Anbauarbeitsgerate (5) mit daran

(9) . Dle Anbauarbeitsgerate (5)

angeschlossenen Fahrrollen

sind mittels der Schwenkarme (6) an der elnachsigen

Vorrichtung (1) montiert und gegenuber der vertikalen

Langsebene (P) der einachsigen Vorrichtung (1) versetzt.

Infolgedessen befindet sich mindestens eiln Rad (3) der

elnachsigen Vorrichtung (1) aulRerhalb der durch das

Anbauarbeitsgerat (5) zu bearbeitenden Oberflache. Ein

Anbauarbeitsgerat (5) 1st vorne und das andere hinten
(11)

angeordnet. Die Schwenkarme (6) sind schwenkbar am Rahmen

der elnachsigen Vorrichtung (1) montilert und an den

benachbarten Enden mit kammenden Zahnsegmenten (/) versehen.

Mindestens eiln Schwenkarm (6) 1st Uber elnen Hydraulikzvylinder

(8) mit dem Rahmen (11) wverbunden.

Fig. 1
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Technlischer Rereich

T 1

Die vorliegende Erfindung betr]

"t elne elnachsige

Vorrichtung, an der Anbaugerate, vorzugswelse eln Maher, elne

Frasmaschine, eiln Pflug, entfernbar angebracht sind. Die

Anbaugerate werden mit Schwenkarmen am unteren Rahmen

befestigt. Die Schwenkarme sind um dile Drehpunkte drehbar und

durch Zahnsegmente verbunden, dile milit der Verbindung zum

unteren Tragrahmen eln Drehgelenk der Arme bilden. Der

T 1

Gegenstand der Erfindung 1st hauptsachlich fiur die

Landschaftsgestaltung schwer zuganglilicher und abfallender

Bereiche ausgelegt.

Beschreibung des Standes der Technik

Dle Patentschrift DE102016110810 beschreibt elnen

Finachsgeratetrager als anbaubares Zubehor. Der Halter umfasst
mindestens elne steuerbare Stitzrolle. Mindestens eilne

Stitzrolle 1st milt der Steuerung der Radelnheit verbunden, so

dass dilie Bewegung der mindestens elnen Stutzrolle die Rader

koordinilert beschleunigt oder verlangsamt. Der Antrieb umfasst

eln hydraulisches Schneckengetriebe oder einen hvdraulischen

Steuerzylinder oder einen elektrischen Antrieb.

Die Patentschrift EP3210809 beschreibt elne elnachsige

Mahausriustung, beili der jJede Achse von elnem elgenen

Hvdraullkantrieb angetrilieben wird, der welter mit dem

Hauptmotor verbunden 1st. Das Fehlen eines Gelenks zum

Antreiliben der Hinterachse ermdglicht es, den Motor 1im

mittleren Tell nahe am Boden zu platzieren, um den Schwerpunkt

entlang der zentralen Fahrgestellachse abzusenken.

Die Patentschrift EP3251481 beschreibt elnen einachsigen

Trager mit eilnem Halter, der mindestens eilne steuerbare
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Stitzrolle umfasst. Die Rolle kann ferner mit Spikes versehen

seln, um die Haftung zu verbessern. Die 1n der vorliegenden

Erfindung verwendeten Stiutzrollen sind nicht steuerbar.

Die Patentschrift EP2510767 beschreibt eine

Multifunktionseinrichtung, die aus zwel Antriebsmechanismen

(Radelinheiten) besteht, dle jJe nach Ausstattung zwel

1dentische oder zwel verschiliedene Maschlinen antreiliben kdnnen.

Fs handelt sich um eln eilnachsiges Fahrzeug, dessen gemelnsame

Achse quer zur Fahrtrichtung verlauft. Der erste

Patentanspruch erwahnt eine Fahrzeugbrelte von mindestens 3,5

Metern. Die Radelinheiten sind am Ende des elnachsigen

FFahrzeugs gleltend angeordnet.

Die Patentschrift US4904265 beschreibt einen ferngesteuerten

selbstfahrenden Maher, der von batterlebetriebenen

Elektromotoren angetrieben wird. Dle Hinterrader werden

angetrieben, die Maschlne wird von den Vorderradern iber eiln

Riemen- und Riemenschelbensystem gesteuert, das milt den

Vorderradern verbunden 1st. Dlie Fahrrader sind aulRerdem mit

kegelformigen Naben ausgestattet, die fir den Betrieb 1n

unebenem Gelande verwendel werden.

"enbart eilnen ferngesteuerten

Die Patentschrift GB2 92 880 o

Fahrmechanismus der Mahmaschine mit vier Armen, an denen die

g —
p—

exlbel aufgehangt sind. Am Motor 1st elne Motoreinhelt

Rader

milit elner Antriebswelle zum Antrieb des Arbeilitsmechanlismus und

der Laufrader angeordnet. Die Fahrrader sind 1n den

Fahreinheiten drehbar um dile vertikale Achse 1n einem

unbegrenzten Winkelbereich von 360° angeordnet.

—

Die oben genannten LoOsungen welsen haufige Nachteile auf, wile

elne unzurelchende Fahigkeit, Uberall hingehen zu kdnnen,

kombinlert mit Schwierigkeiten, eine gleichmaBige Positilion der
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-

Anbaugerate oder von Scheild- und Mahkopfen i1in Bezug auf den

Roden aufrechtzuerhalten. Ein welterer Nachteill 1st die

schlechte Stabillitat und Manovrierfahigkelt 1n extremen Hangen

und Gelande. Jede zwelachsige Vorrichtung zelchnet sich durch

eine unzureichende Fahigkeit zur Uberwindung von

GelandeunregelmalRigkeiten aus, wahrend fir die derzeilt

verfiugbaren einachsigen Gerate ein Bediener erforderlich 1ist.

Offenbarung der Erfindung

Dlese Mangel werden durch eine elnachsige Vorrichtung, deren

Kern dilie Verwendung elner elnzelnen Achse 1st, 1m Wesentlichen

beselitigt, wodurch die Vorrichtung die grdlte

—
-

Manovrierfahigkeit und Drehung um 1hre vertikale Achse autf

klelnstem Raum ermdglicht. Dle Elnzigartigkelt liegt auch 1in

der Moglichkelt, zwel Anbauarbeltsgerate zu verwenden, die

abnehmbar mit einer eilnachsigen Vorrichtung verbunden werden

konnen. Somlt erlaubt der Gegenstand der Erfindung die

Verwendung von zwel Anbauarbeltsgeraten, die nicht einmal wvom

selben Typ selin missen. Die am haufigsten verwendeten

Anbauarbeitsgerate sind Maher, Pflige, Schneefrasen und dgl.

Der Gegenstand der Erfindung hat elne unabhangige Raddrehung,

die die oben erwahnte Drehung um die vertikale Achse

T

ermdglicht. Der Gegenstand der Erfindung wird ferngesteuert,

ohne dass eln physischer Bedlener am Ort des aktiven Betriebs

des erfindungsgemallen Gegenstands anwesend seln muss. Der

T1

Gegenstand der Erfindung kann sich sowohl vorwarts als auch

rickwarts bewegen, ohne dass eilne Drehung um selne vertikale

Achse erforderlich 1st. Dies tragt zu elner noch besseren

Benutzerfreundlichkelt 1n schwer zuganglichem Gelande bel.

T1

Zusatzlich kann sich der Gegenstand der Erfindung wahrend des

—

aktiven Eingriffs der Anbauarbeitsgerate 1n alle Richtungen

bewegen, was bedeutet, dass die verbundenen Anbaugerate 1n

lhrer Arbeiltsaktivitat bleiben, wenn sich die Richtung andert.
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Der Schwerpunkt wird mit den Fahrrollen ausgeglichen, die Te1il

des Anbauarbeltsgerats sind. Die Anbauarbeltsgerate kdnnen

Uber Halterungen an 1hren Enden abnehmbar mit den Schwenkarmen

verbunden seilin. Dle Schwenkarme sind durch Zahnsegmente

mltelnander verbunden, was elnen verbesserten Betrieb 1n

schwierigem Gelande gewahrleistet. Dies gi1lt sowohl be1l

positiven Unebenheiten (Erhebungen) als auch bel negativen

Unebenheiten (Schlagldchern). Ein mit dem Schwenkarm

verbundener Hydraulikzylinder 1st ebenfalls vorgesehen, um die

Gelandeschwimmfahigkelt zu verbessern, wobel dile Schubkraft

angewendet wird, um elne bessere Haftung der Antriliebsrader
(Antriebsachse) und einer angetriebenen Rolle der

Anbauarbeiltsgerate sicherzustellen, wodurch eln reilbungsloses

Schweben des Anbauarbeltsgerats Uber dem Boden gewahrleistet

wird. Der Hydraulikzylinder nimmt somit die gegen 1hn

pre——

wlrkenden Gegenkrafte auf. Der Hydraulikzylinder 1st

schwenkbar mit dem Schwenkarm und der Seilitenwand verbunden,

die fest mit dem Tragrahmen verbunden 1st. Der vertilikale

Kolbenmotor treibt dilie Pumpe mechanisch an, die dem Wegeventil

die erforderliche Olmenge zufiihrt. Das Wegeventil wird

elektronisch von eilner Steuerelnheilt gesteuert, die den

Oltransfer im System anhand des erforderlichen

Funksendersilignals bestimmt. Ein Anbauarbeilitsgerat kann milt dem

Hydraulikkreis des erfindungsgemalen Gegenstandes verbunden

werden, wodurch elne vertikale und horizontale Bewegung des

-ﬂ e
4

lement

Anbauarbeiltsgerats ermdglicht wird. Als eln welteres

T1

der Erfindung sind die Anbauarbeiltsgerate 1n Richtung der

vertikalen Langsebene der einachsigen Vorrichtung versetzt,

was bedeutet, dass beil Verwendung im Feld wahrend der Bewegung

der elnachsigen Vorrichtung mindestens ein Rad nicht mit der

711 behandelnden Oberflache i1interferiert. Dank der verbesserten

Haftung mittels der Schwenkarme und des Hydraulikzylinders

verfiugt die erfindungsgemale Vorrichtung iuber

Selbstwlederherstellungsfahigkeiten bis zu einem Winkel von
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55° und ermdglicht einen Dauerbetrieb bei einer Neigung von

45°., Die Hydraulikzylinder konnen unabhiangig voneinander

betrieben werden. Der

pre—— pre——
—

Verwendungsbedarf auf

Gegenstand der Erfindung kann je nach

Radern oder Schienen bewegt werden.

Beschreibung der Zeichnungen

Die Erfindung wilrd 1n den nachstehenden Belsplelen 1lhrer

Ausfihrungsform unter Verwendung der Zelchnungen ausfihrlicher

beschrieben, wobel:

pre——

F'ig. 1 zeigt eine Draufsicht auf eine einachsige Vorrichtung,

F'ig. 2 zeldgt elne Seiltenansicht eilner elnachsigen Vorrichtung,

F'i1g. 3 zelgt elne Seltenansicht eilnes Rahmens eilner

elnachsigen Vorrichtung ohne Antrieb und Fig. 4 zeigt

schematisch elne einachsige Vorrichtung 1n drei Positionen,

wenn slie 1n schwilerigem Gelande betrieben wird.

Beispilelhafte Ausfiuhrungsform der Erfindung

Fine einachsige Vorr]

chtung 1 gemall elner belspilelhaften

Ausfihrungsform der vorlilegenden Erfindung besteht aus elnem

Rahmen, auf dem der Motor 2 und dile gesamte Antriebsausristung

des Gegenstandes der

Erfindung montiert sind.

Die elnachsige Vorrichtung 1, deren Fahrtell von Radern 3 milt

Ruckkopplung gebildet wilird, dilie separat von elnem vertikalen

pre——

Kolbenmotor 2 angetrieben werden, der sich auf dem Tragrahmen

11 befindet, wird von eilnem Sender ferngesteuert, der eilne

Steuereinheit 4 steuert, die unter anderem die Drehrichtung

der Rader 3 steuert.

Der Motor 2 trelbt die Pumpe mechanilisch

an, die dem Wegeventil die erforderliche Olmenge zufiithrt. Das

Wegeventil wird elektronisch von der Steuereinheit 4

B

gesteuert, die den Oltransfer im System basierend auf dem

Funksendersilignal wie

gefordert bestlimmt.
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Die elnachsige Vorrichtung 1 kann sich aufgrund der

unabhangigen Drehung der Rader 3 um 1hre Achse drehen. Dile

unabhangige Drehung der Rader 3 ermdglicht die Drehung der
Rader 3 1n dile entgegengesetzte Richtung, wodurch sich die

elnachsige Vorrichtung um 1hre elgene vertikale Achse dreht.

Fin Sender kann verwendet werden, um dle Geschwindigkeilt der

elnachsigen Vorrichtung 1, die Fahrgeschwilindigkeit und das

Ein- und Ausschalten der elnachsigen Vorrichtung 1 zu steuern,
und der Hydraulikzylinder 8 kann auch gesteuert werden, wenn

das Anbaugerat mit dem hydraulilischen Verteller der eilnachsigen

Vorrichtung 1 verbunden 1st. Die einachsige Vorrichtung 1 kann

vorwarts und ruckwarts bewegt werden, ohne dass der Gegenstand

T1

der Erfindung selbst gedreht werden muss, selbst wenn die

Arbeltsvorrichtungen 5 aktiv 1n Betrieb sind.

Die Fahrrollen 9 sind so ausgelegt, dass sie den Schwerpunkt

und dile Neigung selbst wahrend der Bewegung der eilnachsigen

Vorrichtung 1 ausgleichen, wobel die Fahrrollen 9 Teil der

Anbauarbeltsgerate 5 sind, die entfernbar mit den Schwenkarmen

0 der elnachsige Vorrichtung 1 mittels Halterungen 10 an den

Enden der Schwenkarme 6 verbunden s1ind. Die Schwenkarme 0

sind um die Drehpunkte drehbar gelagert und durch Zahnsegmente

/ verbunden, die ein Drehgelenk der Schwenkarme mit der

Verbindung zum StUtzrahmen 11 bilden. Das Annahern an unebenes

Gelande hebt das vordere Anbaugerat S5 an, das entfernbar mit

der Halterung 10 des Schwenkarms 6 verbunden 1st, der durch

1nelnandergrelfende Zahnsegmente 7 mit dem zwelten Schwenkarm

o verbunden 1st, der aufgrund der Verbindung die zweilte

Fahrrolle 9 des Anbauarbeiltsgerats 5, das abnehmbar mit der

zwelten Schwenkarm 6 verbunden 1st, vom Boden anhebt. Dile

GelandeunregelmalBigkelten werden 1dealerwelse dank der

1nelnandergrelfenden Zahnsegmente /7 der Schwenkarme 6 1n der

Mitte des Rahmens 11 nachgefihrt, und somlt errelchen die
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Rader 3 eilne 1deale Haftung und eine bessere Kraftibertragung

pre——

von den Radern 3 auf den Boden, dile erforderlich sind, um die

elnachsige Vorrichtung 1 an stellen Oberflachen zu bewegen und

GelandeunregelmalRigkelten und Schlagldcher zu bewaltigen. Diles

gewahrlelstet eine zufriedenstellende Lelstung 1n unebenem

Gelande mit grollen UnregelmaBigkeiten. Der Hydraulikzylinder 8

tragt zur Erzielung elner 1dealen Haftung beil, 1ndem elne

Schubkraft auf mindestens elnen der Schwenkarme 6 ausgelUbt

wird, die durch Eilngreifen von Zahnsegmenten /7 auf den anderen
Schwenkarm 6 wirken, wodurch unerwinschte pldtzliche Springe

1m Gelande, wenn der Hydraulilikzylinder 8 entgegenwlrkende

Krafte absorbiert, vermieden werden.

Der Hydraulikzylinder 8 1st schwenkbar mit dem Schwenkarm und

der Seitenwand verbunden, dile fest mit dem Tragrahmen 11 der

elnachsigen Vorrichtung 1 verbunden 1st. Die Schwenkarme ©

sind an den benachbarten Enden mit 1nelnandergreifenden

Zahnsegmenten 7/ versehen, wobel eln Anbauarbeltsgerat 5 eilne

gleichmalRige Bewegung ermoglicht und der Unebenheit des

Gelandes folgt, wenn uUber die Gelandekontur gefahren wird.

Die Schwenkarme 6 sind elnseltlig an den Halterungen 10

befestigt, mit denen die Anbauarbeitsgerate 5 entfernbar

verbunden sind. Die Arbeltsanbaugerate 5 kdnnen mit dem

Hyvdraulikkreilis des erfindungsgemallen Gegenstands verbunden

werden und ermdglichen somlt den Arbeltsanbaugeraten S5 eilne

zusatzliche vertikale und horizontale Bewegung.

Die elnachsige Vorrichtung 1 gemall der vorlilegenden Erfindung

erleichtert die Feldarbeit dank des seitlich versetzten

—

Anbauarbeltsgerats 5 1n Bezug auf die vertilkale Langsebene P

der elnachsigen Vorrichtung 1, beil der mindestens ein Rad 3

nicht mit der zu bearbeitenden Oberflache interferiert, wenn

z.B. eln Maher als Anbauarbeiltsgerat 5 verwendet wird. Beil

8/ 14



Aktivierung wilrkt das Anbauarbeltsgerat 5 auf elne Oberflache,

die durch die Breite des Anbauarbeitsgerats 5 bestimmt wird,

wobel mindestens eln Rad 3 der elnachsigen Vorrichtung 1 diese

Oberflache wahrend der Bewegung passilert. Bel Arbeiliten an

elnem Hang kann sich der Gegenstand der Erfindung bis zu elnem

Winkel von 55° selbst wiederherstellen und bei einer Neigung

von 45° kontinuierlich arbeiten. Dank des niedrigen

Schwerpunkts, des Duplexbetriebs und der technischen

ausgewogenen LOsung elgnet sich die elnachsige Vorrichtung 1

pre——

sowohl flUr Arbeiliten auf ebenem Roden als auch an steilen

Hangen oder 1n unebenem Gelande. Dle elnachsilige Vorrichtung 1

pre——

kann sich sowohl auf Radern als auch auf Raupen bewegen.

Industrielle Anwendung

Die erfindungsgemalle elnachsige Vorrichtung findet Anwendung

belm Trimmen von bewachsenen Berelchen, belim Anpassen von
Steilgungen oder StralBenkanten. Wenn verschiedene Anbaugerate
angeschlossen sind, wird die Verwendung der elnachsigen

Vorrichtung durch andere Funktlonen erweltert, vorzugswelse

die Verwendung elnes Mahers, elner Schneefrase, eilnes Pfluges

und dergleichen.

9714



Bezugszelchenliste:

O o 1 o O s Ww O

g =
= O

Motor

Rad

Steuereinhelt

Anbauarbeitsgerat

Schwenkarm

Zahnsegmen

L

Finachsige Vorrichtung

Hyvdraullscher Zylinder

F'ahrrollen
Halterung
Rahmen

Langsebene
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Patentanspriche:

1. Finachsige Vorrichtung (1) umfassend einen Motor (2),

Rader (3) oder Ketten ml1t unabhangig angesteuerten Antrieben,
elne Steuereinhelt (4), elnen Hydraulikzvlinder (8), eilne
Halterung (10) und elnen Rahmen (11), dadurch gekennzeichnet,
dass zwel Anbauarbeitsgerate (5) mit Fahrrollen (9) mit der

elnachsigen Vorrichtung (1) verbunden sind, die mittels

Schwenkarmen (6) schwenkbar montiert und relativ zur

vertikalen Langsebene (P) der elnachsigen Vorrichtung (1)
seltlich versetzt sind, wobel eilines der Anbauarbeitsgerate (5)

vorne und das andere hinten angeordnet 1st.

2 . Finachsige Vorrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch

gekennzeichnet, dass dile Schwenkarme (6) der

Anbauarbeitsgerate (5) an den benachbarten Enden mit kammenden

Zahnsegmenten (7) versehen sind.

3. Finachsige Vorrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch

gekennzeichnet, dass wenigstens ein Rad (3) der einachsigen

Vorrichtung auBBerhalb des mit dem Anbauarbeiltsgerat (5) zu

bearbeitenden Bereilichs angeordnet 1st.

4. Finachsige Vorrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch

gekennzelchnet, dass der milindestens elne Arm (6) mlttels elnes

Hydraulikzylinders (8) mlt dem Rahmen (11) verbunden 1st.

o. Finachsige Vorrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch

gekennzeichnet, dass die Anbauarbeitsgerate (5) Maher und/oder

Mulchgerate und/oder ein Pflug und/oder ein Maherschneider

und/oder eine Schneefriase sind.

o . Finachsige Vorrichtung (1) nach Anspruch b5, dadurch

gekennzeichnet, dass zwel 1dentische oder unterschiedliche

11/ 14
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Anbauarbeitsgerate (5) mit der einachsigen Vorrichtung (1)

verbunden sind.

p
Wien, am 17. Juni 2020 Anmeldéf} ¢

B} /
du?%{f giji«-&f%w

Haﬁ{neﬁfund Keschmann
Pa%entanwalte GmbH
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Fig. 1
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Fig. 3
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