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Przedmiotem wynalazku jest wciggarka, zwlasz-
cza okretowa weciggarka topenantowa z blokada $li-
makows.

Znane wciggarki posiadaja przekladnie z mec.ha-
nizmem zapadkowym lub z pojedynczg samohamow-
ng przekladnig S$limakows pracujgcg dynamicznie
i statycznie.

'Wadg mechanizmu z kotem zapadkowym i zapad-
ka jest konieczno$é uzupelnienia go ukladem stero-
wania zapadka w fazie przej§cia z obcigzenia dy-
namicznego na statyczne, zltozonym zwykle z licz-
nych podzespoléw elektrycznych.

Wada ukladu z samohamowng przekladnig $Slima-
kowg pracujgcego dynamicznie i statycznie jest nie-
zbedna duza moc silnika napedowego, znaczny ciz-
Zar, rozmiary i wysokie zapotrzebowanie brazu na
duzg §limacznice.

Celem wynalazku jest usuniegcie powyzszych wad,
zwlaszcza zlozomoSci przekladni samohamownej, jej
zbyt duzych gabarytéw oraz umozliwienie zastapie-
nia brazu stalg. Zadanie techniczne prowadzace do
osiggniecia tego celu polega na opracowaniu ukladu
kinematycznego larzacego stosunkows prostote ze
zwiekszong sprawnoS$ciag, mniejszymi rozmiarami
oraz wiekszg miezawodnos$cia w poréwnaniu z ukla-
dem zapadkowym.

Zadanie to zostalo rozwigzane przez zastosowanie
wielostopniowej przekladni majgcej jeden stopien
w postaci przekladni katowej, oraz jeden stopien
zlozony z samohamownej przekladni $limakowej
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i przekladni niesamohamownej sprzezonych za po-
Srednictwem poslizgowego sprzegla zabieraka
kompensujgcego celowo wprowadzong réznice obro-
téw przekazywanych przez przektadnie miesamoha-
mowng na przekladnie samohamowng. Sprzegto-za-
bierak poslizgowy stanowi réwniez regulator wiel-
ko$ci momentu cbrotowego odbieranego przez prze-
kladnie Slimakows samohamowng. Moment po§lizgu
sprzegla-zabieraka poélizgowego jest regulowany,
korzystnie 1,5 raza wiekszy od momentu bezwlad-
no$ci §limaka sarmchamownego, przy czym jest on
zréznicowany w zalezno§ci od kierunku obrotéw;
wigkszy dla operacji opuszczania cieZaru, a mniej-
szy dla podnoszenia. _

Weiggarke wedlug wynalazku cechuje wysoka
sprawno$¢ i niskie opory tarcia, pomimo zastosowa-
nia mechanizmu samohamownego, co gwarantuje
prawidlowe wykorzystanie mocy silnika. Przystoso-
wanie wciggarki pracujgcej pod obcigzeniem dyna-
micznym do pracy pod obcigzeniem statycznym na-
stepuje samoczynnie. Obcigzalno§é weciggarki jest
WyZzsza przy mniejszym ciezarze konstrukcji.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ma ktérym fig. 1
przedstawia schemat ukladu kinematycznego wcig-
garki z dwiema przekladniami §limakowymi, a fig. 2
schemat ukladu wciggarki w odmianie wykonania
z parg ko6t zebatych wspélpracujacych z jedng prze-
kladnig §limakowa samohamowng.

Weiggarka przedstawiona na fig. 1 ma na wale
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linowego bebna 1 §limacznice 2 i §limacznice 3 po-
laczone gléwnym waltem 4. Slimacznica 2 jest niesa-
mohamowna i przeznaczona wytacznie do pracy dy-
namicznej mechanizmu, a $limacznica 3 — samo-
.hamowna i przeznaczona przede wszystkim do pra-
cy statycznej, przy tzym obcigzenie statyczne jest
wielokrotnie wieksze od obcigzenia dynamicznego
mechanizmu. Slimaki 5 i 6 §limacznic 2 i 8 s3 ze
sobg sprzezone poprzez zebate koto 7 i zabierak po-
§lizgowy — sprzeglc 8 o regulowanym momencie
obrotowym przenoszonym ze §limaka 6 na $limak 6
oraz predkosci obrotowej zebatego kota 7 i zaze-
bionego z nim k¢la zabieraka poSlizgowego — sprze-
gla 8 niezbednej dla zapewnienia pracy mechanizmu
w obu kierunkach gdy naped odbywa sie od strony
silpika napedowego 9 poprzez podatne przecigZenio-
we|spazegto 30-ordz fkbate przekiadnie 11 i 12.

¥ dynamicznej samohamowna Slimiakio-
wa przekladnia 3, 6 przenosi moment obrotowy réw-
ny wielkoSci momentu wustawienia poslizgowego
sprzegla-zabieraka 8, ktéry jest wielokrotnie mniej-
szy od momentu przenoszonego przez niesamoha-
mowng przekladnie $limakows, a w odmianie wy-
nalazku przez zébaty przekladnie 2, 5, co przyczynia
sie do redukcji strat mocy w mechaniZmie samoha-
mownym.

W odmianie weciagarki wedlug wynalazku, przed-
stawionej na fig. 2, na gléwnym wale 4 jest osadzo-
ne obok samohamownej §limacznicy 3 zebate koto 2
zazebione z zebatym koltem 5 sprzezonym ze $lima-
kiem 8 poprzez wal 7, poSlizgowy sprzeglo-zabierak
8 i katowa zebata przekladnie 9.

‘Ostatni, identyczny dla obydwu ukiadéw wciggar-
i wedbug wynalazku stopief stanowi czolowa zeba-
ta przekiladnia 12 sprzezona za posrednictwem po-
datnego sprzegla 11 z napedowym silnikiem 10.

Obroty poélizgowego sprzegla-zabieraka 8 sy réi-
ne od obrotéw &limaka 6. PoSlizgowy sprzeglo-za-
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bierak 8 §lizga sic w czasie pracy dynamicznej, przy
czym poslizg réwny jest réznicy obrotébw sprzegla-
-zabieraka 8 i §limaka 6. Rozwigzanie konstrukcyj-
ne sprzegla-zabieraka 8 uzasadnione jest koniecz-
noicig zapewnienia aby w kazdych warunkach pra-
cy weciggarki §limak 6 byl elementem aktywnym
dzialajgcym na Slimacznice 3 i aby nie wystepowala
tendencja do odwré6cenia funkcji elementdéw samo-
hamownej przekiaddni.

Zastrzezenia patentowe

1. Wciggarka samohamowna, zwlaszcza topenanto-
wa, majgca przekladnie wielostopniowyg z jedna
przekladnig $limakowg samohamowmg, znamienna
tym, 2e ma jeden stopiefi w postaci przekladni ka-
towej (12) oraz jeden stopien ztoZzony z samohamow-
nej §limakowej przekiadni (3, 6) i przektadni niesa-
mohamownej (2, 5) sprzezonych za posrednictwem
poslizgowego sprzegla zabieraka (8) kompensujgce-
go celowo wprowadzeng réznice obrotéw przekazy-
wanych przez przekladnie niesamohamowng na
przekladnie samohamowna.

2. Wciggarka wedlug zastrz. 1, snamienna tym,
Ze sprzeglo-zabierak poflizgowy (8) stanowi regu-
lator wielko$ci momentu obrotowego odbieranego
przez samohamowny §limakowsa przekladnie (8, 6).

3. Wciggarka wedlug zastrz. 1, 2, znamienna tym,
ze moment poSlizgu sprzegla poslizgowego-zabiera-
ka (8) jest regulowany i zréznicowany w zaleznosci
od kierunku obrotéw, korzystnie 1,5-krotnie wiek-
szy dla operacji opuszczania ciezaru, a mniejszy dla
podnoszenia.

4. Odmiana wciggarki wedlug zastrz. 1, 2, 3, zna-
mienna tym, Ze jako przekladnie miesamohamowng
ma pare zebatych k6t (2, 5) z ktérych jedno osadzone
jest na wsp6lnym wale (4) z samohamowng §limacz-
nicg (3).



Kl. 65a,27/10 74376 MKP B63b 27/10




K1. 65a,27/10 74376 MKP -B63b 27/10

!

Druk. Techn., Bytom — z. 517 — 115 egz.

Cena 10 zi



	PL74376B2
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


