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! Vyndlez se tykd servomotorll v automatizaéni
: technice. Zaji$tuje vyfazeni momentovych spinach
| pfi reverzaci servomotoru, pfi¢emz vyfazeni je
‘!vohtelne a. je moZno nastavit na urdity pocet
otacek. N

Podstatou vyndlezu je, Ze Sepem, umisténym na

kami, mezi jejichz vystupky je umisténa pdka
| nou vzdjemné polohy vacek s vystupky se nastavu-

je poZadovand driha blokovani spinaci.
Vynélezu se vyuZije v pohybovych mechanis-

rozb&hovy moment v&t§i neZ moment nastaveni
i pro momentové vypnuti.

Vynélez je charakterizovén jednim bodem defi- ]

v mce
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hiideli servomotoru, se pies rohatku pootédi vac-

blokovaciho dstroji momentovych spinacli. Zmé-

mech, které jsou ji§tény momentovymi spinali
proti pfetizeni v obou smé&rech. Pfedpoklada se
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Vynalez se t\]ké zaFizen{ pro: zpoidéné vybavem
momentové vypinaci jednotky elektrickych servo-
motort pomoci zmény sméru otaceni. |
- Zatizeni pro zpoZdéné vybaveni momentové |
| jednotky je vhodné pro takové typy elektrickych
| servomotort, u kterych se vyZaduje, aby po dobu
zébérového kroutictho momentu byly momentové .
. vypinale vyfazeny z &innmosti, tj. zablokovany.
- Zablokovani je nutné z toho diivodu, Ze zibé&rovy
| moment, potfebny pro odtrh srdce ze sedla $oupg- |
te, byvd vét$i neZ nastaveny kroutici moment,
a servomotor by vypinal jiZ pfi rozb&hu,

Jsou znama zafizeni, kterd pfi kaZdé reverzaci x
servomotoru blokuji momentovy spina¢ po drdhu |
jedné aZ dvou otadek vystupni hfidele servomoto-
ru. Tato zafizeni jsou uspofdddna tak, e ozub |
vytvofeny na h¥ideli preklopi tvarovou vadku,
kterd posunuje nad tla&itky spina&i hraditko, do
n&ho? zabird pdka vykondvajici kyvavy pohyb,
jehoZ velikost je zavisla na zatiZeni servomotoru.

Pokud neni hraditko dostate¢né€ zasunuto nad !

tladitko spinade, nemiiZe byt spinac¢ ovlddan.
Nedostatkem tohoto uspofddéni je hlavné to, Ze
nelze jednoduchym zptisobem ménit podet otdcek
hfidele, po ktery je spina¢ blokovan a kromé toho,
Ze vypinaci sila kyvné pdky se celd pfendSi na
tladitka spina¢i. Ddle neni moZné velikost drahy
blokovéni pfizpiisobit druhu armatury. Doba blo-
kovani po jednu nebo dvé otdCky Casto nestadf
k vymezeni viech viili a k vysunuti klinu Soupéte ze
sedla. Ndsledkem toho se jiZ p¥i po&atedni fazi
vypne spina¢ a otevirani se pferusi. Naopak u vyso-
- kotlakych ventili je potfeba na cely zdvih malyf
polet otdgek vietene a blokovéni na delsi dréze
neni Zidouci. Z toho je zfejmé, Ze konstantni|
_ nastaveni drahy blokovéani na jednu aZ dvé otacky
neodpovidé skuteénym potfebdm. Tim, Ze se celd
sila vypinaci pdky pfendsi na tlaéitka spina&d se
snizuje jejich trvanlivost. Proto se vyZaduje, aby

. v zévislosti na vehkostl Soupéte byl vohtelny rizny -

potet politednich otdek, po které maji byt pki
' reverzaci momentové vypinace blokovany. Tak
: vyvstaly pozadavky na vyfedeni takového zafizeni
pro zpoZdéné vybaveni momentové vypinaci jed-
notky, u kterého lze snadno nastavit riizny podet
- blokovacich otécek, a to aZ do osmi otédek.

i~ Tyto pozadavky spliluje zafizeni pro zpoZdéné
. vybavén{ momentové vypinaci jednotky elektric-

kych servomotoril podle vyndlezu. Zafizeni sestdvd

z hiidele, &epu, rohatky, vacek, kuliek, pruZin

a packy. Podstata vyndlezu spocivd v tom, Ze na |

. ovladacim hfideli servomotoru je pevné vetknut
alespoti jeden &ep. Cep koresponduje se zuby

~ rohatky. Podet zubii rohatky je shodny s poétem

* otvoril vytvofenych v rohatce. Do jednoho ztéchto
otvorii se dotlatuje z jedné strany rohatkovou
pruZinou a rohatkovym $roubem rohatkova kuli¢-
ka. Ze druhé€ strany se do otvorii rohatky dotladuji
vackovou pruZinou a matici pfes kluznou podloZzku
a'pfes vacky spojkové kuli¢ky. Spojkové kuliky
jsou umisténé v otvorech unaele. Una$ed je
ototné uloZen na va¢kovém hfideli. UnaSed je

| opatfen nédbojem, na némZ jsou uloZeny prestavi-
! teln& vagky. Vystupky vadek doléhaji v ovlddact
- poloze na dvoupolohové pfestavitelnou péacku.
" P4¢ka je vikyvné ulo¥end na momentové vypinaci.
jednotce mezi dorazy. Dorazy omezuji vykyv
packy v jedné nebo ve druhé poloze.
. Vyhodou tohoto zafizeni je, Ze umoziiuje jedno-
| duchym zplsobem nastavit polet blokovanych
| otatek. OtaEky je moZno volit od jedné do osmi.
| Celd sila vypinaci pdky se nepfendSi na tladitka
\ spinaci, takZe tyto spinace jsou mén& namdhdny.
| Dal§i vyhodou zafizeni je jeho kompaktnost a ne-
| ndroénost na Gdrzbu,
. Piklad uspot4d4ni podle vynalezu je na pfipoje-
ném vykresu, kde na obr. 1 je osovy fez a na obr.
2 je zatizeni v piidorysu. |
V nosniku 1, ktery tvoii téleso servomotoru, je

- oto¢né€ uloZen ovlddaci hfidel 2. Na h¥ideli 2 je

upevnén alespoii jeden &ep 3. Cep 3 miiZe byt bud
na &ele h¥idele 2 (obr. 1) nebo na obvodu htidele |
2 (toto uspofadéni neni na vykrese zndzornéno).
Na hfideli 2 miiZe byt upevnéno i vice &epd 3.
Viechny stfedy &epii 3 potom lei na stejné '

* rozte&né kruZnici, kter4 se dotykd roztetné kruZni-
. ce zubt 20 rohatky 4. Rohatka 4 je uloZen4 oto&né

na vackovém hiideli 6. Va&kovy hiidel 6 je umistén
na vélcovém vystupku 17 na nosniku 1. V rohatce

- 4 jsou kruhové otvory 19, Stfedy téchto otvori 19

leZi na kruZnici, kterd je soustfednd s rozteénou
kruZnici zubt 20 rohatky 4. Pocet zubil 20 rohatky
4 je shodny s podtem otvord 19 v rohatce 4.
V popsaném konkretnim p¥kladé ms rohatka
. 4 osm zubu 20. Do jednoho z otvori 19 v rohatce.
4 se dotladuje ze spodni strany rohatkov4 kulicka
13 piisobenim rohatkové pruZiny 14 a $roubu 15. |
Rohatkové kuli¢ka 13 s rohatkovou pruZinou 14
jsou uloZeny v kruhovém otvoru vytvofeném ve |
‘valcovém vystupku 17 a Sroub 15 je zaSroubovan .
v z4vitu tohoto kruhového otvoru. Osa kruhového
otvoru je rovnobéZna s osou.vatkového hiidele 6.
Z horni strany doléhaji do otvord 19 v rohatce
4 spojkové kuli¢ky 5. Spojkové kuli¢ky § jsou
umistény v otvorech unafede 12. Unased 12 je
otoéné uloZen na va¢kovém hiideli 6. Pocet otvorii
v unaeti 12 je shodny s poltem otvori 19 -
v rohatce 4. Shodné jsou i osy odpovidajicich si
otvorl v unaSeti 12 a v rohatce 4. Unafe< 12 je
opatfen ndbojem 21. Néboj 21 md tvar Etyfbokého
hranolu se &tvercovym prifezem. Na nédboji 21
unasece 12 jsou navie¢eny svym étvercovym vybra-
nim dv& vadky 11. Vagky 11 jsou uloZeny nad |
sebou. KaZdd vacka 11 je opatfena vdCkovym
vystupkem 22. Vystupky obou vacek v nakreslené
poloze (obr. 2) sviraji dhel 180°. Na vatky 11 °
doléh4 pres kiuznou podloZku 18 vatkové pruZina
8, které se opird o matici 7 pfestaviteln¢ uloZzenou
na vackovém h¥ideli 6. Sila vatkové pruZiny 8 musi
byt v&tii neZ sila rohatkové pruZiny 14, aby rohatka
4 spolehlivé dosedala na vélcovy vystupek 17. Uhel
vackovych vystupkti 21 je moZno ménit po 90°
v rozsahu od 0° do 360°. Vatkové vystupky 21
doléhaji v ovladaci poloze na pa¢ku 9. Packa 9 je



‘uloZena na momentové vypinaci jednotce 10 a je

piestavitelnd do dvou poloh. Vykyv packy 10
omezuji dorazy 16 upevnéné na momentové jed-
notce 10. Matici 7 se nastavuje kroutici moment
vacek 11 potiebny pro spolehlivé pfeklopeni packy
9. S ‘

Zatizeni pracuje takto. Je-li na hfideli 2 jeden

¢ep 3, potom pfi kazdém otodeni hiidele 2 o jednu
otacku se pootoli rohatka 4 o jeden zub 20, Smysl
pootoceni rohatky 4 je zavisly na smyslu otd&eni

hiidele 2. Rohatka 4 je ve své poloze blokovéna -
rohatkovou kuli¢kou 13, a to tak, Ze nejblizsi zub -

20 rohatky 4 ve sméru ke h¥ideli 2 le#i vzdy na

~ spojnici osy h¥idele 2 s osou rohatky 4. Soudasné
. s rohatkou 4 se una$i pfes spojkové kulicky

© 5§ i unase¢ 12 s vatkami 11, takZe vacky 11 se |
. pootéleji ve stejném smyslu a o stejny dhel jako

rohatka 4. Ota¢eni rohatky 4 s vackami 11 trv4 tak

dlouho, aZ jeden z vystupki 11 pieklopi packu 9.

Pieklopend p4cka 9 se opie o jeden z dorazii 16. P¥i -

dalsim poota¢eni rohatky 4 ve stejném smyslu se

. ‘vystupek 21 vacky 11 opie o patku 9, kterd je

' opfena o doraz 16 a brani daliimu pootaGeni vatek

16, takZe unaSed 12 s vackami 11 se zastavi

2 vs

a rohatka 4 se pisobenim &epu 3 pootici pod
vackami 11. Pfi zagatku kaZzdého poetodeni rohat-

ky 4 se vytladi spojkové kulikky 5 z otvord 19

v rohatce 4 a zvedaji vatky 11 s kluznou podlozkou
18 ve sméru proti pisoben sily vackové pruziny 8.
V zavé€ru pootodeni zatladi opét vackova pruZina
8 pfes kluznou podlozku 18 a pfes vacky 11

spojkové kuli¢ky 5 do otvorii 19 pooto&ené rohat- .
.ky 4. Toto se opakuje aZ do zmény smyshu ot4deni

hiidele 2. Picka'9 tak zpiisobuje svym pfeklope-

nim v jednom sméru zablokovani momentovych

23
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spinacll pro opaény smysl otdéeni ovlddaciho hii-
dele 4 a soucasné odblokovdni momentovych

spinac¢li pro souhlasny smysl otadeni h¥idele 2.
Packa 2 ma dvé klidové polohy a stejnou funkci pfi
pteklopeni do druhého sméru. Zménou polohy
obou vacek 11 na ¢tyfhranném néboji 21 unasece
12 lze ménit i podet otadek ovlddaciho hfidele
2 nutny pro pfeklopeni packy 9. Na piiklad jsou-li
vystupky 21 vadek 11 pootodeny o tihel 186° (obr.
2) a jestliZze mé rohatka 4 osm zubti 20 a na hiideli
2 je jeden &ep 3, potom je tieba pro reverzaci, aby
se hfidel 2 otocil o;3—4 otacky a pii ¢tvrté otacce
hiidele 2 teprve dojde k piekloperi iicky 9.
JestliZe v obdobném pfipad€ sviraji vystipky 21

vacek 11 dhel 90° a jestli¥e jo pidcka 9 mezi nimi,

potom k jejimu pfeklupeni dojde pii druhé otacee
hiidele 2.
Jestlize se vacky 11 na néboji 21 uvnasele 12

' nastavi tak, Ze oba vystupky 21’ sviraji dlicl ¢°, to

znamend, Ze jsou nad sebou, potom k plekiopent

packy 9, pii zméné smyslu ciddeni hiidele £ dojde

3% pfi osmé otiéce hiidele 2. Tak je moZno

picstavenim whlu, ktery sviraji vistupsy 4k vadek
11, ménit poet otadek pro blokovand zabérového
'r'nomentu, a to na dvé, &tyfi, Sest & osim otddek.
Pocet otdgek pro blokovani zdbérovéha momentu
pfi zméné smyslu otadeni ovladaciho hitdele 2 je
'moZno ménit téZ zvysenim podtu Cepit 3 na hiidel
2, zmé&nou podtu zubil 20 rohatky <, zménou
upravy naboje 21 unasee 2, na piiklad sestitiran,
osmihran apod., které umoziiuje jemné&jsi nastave-
ni ihlu vystupku 21 vacek 11.

Vynilezu se vyuZije u elektrickych servomotort

; zejména tam, kde zdb&rovy moment seTvorncAcIu

. je vét3i neZ nastaveny kroutici moment.

PREDMET VYNALEZU

Zafizeni' pro zpozdéné vybaveni momentové

vypinaci jednotky elekfrick?ch servomotort sesta-

vajici z hfidele, &epu, rohatky, vacek, kulidek,

- pruZin a packy, vyznadujici se tim, Ze na ovladacim

hfideli (2) servomotoru je pevné vetknut alespoii
jeden &ep (3), ktery koresponduje se zuby (20)

' rohatky (4), jejichZ pocet je shodny s poétem
- otvorti (19) vytvofenych v rohatce (4), kde do

. Sroubem (15) rohatkova kulicka (13) a ze druhé |

jednohp z téchto otvort (19) se dotladuje z jedné
strany rohatkovou pruZinou (14) a rohatkovym

strany se do otvorfi (19) rohatky (4) dotladuji
vagkovou pruZinou (8) a matici (7) pies kluznou
podlozku (18) a pfes vagky (11) spojkové kulicky
(5) umisténé v otvorech unasele (12) ototné
uloZeného na vackovém hiideli (6) a opati‘eného

nabojem (21), na némz jsou uloZeny prestavitelné .

vagky (11), jejichz vystupky (22) doiéhaji v ovla-
daci peloze na dvoupolohové piestavitelnou packu
(9) .vykyvné uloZenou na momentové vypinaci
jednotce (10) mezi dorazy (16) omezujicimi vikyv

padky (9) v jedné nebo ve diruhé jpoloze.

2 vykresy
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Obr. 2

Vytiskly Moravské tiskarské zavody, Cena: 240 K¢ts
provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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