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MACHINE A PIECES A RECEPTACLE DE PIECES DE MONNAIE AMOVIBLE.

@ La présente invention concerne une machine a piéces
a réceptacle de piéces de monnaie amovible, du type com-
portant une structure fixe comprenant un boitier (1) et une
trappe (2) d’accés a lintérieur du boitier mobile entre une
position ouverte et une position fermée, et un réceptacle (3)
destiné a étre inséré dans la trappe (2) formant structure
d’accueil, ledit réceptacle (3) comprenant un orifice (4) pour
Finsertion des pieces et un volet d’obturation (5) mobile en-
tre une position d’ouverture dans laquelle l'orifice (4) est ac-
cessible et une position de fermeture dans laquelle l'orifice
(4) est obturé. Selon invention le réceptacle comprend des
moyens d’actionnement (6, 7) du volet d’obturation (5) et le
boitier (1) comprend des moyens de guidage (9) destinés a
coopérer avec les moyens d’actionnement (6, 7) pour que le
mouvement du volet mobile soit lié au mouvement de la
trappe d’acces (2).
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MACHINE A PIECES A RECEPTACLE DE PIECES DE MONNAIE
AMOVIBLE

La présente invention concerne la sécurisation de la collecte par
échange de réceptacle dans les machines disposant d'un réceptacie de
stockage de piéces de monnaie amovible.

Il existe de nombreuses machines équipées d'un réceptacle de
pieces de monnaies amovible ou fixe (tirelires ou coffres) pour le stockage
des piéces de monnaie infroduites par les utilisateurs. On peut citer par
exemple des téléphones publics, des distributeurs de produits, des
distributeurs de tickets, des machines de gestion du stationnement de type
horodateurs, etc ...

On comprend par ailleurs que lorsque ces machines sont installées
sur des lieux publics, elles sont particulierement vulnérables aux actes de
vandalisme. Ainsi, des précautions particuliéres doivent étre prises pour
protéger le contenu du réceptacle de stockage des piéces.

En outre, des protections spécifiques doivent étre prises pour
sécuriser les opérations de collecte de la monnaie par des operateurs, et
plus précisément pour éviter des tentatives frauduleuses des opeérateurs lors
de l'exécution de ces opérations. On s’intéressera plus particulierement
dans la suite & ce type de protections spécifiques.

Les opérations & mettre en ceuvre lors de la collecte de la monnaie
dépendent du type de machine, ou plus exactement du type de réceptacle
utilisé :

- Dans le cas d'un réceptacle de piéces de monnaie fixe, il est
nécessaire de transférer l'ensemble des piéces contenues dans le réceptacle
vers un équipement spécitique de collecte ;

- Dans le cas d'un réceptacle de pieces de monnaie amovible,
communément appelé tirelire mobile, I'opération de collecte s‘opére par
Iéchange du réceptacle. L'opérateur de collecte remplace le réceptacle, qui
contient de la monnaie, par un réceptacle vide. L'acces 4 la tirelire mobile est

possible par la manceuvre d’'une trappe de collecte équipant la machine.
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On comprend aisément que le deuxiéme cas présente beaucoup
plus d'avantages en terme de sécurité lors de la collecte, puisque I'opérateur
n’a pas a manipuler directement les pieéces de monnaie.

Néanmoins, par construction, les tirelires mobiles comportent un
orifice par lequel les piéces de monnaie introduites par l'utilisateur entrent
dans la tirelire.

Pour éviter que des opérateurs de collecte ne soient tentés d’extraire
par cet orifice les piéces de monnaie apres extraclion de la tirelire mobile, il
est connu d’équiper ces tirelire mobiles d’un volet d’obturation qui doit venir
obturer l'orifice pendant les opérations de collecte, de telle sorte qu'a aucun
moment I'opérateur ne puisse étre en contact direct avec la monnaie.

Dans les solutions existantes, I'obturation de Vorifice par le volet
mobile s’effectue :

- soit par une opération spécifique effectuée par I'agent de collecte
avant le retrait de la tirelire mobile de la machine,

- soit automatiquement dans le mouvement de retrait de la tirelire
mobile de la machine par I'agent de collecte,

Dans les deux cas, il existe une période de temps indéfinie entre
Fouverture de la trappe donnant accés a la ftirelire mobile et le retrait

proprement dit de la tirelire, période pendant laquelle {’orifice n’est pas obturé

-par le volet d’obturation. Ainsi, dans les solutions existantes, il existe toujours

un risque de fraude par les opérateurs pendant I'opération de collecte.

La présente invention a pour but de pallier aux inconvénients
précédents en proposant une machine a pieéces du type comportant un
réceptacle de pieces de monnaie amovible, permettant une collecte sire des
piéces contenues dans le réceptacle.

Plus précisément la présente invention a pour objet une machine a piéces a
réceptacle de pieces de monnaie amovible, du type comportant une structure
fixe comprenant un boitier et une trappe d'acces a lintérieur du boitier mobile
entre une position ouverte et une position fermée, et un réceptacle de piéces
de monnaies amovible destiné a étre inséré dans la trappe formant structure

d'accueil, ledit réceptacle comprenant un orifice pour 'insertion des piéces et
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un volet d'obturation mobile entre une position d’ouverture dans laquelle
I'orifice est accessible et une position de fermeture dans laquelle I'orifice est
obturé, caractérisée en ce quele réceptacle comprend des moyens
d’actionnement du volet d’obturation et le boitier comprend des moyens de
guidage destinés a coopérer avec les moyens d’actionnement:

- d'une part, lors du mouvement de la trappe de sa position ouverte
vers sa position fermée, pour engendrer simultanément le mouvement
du volet depuis sa position de fenmeture vers sa position d'ouverture ;

- d'autre part, lors du mouvement de la trappe de sa position fermée
vers sa position ouverte, pour engendrer simultanément le
mouvement du volet depuis sa position d’ouverture vers sa position de
fermeture.

La présente invention apporte ainsi un niveau de sécurité des fonds
collectés supérieur aux dispositifs existants en liant I'action d’obturation de
lorifice d’entrée des piéces du réceptacle a I'action d'ouverture de la trappe
de collecte et inversement.

Dans un mode de réalisation préféré de f'invention, lesdits moyens
d’actionnement comprennent un doigt solidaire en translation du volet
d'obturation, le doigt étant mobile en translation le long d'une fente de
guidage. et les moyens de guidage du boitier comportent une rainure
recevant et guidant ledit doigt lors du mouvement de la trappe en entrainant
simultanément le déplacement du doigt en translation le long de la fente de
guidage.

L’invention sera mieux comprise au vu de la description suivante
d'un exemple de réalisation non limitatif faite en référence aux figures
annexées, dans lesquelles :

- la figure 1 illustre une machine a piéces conforme a un mode de
réalisation possible de la présente invention avant insertion d'un réceptacle
amovible ;

- la figure 2 montre la coopération des éléments de la machine a

pieces de la figure 1 lors de l'insertion du réceptacle amovible ;
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- la figure 3 montre la coopération des éléments de la machine a
piéces de la figure 1 dans une position intermédiaire de la trappe d'acces ;

- la figure 4 montre la coopération des éléments de la machine a
pieces de la figure 1 aprés insertion du réceptacle et fermeture de la trappe
d’acces.

La machine a piéces lllustrée sur les différentes figures comporte :

- d’une part, une structure fixe comprenant un boitier 1 et une trappe
d’acces 2 formant une slruclure d’accueil pour un receptacle de pieces de
monnaie ;

- d'autre part, un réceptacle de pieces de monnaie amovible 3
destiné a étre inséré ou extrait du boitier 1 lors des opérations de collecte de
fonds.

La trappe d'accés 2 a lintérieur du boitier est mobile, ici par
pivotement, entre une position ouverte dans laquelle un réceptaclc peut étre
extrait ou inséré, et une position fermée dans laquelle personne n’a plus
accés a l'intérieur du boitier 1.

Le réceptacle de piéces de monnaie 3 comporte un orifice 4 (voir
figures 3 et 4) pour permettre I'insertion de piéces par un utilisateur de la
machine, ainsi qu’un volet d’obturation 5 maobile entre une premiére position

dite de fermeture dans laquelle le volet d'obturation empéche l'acces a
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Forifice 4, et une deuxiéme position, dite d’ouverture, dans laquelle Forifice 4 -

est accessible.

Comme on peut le voir d’aprés les figures, le volet d’obturation 5 doit
assurer sa fonction d’obturation de l'orifice 4 dés lors que le réceptacle est en
dehors du boitier 1 (cas de la figure 1) ou que la trappe d'accés 2 est dans
une position telle que lorifice 4 est accessible depuis I'extérieur (cas de la
figure 2).

Dans I'exemple représenté, le volet d'obturation 5 est une plaque
montée mobile en translation dans un plan paralléle ou confondu au plan de
louverture 4, le mouvement de translation entre les deux positions
d'ouverture ou de fermeture précitées étant obtenu par le déplacement d’un

moyen d’actionnement du volet d’obturation, comprenant ici un doigt 6
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solidaire en translation du volet d’obturation 5. Le déplacement en translation
du doigt 6 est délimité par la longueur d'une fente 7 de guidage du doigt 6.
La longueur de la fente est déterminée de fagon a ce que, lorsque le doigt
vient en butée contre les extrémités de cette fente de guidage, le volet
d’obturation 5 se trouve dans I'une ou l'autre des deux positions d’ouverture
ou de fermeture définies précédemment.

Le boitier 1 comporte quant a lui, au niveau de sa paroi supérieure
interne 8, des moyens de guidage conslilués ici d'une rainure 9, ces moyens
de guidage étant destinés a coopérer avec les moyens d’actionnement 6 du
volet d'obturation lorsque le réceptacle 3 est a lintérieur du boitier 1. Plus
précisément, la forme, la taille et la disposition inclinée de la rainure 9 sont
adaptées pour recevoir le moyen d’actionnement 6 du réceptacle amovible 3
lors de la fermeture de la trappe 2, et pour entrainer le doigt 6, lors de son
déplacement le long de la rainure 9, dans un mouvement de translation lc
long de la fente de guidage 7, entrainant simultanément le déplacement en
translation du volet d'obturation 5. Les caractéristiques de la rainure 9 sont
de préférence adaptées pour que I'ouverture, méme partielle de l'orifice 4 ne
puisse commencer que lorsque cet orifice n'est plus accessible depuis
I'extérieur, méme si la trappe est encore partiellement ouverte.

Avantageusement, la machine & piéces est également équipée d’'un
systéme de serrure non représenté (clé mécanique, badge d’identification,
biométrie, clé électronique...) pour verrouiller/déverrouiller la trappe d'accés
2 dans sa position fermée.

Dans I'exemple de réalisation proposé, la séquence des opérations
de collecte du réceptacle amovible se décompose de la fagon suivante, la
machine & piéces étant dans I'état représentée a la figure 4 (trappe d'accés
fermée, volet d'obturation 5 en position d’ouverture):

- L'agent de collecte s'identifie & I'aide d'un identifiant logique ou
mécanique;

- La machine autorise ou non l'accés a la trappe 2, en fonction de

l'identification présentée par I'agent ;
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- Si lacceés est autorisé, la trappe est déverrouillée, I'agent de
collecte peut ouvrir la trappe d'accés et procéder a 'échange du réceptacle
par un réceptacle vide.

La séquence d'extraction du réceptacle proprement dite est
décomposée comme suit :

- L'agent de collecte fait basculer la trappe d'accés 2 autour de son
axe de rotation ;

- Lors de ce mouvement d’ouverture de la lrappe, le doigt 6 est guidé
dans la rainure 9 et se déplace en translation dans la fente de guidage 7,
entrainant simultanément le déplacement du volet d’obturation depuis sa
position d'ouverture vers sa position de fermeture. La figure 3 illustre une
position intermédiaire de la trappe d’accés 2 dans laquelle on voit le volet
d’obturation partiellement ouvert;

- La trappe 2 continue a basculer sur son axe de rotation jusqu’a ce
que le doigt 6 s’échappe de la rainure 9. La trappe 2 étant en position
ouverte stable, on voit sur la figure 2 que le volet d’obturation 5 est
complétement fermé.

L’échange du réceptacle plein par un nouveau réceptacle vide est
alors possible en toute sécurité puisque l'orifice 4 du réceptacle plein est
complétement obturé.

La séquence de mise en place d’'un nouveau réceptacle vide se
decompose par les étapes successives suivantes, I'état initial de la machine
étant celui de la figure 1:

- La trappe d’'accés 2 est stable en position ouverte et faisant un
angle de l'ordre de 45° par rapport a la verticale;

- Le nouveau réceptacle amovible et vide 3 est mis en place dans la
trappe d’acces, alors que le volet d'obturation 5 est en position fermée;

- L’agent de collecte fait basculer la trappe d'acces 2 autour de son
axe de rotation;

- Lors de ce mouvement de fermeture de la trappe, le doigt 6 vient
s'engager dans la rainure 9, puis est guidé dans cette rainure dans un
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mouvement de translation entrainant simultanément le déplacement en
translation du volet d’obturation (voir figure 2) ;

- Lorsque la trappe a atteint sa position fermée (figure 3), le volet
d’obturation 5 est complétement ouvert, en regard d'une ouverture non
représentée du boitier, de maniére a permettre a un utilisateur d'introduire
des pieces par l'orifice 4,

- La machine verrouille la trappe d’acces 2.

Ainsi, grace a l'invention, 'action de fermelure/ouverlure de la trappe
d'accés 2 pilote simultanément I'ouverture/la fermeture du volet d’obturation,
ce qui permet & un opérateur de collecte de récupérer en un seul geste un
réceptacle sécurisé (orifice obturé). L'invention permet donc, outre la
sécurisation facc a des problémes de fraudes lors des opérations de collecte,
de simplifier I'ergonomie, et d’augmenter la rapidité des opérations de
collecte.

Pour accroitre la sécurité de I'ensemble, le réceptacle est
avantageusement équipé d’'un mécanisme d’ouverture/fermeture dit « une
fois », ce mécanisme n'autorisant qu’une seule ouverture et qu'une seule
fermeture du volet d’obturation opérées sur un méme réceptacle. Un tel
mécanisme n’est pas représenté ici, mais est par exemple décrit dans la
demande de brevet EP-A 0 320 335. Ce mécanisme consiste en des moyens
mécaniques situés a l'intérieur du réceptacle, accessibles uniquement par
une personne autorisée a ouvrir le réceptacle.

Associé a la machine selon [linvention, un tel mécanisme
n‘autorisera ainsi qu’une seule fermeture et une seule ouverture de la trappe
d’'accés accueillant un méme réceptacle. Ainsi, aprés extraction d'un
réceptacle plein, il est impossible a une personne non autorisée d’actionner a
nouveau les moyens d’actionnement 6. Seule une personne autorisée peut
venir réarmer le mécanisme de maniére a permettre une nouvelle utilisation
du réceptacle.

L'exemple de réalisation illustré dans les figures montre I'utilisation
d'une trappe d'accés 2 pivotante. Bien entendu, d'autres formes de

réalisations peuvent étre envisagées sans départir du cadre de linvention.

2876479



Notamment, la trappe peut étre congue non pas pivotante, mais mobile dans
un mouvement de translation, la forme, taille et disposition de la rainure 9
étant alors adaptées en conséquence. Par ailleurs, la localisation des
moyens de guidage 9 au niveau de la paroi supérieure 8 du boitier 1 est
imposée ici par la structure du réceptacle. Bien entendu on peut envisager

d'autres emplacements.
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REVENDICATIONS

Machine & piéces a réceptacle de piéces de monnaie amovible, du type
comportant une structure fixe comprenant un boitier (1) et une trappe
(2) d’acces a lintérieur du boitier mobile entre une position ouverte et
une position fermée, et un réceptacle (3) de piéces de monnaies
amovible destiné a étre inséré dans la trappe (2) formant structure
d'accueil, ledit réceptacle (3) comprenant un orifice (4) pour l'insertion
des piéces et un volet d'obturation (5) mobile entre une position
d’ouverture dans laquelle l'orifice (4) est accessible et une position de
fermeture dans laquelle l'orifice (4) est obturé, caractérisée en ce
que le réceptacle comprend des moyens d’actionnement (6, 7) du volet
d'obturation (5) et le boitier (1) comprend des moyens de guidage (9)
destinés & coopérer avec les moyens d’actionnement (6, 7) :
d'une part, lors du mouvement de la trappe de sa position ouverte
vers sa position fermée, pour engendrer simultanément le mouvement
du volet depuis sa position de fermeture vers sa position d'ouverture ;
d’autre part, lors du mouvement de la trappe de sa position fermee
vers sa position ouverte, pour engendrer simultanément le
mouvement du volet depuis sa position d’'ouverture vers sa position de
fermeture.
Machine a piéces selon la revendication 1, caractérisée en ce que
lesdits moyens d’actionnement comprennent un doigt (6) solidaire en
translation du volet d’'obturation (5), le doigt (6) étant mobile en
translation le long d’'une fente de guidage (7), et en ce que les moyens
de guidage du boitier comportent une rainure (9) recevant et guidant
ledit doigt (6) lors du mouvement de la trappe en entrainant
simultanément le déplacement du doigt en translation le long de la fente
de guidage.
Machine a piéces selon la revendication 2, cafactérisée en ce que la
longueur de la fente de guidage (7) est déterminée de fagon a ce que,

lorsque le doigt vient en butée contre les extrémités de cette fente de
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guidage, le volet d'obturation 5 se trouve dans l'une ou l'autre des deux
positions d’ouverture ou de fermeture.

Machine a piéces selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisée en ce qu’elle comporte en outre un systeme
de serrure pour verrouiller/déverrouiller la trappe d’accés dans sa
position fermée.

Machine & piéces selon lune quelconque des revendications
précédentes, caractérisée en ce que le réceptacle comporte un
mécanisme d'ouverture/fermeture dit « une fois », ce mécanisme
n’autorisant qu'une seule ouverture et qu'une seule fermeture du volet

d’obturation opérées sur un méme réceptacle.
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