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Przekaznik regulacyjny
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Przedmiotem wynalazku jest przekaznik regula-
cyjny z mechanicznym ukladem nabiegowym i od-
wodzenia do automatycznych sterowan jak na przy-
klad silowniké6w napedowych Kklap kotléw, arma-
tury zaporowej lub odbiornikéw energii elektrycznej.

Znane uklady kontrolujgce otwieranie i zamyka-
nie Kklap kotléw utylizacyjnych w zalezno$ci od
poboru pary regulowane sg ci$nieniem pary panu-
jacym w kotle. Uklady takie skladajg sie z poten-
cjomierza rejestrujgcego polozenie klapy, przekaz-
nika czasowego, przekaznika ci$nienia panujgcego
w kotle, rejestratora ci$nienia, elektromagnetycz-
nego regulatora z systemem opdznionego sprzezenia
zwrotnego i innych posrednich elementéw ukiadu.
Znane jest réwniez automatyczne sterowanie sko-
kowe wurzgdzen o napedzie za pomocag silownika
elektrycznego, ktére wymaga oprécz silnika elek-
trycznego i przekladni, stosowania calego zespolu
przekaZznikéw, przelgcznik6w czasowych pracuja-
cych w ukladzie blokady wzajemnej.

Wyzej wymienione uklady sg skomplikowane
i drogie w wykonaniu. Takze trwalo$¢ tych urza-
dzen jest mala.

Celem wynalazku jest maksymalne uproszczenie
automatycznego sterowania w szczegdlnosci klap
kotléw utylizacyjnych, przez zastgpienie drogiego
ukladu, przekaznikiem regulacyjnym, stosunkowo
niewielkim, tanim, trwalym i pewnym w dzialaniu.

Cel ten zostal osiggniety przez skonstruowanie
przedmiotowego przekaZnika z jednym lub wiecej
hermetycznymi zestykami zwiernymi wbudowanymi
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w prosty w dzialaniu uklad odwodzenia. Mechanizm
odwodzenia i dzZwignia nabiegowego elementu za-
mocowane sg obrotowo na wspdlnej osi przy czym
na koncu dzZwigni umieszezony jest miniaturowy
magnes staly, najkorzystniej plaski, natomiast na
luku mechanizmu odwodzenia sg osadzone zestyki
dajgce impuls sterujgcy poprzez elektromagnetyczny
ktéry zmienia
polozenie klapy kotla.

Zaletg przekaZnika regulacyjnego wedlug wyna-
lazku jest prostota wykonania, pewno$é dzialania
oraz wysoka czulo$§é i mozliwo$¢ szerokiego zasto-
sowania w ukladach automatyki, uzyskana dzigki
zastosowaniu jednego lub wiecej hermetycznych
zestykOw zwiernych i miniaturowego magnesu
trwalego na ruchomej dzwigni w obudowie para-
magnetycznej, z podstawka lub kolnierzem do mo-
cowania w dowolnych miejscach. W zalezno$ci od
polgczenia obwodéw silownika do odpowiednich
zestykow zwiernych otrzymujemy odpowiednie rezi-
my pracy przekaznika i kierunki zamknieé obwo-
doéw sitownika lub odbiornika elektrycznego. Przez
odpowiednie dobranie ramion dZwigni ukladu na-
biegowego i odwodzenia uzyskuje sie duzg doklad-
nos¢ sterowania okolo +0,25 at, przy ustalonych
warunkach pracy,

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przekaznik ci$nieniowy sprzezony z kot-
tem utylizacyjnym, w stanie $§rodkowego polozenia
klapy, umiejscowionej w rozgalezieniu rurociggu
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spalinowego, natomiast fig. 2 — przekaZznik regu-
lacyjny termiczny. DZwignia z magnesem zajmuje
polozenie Srodkowe pomiedzy zestykami. Magnes

nie dziala w tym polozeniu na Zaden z zestykow.

Przekaznik regulacyjny ciSnieniowy pokazany na
rysunku fig. 1 sklada si¢ z dw6ch hermetycznych
zestykéw zwiernych 1 i 2 rozmieszczonych na luku
mechanizmu odwodzenia 3. Miniaturowy magnes
staly 4 zamocowany jest na koficu dZwigni 5, osa-
dzonej obrotowo na wsp6lnej osi 6 z mechanizmem
odwodzenia 3. W odpowiedniej odleglo$ci od osi 6
dzwignia 5 polgczona jest wspélnym ciggiem 7
z mikrositownikiem sterujacym 8 i sprezyng od-
wodzacg 9. Mieszek mikrosilownika 8 otwartym
koricem polaczony jest rurka 10 z przestrzenig pa-
rowg kotla. Zestyki 1 i 2 sg polaczone przewodami
~ elektrycznymi do obwodéw sterowanych silownika
roboczego 18, poprzez znany przelacznik elektro-
magnetyczny 16. Mechanizm odwodzenia 3 w punk-
cie 11 polagczony jest poprzez element sterowany
dfZwignig 12 z Kklapa 13 kotla. W skrajnych polo-
zeniach klapy 13 sg przewidziane znane miniatu-
rowe wylgczniki kraicowe. Mieszek mikrosilownika
sterujgcego 8 i sprezyna 9 umieszczone sg w tule-
jach 14, sztywno ze soba polaczonych i zamknietych
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korkami regulacyjnymi 15. Tuleja 14, dZwignia 5,
mechanizm odwodzenia 3 jak i cala obudowa 17
wykonane sg z paramagnetycznego materialu.

W odmianie przekazZnika regulacyjnego termicz-
nego przedstawionego na fig. 2 zastosowano za-
miast mikrosilownika 8, znany termiczny czujnik 19
z regulatorem 20, ktory poprzez ciegno 7 polgczony
jest z dZwignig 5 osadzong obrotowo na wspdlnej
osi z mechanizmem odwodzenia 3.

Zastrzezenie patentowe

PrzekaZnik regulacyjny do automatycznego ste-
rowania elektrycznych odbiornikéw lub silownikow
roboczych, wyposazony w jeden lub wiecej herme-
tycznych zestyké6w zwiernych i trwaly magnes,
znamienny tym, Ze ma mechanizm odwodzenia
(3) i dzwignie nabiegowsg (5) zamocowane obrotowo
na wspélnej osi 1(6), przy czym na koncu dzwigni (5)
jest umieszczony miniaturowy trwaly magnes (4)
najkorzystniej plaski, natomiast na luku mecha-
nizmu odwodzenia sg osadzone zestyki (1) i (2)
dajace impuls sterujgcy poprzez elektromagnetyczny
przelacznik (16) na silownik roboczy (18), ktéry
zmienia polozenie klapy (13) kotla.
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