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Budi& vibrace s plynule m&nitelnym E———:

v¥stiednikovym momentem podle vyndlezu n3° |
tvofen vnit¥nim nevjvaZkem pevnd spojenym [
8 drdikovenym hi*{delem, ktery je pfimo .

spojen s pohonnou jednotkou a vn&j3im ne- N
vyvaikem, ktery je souddsti dutého hiidele.

Duty h#f{del je jednim koncem prodlouZen SS SIS

v matici, kterd je v zdbdru s dutym gohy-
bovym Zroubem, suvnd ulofenfm ne drdZko-
vaném h#fdeli. Duty pohybovy sroud je N ZITL I
souXasnd otodnd spojen s t¥lesem a pdkou E
uchycenou k t¥lesu @ propojen s linedrnim N J
hydromotorem., K t&lesu mife bft uchyceno 2 Y
bovdenové lanko, které je vyvedeno ne ovld- r

“dac{ penel *idide.

Budi& vibrace uvedené konstrukce lze N
vyuZit u vibra¥nich vélcd stfedni velikosti, o
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Vyndlez se tykd budiZe vibrace s plynule m¥nitelnym vyatiedhfkovyn momentem, vytvo=-
fenym dvémas nevyvaZky natéd¥ejlcimi se viZi sob¥ po ¥roubovici,

Dosud znémé budife vibraci{ jsou vesm¥s konstruovény s dvoustuphovim vystfednikovym
momentem. Nesteveni prfsluiné velikosti vystfednikového momentu se dosshuje zm¥nou smyslu
otd&ent budiZe vibracf. Tento typ budiZd vibrace Je nevfhodny jek z hlediske stavebn¥-
-technologického, tek i z hlediske energetického. Budile vibraci se zménou vyat¥ednikového
momentu mej{ obvykle dve nebo vice nevyvaZkl.

Zu¥ny vjstPednfkového momentu se dosehuje naté&enim nevyveikld viZi sob&, k tomuto
d&elu se poufivéd rdznfch mechenismi, Jedno ze znémych Fedenf, kde je k natdieni{ dvou ne-
vjvezkd pouiito droubové drdiky, linedrnfho hydromotoru a tainé tyle neumoZiuje vybavit
bshoun vibre¥nfho vélce mimo pohon vibrace i souose uloZenym pohonem pojezdu. Nedovoluje
ani nulovéni 8 plynulou zm¥nu hodnoty v¥stfednikového momentu. )

Dals{ je znémé FeSenf, kde jeden nevyvaiek je tvolen strfedni Zdstf hi#*{dele s daldl
dva nevjvaiky jsou samostatnd pohyblivé vi&i ose h¥idele & jsou uloZfeny ne hi{deli na
kuli&kéch, po kterych Je moZno plynule je natéZet po Sroubové drdZce pomoci Avou hydrau-
lickych vélcd. Teké toto Fedeni pln¥ nevyhovuje, nebol k pFestavovéni dvou semostatngch
nevyvazkd -jsou nutné dve hydrsulické vdlce, jejichi synchronigace zdvihu je obtiZnd,

Shors uvedené nedostetky odstrehuje do gna¥né miry budi¥ vibrace podle vyndlezu,
jehoZ podstata spodivéd v tom, e je tvolen vnitinim nevyveikem pevn¥ spojenym s drdZko-
venym h¥fdelem, ktery je piimo spojen s pohonnou jednotkou s vn§jsim nevyvaikem, ktery
Je souldstf dutého hiidele. Duty h#fdel je jednim koncem prodlouen v metici, kterd je
v z4b¥ru s dutym pohybovym Sroubem, suvn¥ ulotoﬁym'na dréZkoveném hi*{deli,

Duty pohybovy§ Broub je soulasn¥ otoén¥ spojen s t¥lesem a pékou uchycenou k t¥lesy
a propojen s linedrnim hydromotorem. K t¥lesu mdZe bft uchyceno bovdenové lenko, které
je vyvedeno ne ovlddeci penel Pidile, slouffct ke snimdnf velikosti nesteveného vystled-
nikového momentu.

Vfhode budife vibrece podle vyndlezu spo¥fvé v mofnosti plynulé regulace vyst¥edniko-
vého momentu pPi chodu stroje. Deldf vyhodou pek Je moZnost nulovdni vystiednikového mo- '
mentu p#i reverzaci pojezdu stroje. PFi zastavovdni pojezdu umoZnuje nulovéni dosafeni
lepsf kvelity zhutnéni a lepdf rovinatosti ghuthoveného povrchu. P¥i pojezdu ke jmeno-
vanym vyhodém pFistupuje jedtd mensi energetickd néro&nost pohonu budile vibreci.

Ne piiloZenénm vykresu je schémeticky zndzorn¥n jeden p¥ikled provedeni budile
vibrace podle vyndlezu, kde je budid vibrace zobrezen v osovém Fesu,

Budid vibrace je pohéndn pohonnou jednotkou 1, kterd je spojkou 2 piipojena k dréZko-
venému hiideli 3 vmitfniho nevyvaiku 4. Ne drdikoveném hiideli 3 Je suvnd ulozen duty pohy-
bovy 8roudb 5, jehoi matice § je souddst{ dutého souosého hifdele 7 e vnsjstho nevjveiku 8.
Vnit¥ni nevjvaeiek 4 je oto¥n¥ uloZfen ve vn¥jéim nevyveiku 8, ktery je uloZen ve valivjch
lo%iskéch 9.

Pomoc{ dvou loZisek 14 je na wn¥j¥{ stren¥ dutého pohybového Sroubu 5 uchyceno t¥leso
10 umoZfujici exidlnf posuv pohybového Sroubu 3. Pohyb t¥lese 10 je uskutedfiovén pires
péku 11 lineérnim hydromotorem 12. Sniméni polohy ustaveni vystPednikd 4 e 8 viZi sob¥ je
odvozeno od polohy t¥lesa 10, K t¥lesu 10 je pfipevn¥no lenko bovdenu 13 vyvedené na
ovlddaci penel ¥idi¥e, které slouif ke snimén{ velikosti nestaveného vystiednikového mo=-
mentu.

Pohonnd jednotka | otd¥f pies spojku 2 e dréZkoveny hifdel 3 vnitinim nevyvelkem 4.
Duty pohybovy Zroub 5 souose uloZeny ne dréZkoveném hi*fdeli 3 pFend¥f rotadn{ pohyb pomoc{
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matice 6 ne duty souosy h¥fdel ] @ tim na vnéjs8{ nevyveiek 8. Polohe obou souosych nevy-
vaikd 4 @ 8 vi¥i sobd zdvisf na pologze dutého pohybového Froubu 2+ Je-11 dpohybovy Eroud
2 vV jedné krejnf poloze, jsou nevyvaiky 4, 8 nastaveny proti sobs = t8Zist obou nevyvazky

4, 8 ayiraji dhel 180°, Vjslédny vyst¥ednikovy moment je nulovy za piedpokladu stejné
velikosti obou d{l¥fch véstPednikovych momentd.

Je-1i duty pohybovy Sroud 5 v druhé krajnt poloze, svirajf t&Zi3t¥ nevyvaiki 4, 8
nulovy dhel. Vfslednf vyst¥ednikovy moment je ddn sou¥tem obou dfl&{~h vystiednikovych
momentd & dosshuje meximdlnf hodnoty. Axidlnim posuvem dutého pohybového ¥roubu 5 po'
drdZkovaném hifdeli J se natd4¥{ matice 6, duty souosy h¥fdel 7 a vn¥j8f nevyveiek 8.
Axidlni posuv pohybového Broubu 5 zpisobuje vzdjmeni natd¥en{ vnit¥Fniho s vn¥j3tho ne-
viveiku 4, 8. '

Naté¥enim se m&nf hel, ktery svirajf t¥2i¥t¥ obou nevyvazki, mdnf se teké vzddlenost
spole¥ného t32i3t¥ obou nevyveikd od osy otd¥eni a tfm i velikost v¥sledného vystFednikového
momentu. Lze tedy axidlnim posuvem dutého Sroubu 5 dosdhnout natoZent vn&jsdtho a vnit¥niho
nevyvezku v rozmezi 0 a% 180°, Timto natd¥enfm se reguluje plynule vysledny vystfednikovy
moment od nuly do meximélni hodnoty. Tuto regulaci je moZno provdd¥&t i bghem provozu bu-
diZe vibrece, to znemend, b&hem otdenf obou souosych nevyveZky.

Budi¥ vibrace podle vyndlezu lze s vyhodou pouzit u vibradnich vdlcd st¥ednt velikosti,
u kterych se zvf§s{ pFizpisobitelnost dynemickjch paremetrd riznym zhuthovénym meteridldm
a riznym podminkdm zhuthovénf,

PREDMET VYNALEZU

Budi& vibrace s plynule m¥nitelnym vystfednfkovym momentem se dvime nevyvaZiky na-
tédejicimi se vi¥i sob¥ po ¥roubovici, vyznadujfci se tim, Ze je tvofen vnit¥nim nevy-
vaikem (4) pevnd spojenym s dréZkovym hi{delem (3), ktery je pfimo spojen s pohonnou
Jednotkou (1) a vn3j3{m nevyvaikem (8), jeni je sou¥dst{ dutého souosého hifdele 7)
Jednim koncem prodloufeného v matici (6), kterd Je v zdbdru s dutym pohybovym Zroubem
(5) suvn& uloZenym na dréZkoveném h¥fdeli (3), pFi¥em? duty pohybovy 3roub (5) je opatien
loZiskem (14), na n¥m¥ je uloZeno t¥leso (10), ke kterému Je jednim koncem p¥ipevnna
péka (11) spojend druhfm koncem s linedrnim hydromotorem (12) a k t&lesu (10) Je popFipad&
soutssnd uchyceno bovdenové lenko (13) vyvedené svym druhym koncem na ovlddact panel,

t vykres
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