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Kazde urzadzenie do wazenia materia-
16w w puszkach o jednakowym ciezarze
albo do sortowania przedmiotéw wedlug
ich ciezaru posiada przyrzady skladowe
trzech rodzajéw, a mianowicie: przyrzad
do doprowadzania materialu lub przed-
miotéw do urzadzenia, przyrzad do prze-
noszenia materialu lub przedmiotéw przez
urzadzenie i jeden lub kilka przyrzadéw
do wazenia czyli wag.

Wynalazek niniejszy dotyczy wylacz-
nie przyrzadu przenoszacego przedmioty
przez urzadzenie do wazenia wzglednie
sortowania, wobec czego przyrzad dopro-
wadzajacy i wagi nie sa tutaj dokladnie
opisane, a w przykladzie wykonania
przedstawionym na rysunku sa uwidocz-

nione tylko schematycznie o tyle, o ile to
jest konieczne do pojas$nienia zasady wy-
nalazku niniejszego.

Przyrzad przenoszacy wedlug wyna-
lazku niniejszego umozliwia, w odréznie-
niu od dotychczas znanych tego rodzaju
przyrzadéw, wykonanie urzadzenia do
wazenia, wazgcego jednocze$nie podwaj-
nie lub wielokrotnie za pomoca dtwéch lub
kilku grup wag, rozmieszczonych z dwaéch
stron wspéblnego przyrzadu przenoszace-
go.

Wedlug wynalazku doprowadza sie
material lub przedmioty w dwoéch szere-
gach do wag, przy czym przedmioty prze-
suwa sie za pomoca osobnego przyrzadu
po obu stronach urzadzenia do wazenia



tak, ze kazdy szereg przedmiotéw zasila
jedna grupe wag. Obydwie grupy wag
mogg byé nastawione na jednakowe obcia-
zenie albo tez kazda grupa moze byé na-
stawiona na inne obcigzenie. Tak np. w
urzadzeniach do sortowania jedna grupa
wag z jednej strony przyrzadu przenosza-
cego moze sortowaé przedmioty na lekkie
o wadze do 9.9 g, Srednie o wadze od 9.9
do 10.1 g i ciezsze o wadze powyzej 10.1
g, za§ druga grupa wag z drugiej strony
przyrzadu przenoszgcego moze jednoczes-
nie sortowaé przedmioty lekkie o wadze
do 9.95 g, S§Srednie o wadze od 9.95 do
10.05 g i ciezsze o wadze powyzej 10.05 g.

Do urzadzen z wieksza liczbg wag sto-
suje sie wedlug wynalazku wspélny przy-
rzad przenoszacy, ktéry jednak otrzymu-
je material do wazenia lub przedmioty do
sortowania z kilku zZrédel, np. do urzadze-
nia z czterema wagami — z czterech Zré-
del, z szeScioma wagami — z szeSciu Zré-
det itd., wskutek czego wspdlny przyrzad
przenoszacy, uruchomiany za pomoca me-
chanizmu, moze obstugiwaé kilka grup
wag, umieszczonych z dwéch stron dlugie-
go przyrzadu Dprzenoszacego, przy czym
kazda grupa wag moze byé przy sortowa-
niu przedmiotéw nastawiona na dowolne
obcigzenie.

Na rysunku uwidocznione jest urzy-
dzenie do sortowania pociskéw zaopatrzo-
ne w przyrzad przenoszacy i w dwie gru-
py wag, umieszczonych z dwéch stron te-
go przyrzadu, a poza tym uwidocznione
sg schematycznie przyklady zastosowania
przyrzagdu przenoszacego do urzadzen o
duzej wydajnoSci i do sortowania przed-
miotéw na rézne gatunki.

Fig. 1 przedstawia w widoku z przo-
du urzadzenie do sortowania przedmiotéw
na trzy gatunki, fig. 2 i 3 pojasniajg spo-
s6b doprowadzania przedmiotéw do urza-
dzenia, fig. 4 przedstawia przekrdj u-
rzadzenia wzdluz linii ¢« — b uwidoeznio-
nej na fig. 6, fig. 5 — przekrdj urzadze-

dzieki obrotowi

nia wzdtuz linii e—d uwidocznionej na fig.
6, fig. 6 — urzadzenie w widoku z boku
i czeSciowo w przekroju, fig. 7 — urza-
dzenie w widoku z géry, fig. 8 — 12 —
przedstawiajg szczegély wykonania urzg-
dzenia, fig. 13 przedstawia schemat urzg-
dzenia do sortowania przedmioté6w na pieé
gatunkéw, fig. 14 — schemat belki wago-
wej wedlug patentu niemieckiego 273 371,
fig. 15 — schemat urzadzenia do sorto-
wania przedmiotéw na pie¢ gatunkéw
przy uzyciu belki wagowej wedlug paten-

‘tu niemieckiego 273 371, fig. 16 — sche-

mat przyrzadu stykowego, fig. 17 — sche-
mat urzadzenia do sortowania z kilkoma
grupami przyrzadéw doprowadzajacych
i wag.

Na fig. 1 — 12 uwidocznione jest u-
rzadzenie wedlug wynalazku do sortowa-
nia pociskéw na trzy gatunki, mianowi-
cie: na lzejsze niz 9.9 g, na ciezsze, niz
10.1 g i o ciezarze pomiedzy 9.9 — 10.1 g.

Na stole 1 znajduja sie dwa stojaki
pionowe 2a, 2b, z ktérych przez stojak
2a przechodzi osiowo sworzen wydrazony
3a, a przez stojak 2b — sworzenh wydra-
zony 3b (fig. 6). Na gérnych koncach
tych sworzni umieszczona jest plyta ru-
choma 4, za$§ ich konce dolne sg zaopa-
trzone w zebatki 3¢, 3d, zazebiajace sie
z kotkami zebatymi 5a, 5b, osadzonymi na
waltku wspdélnym 6, umieszczonym w lo-
zyskach 7a, 7b. Na jednym koricu walka 6
znajduje sie ramie 8 zaopatrzone w swo-
rzen 8 i wykonujace wahadlowe ruchy
tarczy 10, zaopatrzonej
w rowek 9, do ktérego wchodzi sworzen
8 (fig. 1). Tarcza 10 jest osadzona na
wale 43, napedzanym za pomoca kola pa-
sowego 44 i np. silnikiem. Ruchy waha-
dlowe ramienia 8 sa za pomoca walu 6
przenoszone na koétka zebate 5a, 5b, zaze-
biajace si¢ z zebatkami 3¢, 3d, wskutek
czego plyta 4 moze zajmowaé polozenie
dolne (fig. 1 i 4) lub gérne (fig. 5).

Wewnatrz sworzni wydrazonych 3a,



3b osadzone s3 przesuwnie drazki 11a,

11b, na goérnych koncach ktérych umoco-

wane sg uchwyty 12a, 12b, w ktérych u-
mieszczona jest belka 13, wykonujaca po-
ziomy ruch posuwisto-zwrotny. Belka ta
jest uruchomiana za pomocg diwigni 15,
polaczonej z belka 138 drazkiem 14, przy
czym diwignia 15 otrzymuje z kolei ru-
chy wahadlowe dzigki obrotowi tarczy 10
zaopatrzonej, précz wspomnianego rowka
9, w rowek 16, do ktéorego wchodzi swo-
rzen 17° umocowany na ramieniu 17, osa-
dzonym na walku 18 razem z wycinkiem
zebatym 19, zazebiajacym sie ze stozko-
wym koétkiem zebatym 20, osadzonym na
czopie 21 (fig. 1, 6 i 7). Na dolnych kon-
cach sworzni I11a, 11b, znajduja sie ze-
batki 22a, 22b, zazebiajace sie z koétkami
zebatymi 23a, 23b umocowanymi na wal-
ku 24 osadzonym w lozyskach 7a, 7b. Jak
widaé na fig. 1 i 5 kétka zebate 23a, 23D
zazebiajg sie z kotkami zebatymi 5a i 56,
wskutek czego przy kazdym przesuwie
plyty 4 w gére lub w dét belka 13 przesu-
wa sie w kierunku przeciwnym, to znaczy
polozeniu gérnemu plyty 4 odpowiada po-
lozenie dolne belki 13 (fig. 5) i odwrot-
nie (fig. 1). Na belce 13 umieszczone s3
w pewnych odstepach miedzy soba palce
36, tworzace z ta belka narzad w rodzaju
grzebienia podwéjnego (fig. 1 i 4) jak on
w dalszym ciggu opisu i bedzie nazywany.
Plyta 4 jest gléwna czeScig skladowa u-
rzadzenia wedlug wynalazku 1 posiada
ksztalt wydluzonego czworoboku e, f, g, h
(fig. 7, 13 i 17), na ktérego bokach e, f
i g, h wykonane sg zlobki podtuzne o prze-
kroju poprzecznym zaleznym od przedmio-
tow przenoszonych. Na rysunku uwidocz-
nione sg zlobki 25a, 25D o przekroju trdj-
katnym dostosowanym do przenoszenia
przedmiotéw cylindrycznych 26. Plyta 4
posiada na bokach e, f i g, h naprzeciw
belek wagowych w miejsecach II — II i
IV — IV (fig. 7) odpowiedniego ksztaltu
wyciecia 27, przez ktére przechodzg kon-

ce belek wagowych przyrzadéw do waze-
nia A,, A, po stronie boku e, f, za$§ przy-
rzadéw A,, A, — na stronie boku g, k.
Kofice ramion belek wagowych moga by¢
wykonane w celu umieszczania na nich
pociskéw, w postaci wideltek 28 uksztalto-
wanych tak, ze odpowiadaja w przekroju
poprzecznym ztobkom 25a, 25b (fig. 1, 5
i 7). Przy dolnym potozeniu plyty 4 wi-
delki 28 znajduja sie wyzej tej plyty (fig.
1) za§ przy gérnym polozeniu plyty 4
znajdujg sie one w wycigciach pod gérng
powierzchnig ptyty 4 (fig. 5).

Plyta 4 posiada na boku e, f otwory
czworokatne 29a, 29¢, 29e, a na boku g, h
— otwory czworokatne 29b, 29d, 29f (fig.
7), ktore sa przeznaczone do usuwania po-
ciskéw, doprowadzanych do nich z wag
w zlobkach 25a, 25b podczas ruchu tych
pociskéw w kierunku strzalki z. Z otwo-
rami znajdujacymi sie na boku e, f plyty
4 wspédtdzialaja klapy 30a, 30c a z otwo-
rami znajdujacymi sie na boku g, h
wspétdzialajg klapy 300, 30d, przy czym
klapy te moga zajmowaé w otworach dwa
rézne potozenia. W jednym polozeniu za-
mykaja one otwory i tworza wraz z ply-
ta 4 zlobek, wobec czego pociski 26 nie
moga przechodzi¢ przez te otwory, za§ w
drugim polozeniu klapy uwalniajg pocis-
ki znajdujgce sie nad tymi otworami i u-
mozliwiaja usuwanie tych pociskéw. Kla-
pa 30c na fig. 4 jest uwidoczniona w po-
lozeniu pierwszym, w ktérym pocisk 26
nie moze przej$¢ przez otwor, gdyz jest
trzymany klapg 30c¢, klapa za$§ 30d zaj-
muje polozenie drugie, to znaczy jest wy-
chylona, wskutek czego pocisk 26 moze
przejsé przez otwor (fig. 4, 11). W swych
czeSciach dolnych klapy sg uksztaltowane
w postaci widelek za pomocg ktérych sg
osadzone luZzno na sworzniach 31 we
wsporniku 32 (fig. 4). Wsporniki 32 sa
polaczone na stale, np. Srubami z plytsa 4,
razem z ktéra jak réwniez z klapami 30a,
30b itd. przesuwaja sie w goére i w dél.



Pod klapami 30a, 30b itd. znajduja sie
leje 83a, 33b, 33¢, 83d czeSciowo siegaja-
ce pomiedzy ramiona widelek, wskutek
czego po zwolnieniu pocisku 26 przez kla-
pe spada on przez lej i prowadnice 34 (fig.
1) do odpowiedniej ze skrzynek 35a, 35b,
385¢, 85d, przeznaczonych do gromadzenia
pociskéw odpowiedniego gatunku. Otwo-
ry skrajne 29e, 29f plyty 4 nie sa zaopa-
trzone w klapy, wobec czego kazdy dopro-
wadzony do nich pocisk spada do skrzyn-
ki 85¢ lub 35f.

Pociski przeznaczone do sortowania
doprowadza sie pojedyniczo w sposéb do-
wolny do zlobkéw 25a, 25b i umieszcza sie
w miejscu oznaczonym na rysunku cyf-
ra I. Na fig. 2,3 i 7 uwidocznione £3
przyrzady do doprowadzania pociskéw,
wykonane w postaci prowadnic B,, B,, z
ktérych prowadnica B, doprowadza poci-
ski do zlobka 25a a prowadnica B, — do
7tobka 25b (fig. 7).

Pociski moga byé doprowadzane np.
gdy plyta 4 znajduje sie¢ w polozeniu dol-
nym. Gdy plyta 4 zajmie polozenie gor-
ne, to grzebien 13 zajmujagcy polozenie
dolne, przesuwa si¢ w kierunku strzaltki
zabierajac za pomoca pierwszej pary pal-
cb6w 86 pociski i przesuwa je z miejsca
I — I w zlobkach 25a, 25b do miejsca 1] —
II na widetki 28 belki wagowej. Plyta 4
przesuwa si¢ nastepnie w dél, za$§ grze-
bien 18 podnosi si¢ jednoczeSnie w goére,
wskutek czego pociski 26 pozostajg na wi-
delkach 28 belki wagowej (fig. 1), przy
ezym gdy plyta 4 znajduje sie w poloze-
niu. dolnym grzebien 13 cofa sie w kie-
runku przeciwnym, niz kierunek oznaczo-
ny strzalka x, za§ pociski 26 zostaja w
tym czasie zwazone na wagach A, A,.

Belki wagowe moga byé zaopatrzone
w dowolny znany narzad ryglujacy, np.
widelki 87, ktére, gdy plyta 4 znajduje
sie w polozeniu dolnym (fig. 1), zwalnia-
ja belke wagows, gdy za$§ plyta ta znaj-
duje sie w polozeniu gérnym zaryglowu-

ja ja (fig. 5). Samo urzadzenie wagowe
nie jest przedmiotem wynalazku przeto w
przykladzie tym jest mowa o dowolnym
znanym urzadzeniu wagowym, urucho-
mianym, np. za pomoca stykéw elektrycz-
nych i elektromagneséw.

Belki 28 wag A,, A, s3 zaopatrzone
w styki K,, zamykajgce obw6d pradu
elektrycznego z wlaczonymi do obwodu
tego elektromagnesami 38a, 38b, znajdu-
jacymi sie w miejsecu III — III (fig. 1
i 7), za$ belki 28 wag A,, A, s3 zaopa-
trzone w styki K,, stluzace do uruchomia-
nia elektromagneséw 38¢, 38d znajduja-
cych si¢ w miejscu V — V (fig. 4). Kaz-
dy z tych elektromagneséw oddzialywa za
pomoca przynaleznych narzgdéw na kla-
Py 30a, 30b itd. i przestawia je z jednego
polozenia w drugie (fig. 4), aby odnoS$ny
pocisk 26 moégl byé usuniety.

Pociski 26, umieszezone, jak wspo-
mniano na widetkach 28 belki wagowej
wagi A, lub A,, moga spowodowaé ruch
tej belki w kierunku styku K, lub w kie-
runku przeciwnym. Przyjmujac, ze od-
wazniki na wagach A,, A, posiadajg cie-
zar réwny 9.9 g, a pociski doprowadzone
do wag w miejscu II — II s3 ciezsze niz
9.9 g, to zadna z belek tych wag, nie ze-
tknie si¢ z stykami K,. Przez ruch plyty 4
w goére zostaja pociski zdjete z belek wa-
gowych i umieszczone w zlobkach 25a,
25b, po czym na skutek ruchu grzebienia
13 w kierunku strzalki z zostajg przesu-
niete do miejsca III — III, w ktérym o-
twory 29a, 29b s3 jeszcze zamkniete kla-
pami 30a, 30b, wobec czego pociski nie mo-
g3 byé usuniete z plyty 4. Przy ponow-
nym przesuwie grzebienia 18 w kierunku
strzalki £ wspomniane pociski zostaja
przeniesione na nastepne belki wagowe
wag A,, A,, ktérych odwazniki posiadaja
ciezar réwny 10.1 g.

Jezeli przyjmuje sie, ze pocisk umie-
szczony na belce wagowej wagi A, jest
1zejszy niz 10.1 g a pocisk umieszezony na



belce wagowe] wagi A, — cigzszy niz
10.1 g, to belka wagowa wagi A,, gdy
plyta 4 znajduje sie¢ w polozeniu dolnym,
zetknie sie ze stykiem K,, wskutek czego
nastapi zamkniecie przewodu pradu elek-
trycznego i wzbudzenie elektromagnesu
38d. Elektromagnes ten przyciaga wtedy
kotwice 39d, ktéra przechodzi z polozenia
wedlug fig. 8 w polozenie wedtug fig. 9, w
ktérym pozostaje az do nastepnego ruchu
w dét plyty 4. Osadzona obrotowo na ko-
twicy 39d diwignia 40d jest unierucho-
miona zapadks sprezynujaca 41d (fig. 9),
wskutek czego kotwica nie moze odpasé
od rdzenia elektromagnesu. Z powodu za-
ryglowania dZwigni 40d, zaopatrzonej na
jednym koncu w wyciecie (fig. 9), ramie
42d, zawieszone swobodnie np. na Kklapie
30d przechodzi z polozenia pionowego (fig.
8) w polozenie nachylone (fig. 9). Ramie
42d przy przesuwie ptyty 4 w dét moze ze-
tknaé sie z zaopatrzonym w wyciecie kon-
cem dzwigni 40d i przestawié¢ klape 30d
z polozenia wedlug fig. 8 w polozenie we-
dlug fig. 11. Przy tym jest obojetne, czy
wspomniane przestawienie klapy 30d po-
wstaje wskutek dzialania elektromagnesu
na odpowiedniag kotwice czy tez w
spos6b inny mechaniczny, np. uskutecz-
niane jest bezpo$rednio przez belke wa-
gowa.

Ciezszy pocisk, ktéry w miejscu IV —
IV spowodowal zetknigcie sie belki wago-
wej wagi A, ze stykiem K,, zostaje za po-
mocg grzebienia 13 przesuniety do miej-
sca V — V, po czym plyta 4 zaczyna prze-
suwaé sie w doél. Przed ruchem plyty 4 w
dét ramie 42d zajmuje polozenie wzgledem
dZwigni 40d takie, jakie jest uwidocznio-
ne na fig. 10, wskutek czego przy przesu-
wie plyty 4 w dét koniec ramienia 42d
wpada w wyciecie dzwigni 40d, naciska
na nig i powoduje w ten sposéb rozlacze-
nie dzwigni 40d i zapadki 41d (fig. 11),
przy czym Kklapa 30d przechodzi z potoze-
nia wedlug fig. 10 w polozenie wedlug

fig. 11, wyciecie w zlobku 25b zostaje o-
twarte i pocisk 26 przechodzi przez otwoér
29d i zostaje nastepnie usuniety do od-
powiedniej skrzynki w miejscu V — V.
Obwdéd pradu elektrycznego mna skutek
przerwania stycznoSci belki wagowej ze
stykiem K, jest przerwany i klapa 39d
odsuwa sie od rdzenia elektromagnesu
38d. Jezeli w czasie uchylania si¢ klapy
30d (fig. 11) w miejscu V — V, w miej-
scu IV — IV pod dzialaniem nastepnego
ciezszego pocisku, doprowadzonego na bel-
ke wagowsa wagi A,, ponownie ma nasts-
pi¢ zetkniecie belki wagowej tej wagi ze
stykiem K,, to kotwica 39d zostaje pono-
wnie przyciagnieta do rdzenia elektroma-
gnesu 38d (fig. 11) i podczas ruchu plyty
4 w gore, zapadka 41d zaryglowuje pono-
wnie dziwignie 40d. Gdy plyta 4 zajmie
polozenie gérne, pocisk z miejsca IV—IV
za pomocg palecéw grzebienia 13, zostaje
przesuniety w miejsce V — V, gdy za$
plyta 4 zacznie przesuwac sie w dét koniec
czujnika 42d zachodzi ponownie w wycie-
cie diZwigni 40d 1 powoduje odchylenie
klapy 30d od rowka 25b, wskutek czego
uwolniony pocisk spada do odpowiedniej
skrzynki.

Gdy w czasie odchylania sie klapy 30d
w miejscu IV — IV nie nastapi zetkniecie
sie belki wagowej ze stykiem K,, to ko-
twica 39d oddala sie od rdzenia elektro-
magnesu 38d (fig. 12) i przy nastepnym
przesuwie plyty 4 w dét zapadka 41d;
dZwignia 40d i ramie 42d znajdujg sie w
potozeniu wedlug fig. 8, wskutek czego kla-
pa 30d zamyka przejScie pocisku przez o-
twor 29d. : '

Pocisk, ktéry w miejscu IV — IV nie
spowodowal zetkniecia sie belki wagowej
wagi A, ze stykiem K,, poniewaz jest
lzejszy niz 10.1 g, mija miejsce. V — V
przy zamknietym przez klape 30a otwo-
rze 29c¢ i wchodzi w miejseu VI — VI w
otwér 29e¢ (fig. 7), ktéry jest tak samo
jak otwor 29f zawsze otwarty, wobec cze-



go do otworu tego dochodza wszystkie te
pociski, ktére nie zostaly usuniete w po-
przednich miejscach, a wiec posiadajace
ciezar w granicach 9.9 do 10.1 g.

W opisanym przykladzie sortuje sie
przedmioty na trzy gatunki, lecz przed-
miot wynalazku nie zmienia si¢ w niczym,
gdy po kazdej stronie plyty 4 sortuje sie
przedmioty na dwa gatunki albo na czte-
ry lub wiecej gatunkéw za pomocs kilku
wag umieszczonych z kazdej strony plyty
4. Liczba gatunkéw sortowania zalezy
wiee od liczby poszezegdlnych wag.

Na fig. 13 jest uwidoczniony schemat
sortowania wedlug wynalazku na pie¢ ga-
tunkéw za pomoca czterech wag.

Z dwéch stron plyty 4 znajdujg sie w
miejscu I przyrzady doprowadzajace B,
B, do wprowadzania pociskéw do zlobkéw
25a, 25b. W miejscach II, IV, VI i VIII
znajduja sie wagi A, A,, A ...... A,
ktére sg nastawione np. na ciezary 9.9,
10.1, 9.95, 10.05 g, przy czym usuwanie od-
powiednich gatunkéw przedmiotéw w za-
leznoSci od dzialania wag odbywa sie jak
opisano wyzej. W miejscu z usuwane s3
przedmioty, ktore przeszly przez wszyst-
wie miejsca poprzedzajace.

Przedmiot lzejszy niz 9.9 g zostaje u-
suniety w miejscu III, ciezszy niz 10.1 g
— w miejscu V. Przedmioty o ciezarze w
granicach od 9.95 do 9.9 g zostaja usunie-
te w miejscu VII. Przedmioty o ciezarze
w granicach od 10.05 do 10.1 g zostaja u-
suniete w miejscu IX, za§ do miejsca X
dochodza przedmioty o ciezarze miedzy
9.95 i 10.05 g.

Dzialanie i ruchy plyty 4 i grzebienia
13 w urzadzeniu wedlug fig. 13 nie réznia
sie niczym od dzialania i ruchéw tych na-
rzadéw w przykladzie wykonania wedlug
fig. 1 — 12. Réznica polega tylko na tym,
ze W urzgdzeniu wedlug fig. 13 jest wie-
ksza liczba belek wagowych, otworéw do
usuwania oraz grzebienn 13 posiada wiek-
sza liczbe palcow wskutek czego sortowa-

nie przedmiotéw odbywa sie¢ na wigksza
liczbe gatunkéw.

Nalezy jednak zaznaczyé, ze przy u-
zyciu belek wagowych z ciezarkami we-
dlug patentu niemieckiego 273 371 (klasa
42 f) mozna za pomoca jednej belki wa-
gowe] sortowaé przedmioty wedlug cie-
zaru na trzy grupy.

Podobna belka wagowa jest uwidocz-
niona na fig. 14, dostosowana w tym
przypadku do sortowania pociskéw 26.
Belka ta jest zaopatrzona w styki K., K,
i odwazniki dodatkowe 45, 46. Odwaznik
normalny tej belki wazy 10 g, a odwazni-
ki dodatkowe 45, 46 waza np. po O.1 g.
Przy zastosowaniu takiej belki wagowe]
do sortowania przedmiotéw za pomoca
urzgdzenia wedlug wynalazku osiaga sie,
np. za pomocag dwéch belek wagowych
mozno$¢é sortowania na pieé¢ gatunkéw.

Podobne urzadzenie przedstawia fig.
15. Plyta 4 posiada z kazdej strony tylko
po dwa wyciecia 27 przeznaczone do
przejécia widelek ‘belek wagowych wag
A,, A, na boku g, k. Przyrzady doprowa-
dzajace B,, B, znajduja si¢ w miejscu
I — I. W miejscach III, IV, VI, VII i
VIII znajduja sie otwory 29a, 29b itd. do
usuwania przedmiotéw pewnego gatunku,
przy czym w otworach tych z wyjatkiem
ostatniego, sa zastosowane klapy 30a, 30D
itd., jak opisano w przykladzie wedlug fig.
1 — 13. Kazda belka wagowa jest zaopa-
trzona w styki K,, K,, znajdujace si¢ na-
przeciw odpowiedniego ramienia belki
wagowej, ktéra oprécz normalnego cie-
zarka posiada ciezarki dodatkowe 45, 46.
W miejscu II odwaznik dodatkowy wazy
0,1 g, za§ w miejscu V na belce wagowej
wagi A,, A, odwazniki dodatkowe waza
po 0,05 g.

Pocisk doprowadzony na plyte 4 za
pomocg przyrzadu B, lub B, w miejscu I
zostaje przesuniety za pomocg grzebienia
18 do miejsca II i umieszczony na belce
wagowe] wagi A, lub A,. Gdy pocisk wa-



Zy mniej niz 9.9 g to belka wagowa styka
sie¢ ze stykiem K, i pocisk zostaje przesu-
niety w miejsce I11. Gdy pocisk wazy wie-
cej niz 10.1 g nastepuje zetkniecie sie bel-
ki wagowe]j ze stykiem K, i pocisk zostaje
usuniety w miejscu IV — IV przez otwér
29¢ lub 29d. Przedmioty o ciezarze w gra-
nicach od 10 g — 0,1 gdo 10 g + 0,1 g
przechodza wigc dalej na belke wagowa
wagi A, lub A, i mogg wskutek polgcze-
nia obwodu pradu elektrycznego przez ze-
tkniecie sie odno$nej belki wagowej ze
stykiem K, by¢ usuniete w miejscu VI lub
wskutek zetkniecia sie belki wagowej :ze
stykiem K, w miejscu VII. Przedmioty o
ciezarze w granicach od 10 g — 0,05 g do
10 g 4+ 0,05 g przechodza dalej do miejsca
VIII i zostaja usuniete, jako szczegélnie
dokladne, przez otwory 29k lub 291. Wy-
starcza wiec przy uzyciu belek wagowych
wedlug patentu niemieckiego 273 371 do
sortowania na pieé¢ gatunkéw dwie pary
belek wagowych zamiast czterech, jak to
wynika z urzadzen wedlug fig. 13 i 15.
Na fig. 16 uwidoczniony jest schemat
dzialania styku K, celem usuwania lzej-
szych przedmiotéw do pierwszego otworu
za belkg wagowa. Klapa 30a wspoéldzia-
lajaca z otworem 29a posiada ramie 42a
jak w przykladzie wedtug fig. 1 — 12. Na
ramie to moga np. oddzialywaé dwa elek-
tromagnesy, jeden 38a z kotwicg 39a i
drugi 47 z kotwica 48. Gdy belka wagowa
wagi A, zetknie sie ze stykiem K, zostaje
wzbudzony elektromagnes 38a, ktory przy-
ciaga kotwice 39a, wskutek czego pocisk
zostaje usuniety, jak opisano w przykla-
dzie wedlug fig. 8 — 12, przy czym ramie
42a przechyla sie w lewo. Przy zetknieciu
sie belki wagowe] ze stykiem K, oddzialy-
wa elektromagnes 47 na kotwice 48, ktéra
zostaje przyciagnieta do rdzenia elektro-
magnesu a dzwignia 49 zostaje unieru-
chomiona za pomocag zapadki 50, przy
czym zapadka 42a wychyla sie w prawo i
przyjmuje polozenie uwidocznione na fig.

16 linig przerywana, wskutek czego, gdy
przedmiot ciezki dojdzie w miejscu III do
otworu 29a to podczas przesuwania sie sto-
lu 4 razem z klapa 30a i czujnikiem 42a
w doél, naciska czujnik 42a¢ na dzwignie 49
i powoduje zetkniecie sie tej diwigni ze
stykiem K,, przy czym klapa 30a nie od-
slania otworu 29a. Wskutek zetkniecia sie
styku K, z diwignia 49 zostaje wzbudzony
elektromagnes w miejscu IV, przy czym
dzwignia ta jest zaopatrzona w klape 30c
podobng do klapy przedstawionej na fig.
8 — 12.

Na skutek impulsu spowodowanego
przez styk K, w miejscu II wzbudza si¢ e-
lektromagnes 47 w miejscu I1I, wskutek
czego w miejscu IV za pomoca styku K,
wzbudzony zostaje elektromagnes, a przed-
miot — usuniety w sposéb opisany w
zwigzku z fig. 8 — 12.

Przedmiot nie powodujacy zetkniecia
sie pierwszej belki wagowe]j ze stykiem
K, lub K,, czyli przedmiot odpowiadajacy
ciezarowi 10 — 0,1 g, przechodzi na na-
stepng belke wagowa A, lub A, zaopa-
trzong w dodatkowe odwazniki o wadze
0.05 g. Wskutek tego zostaja za pomoca
styku K, w miejscu VI usuniete przed-
mioty o ciezarze mniejszym niz 9.95 g, za$
za pomocs styku K, zostaja w miejscu VII
usuniete przedmioty o ciezarze wiekszym
niz 10.05 g, natomiast przedmioty o cie-
zarze 10 — 0.05 g przechodza do miejsca
VIII, gdzie zostaja usuniete. .

Na fig. 17 uwidoczniony jest schemat
urzadzenia, podobnego do urzadzenia
przedstawionego na fig. 13, lecz stuzacego
do sortowania przedmiotéw wyrobu ma-
sowego na wiele grup z ewentualnym prze-
noszeniem przedmiotéw sortowanych za
pomoca dowolnego przeno$nika, nie uwi-
docznionego na rysunku, do dalszej ob-
rébki. W urzadzeniu tym plyta 4 jest tak-
ze prostokatna, lecz znacznie dluzsza niz
w urzadzeniu wedlug fig. 7 — 13. Wzdluz
jednego boku plyty 4 (fig. 17) znajduje



sie kilka przyrzadéw doprowadzajacych
B, B,, B,...... i odpowiednia liczba
grup wag 4, A,...... A, przydzielo-
nych do kazdego przyrzadu doprowadza-
jacego. Przy takim sposobie sortowania
jest uproszczone cale postepowanie, ponie-
waz za pomoca jednego mechanizmu nape-
dowego, podobnego do uwidocznionego na
fig. 1 — 12 oraz jednego silnika elektry-
cznego jest uruchomiana plyta wspdlna 4
i grzebien 13, wobec czego jedno urzadze-
nie moze zastapi¢ kilka poszczegélnych u-
rzadzen. Przy tym kazda grupa wag po
obydwéch stronach plyty 4 moze byé na-
stawiona na obcigzenie odmienne, jak réw-
niez jedna lub kilka grup wag moga byé
nastawione na jedno obcigzenie, za$§ resz-
ta grup wag — na obcigzenie inne, jak to
uwidoczniono na fig. 17.

Przy tym kazda grupa wag nalezgcych
do przyrzadéw doprowadzajacych B,, B,,
B,, B, itd. moze by¢ niezaleznie jedna od
drugiej wlaczana i wylaczana. :

Waszystko co powiedziano wyzej ,0 u-
rzadzeniach do sortowania przedmiotéw
odnosi si¢ takze do urzadzen stuzacych do
wazenia materialéw w puszkach z t3 réz-
nica, ze w urzadzeniach tych, przy przy-
rzadach przeznaczonych do usuwania
przedmiotéw, znajdujg sie przyrzady, do-
prowadzajace material do puszek nie za-
wierajacych odpowiedniej ilo§ci materiatu.
Przy uzyciu plyty 4 i grzebienia 13 do
urzadzen do wazenia materialéw w pusz-
kach jednakowego ciezaru, przenosi sie
te puszki w dwéch szeregach, a nie w je-
dnym, przy czym dopelnianie puszek bra-
kujaca ilo§cia materialu odbywa sie z
dwoéch stron e, f i g, b plyty 4, wobec cze-
go wydajno$¢ urzadzenia jest podwojona.

Zastrzezenia patentowe.
1. Sposéb samoczynnego wazenia za

pomoca wag mechanicznych, wedlug kto6-
rego material w puszkach jednakowego

ciezaru albo przedmioty sortowane wedlug
cigzaru wazy sie na przyrzadach do waze-
nia z belkami wagowymi i po zwazeniu w
zalezno$ci od wyniku wazenia przesuwa
sie na przyrzady nastepne albo sie usuwa,
tak ze podczas wazenia materiat albo
przedmiot jest kolejno wazony na kilku
przyrzagdach do wazenia, a na przyrzg-
dzie ostatnim jest usuwany, znamienny
tym, ze przedmioty wazone doprowadza
sie ' na posuwajaca sie na przemian w gé-
re i w dét plyte wzdtuz jej bokéw podiuz-
nych w dwu szeregach po jednym szeregu
z kazdego boku i przesuwa sie je, gdy ply-
ta znajduje si¢ w polozeniu gérnym, jedno-
cze$Snie w rowkach prowadzacych po obu
bokach plyty za pomoca grzebienia z dwo-
ma szeregami palcow, gdy za$ plyta znaj-
duje sie¢ w polozeniu dolnym, przedmioty
w obu szeregach niezaleznie od siebie wa-
7y sie, przy czym, gdy plyta przyjmie znéw
polozenie gérne, a nastepnie zacznie posu-
waé sie w dét, to w zalezno$ci od wyniku
wazenia, jedne przedmioty przesuwa sie
do przyrzadéw nastepnych, a drugie sie
usuwa.

2. Odmiana sposobu wedlug zastrz.
1, znamienna tym, ze przedmioty do waze-
nia doprowadza sie¢ na plyte ruchoma wa-
gi z obu bokéw podtuznych w kilku miej-
scach, wskutek czego za pomocg jednej
plyty i jednego grzebienia obsluguje sie
jednoczednie kilka grup belek wagowych,
dzialajgcych niezaleznie jedna od drugiej.

3. Urzadzenie do wykonywania spo-
sobu wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
ze jest zaopatrzone w przesuwang do goé-
ry i na dét znanym sposobem plyte (4), po-
siadajacg na bokach podtuznych (e — f,
9 — k) odpowiednig liczbe otworéw (29a,
29b...) i dwa rowki podluzne (25a, 25b),
stuzace do prowadzenia przedmiotéw w u-
stalonym kierunku, w klapy (380) z czuj-
nikami (42), poruszajace si¢ wahadlowo
w otworach plyty, w dZwignie dwuramien-
ne (40), posiadajace na jednym koncu



wyciecia i uruchomiane, w zalezno$ci od
wyniku wazenia, przez elektromagnesy
lub w inny sposéb, tak ze w przypadku,
gdy ciezar przedmiotu jest odpowiedni, to
podczas poruszania sie plyty w dél, czuj-
nik wpada w wyciecie na odpowiedniej
dZwigni dwuramiennej (40), wskutek cze-
go klapa (30) odchyla sie od brzegu otwo-
ru i przedmiot jest usuwany, w przypad-
ku za$, gdy ciezar przedmiotu jest nieod-
powiedni, czujnik (42) nie wpada w wy-
ciecie dZwigni dwuramiennej (40), wsku-
tek czego przy przesuwie plyty (4) w dét
przedmiot jest przenoszony dalej.

4. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz.
3, znamienna tym, Ze urzadzenie jest zao-
patrzone w kilka przyrzadéw doprowa-
dzajacych (B,, B,, B;....), z ktérych dla
kazdego przeznaczona jest odpowiednia
liczba belek wagowych i miejsc, w ktorych
odbywajg sie dodatkowe czynno$ci pomo-
cnicze, zaleznie od wyniku wrazenia, np.
dodawanie materialu lub usuwanie przed-
miotéw.

Vliadimir Dmitrijevié¢ Popow.
Zastepca: inz. F. Winnicki.
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