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Przekaznik programowy, zwlaszcza do wielokrotnego
samoczynnego ponownego zalaczania wylacznikow mocy

1

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest prze-
kaznik programowy zaopatrzony w zegarowy me-
chanizm opézZniajgcy, w tarcze krzywkowsg wsp6i-
pracujacy z zestykiem impulsowym, w elektroma-
gnetyczny zesp6t uruchamiajgcy oraz urzadzenie
sprzeglowe laczace obydwa te zespoly i wspo6l-
pracujgce z osobnym zestykiem przelgczanym,
ktére umoczliwia wylgczenie cewki zespoiu uru-
chamiajgcego w czasie pracy tarczy krzywkowej.
Przekaznik programowy wedlug wynalazku moze
znalezé zastosowanie zwlaszcza w urzadzeniach
do wielokrotnego samoczynnego ponownego zalg-
czania wylgczniké6w mocy.

Wielokrotne samoczynne, ponowne zalgczanie
SPZ wytacznik6w mocy polega na kolejnym wyko-
naniu nastepujacych lgczen wylacznika: wylgcze-
niu wylgcznika w przypadku zwarcia na linii wy-
sokiego napiecia, ponownego wlgczenia go po
uplywie okre§lonego czasu, utrzymanie w stanie
wlgczonym przez nastawiony czas, a nastepnie
wielokrotne powtdrzenie tych samych czynnoSci,
a w przypadku, gdy zwarcie trwa w dalszym ciggu
— wyeliminowanie po ostatnim wylgczeniu — mo-
zliwo$ci dalszego jego samoczynnego wlgczania.

Powyzszy cykl wielokretnego SPZ jest realizo-
wany dotychczas za pomoca zespolu przekaznikéw,
zlozonego co najmniej z przekaZnika nadmiarowo-
pradowego, kilku przekazZniké6w czasowych i kil-
ku wspélpracuja¢ych z nimi przekaZnikéw po-
mocniczych, na przyklad wylaczajgcych impulsy
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pobudzajgce ukiad w trakcie wykonywania pro-
gramu oraz kilkunastu zestykéw przelgczanych.
Tego rodzaju zespoly majg stosunkowo skompli-
kowane uklady polaczen, ktére obnizaja pewno$é
dzialania urzgadzenia, a ponadto sg bardzo kosz-
towne ograniczajgc mozliwo$Sci stosowania wielo-
krotnego SPZ.

Powyzsze wady i niedogodnoSci usuwa prze-
kaZznik programowy wedlug wynalazku, ktéry za-
opatrzony jest w znany zegarowy mechanizm
op6Zniajgcy z tarczg krzywkowg wspoéipracujaca
z zestykiem impulsowym i w elektromagnetycz-
ny zesp6t uruchamiajgcy oraz w urzadzenie sprze-
glowe lgczgce obydwa te zespoly i wspébipracuja-
ce z dodatkowym zestykiem przelgcznym, ktéry
umozliwia wylaczenie elektromagnesu w czasie
wykonywania programu przez krzywke. Dzieki
temu eliminuje on stosowane dotychczas skompli-
kowane uklady przekazniké6w i stanowi znacznie
prostszy i pewniejszy w dzialaniu uklad elek-
tryczny, a ponadto wielokrotnie tanszg konstruk-
cje w poréwnaniu do znanych urzadzen stuzacych

“do tego celu.

Wynalazek jest blizej wyja$niony na rysﬁhku,
na ktérym fig. 1 przedstawia przykltadowo kon-
strukcje przekaZnika- programowego, fig 2 — od-
powiadajgcy jej schemat elektryczny, a fig. 3 —
przykladowy program przekaimka zaopatrzonego
w krzywke wedlug fig. 1 do dwukrotnego SPZ.

Przekazmk programowy Wed}ug wynalazku
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sklada sie z nastepujacych podstawowych zespo-
I6w: z zespolu programujacego, z zespolu urucha-
miajgcego oraz urzadzenia sprzeglowego, laczace-
go te dwa zespoly.

Zesp6l programujacy sktada sie ze znanego ze-
garowego mechanizmu op6Zniajacego 1, z osadzo-
nejnaosi 2 tegomechanizmu tarczy krzywkowej 3,
wspolpracujacej z zestykiem impulsowym 5 oraz
z dodatkowego zestyku impulsowego 6, urucha-
mianego beipoérednio przez zesp6l uruchamiajacy.

Zestyk impulsowy 5 sklada sie ze stykéw 8, wy-
laczajgcych wylgcznik mocy oraz stykéw 7, zalg-
czajacych ten wylacznik. Zestyk przelgczalny 6
sklada sie ze stykow wylaczajacych 10, polaczo-
nych szeregowo ze stykami 8 oraz stykéw zalg-
czajacych 9 polaczonych szeregowo ze stykami 7.

Tarcza krzywkowa 3 ma ksztaltowg powierzch-
nie obwodowa 4, ktéra odpowiada zaloZzonemu
programowi SPZ i jest zaopatrzona w sprezyne
powrotng 11, sprowadzajacg ja do polozenia wyj-
kciowego. -

Zesp6! uruchamiajgcy urzadzenia stanowi elek-
tromagnes, ktérego cewka 12 wlaczona szeregowo
przez zestyk przelaczny urzadzenia sprzg¢glowego
jest pobudzana przez impuls z zabezpieczenia
nadmiarowego, za§ ruchomy rdzen 13 jest zaopa-
trzony w wysuwajaca go z cewki sprezyne 14, W
otudowie 15 elektromagnesu jest ponadto osadzo-
ny przesuwnie zderzak 16 uruchamiajgcy we wsu-
nietym polozeniu rdzenia 13 zestyk impulsowy 6.

Urzadzenie sprzeglowe 1lgczace zesp6l urucha-
miajacy z zespolem programujgcym sklada sie
z dzwigni zabierakowej 17, osadzonej obrotowo na
csi 2 i polgczonej z jednej strony za pomoca cie-
gla 18 z rdzeniem 13 elektromagnesu, a z drugiej
za pomocg uchwytu izolacyjnego 19 z elementem
srodkowym 20 zestyku przelacznego 21, przy-
twierdzonego do tarczy krzywkowej 3. Dzwignia
17 jest ponadto zaopatrzona w wyciecie 22 lub in-

nego rodzaju element ograniczajacy jej ruchy,
wspoélpracujagcy z elementem zderzakowym, na
przyklad z czopem 23, polaczonym z tarcza

krzywkowg 3, w ten sposéb, ze w poczatkowej fa-
zie ruchu rdzenia 13, po zwolnieniu go przez elek-
tromagnes obraca on jalowo diwignie 17 w obre-
bie wyciecia 22, powodujac przelgczenie S$rodko-
wego elementu 20 zestyku przelgcznego 21, za$
w koncowej fazie ruchu tarczy krzywkowej 3 jej
element zderzakowy 23, przesuwajgc sie w wycie-
ciu 22 powoduje ponowne przelaczenie tego zesty-
ku 21 w polozenie wyjSciowe.

Dzialanie przekaznika programowego wediug
wynalazku w przykladowym zastosowaniu go do
dwukrotnego samoczynnego ponownego zalgcza-
nia wylgcznika mocy opisano ponizej.

W przypadku wystapienia zwarcia na linii wy-
sokiego napiecia prad zwarcia I. (fig. 3), powo-
duje pobudzenie zabezpieczenia nadmiarowego i
wystanie impulsu pobudzajacego na cewke 12
elektromagnesu. Wskutek tego nastepuje wciag-
niecie rdzenia 13, kt6éry za pomoca ciegla 18
i dzwigni 17 obraca krzywke 3 napinajgc sprezy-
ne powrotng 11. W konicowej fazie ruchu rdzenia
13, powoduje on przesuniecie zderzaka 16 i prze-
lgczenie zestyku impulsowego 6 w polozenie, w
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ktorym nastepuje zamkniecie stykow 10 i wylg-
czenie wylacznika. Polozeniu temu odpowiada
punkt A na wykresie (fig. 3). Ro6éwnocze$nie w
koncowym etapie obrotu tarczy krzywkowej 3
nastepuje przelgczenie przez jej powierzchnie
ksztaltowa 4 zestyku impulsowego 5 w polozenie,
w ktéorym zamyka sie jego styk 7. RoOwnocze$nie
wskutek wylgczenia wylacznika nastepuje prze-
rwanie impulsu pobudzajgcego cewke 12, zwolnie-
nie rdzenia 13, ktéry odpychany przez sprezyne 14
przesuwa sie w kierunku powrotnym.

W pierwszej fazie powrotnego ruchu rdzenia

13, nastepuje zwolnienie zderzaka 16 i przelgcze-

nie zestyku impulsowego 6 w polozenie, w ktorym
zamkniety zostaje styk 9, co powoduje ponowne
zalaczenie wylgcznika odpowiadajace punktowi B
na wykresie (fig. 3). Czas t; (miedzy punktami A
i B) jest czasem wilasnym <dzialania mechanizmu
wylacznika, Rownocze$nie w poczatkowej fazie
ruchu powrotnego rdzenia 13 = polgczone z nim
cieglo 18 powoduje niewielki obrét dzwigni zacze-
powej 17, ograniczony wymiarami wyciecia 22,
wskutek czego polgczony z dZwignig 17 uchwyt 19
powoduje przelgczenie zestyku przelgcznego 21
w polozenie, w ktérym nastepuje rozwarcie styku
21b wlaczonego szeregowo- -w obwod  cewki 12, a
tym samym przerwanie doplywu impulséw wysy-
lanych przez uklad zakezpieczen.

W dalszej fazie ruchu powrotnego rdzenia 13
elektromagnesu nastepuje réwnoczesny obrot tar-
czy krzywkowej 3, napedzanej przez sprezyne po-
wrotng 11, z opéZnieniem wywolanym przez me-
chanizm zegarowy 1. Ruchowi tarczy w obszarze
wystepu 4a odpowiada utrzymanie styku 7 w sta-
nie zamknietym, a w obszarze wyciecia 4b jego
otwarcie, a zamkniecie styku 8 i wylgczenie wy-
lacznika, ktéremu odpowiada odcinek CD na wy-
kresie (fig. 3), za§ w obszarze wystepu 4¢ — zam-
kniecie styku 7 i ponowne wigczenie wylgcznika
oraz otwarcie styku 8 i utrzymanie go w tym
potozeniu przez czas t:, ktéremu odpowiada odci-
nek D, E na wykresie (fig. 3). Nastepnie ruchowi
tarczy w obszarze wyciecia 4d, ktéremu odpowia-
da punkt E wykresu, odpowiada ponowne roz-
warcie styku 7 i zamkniecie styku 8 i ostatecz-
ne wylgczenie wylgcznika mocy o ile w calym
czasie trwania cyklu pracy przekaZnika utrzymy-
walo sie na linii trwale zwarcie, ktéremu odpo-
wiadat prad I..

W koncowej fazie ruchu tarczy 3 nastepuje za-
trzymanie rdzenia 13 elektromagnesu w jego wy-
sunietym polozeniu, a tym samym zatrzymanie
polaczonej z nim za pomoca ciegla 18 diwigni za-
czepowej 17, wskutek czego dalszy obrét tarczy 3
i zwigzanego z nig zestyku przelgcznego 21 w za-
kresie, na ktéry pozwala wyciecie 22, powoduje
przelgczenie tego zestyku w polozenie, w ktéorym
zostaje zwarty styk 21b, powodujgc tym samym
ponowne wlaczenie cewki 12 elektromagnesu w
uklad zabezpieczenia nadpradowego wylgcznika
mocy.

W tym polozeniu poszczegblne zespoly przekaZz-
nika programowego powrdcily w polozenie wyj-
Sciowe i sa przygotowane do nastepnego cyklu
pracy. '
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Przekaznik programowy wedlug wynalazku mo-
do wszelkiego rodzaju

samoczynnych urzadzen przelgczajgcych, od kto-
rych jest wymagane wylaczenie zespolu uruchamia-
jacego w trakcie pracy zespolu programujgcego,
zwlaszcza do wielokrotnego samoczynnego ponow-
nego zalaczania wylacznik6w mocy.

1.

Zastrzezenia patentowe

Przekaznik programowy, zwilaszcza do wielo-
krotnego samoczynnego ponownego zalgczania
wylacznikéw mocy, wyposazony w zespdt pro-
gramujacy z zegarowym mechanizmem opdéznia-
jacymiw sprzezong z nim tarcze krzywkowa,
wspolpracujaca z zestykiem impulsowym oraz
w elektromagnetyczny zespét uruchamiajgcy.

znamienny tym, ze jest zaopatrzony w urza-

dzenie sprzegajace, ktére lgczy zespdt progra-

10

15

. Przekaznik wedlug zastrz. 1, znamienny

6
mujagcy z zespolem uruchamiajacym i zlozones
jest z polgczonej z rdzeniem (13) elektroma-
gnesu dziwigni zabierakowej (17), osadzonej
obrotowo na osi (2) tarczy krzywkowej (3) i po-

tagczonej z tg krzywka za pomocg elementu
zderzakowego (23), jak rowniez z elementu
ograniczajgcego (22) ruch tej diwigni (@17)

wzgledem tarczy krzywkowej (3) oraz z wig-
czonego szeregowo w obwod cewki (12) elek-
tromagnesu zestyku przelgcznego (21), zwig-
zanego z tarcza krzywkowa (3) i polgczonegn
za pomoca uchwytu (19) z tg dZwignig (i7).
tym,
ze jego zestyk impulsowy (6) jest polgczony
z obudowg (15) elektromagnesu i uruchamia-
ny jest za pomoca zderzaka (16) przesuwanego
przez rdzen elektromagnesu w jego wsunietym
polozeniu.
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