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L'invention concerne un disposititf de connexion comprenant un connecteur femelle (2) et un connecteur male (1). Le connecteur
femelle (2) comprend : - un boitier (23) comportant des parois (9b, 10b, 11b, 12b) délimitant une cavité de réception (4) d'un
connecteur méle (1); et - des doigts de contacts (24), s'étendant le long d'au moins une desdites parois (10b, 11 b) et destinés a
coopérer avec les contacts (15) correspondants du connecteur méle (1); des cloisons d'isolation (27) en matériau diélectrique
faisant saillie de la (des) paroi(s) (10b, 11 b) vers l'intérieur de la cavité (4) et disposées entre les doigts de contact (24).
L'invention concerne également un connecteur male (1) destiné a étre introduit dans la cavité dudit connecteur femelle (2). Par
ailleurs l'invention concerne également un systéme médical d'acquisition de signaux électriques équipé d'un tel dispositif de
connexion.
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Dispositif de connexion et systéme médical d’acquisition de signaux électriques

équipé d’un tel dispositif de connexion

Linvention concerne le domaine de la connectique pour la transmission de
signaux électriques.

Plus particulierement, linvention concerne un connecteur femelle, un
connecteur male, un dispositif de connexion pour la transmission de signaux
électriques comportant de tels connecteurs, femelle et male, et un systéeme
médical d’acquisition de signaux électriques, équipé d’un tel dispositif de

connexion.

Dans l'art antérieur, de nombreux types de connecteur sont connus. Parmi cette
diversité, les connecteurs RJ, Registered Jack ou prise jack enregistrée,
constituent des standards internationaux utilisés notamment pour les appareils

téléphoniques fixes ou dans le domaine des réseaux informatiques.

Les connecteurs RJ se composent d’'un connecteur femelle et d’'un connecteur
male. Le connecteur femelle comprend un boitier délimitant une cavité de
réception d'un connecteur male et des contacts, destinés a coopérer avec les
contacts correspondants du connecteur male, s’étendant le long d’'une des
parois de la cavité. Le connecteur male comprend un corps en matériau
diélectrique, comportant un logement pourvu d’une ouverture pour le passage
de cables et des griffes de contact auto dénudantes insérées dans des
encoches, formées sur une des faces extérieures du corps.

Ce type de connecteur est peu codteux, facile a fabriquer et peut étre raccorde

facilement aux cables transmettant les signaux électriques.

Toutefois, lisolation électrique entre les contacts de ces connecteurs est
fortement limitée. Ainsi, lorsque les signaux électriques présentent de fortes
intensités, les risques de formation d’'un arc électrique entre deux contacts des

connecteurs sont élevés.

Ainsi, ces connecteurs ne peuvent pas étre utilisés dans certains domaines

d’application.
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C’est notamment le cas dans le domaine des systémes médicaux d’acquisition
de signaux électriques, tels que, par exemple, les systémes pour la réalisation
d’électrocardiogrammes, qui ne peuvent pas utiliser des connecteufs du type
RJ.

En effet, dans une telle application, les connecteurs sont raccordés a des cables
associés a des électrodes de surveillance ECG placées prés du cceur du
patient. Ainsi, il est possible d'obtenir des signaux permettant d’étudier les
pathologies cardiovasculaires. Pour certaines pathologies, une forte décharge
électrique, de défibrillation, est administrée en urgence au patient, a proximité
du cceur. Or, si la décharge électrique est administrée lorsque les électrodes
sont placées sur la peau prés du cceur du patient, il existe un risque important
de formation d’un arc électrique entre les contacts du connecteur, si ceux-ci ne
sont pas suffisamment isolés électriquement. La formation d’'un arc électrique
est a proscrire totalement car un tel phénoméne risque d’endommager le
dispositif d'acquisition des signaux d’'électrocardiographie, qui ne permettrait
plus alors de suivre les évolutions cardiaques ; et de créer des perturbations
électromagnétiques nuisibles. En outre, ce phénoméne absorbe une partie de
I'énergie de la décharge électrique et diminue ainsi I'efficacité de la défibrillation

au patient.

Par conséquent, les connecteurs du type RJ ne peuvent pas étre utilisés pour
ce type d’application et il est d'usage d'utiliser des connecteurs a broches
comprenant un connecteur male comportant une pluralit¢ de broches de
contacts et un connecteur femelle comprenant une pluralité d’alvéoles de

réception des broches, séparées par un matériau diélectrique.

Toutefois, ces connecteurs sont relativement colteux et complexes a fabriquer.
En outre, le raccordement des connecteurs aux cables est le plus souvent

réalisé par soudure, ce qui augmente d’autant plus les colts de mise en oeuvre.

L’invention vise a remédier aux problémes de l'art antérieur mentionnés ci-
dessus, en proposant un dispositif de connexion qui soit, a la fois simple, peu

colteux et présente une bonne isolation électrique entre les contacts.
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A cet effet, l'invention propose, selon un premier aspect, un connecteur femelle

pour la transmission de signaux électriques comprenant :

un boitier comportant des parois délimitant une cavité de réception d'un

connecteur male ;

- des premiers doigts de contacts, s’étendant parallélement a une premiére
paroi et destinés a coopérer avec des contacts correspondants du
connecteur male ; et

- des cloisons d’isolation en matériau diélectrique faisant saillie de la premiére

paroi vers l'intérieur de la cavité et disposées entre les premiers doigts de

contact.

Ainsi, la fabrication du connecteur femelle est simple et peu colteuse et

lisolation électrique est nettement améliorée par les cloisons d’isolation.

Avantageusement, le connecteur comprend des seconds doigts de contact
s'étendant parallélement a une seconde paroi, opposée a la premiére paroi, et
des cloisons d’isolation, en matériau diélectrique, faisant saillie de la seconde
paroi vers lintérieur de la cavité et disposées entre les seconds doigts de
contact. Les doigts de contact sont donc répartis le long d’au moins deux parois
opposées. Ainsi, selon l'invention, deux parois sont utilisées pour la disposition
des doigts, ce qui permet d’accroitre les distances entre les doigts de contact et

d’augmenter ainsi l'isolation.

Avantageusement, les premiers et les seconds doigts de contact sont disposés,
en quinconce, les uns par rapport aux autres. Ainsi, les doigts de contact sont

réguliéerement répartis, de part et d’autre du corps du connecteur male.

Les cloisons d'isolation peuvent notamment étre réalisées en polyamide qui est
un matériau présentant un trés bon compromis entre ses caractéristiques

d’isolation et son codt.

Les doigts de contacts peuvent étre en laiton. Le laiton est a la fois avantageux

et résistant mécaniquement a un grand nombre de connexions.
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Dans un mode de réalisation, les doigts de contact présentent une section

cylindrique.

Avantageusement, au moins une des parois du boitier est équipée d’au moins
un repére détrompeur. Ainsi, les risques d'utilisations non appropriées du

connecteur sont réduits.

Avantageusement, au moins une des parois est équipée de moyens de butée

permettant de maintenir le connecteur male dans la cavité.

Selon un second aspect, l'invention propose un connecteur male pour la

transmission de signaux électriques comprenant :

- un corps en matériau diélectrique, destiné a étre introduit dans un
connecteur femelle selon le premier aspect de I'invention, comprenant des
doigts de contact et des cloisons d’isolation, ledit corps comportant :

- un logement pourvu d’'une ouverture pour le passage de cables ;

- des faces extérieures destinées a venir en vis-a-vis des parois
délimitant la cavité du connecteur femelle ;

- des encoches formées sur au moins une premiere face extérieure
munies d’une lumiére débouchant dans ledit logement ; et

- des griffes de contacts, insérées dans lesdites lumieres, comportant une
piste de contact destinée a coopérer avec les doigts de contact du
connecteur femelle et une portion auto dénudante s’étendant dans le
logement ;

chaque encoche présente des dimensions adaptées pour recevoir un doigt de

contact et une des cloisons d’isolation de maniére a constituer une séparation

entre ladite encoche et une encoche voisine.

De méme, le connecteur est simple a fabriquer et le raccordement des cables
au connecteur male est facilement réalisé au moyen des griffes auto
dénudantes de contact. En outre, pour chaque encoche, le doigt et la griffe de

contact, respectivement du connecteur femelle et male, sont isolés des autres
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contacts par la cloison d’isolation du connecteur femelle et la barriére délimitant

'encoche qui forment ensemble un obstacle isolant.

Avantageusement, chaque encoche présente, entre la lumiére et un bord de
ladite encoche, un premier espace de réception d'un doigt de contact ou d’'une
cloison d’isolation. En outre, chaque encoche présente, entre la griffe de contact
et le plan de la premiére paroi, un second espace de réception d'une cloison

d’isolation ou d’un doigt de contact.

Avantageusement, des encoches munies d’une lumiére débouchant dans le
logement sont formées sur une seconde face extérieure, opposée a la premiére
face extérieure ; des griffes de contacts étant insérées dans lesdites lumiéres.
En outre, les griffes de contact insérées dans les lumiéres de la premiére face
extérieure et celles de la seconde face extérieure sont disposées en quinconce.
Ainsi, les contacts sont réguliérement répartis et la distance les séparant est

accrue.

Avantageusement, la portion auto dénudante présente une forme en W,
s’étendant dans le plan longitudinal du connecteur et dont les deux branches
sont destinées a sectionner la gaine du cable. Ainsi, une telle griffe de contact

permet d'obtenir une bonne qualité de connexion.

Selon un troisiéme aspect, l'invention concerne un dispositif de connexion pour
la transmission de signaux électriques comprenant un connecteur femelle selon
le premier aspect de l'invention et un connecteur male selon le second aspect

de l'invention.

Enﬁn, selon un quatriéme aspect, linvention propose un systéme médical

d’acquisition de signaux électriques comprenant :

- des électrodes destinées a étre mise en contact avec le corps d'un patient ;

- un dispositif de connexion a des moyens de traitement des signaux
électriques ;

- des cables connectés d'une part auxdites électrodes et d’autre part au

dispositif de connexion ;
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- le dispositif de connexion est un dispositif de connexion selon un troisiéme

aspect de l'invention.

Ainsi, en raison de la facilité de fabrication du connecteur, le systéme médical
selon l'invention présente de faibles colts de fabrication et peut notamment étre
a usage unique. Par conséquent, un tel systéme médical permet de diminuer les
risques sanitaires de maladies infectieuses liés a I'utilisation de ce systéme

et/ou de s’affranchir des opérations de stérilisation.

En outre, un tel systéme peut étre utilisé simultanément a I'administration d'un

choc de défibrillation.

D’autres objets et avantages de linvention apparaitront au cours de la

description qui suit, faite en référence aux dessins annexés, dans lesquels :

la figure 1 est une vue en perspective d’'un connecteur male selon

I'invention ;

- la figure 2 est une vue en perspective, en coupe longitudinale du connecteur

male de la figure 1 ;

- lafigure 3 est une vue de dessus du connecteur méle de la figure 1 ;

- lafigure 4 est une vue arriére du connecteur male de la figure 1 ;

- lafigure 5 représente une griffe de contact du connecteur male ;

- la figure 6 est une vue en perspective illustrant un connecteur male et un
connecteur femelle, selon l'invention, lors de l'introduction du connecteur

male dans le connecteur femelle ;

- la figure 7 est une vue en perspective d'un connecteur femelle selon

l'invention ;
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- la figure 8 est une vue arriére du boitier du connecteur femelle de la figure
7,

- lafigure 9 est une vue de c6té d’un doigt de contact du connecteur femelle ;

- la figure 10 est une représentation schématique d'un systéme médical
d’'acquisition des signaux électriques provenant du corps humain, selon

'invention ; et

- la figure 11 est une représentation détaillée, en coupe transversale, d'un
dispositif de connexion selon linvention comprenant un connecteur male

inséré dans le connecteur femelle.

Le connecteur male 1, illustré sur les figures 1 a 4, comprend un corps 3 en
matériau diélectrique destiné a étre introduit dans la cavité 4 du connecteur
femelle 2. Le corps 3 est une piéce en plastique moulée et peut notamment étre

réalisé en polycarbonate.

En face arriere, le corps 3 présente une ouverture 5 débouchant sur un
logement 6, permettant l'introduction des cébles 7 a lintérieur dudit corps 3.
Avantageusement, afin d’assurer le guidage des cables 7 a lintérieur du
logement 6, le corps 3 est muni de gorges 8a, 8b de guidage des cables 7,
représentées de fagon détailiée sur la figure 4. Les gorges 8a, 8b sont formées
sur les parois intérieures, supérieure et inférieure, du logement 6 et présentent
un profil en arc de cercle, dont le rayon est Iégérement supérieur au diamétre

des céables 7.

Le corps 3 comporte cing faces extérieures destinées a venir en vis-a-vis des
parois de la cavité 4 du connecteur femelle 2: une face avant 9a, une face droite

12a, une face gauche 13a, une face supérieure 11a et une face inférieure 10a.

Des encoches 14 de réception des griffes de contact 15 sont formées dans les
faces supérieure 11a et inférieure 10a du corps 3. Les encoches 14 sont
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séparées par des barrieres isolantes 25, formées dans lesdites faces supérieure
11a et inférieure 10a. Avantageusement, les encoches 14 présentent une
hauteur, supérieure a 0,8 mm, de préférence supérieure ou égale a 1 mm, et
une largeur, supérieure a 1 mm, de préférence supérieure ou égale a 1,4 mm.
En outre, les barriéres isolantes 25 présentent une épaisseur, supérieure a 0,5

mm, de préférence supérieure ou égale a 0,6 mm.

Des lumiéres 16 débouchant a l'intérieur du logement sont formées dans les
encoches 14. Les lumiéres 16 permettent I'insertion des griffes de contact 15 a .

l'intérieur du corps 3.

Les griffes de contact 15, représentées sur la figure 5, comportent une piste de
contact 28 qui émerge du boitier 3 et une portion auto dénudante 17, insérée a
I'intérieur du logement 6. La portion auto dénudante 16 présente une forme en
W, qui s’étend dans le plan longitudinal du connecteur 1. Ainsi, les deux
branches 18, 19 du W sectionnent la gaine du cable 7, en deux points espacés
le long de chaque cable 7. Les branches 18, 19 permettent de réaliser la
connexion électrique et permettent en outre, de maintenir les cables 7 dans le
corps 3. Les griffes de contact 15 possédent deux épaulements 20a, 20b venant
en butée contre deux surfaces d'appui, formées a l'intérieur des lumiéres 16.
Dans un mode de réalisation, les griffes de contact 15 peuvent étre réalisées
dans un matériau conducteur, transparent aux rayons X, tel que le carbone alors

que, dans un autre mode de réalisation, celles-ci sont réalisées en laiton.

Les griffes de contact 15, ainsi que les encoches 14 et lumiéres 16 sont
disposées, en quinconce, de part et d’autre du corps 3 du connecteur 1. Les
griffes de contact 15 sont disposées parallélement les une aux autres et sont
alternativement dirigées vers la face supérieure 11a et vers la face inférieure
10a. Ainsi, les distances « a » séparant les pistes des contacts, disposées sur la
méme face 10a, 11a du corps 3 sont accrues, ce qui permet d’augmenter

l'isolation entre les griffes de contact 15.

En outre, les portions auto dénunantes 17 des griffes 15 s’enfoncent

alternativement par le dessus et par le dessous des cables 7. Ainsi, les portions
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auto dénudantes 17 de deux griffes voisines 15 sont isolées par les gaines
isolantes des cables 7. En outre, les cables 7 étant maintenues dans des gorges
8a, 8b dont les dimensions ne sont que légérement supérieures a celles des
cables 7, le corps 3 assure également une isolation électrique entre les griffes

15, au niveau du logement 6.

Le raccordement des cables 7 au connecteur male 1 est opéré de la maniére
suivante. Dans un premier temps, les cables 7 sont insérés a lintérieur du
logement 6 via 'ouverture 5 et placés en butée contre la paroi intérieure avant
du logement 6. Par la suite, les griffes de contacts 15 sont poussées a l'intérieur
du logement 6, au moyen d’une pince a sertir par exemple, jusqu’a ce que les
épaulements 20a, 20b viennent en butée contre les surfaces d’appui formées
dans les lumiéres 16. Ainsi, les branches 18, 19 sont connectées aux cables 7
en percant la gaine isolante. Par conséquent, il n’est pas nécessaire de dénuder

les fils 7 avant de les introduire dans le logement 6 du connecteur male 1.

Le connecteur 1 représenté permet la connexion de six cables. Ainsi, dans le
mode de réalisation représenté, trois encoches 14 sont formées dans la fabe
supérieure 11a et trois encoches 14, chacune décalées latéralement par rapport
aux encoches 14 de la face supérieure 11a, sont formées dans la face inférieure
10a.

Par ailleurs, la face latérale gauche 13a est équipée des moyens de verrouillage
comprenant une languette élastique 21 de verrouillage et une surface de butée
portée par la languette élastique 21. La surface de butée vient coopérer avec
des moyens de butée formés sur le connecteur femelle, de fagcon a maintenir le

connecteur male 1, en place dans la cavité 4.

La face latérale droite 12a est équipée d'un repére détrompeur 22 qui est, dans
le mode de réalisation représenté, composé de trois demi-cylindres destinés a
venir s'insérer dans des formes complémentaires 29 formées dans une paroi

12b du boitier 23 du connecteur femelle 2.
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Le connecteur femelle 2, illustrée sur la figure 7 et 8, comprend un boitier 23
pourvu d’'une cavité 4 délimitée par cinq parois : gauche 13b, droite 12b,
supérieure 11b, inférieure 10b et une paroi de fond 9b. Le boitier 23 est
également une piéce plastique moulée dans un matériau diélectrique, pouvant

notamment étre réalisée en polyamide.

Des doigts de contact 24, illustrés sur la figure 9, comprennent une portion de
contact 32 qui s’étend le long des parois, supérieure 11b et inférieure 10b,
parallélement a celles-ci. La portion de contact 32 comprend une extrémité
recourbée 26 venant en contact contre les parois 10b et 11b et assurant une
élasticité a la portion de contact 32. Par ailleurs, les doigts de contact 24 sont,

de préférence, réalisés en laiton.

Les positions des doigts de contacts 24 sur les parois, supérieure 11b et
inférieure 10b, sont agencées de maniere a ce que les pistes des dits doigts de
contact 24 coopérent avec les griffes de contacts 15 correspondantes du
connecteur male 1. Ainsi, les doigts de contact 24 sont également disposés en
quinconce. Dans le mode de réalisation représenté, les doigts de contacts 24
d’une méme paroi 10b, 11b sont éloignés d’'une distance supérieure a 1 mm, de

préférence supérieure.ou égale a 1,4 mm.

Des cloisons d'isolation 27, formées dans les parois supérieure 11b et inférieure
10b sont disposées entre les doigts de contact 24. Les cloisons d'isolation 27
font saillies des parois 11b, 10b vers l'intérieur de la cavité 4. Dans le mode de
réalisation représenté, les cloisons 27 présentent une hauteur supérieure a 0,8

mm, de l'ordre de 1 mm.

Comme représenté sur les figures 6 et 11, les dimensions des encoches 14 du
connecteur male 1 sont agencées pour permettre l'insertion d’'un doigt de
contact 24 et d’'une cloison d’isolation 27 a l'intérieure de ladite encoche 14. En
effet, lorsque le connecteur male 1 vient s’insérer dans la cavité 4 du connecteur
femelle 2, le doigt de contact 24 vient coopérer avec la griffe de contact 15 afin
d’assurer la connexion et la cloison d’isolation 27 constitue avec la barriere 25

une séparation entre ladite encoche 14 et une encoche voisine 14.
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Dans le mode de réalisation représenté sur la figure 11, la cloison d’isolation 27
est recue dans un premier espace de réception 34 s’étendant entre la griffe de
contact 15 et un bord de I'encoche 14. La cloison d’isolation 27 coopére alors
avec un bord de I'encoche 14 et constitue avec la barriére 25 une séparation
isolante avec une encoche voisine.Par ailleurs, le doigt de contact 24 entre en
contact, en vis-a-vis, avec la griffe de contact 15 et est regue dans un second
espace de réception 35 s’étendant entre la griffe de contact 15 et le plan de la

paroi 11a.

Dans un autre mode de réalisation non illustré, on pourra également prévoir que
les doigts de contact 24 présentent une section cylindrique et soit regus dans un
premier espace de réception 34 s’étendant entre la griffe de contact 15 et un
bord de I'encoche 14. Dans ce cas, le contact entre le doigt 24 et la griffe 15 est
latéral. Par ailleurs, la cloison d’isolation 27 est regue dans un second espace
de réception 35 s’étendant entre la griffe de contact 15 et le plan de la paroi
11a.

On notera également que, dans le mode de réalisation représenté, une des
parois 12b du boitier 23 est équipée d’au moins un repére détrompeur 29, formé
de trois cavités demi cylindriques. En outre, la paroi gauche 13b est équipée de

moyens de butée permettant de maintenir le connecteur méle dans la cavité.

Par ailleurs, le connecteur femelle 2 représenté est destiné a étre connecté a un
circuit imprimé. A cet effet, une partie des doigts de contact 24 émerge
perpendiculairement sur le dessus du boitier 23 sous forme de picots afin de
permettre la connexion des doigts aux pistes du circuit imprimé. En oufre, le
boitier 23 est muni de pattes de fixation 31 destinée a étre introduites dans des

orifices formés dans le circuit imprimé.

Le systéme médical, représenté sur la figure 10, comprend des électrodes 30
qui sont destinées a étre disposées sur le corps d’'un patient, un dispositif de
connexion a des moyens de traitement des signaux 33 et des cébles 7. Le

dispositif de connexion est composé des connecteurs, male 1 et femelle 2, selon
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invention. Les cables 7 sont connectés, d’'une part ,a une électrode 30 et,

d’autre part, a une griffe de contact 15 du connecteur male 1.

Dans un mode de réalisation préféré de l'invention, les cables 7 utilisés pour la
liaison entre les électrodes 30 et le connecteur male 1 sont des cables en

nappe.

L’invention est décrite dans ce qui précéde a titre d'exemple. Il est entendu que
'homme du métier est a méme de réaliser différentes variantes de réalisation de

l'invention sans pour autant sortir du cadre de Finvention.

On notera notamment que bien que les connecteurs représentés soit des
connecteurs six cables, il est également possible de réaliser, sur le méme
principe, des connecteurs pour 4, 5, 7, 8 cables ou plus selon la configuration

souhaitée.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de connexion pour la transmission de signaux électriques
comportant :
- un connecteur femelle (2) comprenant :
- un boitier (23) comportant des parois (9b, 10b, 11b, 12b) délimitant une
cavité de réception (4) d’'un connecteur male (1) ; et
- des premiers doigts de contacts (24), s’étendant parallélement & une
premiére paroi (10b, 11b) et destinés a coopérer avec des contacts (15)
correspondants du connecteur male (1) ;
- un connecteur male (1) comprenant :
- un corps (3) en matériau diélectrique, destiné a étre introduit dans le

connecteur femelle (2), ledit corps (3) comportant :

un logement (6) pourvu d’'une ouverture (5) pour le passage de
cables (7) ;

- des faces extérieures (9a, 10a, 11a, 12a, 13a) destinées a venir en
vis-a-vis des parois (9b, 10b, 11b, 12b, 13b) délimitant la cavité (4)
du connecteur femelle (2) ;

- des encoches (14) formées sur au moins une premiére face
extérieure (10a, 11a) munies d’'une lumiére (16) débouchant dans
ledit logement (6) ; et

- des griffes de contacts (15), insérées dans lesdites lumiéres (16),
comportant une piste de contact (28) destinée a coopérer avec les doigts
de contact (27) du connecteur femelle (2) et une portion auto dénudante
(17) s’étendant dans le logement (6) ;

ledit dispositif de connexion étant caractérisé en ce le connecteur femelle (2)
comporte des cloisons d’isolation (27) en matériau diélectrique faisant saillie de
la premiére paroi (10b, 11b) vers l'intérieur de la cavité (4) et disposées entre
les premiers doigts de contact (24) et en ce que chaque encoche (14) du
connecteur male présente des dimensions adaptées pour recevoir un doigt de
contact (24) et une des cloisons d’isolation (27) de maniére a constituer une

séparation entre ladite encoche (14) et une encoche (14) voisine.
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Dispositif de connexion selon la revendication 1, caractérisé en ce que le
connecteur femelle (2) comprend des seconds doigts de contact (24)
s’étendant parallélement a une seconde paroi (11b, 10b) opposée a la
premiere paroi (10b, 11b) et des cloisons d’isolation (27) en matériau
diélectrique faisant saillie de la seconde paroi (11b, 10b) vers l'intérieur de la

cavité et disposées entre les seconds doigts de contact (24).

Dispositif de connexion selon la revendication 2, caractérisé les premiers et
les seconds doigts de contact (24) sont disposés en quinconce les uns par

rapport aux autres.

Dispositif de connexion l'une des revendications 1 a 3, caractérisé en ce
que les doigts de contacts (24) sont éloignés d’une distance supérieure a 1

mm, de préférence supérieure ou égale a 1,4 mm.

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 4, caractérisé en

ce que les cloisons d’isolation (27) sont réalisées en polyamide.

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 5, caractérisé en

ce que les doigts de contacts (24) sont en laiton.

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 6, caractérisé en

ce que les doigts de contact (24) présentent une section cylindrique.

Dispositif de connexion selon Fune des revendications 1 a 7, caractérisé en
ce qu’au moins un des parois (12b) du boitier est équipé d'au moins un

repére détrompeur (29).

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 8, caractérisé en
ce qu'au moins une des parois (13b) est équipée de moyens de butée

permettant de maintenir le connecteur méale (1) dans la cavité (4).
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

15

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 9, caractérisé en
ce que -chaque encoche (14) présente, entre la lumiére (16) et un bord de
ladite encoche (14), un premier espace de réception (34) d’'une cloison
d’isolation (27).

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 10, caractérisé en
ce que chaque encoche (14) présente, entre la griffe de contact (15) et le
plan de la premiére paroi (10a, 11a), un second espace (35) de réception
d’un doigt de contact (24).

Dispositif de connexion selon I'une quelconque des revendications 1 a 11,
caractérisé en ce que les encoches (16) présentent une profondeur

supérieure a 0, 8 mm.

Dispositif de connexion selon I'une quelconque des revendications 1 a 12,
caractérisé en ce que les encoches (16) présentent une largeur supérieure a

1 mm, de préférence supérieure a 1,4 mm.

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 13, caractérisé en
que des encoches (14) munies d'une lumiére (16) débouchant dans le
logement (6) sont formées sur une seconde face extérieure (11a, 10a),
opposée a la premiére face extérieure (10a, 11a) ; des griffes de contacts

(15) étant insérées dans lesdites lumiéres (16).

Dispositif de connexion selon la revendication 14, caractérisé en ce que les
griffes de contact (15) insérées dans les lumiéres (16) de la premiére face
extérieure (10a, 11a) et celles de la seconde face extérieure (11a, 10a) sont

disposées en quinconce.

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 15, caractérisé en
ce que les pistes de contacts (28) d’'une méme face extérieure (10a, 11a)
sont éloignés d’'une distance supérieure a 1 mm, de préférence supérieure

ou égale a 1,4 mm.



10

15

20

25

30

WO 2009/103873 PCT/FR2008/001713

17.

18.

19.

20.

21.

22.

16

Dispositif de connexion selon 'une des revendications 1 a 16, caractérisé en

ce que le corps (3) est reéalisé en polycarbonate.

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 17, caractérisé en

ce que les griffes de contact (15) peuvent étre en carbone.

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 18, caractérisé en
ce que la portion auto dénudante (17) présente une forme en W, s’étendant
dans le plan longitudinal du connecteur (1) et dont les deux branches (18,

19) sont destinées a sectionner la gaine du cable (7).

Dispositif de connexion selon 'une des revendications 1 a 19, caractérisé en
ce qu’au moins une des faces extérieures (12a) du corps est équipée d’au

moins un repere détrompeur (22).

Dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 20, caractérisé en
ce qu'au moins une des faces extérieures (13a) est équipée de moyens de
verrouillage comprenant une languette élastique (21) et une surface de
butée destinée a coopérer avec une surface de butée du connecteur

femelle (2).

Systéme médical d’acquisition de signaux électriques comprenant :

des électrodes (30) destinées a étre mise en contact avec le corps d'un
patient ;

un dispositif de connexion a des moyens de traitement des signaux
électriques ;

des cables (7) connectés d’une part a une desdites électrodes (30) et d’autre
part au dispositif de connexion ;

ledit systéme médical étant caractérisé en ce que le dispositif de connexion

est un dispositif de connexion selon I'une des revendications 1 a 21
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