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Tyrystorowy zespél zasilajacy elektrofiltr
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Przedmiotem wynalazku jest tyrystorowy zesp6i
zasilajgcy elektrofiltr. W dotychczas stosowanych
rozwigzaniach zespolow zasilajacych elektrofiltry
jako element wykonawczy ukladu regulacji sto-
sowane sg transduktory (wzmacniacze magnetycz-
ne) lub tyrystory.

Podstawowymi wadami tych zespoléw sg powol-
ne dzialanie ukladu regulacji przy zwarciach, Xo-
nieczno$é stosowania ztozonych uktadéw sterowa-
nia dla kontroli stanu zwarcia w elektrofiltrze
oraz potrzeba stosowania ogranicznikbw maksy-
malnej warto$ci pradu zasilania.

Celem wynalazku jest uklad eliminujgcy te wa-
dy, a posiadajacy w szczeg6lnoSci zalety takie jak
duza pewno$é dzialania, szybka likwidacja zwaré
i szybki wzrost napiecia po zwarciu.

Cel ten zostal osiggniety w zespole zasilajacym,
przez zastosowanie w jego ukladzie regulacji trzech
petli regulacyjnych.

Pierwsza petla skladajgca sie z polaczonych ze
sobg szeregowo detektora zanikéw napiecia, ele-
mentu usredniajgcego i1 ukladu sterujgcego kag-
tem przewodzenia tyrystoréw, jest wigczona po-
miedzy wyjSciem dzielnika oporowego wysokiego
napiecia a wejSciem (bramkami) zespoilu tyrysto-
réw. Utrzymuje ona zadang intensywno$é prze-
skok6w w elektrofiltrze poprzez zmiane kata wy-
sterowania tyrystorow. ’

Druga petla zlozona z poigczonych ze sobg sze-
regowo, czlonu pomiaru pragdu i ukladu steruja-
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cego katem przewodzenia tyrystoréw, wiaczona
jest pomiedzy wyjSciem przekladnika pradowego
lub bocznika zastepujgcego przekladnik a wej-
Sciem zespolu tyrystoréw. Utrzymuje ona zadang
warto$¢ pradu obcigzenia proporcjonalng do war-
todci sygnalu wyjsciowego z elementu uéredniajg-
cego w pierwszej petli regulacyjnej. Stala czaso-
wa elementu uSredniajacego jest znacznie wiek-
sza od stalej czasowej czlonu pomiaru pradu.

Trzecia petla regulacyjna, zlozona z polgczonych
ze sobg szeregowo: detektora, elementu wysyla-
jacego pojedynczy impuls o nastawialnym czasie
trwania i ukladu sterujgcego, wigczona jest po-
miedzy wyjéciem dzielnika oporowego a wejsciem
(bramkami) tyrystoré6w i powoduje przy kazdym
zaniku napiecia wygaszanie prgdu zwarcia plyng-
cego przez tyrystory.

Przedmiotem wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
przedstawiony jest schemat blokowy ukladu za-
silania i regulacji zespolu zasilajacego elektrofiltr.

Zesp6l zasilajgcy elektrofiltr 1 zawiera: trans-
formator wysokiego napiecia 2, prostownik poéi-
przewodnikowy wysokiego napiecia 3, oporowy
dzielnik wysokiego napiecia 4, detektor zanikéw
napiecia o dwéch wyjsciach 5, element u$rednia-
jacy 6, element impulsujacy 7, uklad sterujgcy 8,
czlon tyrystorowy 9, przekladnik pradowy 10, i
czion pomiaru pradu 11.

Elektrody ulotowe elektrofiltru 1 s3 dolaczone
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do nieuziemionggo bieguna prostownika wysokie-
go napiecia 3, do ktérego dotgczony jest réwniez
jeden zacisk dzielnika oporowego wysokiego na-
piecia 4. Elektrody zbiorcze (osadcze) elektrofiltru
1 sg uziemione, podobnie jak drugi biegun pro-
stownika 3 i dzielnika 4, ktérego wyjsScie jest do-
lgczone do wejscia detektora zanikéw napiecia 5.
Detektor 5 posiada dwa wyj$cia, z ktérych jedno
jest dolaczone do wejscia elementu us$redniajgcego
6, za§ drugie za -posrednictwem elementu impul-
sujgcego 7 do jednego z trzech wej§é ukladu ste-
rujgcego 8.

Wyjscia ukladu sterujgcego dolgczone sg do
obwodéw bramek dwoéch przeciwréwnolegle polg-
czonych tyrystorow 9. Wyjscie elementu usrednia-
jacego 6 jest dotgczone do drugiego wejscia ukla-
du stérujacego 8, do ktorego trzeciego wejscia jést
dotgczone wyjscie czionu pomiaru pradu 11, zasila-
nego z przekladnika prgdowego 10, wlgczonego w
obw6d uzwojenia pierwotnego transformatora wy-
sokiego napiecia 2.

W petli regulacyjnej, ztozonej z dzielnika napie-
cia - 4, detektora 5, elementu us$redniajgcego 6
i ukladu sterujgcego 8, dokonywany jest pomiar
i regulacja intensywno$ci zanikéw napiecia w
elektrofiltrze 1, wywolanych przeskokami iskro-
wymi lub zwarciami, przez co petla ta utrzymuje
zadang intensywno$é przeskokéw w elektrofiltrze
1. Wzrost intensywno$ei przeskokéw ponad war-
to$é nastawiong w elemencie 6 powoduje zmniej-
szenie kata przewodzenia tyrystoréow 9, za$§ brak
przeskok6w powoduje zwiekszenie sygnalu na
wejsciu elementu 6 i zwiekszenie kata przewodze-
nia tyrystor6w oraz tym samym zwiekszenie war-
tosci pradu i napiecia zasilania elektrofiltru 1.

W petli regulacyjnej zlozonej z przektadnika
pradowego 10, czlonu pomiaru prgdu 11 i ukladu
sterujacego 8 dokonywany jest pomiar i regulacja
$redniej wartosci pradu zespolu, przy czym war-
to§¢ zadana pradu jest proporcjonalna do aktual-
nej wartoSci sygnalu wyjSciowego z elementu
udredniajgcego 6 w pierwszej petli regulacyjnej,
przy czym stala czasowa elementu ufredniajgcego 6
jest wieksza od stalej czasowej cztonu pomiarowe-
go pradu 11.

W petli regulacyjnej zlozonej z detektora 5, ele-
mentu impulsujgcego 7 oraz ukladu sterujgcego 8 do-
konywane jest szybkie wygaszanie zwaré w elektro-
filtrze 1. Element pulsujgcy 7 generuje przy kazdym
zaniku napiecia pojedynczy impuls o nastawionym
czasie trwania, ktéry wprowadzony na wejscie
ukladu sterujacege 8 powoduje wygaszenie impul-
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s6w zaplonowych tyrystoréw, wskutek czego na-
stepuje zgaszenie zwarcia w elektrofiltrze.
Wspotdzialanie wymienionych petli regulacyj-
nych w zespole zasilajgcym wedlug wynalazku,
pozwala na szybkag likwidacje zwaré oraz zapew-

‘nia duzg pewno$§é dzialania i prostote eksploata-

cji zespotu.

Zastrzezenia patentowe

1. Tyrystorowy zesp6t zasilajacy elektrofiltr, za-
wierajacy transformator, prostownik pétprzewodni-
kowy wysokiego napiecia, dzielnik oporowy wy-
sokiego napiecia, detektor zanik6w napiecia, ele-
ment u$redniajgcy, element impulsujacy, uklad
sterujgcy tyrystorowym zespolem wykonawczym
oraz czion pomiaru prgdu zespolu, znamienny tym,
ze ukiad regulacji zespolu posiada trzy petle re-
gulacyjne, z ktérych pierwsza skladajgca sie z po-
laczonych szeregowo detektora zanikéw napiecia
(5), elementu usredniajgcego (6) i ukladu sterujg-

‘cego katem przewodzenia tyrystoré6w (8) wigczona

jest pomiedzy wyjScie dzielnika oporowego (4) a
wejScie zespolu tyrystorow (9) i utrzymuje zadang
intensywno$¢ przeskoké6w w elektrofiltrze (1), dru-
ga petla zlozona z polgczonych szeregowo, czlonu
pomiaru pradu (11) i ukladu sterujgcego (8) wia-
czona jest pomiedzy wyjScie przekladnika prado-
wego (10) a wejscie zespolu tyrystorow (9) i utrzy-
muje warto$é prgdu obcigZenia proporcjonalng do
warto$ci sygnalu wyjSciowego z elementu u$red-
niajacego (6) doprowadzonego do wejécia ukladu
sterujgcego (8), a trzecia petla, zlozona z polgczo-
nych szeregowo detektora (5), elementu impulsu-
jacego (7) i ukladu sterujgcego (8) wilgczona jest
pomiedzy wyjécie dzielnika oporowego (4), a wej-
Scie zespolu tyrystoréw (9) i powoduje wygaszenie
zwaré w elektrofiltrze.

2. Tyrystorowy zespél zasilajgcy wedlug zastrz.
1, znamienny tym, ze stala czasowa elementu -
u$redniajgcego (6) jest znacznie wieksza od stalej
czasowej czlonu pomiaru pradu (11).

3. Tyrystorowy zesp6l! zasilajgcy wedlug zastrz.
1 i 2, znamienny tym, e czas trwania impulsu
wyjSciowego w elemencie impulsujgeym (7) jest
nastawialny.

4. Odmiana tyrystorowego zespolu zasilajgcego
wedlug zastrz. 1, 2 i 3, znamienna tym, Ze zamiast
przekladnika prgdowego (10) zawierd bocznik,
ktérego wyjscie jest dolgczone do wejscia cztonu
pomiaru pradu (11).
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