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54 - Ztvorstuphova planétovd reverzadnd prevodovka
Udelom rieSenia je zabezpelenie vyso-
kého momentového rozsahu a rychlého spat- A B
ného chodu prevodovky pri dosiahnuti vyso-
kej vzédjomnej zhodnosti ozubenia pouZitych "5 - 25 3s us 33 &5
ozubenych kolies a vysokej udinnosgti zpat-
ného chodu prevodovky. Uvedeného udelu sa 224 vy | Y A%,w ¢ 3

dosiahne prevodovkou tvorenou reverzadnou A
skupinou (A) a rychlostnou skupinou (B), S
ktoré st spojené spololnym nosidom sate-
litov (3). Reverzadnd skupina (A) Jje tvo-
rend dvomi planetovymi radmi (11, 21)

pripojenymi na vstupny hriadel (1) prevo-
wodovky. Rychlostnd skupina (B) je tvore-
nd tromi planetovymi radmi (31, 41, 51)
a raditelnou trecou spojkou (65). Central-
ne kolesa (32, 42) prvého'a druhého plane-
tového radu (31, 41§ rychlostnej skupin;
(B) st spojené s vystupnym hriadelom (6§
revodovky a centralne koleso (52) tre-
'gieho radu (51) rychlostnej skupiny (B)
Je spojené jednak s korunovym kolesom
druhého planetového radu (41) rychlost-
nej skupiny (B) a jednak s vnutornou das-
¥ou (67) raditelnej trecej spojky (65).
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Vynélez riedi 8tvorstupiiowi planétovd reverzalmi prevodovku

vhodad pre mobilné pracovné stroje, najmi nskladale a lesné ko-
lesové traktory.

Stvorstupliové planétove reverzainé prevodovky, urdené pfe
mobilné pracévné stroje resp, vozidld si obvykle koncipované
tek, Ze pozoétévajﬁ z planetovej reverzalnej skupiny, zabez-
pedujicej zmenu smeru pohybu stroja, respe vozidla, a z pla-
netovej rychlostnej skupiny, zabezpelujicej zmenu rychlosti
pohybu uvaZovaného stroja, resps vozidla. Doposial je zndmy
pomerne velky polet taskychto prevodoviek, odlilujuiei sa poétom
a druhom planetovych radov, ich vzdédjomnym spbjenim, eko aj
po&tom a druhom radiacich prvkov, menovite brzd a spojek. Dve
z kritérii vyhodnosti pouZivanych koncepcii{ prevodoviek su
rozsah vzdjomnej zhodnosti ozubenia pouZitych ozubenych kolies
a d&innost prevodovkye Vysokd resp. uplnéd zhodnost ozubeni
Jjednotlivych druhov ozubenych kolies, menovite centrélnych
kolies, satelitov a korunovych kolies, je dosishnutd v niekto~
rych zo zndmych prevodoviek, ktoré maji pre dopredny i zpdtny
chod rovnaké alebo pribliZne rovnaké prevodové pomery. Doposial
znéme rieSenia prevodoviek s rychlejSim spitnym chodom si bud
z uvedeného hl'adiska nevyhodné, nekolko zhodnost ozubeni sa

dosshuje len v obmedzenom rozsahu, alebo maji niZ#iu d¢innost
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Uvedend nevyhodu 3tvorstupliovych reverzadnych plenetovych
prevodoviek s rfchlejsim spitnym chodom odstrafiuje riedenie
podla vynélezu, ktorého podstate spoliva v kombindcii planeto~
vej reverzalnej skupiny s prevodom do pomala a planetovej ¥tvor-
stupiiovej rychlostnej skupiny s prevodom do rychla, priom spo=
jenie oboch skupin je vytvorené prostrednictvom spolo&ného no=
8i%a satelitov, na ktorom s8i uloZené jednak satelity druhého
planetového radu reverzatnej skupiny, a jednek satelity prvého
planetovéhe radu rfchlostnej skupiny.' Reverzalnd skupina je
pritom tvorenéd dvoma planetovymi radmi s dvoma korunovymi ko-
lesami, dvoma centrélnymi kolesami, spojenymi so vstupnym
hriedelom prevodovky a jednoduchymi sstelitmi prvého a druhého
plsnetového radu reverzatnej skupinyes Rychlostnéd skupina je
pritom tvorend tromes planetovimi radmi s troma korunovymi
kolesami, troma centrdlnymi kolesami, jednoduchymi satelitmi
prvého, druhého a tretieho planetového radu rychlostnej skupiny

" a raditeTnou trecou spojkou., Centrdlne kolesd prvého a druhého

planetového redu rychlostnej skupiny si spojené s vystupnym

hriadeXom prevodovky a centrélne koleso tretieho planetového

- radu rychloetnej skupiny je spojené jednak s korunovym kolesom

druhého planetového radu rychlostnej skupiny a jednak s vmitor-

‘nou &astou raditelnej trecej spojkys Ka¥dé z korunovich kolies

rychlostnej skupiny, korunové koleso druhého planetového radu

 reverzalnej skupiny a nosil satelitov prvéhe planetového radu

ireverzaénej skupiny ma priradeni semostatni raditelnd treciu

brzdu, prifom rotalnd Zast tejto brzdy je spojend s prisludnym

korunovym kolesom, resp. nosifom satelitowv prvého planetového

radn reverzalnej skupinye. Korunové koleso prvého planetového

radu reverzalnej skupiny je spojené s nosifom satelitov druhého
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planétového radu reverzainej skupinye. Korunové koleso prvého
planetového radu rfchlostnej skupiny.je spojené s nosidom
aafélitcv druhého planetového radu rychlostnej skupiny. Von~
kajSia Cast raditelnej trecej spojky Jje spojend jednak s nosi-
"~ %om satelitov tretieho planetového radu rychlostnej skupiny
a jedngk s vfstupnyn hriadelom prevodovky. Dalej podstata vye
nédlezu spofiva v tom, Ze rozmery ozubenia vietkfch korunovych
kolies si rovnaké, rozmery ozubenia satelitov druhého planeto-
vého radu reverzalnej skupiny a prvéhe, druhého a tretieho pla=-
netového radu rychlostnej skupiny si rovneké a rozmery ozubenia
centrédlnych kolies druhého planétového radu reverzadnej skupiny,
prvého, druhého a tretieho planetového radu rychlostnej skupiny
sdi rovnaké, prifom prevodové pomery.jednotlivjch prevodovych
stupfiov pre spitny chod si men3ie neZ odpovedajice prevodové
pomery pre dopredny chod a téinnost prevodovky na spéatnfy chod
je vy38ia ne¥ ¥¥innost znémych prevodoviek 8 rychlejsim spatnym
chodom a vysokou zhodnostou ozubent,

Prevodovkou podla vyndlezu sa dosshuje vysokd vzédjomnd
zhodnost ozubenia pouZitych ozubenfch kolies, &o siiasne umoZ~
fiuje peuZitie jednotného vytv%e;giﬁ velkého poltu silast! =
kondtrukénfch uzlov, ko hapr¢ Capov satelitov, loZisk satelitov,
dréZkovanych profilov, radiacich prvkov a pods &im sa dosshuje
priaznivy ekonomicky ud&inok najmsi v oblasti vyroby, servisu
a podes & silasne umoZiiuje zniZit spotrebu paliva mobilnych
pracovnych strojov, v ktorych bude‘prevodovka podla vynédlezu
pouZitd a zlepd3it tak ich ekonomiku prevédzky.

Na p@i3ydemm obrézku je uvedend schéma prevodovky podla
vynélezu.

Prevodovka podla vyndlezu je tvorend pietimi planetovymi
radmi 11 , 21, 31, 41, _51_, piatimi trecimi brzdemi

A9 9 25 4 355 _45_4 _55_ & jednou raditelnou treceu spoj-
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kou _6%5 . KaZdy z planetovych radov pozostéva z centrélneho
kolesa, satelitov uloZenfch na nosi¥i satelitov a z korunového

kolesa., Planetové rady _11 , _21_spolu s prisludnymi raditel-
nymi trecimi brzdemi _15 _, 25  tvoria reverzeini skupinu _4 .

41 , _51_ spolu s prisludnymi raditelnymi

ﬂ’ - S -

Planetové rady _31

trecimi brzdemi _35_, _45

35_ a raditelnou trecou spojkou

' _65_ tvoria rychlostnd skupinu B_ . Centrélne kolesd _12_, _22_
prvého a druhého planetového radu _1l_, _21_ reverzadnej skupi-
ny A si spojené so vstupnym hriadelom _1_ prevodovky. Cen-
trélne kolesd _32 , _42_prvého a druhého planetového radu
_31_, _41_ rychlostnej skupiny B_ sU spojené s vystupnym
hrisdeYom _6_ prevodovky a centrélne koleso _52_ tretieho
planetového radu _51_ rychlosinej skupiny B_ Jje spojené jed-
nek s korundvym kolesom _44_  druhého plenetového radu 41
rychlostnej skupiny B_ a jedneak s vnitornou &astou _67_ re-
ditelnej trecej spojky _65_. Satelity _13_ prvého planetového
radu _11  reverzalnej skupiny A_ sd uloZené na nosiééz%ate-
litov?d , prifom nosil eateditewy _2_ , je spojeny s rotafnou
Eastou raditelnej trecej brzdy _15_. Satelity _23 druhého pla-
netového radu _21_ reverzalnej skupiny _A_ a satelity _33_
prvého planetového radu _31_ rychlostnej skupiny B_ sd ulo»y
Zené na spolofnom nosili eetelitesx _3_ . Satelity _43_ druhého
planétovéhe radu _41_ rychlostnej skupiny B_  su uloZené na
nosidi eatelritov 4 , prilom nosil setelitew-_4_ Jje spojeny

8 korunovym kolesom _34 prvého planetového radu _31_ rychlost-
nej skupiny B_. Satelity 33 _ tretieho planetového radu _51_
rychlostnej skupiny B_ , si uloZené ne nosidi eatelitow D
Vonkej¥ia Sast _68_ reditelnej trecej spojky _63_ Jje spojend

jednak s nosilom eatelitew _5_ tretieho planetového radu _51_
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rychlostnej skupiny _B_ a jednsk é vystupnym hriaderom _6_
prevodovky. Dopredny chod prevodovky, pri kitorom zmysel
otélania vystupného hriadela _6_ prevodovky je rovnaky ako
zmysel otélania vstupného hriadels _1_ prevodovky, sa dosshu-
je zapnutim raditelnej irecej brzdy _25_, pridom se zabrzd{
korunové kolese _24_  druhéhe planétovéhe radu _21 reverzalnej
skupiny _A_. Reverzny ched prevodovky, pri ktorom zmysel oté-
Cenia vystupného hriadela 6 prevodovky je opalny ako 2zmysel
otddania #stupného hriadels _1_ prevodovky, sa dosshuje zapnutim
raditernej trecej brzdy _15_ prilom sa zsbrzdi nosi§%aatelitov
43 _ prvého planetového radu _l1 reverzalnej skupiny _A . Prvy
prevodovy stupeil sa dosshuje zapnutim raditelnej trecej brzdy
_55_, druhy prevodovy stupeii zapnutim raditelnej trecej spojky
_65_, tret{ prevodovy stupei zapnutim raditelnej trecej brzdy
;QQ_ a 8tvrty prevodovy stupeil zapnutim raditelnej trecej brzdy
_35_. Prevodové pomery prevodovky pri spitnom chode si pre rov-
ngké prevodové stupne menSie niZ pri doprednom chode, v ddsled-
ku &oho je spatny chod rychlej3{ ake dopredny chod. PouZitie
raditernych trecich prvkov ,t.j. brzd a spojky, umo¥fiuje ra-
denie prevodovych stupiiov vykondvat bez prerudenia toku vykonu
prevodovkou, pridom zvl48t vhodné sdi raditelné trecie prvky
lamelového typu, zapinané pomocou tlakového média, najmé olejae
Neutrél sa doashuje pri vypnuiych radiacich trecich prvkech
reverzafnej skupiny. _A_ alebo rychlostnej skupiny B_, pripedne

pri vypnutych radiacich trecich‘prvkoch oboch tychto skupin.
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1. Stvorstupnové planetovd rezervadnd prevodovka, s ra-
denim prevodovych stupnov trecimi radiacimi prvkami vyzne-.
ujica sa tym, Ze sa skladd z reverzadnej skupiny (A)

s prevodom do pomala, spojenej prostrednictvom spolo&ného
nosida (3) satelitov (23, 33) s rychlostnou skupinou (B)

s prevodom do rychla tak, Ze na spolodnom nosidi (3) sd
uloZené jednak satelity (23) druhého planetového radu (21)
reverzadne] skupiny (A) a jednak satelity (33) prvého ple-
netového radu (31) rychlostﬁej skupiny (B), pridom rezer-
vadnd skupina (A) je tvorena dvoma planetovymi radmi
(11, 21) pozostdvajlcimi 2z korunovych kolies (14, 24)
prvého a druhého planetového radu (11, 21) rezervadnej
skupiny (A), satelitov (13, 23) prvého a druhého pla-
netového radu (11, 21) reverzadnej skupiny (4), a z
centrdlnych kolies (12, 22) prvého a druhého planetového
radu (11, 21) reverzadnej skupiny (A), ktoré si spojené
so vstupnym hriadeiom (1) prevodovky a rychlostnd sku-
pina (B) je tvorena troma planetovymi riadmi (31, 41,
51) pozostdvajicimi z korunovych kolies (34, 44, 54)
prvého, druhého a tretieho planetového radu (31, 41, 51)
rychlostnej skupiny (B), satelitov (33, 43, 53) prvého,
druhého a tretieho planetového radu (31, 41, 51) rych-
lostnej skupiny (B), centrdlnych kolies (32, 42, 52) pr-
vého druhého a tretieho planetového radu (31, 41, 51)
rychlostnej skupiny (B), a z jednej riaditeinej trecej
spojky (65) p#ifom centrdlne kolesd (32, 42) prvého &
druhéhé planetového radu (31, 41) rfchlostnej skupiny (B)
si spojené s vystupnym hriadelom (6) prevodovky a cen-
trélne koleso (52) tretieho planetového radu (51) rych-
lostnej skupiny (B) je spojene jednak & korunovym kele-
som (44) druhého planetového radu (41) rychlostnej skupi-
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ny (B) a jednak s vnitornou dastou (67) riaditelnej trecej
spojky (65).

2. Prevodovka podla bodu 1, vyznadujica sa tym, Ye ka¥dé
korunové koleso (24, 34, 44, 54) druhého planetového radu
(21) reverzadnej skupiny (A), prvého, druhého a tretieho
plenetového radu (31, 41, 51) rychlostnej skupiny (B) s
nosié (2) satelitov (13) prvého planetového radu (11)
reverzadnej skupiny (A) mé pripadend samostatni raditel-
nd treciu brzdu (15, 25, 35, 45, 55), pridom rotadnd Zast
ka¥dej raditelnej trecej brzdy (15, 25, 35, 45, 55) Je
spojend s urisludnym korunovym kolesom (24, 34, 44, 54)

&1 nosidom (2) satelitov (13) prvého planetového radu (11)
reverzaénej skupiny (A), pridom korunové koleso (14) prvé-
ho planetového radu (11l) reverzadnej skupiny (A) je spoje=~
né s nosidom (3) satelitov (23) druhého planetového radu
(21) reverzadnej skupiny (A), korunové koleso (34) prvého
planetového radu (31) rychlostnej skupiny (B) je spojené

8 nogidom (4) satelitov (43) druhého planetového radu (41)
rychlostnej skupiny (B) a vonkajSia ast (68) raditeinej
trecej spojky (65) je spojend jednak s nosidom (5) sate-
litov (53) trecieho planetového radu (51) rychlostnej sku-
piny (B) & jednak s v¥stupnym hriadelom (6) prevodovky.

3. Prevodovka podia bodu 1 a 2 vyznadujlica sa tym, Ze
rozmery ozubenia vSetkych korunovych kolies (14, 24, 34,
44, 54) 8l rovnaké, rozmery ozubenia satelitov (23, 33,
43, 53) druhého planetového radu (21) reverzadnej skupiny
(A) prvého druhého a tretieho planetového radu (31, 41,
51) rychlostnej skupiny (B) si rovnaké a rozmery ozube-
nia centrdlmych kolies(22, 32, 42, 52) druhého planeto=
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vého radu (21) reverzadnej skupiny (A) prvého, druhého
a tretieho p lanetového radu (31, 41, 51) rychlostnej
skupiny (B) si rovnaké. '

4. Prevodovke podla bodov 1 &% 3 vyznadujdca sa tym,

Ze prevodové pomery jednotlivych prevodovych stupﬁov
pre spatny chod si menSie ne? odpovedajlice prevodové po=
mery pre dopredny chod.

1 vykres
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