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(54) Zatizeni k dopravd sklen&njch vyrobki s hlavici, zejména

kaliBkoviny, od pracovisté skliPi do chladici pece

Podstatnou cdsti FeSeni je automatic-

ky vydkové i radidlnd ovlddena uchopovid . . S
hlava s pruZnymi uchopovacimi Selistmi vy- T ===
kazujici ve spodni 84sti konkdvni prolomeni. A

Uchopovd hlava je kinematicky spojena pFes A o
zdvihové ovlddaci prvky s reverzni zdviho- £ ~
vou pohonnou jednotkou a uchogovaci delis- 7 55 W i) | b
ti Jsou kinematicky spojeny pres uchopovaci 2 2‘;:% N2
ovladaci a reguladni prvky s prodlouZenym i ) :

stredovym vdledkem elektromagnetu. Sklend-
ny predmét s hlavici je u pracovidtd skl4rd
uchopen, zvednut a pfemistén k chladici pe-
ci a tam spuBtén a citlivé uloZen na jeji E

dopravani pds. g) | ‘ . 74}_@13 1
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Vyndlez ce t7kd zeiimeni Iz dopravé sklendnich vy-
robkl ¢ hlavici, zejméne kalidkoviny, od pracoviité skld-
0 do chladici pece. Zelizeni zahrnuje nojezdovd, zdviho-
vé a uchopovaci prvky e pononné ovlddaci a manipuladnd
prostiedky. Pojezdoﬁé prostredky jsou tvoreny visubtou
drdhou g Xladkovymi zdvésy pro nPivod energie o pojezdovim

vozikeir na Dojezdové kolejnici, kter) je vybaven manipu-
laénimi prostiedky k odebirdni virobkl & jejich uvkldaddnd
na 2ds chladici vece. licnipulacni prosiiedky pledstavuje
avtomaticky viskové i radidlné ovlddand tchopovd hlavs,
kterd je kinematicky spojena pPes zdvihové ovlddaci prvky

g reverzni pohoniou jednotkou a kierd nese radidlné uspo-
radané uchovovaci Selisti kinemsticky spojené pFes uchopo-
vaci ovlddaci prvky s orodlouZenym stiredovym védlelkem elekw
tromagnetu.

Je zndma Yade zarizeni k dopravé sklen&nych vyirobkd

‘edstavuji podvésné dopravni-

7

do chladici pece. Jeden typ
ky charskterizované podvésnou drahou, no niz pojiZdéji vo-
ziky opatiené zdvésnim ramenem nesoucim uchopovaci a odkld-
daci ploginy, jak je popsdno nap¥. v autorském osvéddeni

SSSR 191 069 nebo pat. spisu Francie ¢. 2 252,,304. ZaYXrize-

ni jsou urdena nro sklenéné tabule nebo lahve a nejsou vhodnd
pro rudni vyrobu gkla. V ¢s. patentovém spisu ¢. 113117

je popsdno zafizeni pro dopravu kalidkl od pracovidté sklé-
¥ do chledici pece pomoci dvojice st¥idavé proti sobé po-
jizdéjicich voziky pHipevnénych k lanu uloZenému ve vodf-
cich trubkdch s virezem, po nichZ pojiZdéji kladky vozikl
opat¥enich zdvésnym remenem g vicdlici, do ni% se kalisky
uklddaji. Po piijezdu k chladici peci se vyrobky odklada~

ji pouze na skluz pied chladici peci, odkud se musi rudé-

nd odebirat a rovnat na pds chladici pece. ZaPizeni se te-

dy neobejde bez manipuladni rudni obsluhy a p¥i mesnipulaci

je nebezpedi noZkozeni virobkl otlaky a podkrabdnim. V &s.
autorskédm ogvéddeni &. 203-848 je ponsdno zarizeni k dopra-

vé sklenénjch virobkli do ciladici pece, které nevyiaduje
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manipuladni ruéni obsluhu. Zarizeni zahrnuje pnojezdo-
vou kolejnici, vo které pojizdi vozik s visutou dra-
hou s kladkovymi zavésy pro uloZeni smydek piivodnich
kabeld energie do voziku, jehoZ pohyb je automatizovdn.
Pojezdovy vozik je opatien automatickymi manipuladnimi
prostfedky a nese lomenou odklddeci ploSinu vertikdlné
vykyvnou kolem horizontdlniho Cepy a je opatien hori-
zontdlné vratné pohyblivym vystrkovelen, ktery vyrobky
po sklopeni plofiny sesune na pés chladici pece. Toto
zar¥izeni je urdeno pro lisované virobky s 8irokou zdklad-
nou a nizko polioZenym tézidtém. Kalisky s hlavici, které
maji t&zi3té vysoko a jsou tudiZ vratké, nelze uklddat
gegouvdninm.

Uvedené nevfhody se odstrani/, nebo podstatnd omezi
u zalizeni v provedeni podle vyndlezu, jehoZ podstata
spocivd v tom, Ze uchopovaci Celisti Uchopové hlavy maji
ve své spodni ddsti konkdwni prolomeni a tchopovd hlava
md ovlddaci desticku zdvihu umisténou ve stejné verti-
kdlni rovind, = jako koncovy spfnad zdvihu ve gpodni 3dsti
nosné desgky nojezdového voziku. Na svigslé regulacni tydi
opat¥ené c¢igelnou s tupnici je navledena dutéd reguladni
tyé, opatrend v dolni cdgti okénkem a aretadnim Sroubem
a v horni &dsti ovlddaci destidkou pojezdu koncového spi-
nade pojezdu na vzpdre. Uchopovaci ovlddaci prvky tvoPd
ddle prilozke elektromagnetu, umisténd v téZe vertikdlni
roviné jako koncovy spfnad uchopeni v horni dédsti nosné
desky pojezdového vozikq,vybaveného koncovym spinadem za~
staveni v Urovani ovlddaci desticky zastaveni napojeného
na »ojezdovou pohonnou jednotku, na Irserou Je napojen kon-
covy spfnad reverze v Urovni ovlddaci destidky uchopeni.

Kinematické spnojeni tchopové hlavy s reverzni zdvi-
hovou pohonnou jednotkou tvoiri g vyhodou dutd tyé upevné-
nd na Gchopové hlavé, opatfend po strand hiebenovou azubew
nou ty8i, proti ni% je umisténo ozubené koledko na h¥i-
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delce spojené pres remenicovy prevod s reverzni zdvi-
hovou pohonnou jednotkou. Kinematické spojeni uchopova-
cich Zelisti s prodlouZenym vélelkem elektromagnetu tvo-
#1 s vyhodou ozubeny vdledek, uloZeny v dutiné tchopové
nlavy, proti némuZ jsou ve svislich vybrdaich, vytvore-
nfch v radidlnich ramenech vybihsjicich z tUchopové hla-
vy, ozubené segmenty. Proti nim jsou ve vodorovnych draz-—
kdch hiebenové vdlelky, nesouci na pevar’ch zdvésech hori-
zontdlni dutdé vdledky. V nich jsou zespodu na maticich
SroubQ piipewnény v nodélnjch drdZkdch patky nesouci u-
chopovaci Zelisti.

S daléi vihodou jsou horizontdlni duté vdlecky po
strandch opat¥eny sePizovacimi stupnicemi a patky neson
té% jazydky vyvbolené proti serizovacim stupnicim.

) »

Za¥izeni je plné eutomatizovédno a | pfltom citlive
zvedd vyrobky z odklddaci vidlice a pFenddi k chladici pe-
ci, kde je rovnd na dopravni pds chladici pece, pridemz
je nebezpedi pPevrhnuti omezeno na minimum. Vyrobky jsou
uchycovény za hlavici, kterd se v delSim pracovnim proce-
su zpracovévd jako vratny- odpad, tak¥e pFipadné pogkribd-
ni nebo otlaky nejsou na zdvadu. Ovlddaci prvky zdvihové
i uchopovaci jsou Yefeny tek, Ze je lze snadno piizplso-
pit rizm orimértm i vydkdm sklenénich vyrobki.

Piikladné provedeni vyndlezu je vopsdno a Cédle schema-
- ' ’ s e . L - 4 . ~
ticky zndzorandno na piiloZenych vykresech, z nichf pFred-
dtavuje . .

obr. 1 celkovy ndrysny pohled na zarizeni,

obr. 2 celkovy ptdorysnj pohled na zaPizeni,

obr. 3 detailni ndrysny péhled ne. pojezdovy vozik s tichopo-
vou hlavou,

obr. 4 detailni bokorysny pohled pojezdovym vozikem s Gdg-

tediyfn Pesen v roving A-A © obr. 3,
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obr. 5 detailni pldorysny Fez v roviné B-B z obr. 3 w
obr. 6 detailni osovy Tez tchopovou hlavou v roviné C-C
% obr. 5. ‘

Zarizeni (obr.l,2) je umisténo do prostoru mezi
pracovisteé 1 skld¥ a chledici pec 2 s nekonéitym doprav-
nim pasem 3, Zehrnuje pojezdovou kolejnici 4, kterd m4
v pri¥esu tvar I, je uloZena Jjednirm koncem ns konzole 5
pPipevnéné nza sloupu 6 u pracovifté 1l skld¥d e druhym
koncem na podpéFe 7 umisténé na stropni Cdasti chledici
pece 2. Ve stredni Cdsti je vyveSena nezndzorndénym lanem
ne konstrukeci hutni haly. Wad pojezdovou kolejnici 4 je
ne. vzpérdch 8 uloZena soubdzné visutd drdha 9 pro pojizd-
né kladkové zdvésy 10 nésouci kabel 11 p¥ipojeny na nezné-
zorneény zdroj elektrickéno proudu a privadéjici energii k
pojezdovému voziku 12 uloZendmu na pojezdové kolejnici 4.
Ne. sloupu 6 je v Urovni pracovidté 1 sk1ld¥d objimka 13,
nesouci uklddaci vidlici l4. Na pojezdové kolejnici 4
je p¥ed podpérou 7 umigtén prvai doraz 15 a ovlddaci des-
ticdka 16 uchopeni, nad nimi na vzpéYe 8 koncovy spinad 1T
pojezdu. Na pojezdové kolejnici 4 nad pracovistém 1 skla-
¥4 jsou umistény ovlddaci destidky 18 zastaveni a druhy
doraz 19. Rizen& horizontdlnd vratné pohyblivy pojezdovy
vozik 12 nese Yizené vertikdlné vraind pohyblivou tchopo-
vou hlavu 20 s radidlné usporadanymi uchopovacimi deligt-
mi 21.

Pojezdovy vozik 12 (obr. 3, 4) tvoFi nosnd deska 22
nesouci C¢tyri dvojicé protilehlych kolem svislé osy otod-
nych kladek 23, umisténych po strandch horizontdlnich Sds~
t{ pojezdové kolejnice 4,a ddle dvé pojezdovd kolelka 24,
otocnd kolem vodorovné osy nad horni horizontdlni ddsgti
pojezdové kolejnice 4 a dv& vodiel koledka 25, otodnd ko-
len vodorovné ogy pod dolni horizontdlni Cdsti pojezdové
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Uchopovd hlave 20 (obr. 5,6) je dutd a vybihd ve t%i
radidlnil remena 50 svirejici navzdjem dnel 120 °, V nich
jsou vytvorena svisld vybrdni 51 a vodorowné drd¥ky 52.

Ve svislych vybrdnich 51 jsou na &epech 53 uloZeny oto&-
"né ozubené segmenty 54,zapadajici do ozubeného vdledku 55
v ose Uchopové hlavy 20, ktevy je pFfipevndn k dolnimu
konci prodlouZeného stiedového vdlelku 37 elektromagnetu
36. Ve vodorovnich drdZfkdch 52 jsou uloZeny h¥ebenové vi-
lecky 56, zapadajici do ozubenych segmentd 54. Ifa spodku
hrebenovych vdledkd 56 jsou ne pevnich zdvésech 57 uchy-
ceny horizontdlni duté vdledky 58, kbterymi prochdzeji
Srouby 59,opatienéd uprostfed maticemi 60 a na vydénivajicim
vn&jdim konci sebizovacimi kolecky 61l. Ve gpodni dasti
horizontdlnich dutych vdledkd 58 jsou vyivoieny podélné
drdZky 62, po strandch sefizovaci stupnice 63. Podélnymi
drdzkami 62 prochdzeji patky 64,uchycené na maticich 60
a nesouci pruZné uchopovaci Zeligti gl)vykazujici ve spod-
ni &4sti konkdvni prolomeni 65 a jazjdky 66 vyvolené pired
gerizovaci stupnici 63. Konkdwni prolomeni 65 uchopova-
cich Gelisti 21 zhruba kopiruji obvodové obrysy s virbbkem
67 vyfouknuté hlavice 68.

Zarizeni funguje ndsledovns:

Id

Serizeni marizeni (obr. 1, 2) na tvarovou velikost

ski%%ého virobku 67 spodivd v polohovéni uchopovacich
Celigti 21 na rozted podle priméru sklenéného vyrobku 67

v misté pod hlavici 68 a v polohovéni tdchopové hlavy 20

s uchopovacimi Gelistmi 21 nad doprawnim pdsem 3 chladici
pece 2 podle vydky sklendného vyrobku 67 od jeho spodni
¢dsti pod hlavici 68. SePizeni roztefe uchopovacich delis-
tf 21 /obr. 6/ podle priméru sklenéného vjrobku 67 se pro-
vede pootddenim se¥izovacich koledek 61 pewvné uchycenych
na Sroubech 59, pricemZ dochdzi k posuvu matic 60 po Srou-
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kolejnice 4. Pojezdové kolecdko 24 na stran¥ piivrdcenéd

k pracovidti 1 skld®( je napojeno pies prevodovku 26

na reverzni pojezdovou pohonnou jednotku gl) napojenou
na zdroj proudu piivddéného kabelem 1ll. Ne delni stra-
né nosné desky 22 je pevné uchyceno &tverhranné pou-
zdro 28, v némi je ddsti své délky uloZena vertikdlnd
vratné pohyblivd dutd tyd 29, opatiend na delni strand
hZebenovou ozubenou tyéi 30. Proti ni je ozubené Loled-
ko 31 na h¥idelce 32, uloZené v loZiscich 33 uchycenich
na étverhranném pouzdru 28. H¥idelka 32 je napojena pFes
r*emenicovy pFevod 34 na reverzni zdvihovou pohonnou jed-
notku 35,napojenou kabelem 1l na nezndzornény zdroj prou-
du. Na hornim konci duté tyde 29 je pewnd uchycen elek-
tromagnet 36, jehoZ prodlouZeny st¥edovy vdledek 37 pro-
chdzi dutou tyéi 29 aZ do wnitFku tchopové hlavy 20. Ha
nosné desce 22 jsou uloZeny t8%Z ostatni ovlddaci prvky,
a to pojezdové, zdvihové a uchopovaei. Pojezdové tvori
koncovy spinad 38 zastaveni v drovni ovlddaci destidky
18 zastaveni, nepojeny na reverzni pojezdovou pohonnou
jednotku 27, na kterou je napojen i koncovf spinad 39
reverzg: v Urovni ovlddaci desticdky 16 uchopeni. Zdviho-
vé prvky tvori koncovy spinad 40 zdvihuy umistény ve spod-
ni Cdsti nosné desky 22 ve stejné vertikdlni roviné jako
ovlddaci desticka 41 zdvihu na Uchopové hlavd 20 a svis-

14 reguladni ty& 42 p¥ipojend shora na tchopovou hlavu 20,

opat¥end éiselnou stupnici 43. Na .svislou reguladni tyé&
42 je navledena dutd reguladéni tyl 44, kiterd je v dolni
cdsti opat¥ena okénkem 45 s aretadnim Sroubem 46 a v hor=—
ni Cdsti ovlddeci destidkou 47 pojezdu, kterd ovlddd kon-
covy spinad 17 pojezdu na vzpé¥e 8. Uchopovaci ovlddaci
prvky tvo¥i koncovy spinad 48 uchopeni v horni ¢dsti nos-
né desky 22, ktery je v téZe vertikdlni rovind jeko p¥i-

’

lozka 49,uchycend na spodni Cdsti elektromegnetu 36.

v
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bech 59, které gebou uneieji na patkdch 64 uchopovaci Se-
listi 2] a soucCasné s nimi i jazydky §§)vyznaéujici na
serizovaci stupnici 63 vzddlenost uchopovacibh delistdi
21 od svislé osy uchopové hlavy 20, Serizeni polohy u-
chopové hlavy 20 s uchopovacimi delistmi 21 nad doprav-
nim pdeem 3 chladici pece 2 se provede zménou polohy du-
té reguladni tyde 44 (obr. 3, 4), nesouci ovlddaci des-
ticku 47 pojezdu, na svislé reguladni tyci 42, opatPené
¢igelnou stupnici 43, pPicemz Jdiselny Udej odpovidajici
vySce sklenéndho v§robku 67 pod hlavici 68 je sledovén
v okénku 45, Fixace duté regulacéni tyce 44 na svislé
regulaéni tyéi 42 Jje provedena aretadnim Sroubem 46,

Pojezdovy vozik 12 se nalézd nad pracovistém 1 sklé-
3. Uchopovd hlava 20 je v horni poloze tésné pod pojez-
dovym vozikem 12. Uchopovaci celisti 21 jsou rozevieny.
Sk1ldr ulozi sklenény vyrobek 67 do uklddaci vidlice 14
a nezndazornénym tladitkem d& impuls reverzni zdvihové po-
honné jednotce 35 (obr. 3), kterd pres femenichxeafevod
34, hiidelku 32, ozubené kolecdko 31 a hiebenovouYtyé 30
uvddi ve vertikdlni roviné smérem dold do pohybu dutou
ty& 29,se kterou je soudasné undSena uchopovd hlava 20
s uchopovaci elisti 21 g elektromagnet 36. Po pribliZe-
ni p¥ilozZky 49 ke koncovému spinadi 48 wuchopeni. se ten-
to rozepne a pohyb tyle 29 se zastavi,e to v poloze, kdy
hlavice 68 sklenéndho vyrobku 67 se nachdzi mezi uchopo-
vacimi delistmi 21 v roviné konkdvniho prolomeni 65
uchopovacich Celisti 21. Soulasgné je dén impuls elektro-
magnetu 36, jehoZ prodlouZeny stredovy vdlelek 37 se za-
gouvd a spolu s nim se posouva ve vertikdlni roviné smé-
rem nehoru ozubeny valedek 55 (obr. 6) , ktery pootddi
kolem &epl 53 ozubenymi segmenty Q&vﬂ ty 2, posouvaji v
horizontdlni roviné kolmo k podélné ose tchopové hlavy
20 h¥ebenové vdlecky 56 a s nimi jsou na pevnych zdvésech
57 undseny horizontdlni duté vdledky 58 spolu s uchopo-




263 536
...8_

vacimi delistai 21 a sklenény v robek 07 se svird,

Po cevreni sklenéndho virobku 67 ze hlevici 68 ucho-
povacimi Celistmi 21 a zvolené Gagové nrodlevé je neznd-
zornénym éasovfm.spinaéem reverzovan chod zdvihové po-~
honné jedanotky 35, kterd uvede dutou ty& 29 s uUchopo-
vou hlavou 20 gholu se gklenénjm vyrobkem do zp¥tného
pohybu. Po p¥ibli¥eni ovlddaci destidky .41 zdvihu ke
koncovému sninedi 40 zdvihu je pohyb duté tyce 29 zasta-
ven a soucasnhné je dan impuls reverzni vojezdové pohonné

S,

Jednotce 27, kterd pres pievodovku 26 pohdanil jedno z vo-
jezdovych kolecek 24 pojezdovy vozik 12 se ddvd do po-
nybu smérem ke chladici peci 2 a s nim se po visuté drd-
ze 9 pohybuji i kladkové zdvésy 10 nesouci kabel 11 pro
privod elektrické energie. Po pFibli%eni nojezdového vo-
ziku 12 &k prvaimu dorszu 15 (obr.l) u chladici pece 2
ovlddaci destiéka.}éihwbgpeht rozepne koncovy spinaé 39
reverze & nojezdovy vozik 12 se zasgtavi. Soulasné timto
je ddn impuls reverzni zdvihové pohonné jednotce 35,kte-
rd pires jiZ d¥ive popsany p¥evod posouvd dutou tyé 29
spolu g tchopovou hlavou 20 a gklenénym vﬁrobkem 67 ve
vertikdlni roviné smérem dollle Po piibliZeni ovlddaci
desticky 47 pojezdu ke spinacli 17 vojezdu se tvento rozep-—
ne a pohyb duté tyée 29 se zasgtavi,a to v poloze, kdy
sklenény vyrobek 067 se svym gpodnim koncem nachdzi tés-
né nad dopravaim pdsem 3 chladIci pece 2. Po zvolené Ja-
gové prodleveé .je ples nezndzorneéné Cesovdé reldé ddn impuls
elektromagnetu 36, jehoZ prodlouZeny sitFedovy vdledek 37
ge vysouvd,] gnolu s nim ge ve vertikdlni roviné pohvybuje

4

smérem dold ozubeny valelek 55, Ltery pleg ji% dé¥ive pop-

C.t
e

gané pohvblivé prvky vosouvd v horizantdlni roviné kolmo

od podélné osy tchopové hlavy 20 horizontdlni duté vdled-

ky 58 & spolu s nimi i uchopovaci Celieti 21, Timto pohy-

bem je sklenény virobek §7 uvolnén z »evadho sevieni u-

chopovacich delisti 21 a samotifi dosedd; |  spodni &dgtd
- ’, N 3 , NN .~ . N o

na dopravinl pas 3 cnledici pece 2. Soucasne je reverzovan

4

chod reverzni zdvihové pohonné jed::otky 35, kierd pnies

jiz drive »o.sany pPevod posouvd dubou tyd 29 spolu s
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Gchopovou hlavou 20 ve vertikdlni roving nshoru, aZ

do polohy, kdy ovladaci desticka 41 zdvihu ce pPribliéd

ke koncovému spinaéi 40 zdvihu, rozepne jej a pohyb du-
té tyle 29 se zzstavi a zdroven je dan impuls reverzni

pojezdové nohonné jednotce 27, kterd uvede pojezdovy

vozik 12 do znitundho pohybu k pracovidti 1 skldid.

= =

Pohyb nojezdového vosziku 12 u pracovigté sklard je

-

zagteven rozepnutim concového spinode 38 zast

3

aveni no

£

~

1

jeho »iibliZeni nod ovladaci des

L

ticku 18 zastaveni. Po-
lohovéni nojezdového v041“u 12 a dchopové hlavy 20 s u-
chopovaciai celistmi 21 ne sviglou osu ukldadaci vidlice
_i je zejistovdno druhim dorazem 19. ?dm je pojezdovy
vozik 12 s Uchopovou hlavou 20 opét ve vychozi poloze

a cely proces se opakuje.

Vyndlez je urlen pFedevS8im pro skld¥sky primysl, a
to pro oblast rudni vjiroby foukanich sklenénych virobkd,
zejména kaligkd a odlivek. Je moZné ho viak vyuZivat
i v jinych odvétvich primyslu ve vnitrozdvodni dopravé,
zejména kPehk’ch predmétd nebo souddsiek mezi ruznyml
pracovisti.
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PREDME™D VYHTALEZU

1. ZaPizeni k dopravé sklenénych vyrobkd s hlavici,

zejména keliikoviny, od pracovigté skld¥0 do chledicd .

’

pece zahrnujici pojezdové, zdvihové, uchopovaci prvky

a pohonné, ovlddaci a manipuladni prostiedky, piidem
pojezdové prostiecky jsou tvoreny visutou drdhou g klad-
kovymi zdvésy pro p¥ivod energie a pojezdovym vozikem

na pojezdové kolejnici, ktery je vybaven menipulacnimi
prostiedky k odebirdni vyrobkl a jejich ukladdni na pds
chladici pece, a manipuladéni prostPedky predstavuje au-
tomaticky ° vyskové i radidlné ovladand uchopova hlava,
kterd je kinematicky spojena pres zdvihoveé ovlddaci
prvky a reverzni pohonnou jednotku, kterd nese radidlné
ugporddané uchopovaei Celisti, kinemeticky spojend pres
uchopovaci ovladaci prvky s prodlouZenym stiedovym va-
leckem elektromegnetu, vyznalené tim, Ze uchopovaci Ce-
listi (21) maji ve gvé spodni Edsti konkdvni prolomeni
(65) a kromé toho na uUchopové hlavd (20) je umisténa ovld-
daci desticdka (41) zdvihu, umigsténd ve stejné vertikdlni
roviné jeko koncovy spinad (4P) zdvihu ve gpodni &4sti
nosné desky (22) pojezdového voziku (12% a na sviglé re-
guladni tyéi (42) opatienéd diselnou stupnici (43) je na-
vlelena dutd regulacdni tyd (44), opatrend v dolni céasti
okénken (45) a aretadnim Sroubem (46) a v horni ddsti o-
vlddaci destidkou (47) pojezdu koncového spinale (17) po-
jezdu na vzpére (8), p*iéemi uchopovaci oviddaci prvky A
tyo¥i priloZka (49) elektromagnetu (36), umisténd v téZe
vertikdlni rovind jako koncovy spfnad (48) uchopeni v
horni $dsti nosné desky (22) pojezdového voziku (12), vy-
baveného koncovym spfnadem (38) zastaveni v drovni ovlé-
daci desticky (18) zastaveni, napojeného na pojezdovou
pohonnou jednotku (27), na kterou je nspojen koncovy spi-
na¢ (39) reverzer v Urovni ovlddaci desticky (16) uchopeni.

I
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Zaiizeni podle bodu ] vyznadené tim, %e kinematické
spojeni dchiopové hlavy (20) s reverzni zdvihovou po-
honnou Jednotkou (3?) tvori dutd ty¢ (29) upevnénd na
Uchopové hlavé (zoﬁéopatfené po strené hrebenovou ozu-~
benou ty3i (30), proti ni¥ je umistdno ozubené koled~
ko (31) na hiidelce (32) spojené pres *emenicovj pievod
(34) s reverzni zdvihovcu DOHOHJOH jednotkou (35) a ki-
nematiciié spojeni uchopovacich CQllSoi (21) g prodlou-
senym vélelkem (37) elektromegnetu (26) tvoiil ozubeny

\

P

vdledek (55) uloZeny v dutiné vichopovs hlavy (20), proti
aémuz jsou ve sviglich wybrenich (51), vytvolenych v radi-

s

Y

dlnich ramenech (50) vybihajicich z Uchopové hlavy (20),
ozubené gseguenty (54), proti nimi jsou ve vodorovnich
drdZikdch (52) h¥ebenové vdledky (56) nesouci na pevnych
zdvégech (57) horizontdlni duté vdledky (58), v nichz
jsou zespodu ns maticich (60) Sroubl (59) pPipewnmény v
podélnjch drdZkdch (62) patky (64), nesouci uchopovaci
Selisti (21). |

Zarizeni podle bodu 2, vyznacfens tim, Ze horizontdl-

’ d N . { 7 o v . I d
uté vdlecky (58) jsou po strandch opatPeny sePizovaci-

mi stupniceani (63) a patky (64) nesou téZ jazyéky (66) vy-

o}
o
}.J.a

bodend proti se¥izovacim stupnicim (63).

6 vykresd
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OBR. 5
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