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DESCRIPCION
Sistema de produccién de baterias y método de gestién del mismo
Campo técnico de la invencién

Campo técnico de la invencién

Las realizaciones divulgadas en la presente se refieren a un sistema de produccién de baterias y a la gestiéon del mismo.
[Antecedentes de la invencién]

Recientemente, la investigacién y el desarrollo de baterias secundarias se han llevado a cabo de forma activa. En la
presente, las baterias secundarias, que son baterias cargables/descargables, pueden incluir todas las baterias
convencionales de niquel (Ni)/cadmio (Cd), baterias de Ni/hidruro metalico (MH), etc., y las recientes baterias de iones de
litio. Entre las baterias secundarias, una bateria de iones de litio tiene una densidad energética mucho mayor que las de
las baterias convencionales de Ni/Cd, Ni/MH, etc. Ademas, la bateria de iones de litio puede fabricarse para que sea
pequefia y ligera, de tal forma que la bateria de iones de litio se ha utilizado como fuente de energia de dispositivos
méviles. Ademas, la bateria de iones de litio esta atrayendo la atencién como medio de almacenamiento de energia de
préxima generacion, ya que su ambito de uso se amplia a fuente de energia de vehiculos eléctricos.

Problema técnico

En un sistema de produccién de baterias, una bateria se desplaza a través de una cinta transportadora mientras es
transportada en una bandeja, y puede resultar dafiada por diversos motivos en un proceso logistico de desplazamiento.
Por ejemplo, cuando la logistica estd congestionada en una seccién especifica de la cinta transportadora, pueden
producirse grietas debido a las colisiones entre la logistica, o que conduce a un deterioro de la calidad del producto de la
bateria. Por tanto, se requiere una gestiéon proactiva o de seguimiento del deterioro de la calidad del producto que se
produce en el movimiento logistico de un sistema de produccién de baterias.

CN113013508 se refiere a un proceso de produccion de baterias y al delineamiento de bandejas de contenedores de
baterias. JP2019152563 se refiere a la deteccién y seguimiento de impactos en productos transportados.

Los problemas técnicos de las realizaciones divulgadas en la presente no se limitan a los problemas técnicos descritos
anteriormente, y otros problemas técnicos no mencionados serian claramente comprendidos por una persona con
conocimientos ordinarios en la materia a partir de la siguiente descripcion.

[Solucién técnica]

Un sistema de produccion de baterias divulgado en la presente incluye una bandeja que incluye una bateria, una pluralidad
de colectores configurados para realizar una comunicacién inaldmbrica con la bandeja, y un servidor configurado para
rastrear una posicién de la bandeja y si se produce un impacto en la bandeja basandose en la informacién recibida de la
pluralidad de colectores, en el que la bandeja incluye una unidad de medicién configurada para detectar un impacto y una
unidad de comunicacion configurada para realizar una comunicacién inaldmbrica con la pluralidad de colectores, la unidad
de medicién esté configurada para reducir un intervalo de medicién a una primera tasa designada al detectar el impacto,
y la unidad de comunicacién esti configurada para reducir un intervalo de la comunicacién inalambrica a una segunda
tasa designada al detectar el impacto.

Un método operativo de un sistema de produccién de baterias divulgado en la presente incluye las operaciones de
detectar, por una bandeja, si se produce un impacto a intervalos de medicién designados, realizar, por la bandeja, una
comunicacién inalambrica con una pluralidad de colectores, al detectar el impacto, reducir, por la bandeja, un intervalo de
medicién a un primer ritmo designado y reduciendo un intervalo de la comunicacién inaldmbrica a un segundo ritmo
designado, transmitiendo, por la pluralidad de colectores, un resultado de la comunicacién inalambrica con la bandeja a
un servidor, y determinando, por el servidor, una posiciéon de la bandeja y si se produce un impacto en la bandeja
basandose en la informacién recibida de la pluralidad de colectores.

[Efectos ventajosos]

Un sistema de produccion de baterias segln una realizacién divulgada en la presente puede comprobar por adelantado
los factores de deterioro de la calidad del producto de la bateria que se producen en el movimiento logistico mediante el
seguimiento en tiempo real de la posicion y el impacto de una bandeja.

El sistema de produccién de baterias segln una realizacién divulgada en la presente puede gestionar una seccién de
congestiéon y minimizar una pérdida supervisando en tiempo real el movimiento logistico de una bateria.

El sistema de produccién de baterias segln una realizacién divulgada en la presente puede realizar un seguimiento mas
preciso de los datos relacionados con una bateria sospechosa de ser defectuosa en un proceso de supervision.

El aparato de gestién de baterias segln una realizacién divulgada en la presente puede reducir un coste de deteccién y
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gestiéon de una bateria de bajo rendimiento.

[Breve descripcién de los dibujos]

La FIG. 1 ilustra un sistema de produccidn de baterias segln diversas realizaciones.

La FIG. 2 es un diagrama de bloques de un sistema de produccién de baterias segun diversas realizaciones.

La FIG. 3 ilustra un intervalo de medicién y un intervalo de comunicacién segln diversas realizaciones.

La FIG. 4 ilustra un intervalo de medicién y un intervalo de comunicacién segln diversas realizaciones.

La FIG. 5 ilustra un intervalo de medicién y un intervalo de comunicacién segln diversas realizaciones.

La FIG. 6 es un diagrama de flujo operativo de una bandeja para controlar un intervalo de medicién y un intervalo de
comunicacién, segun diversas realizaciones.

La FIG. 7 es un diagrama de flujo operativo de un colector para transmitir informacién sobre una bandeja, segln diversas
realizaciones.

[Modo de invencién]

A continuacion, se describiran en detalle diversas realizaciones divulgadas en la presente con referencia a los dibujos que
la acompafian. En este documento, se utilizardn numeros de referencia idénticos para componentes idénticos en los
dibujos, y los componentes idénticos no se describiran de forma redundante.

Para las diversas realizaciones expuestas en la presente, las descripciones estructurales o funcionales especificas sélo
se ejemplifican con el fin de describir las realizaciones, y las diversas realizaciones expuestas en la presente pueden
implementarse de diversas formas, y no debe interpretarse que se limitan a las realizaciones descritas en la presente.
Tal como se utilizan en diversas realizaciones, los términos "1ro", "2do", "primero", "segundo"” o similares pueden modificar
diversos componentes independientemente de su importancia, y no limitan los componentes. Por ejemplo, un primer
componente puede denominarse como un segundo componente sin apartarse del alcance correcto de una realizacion
divulgada en la presente, y del mismo modo, el segundo componente puede denominarse como el primer componente.

Los términos empleados en el presente documento se utilizan Unicamente para describir una realizacién ejemplar
especifica de la divulgacién y no pueden tener la intencién de limitar el alcance de otras realizaciones ejemplares de la
divulgacion. Debe entenderse que las formas singulares incluyen referencias plurales a menos que el contexto dicte
claramente lo contrario.

Todos los términos, incluidos los términos técnicos y cientificos utilizados en la presente, tienen el mismo significado que
comUnmente entiende una persona con conocimientos ordinarios de la técnica a la que pertenecen las realizaciones
divulgadas en la presente. Se entendera ademas que los términos, como los definidos en los diccionarios de uso comun,
deben interpretarse en un sentido que sea coherente con su significado en el contexto de la técnica pertinente y no se
interpretaran en un sentido idealizado o excesivamente formal a menos que asi se defina expresamente en la presente.
En algunos casos, los términos definidos en la presente pueden interpretarse de forma que excluyan las realizaciones
divulgadas en ella.

La FIG. 1 ilustra un sistema de produccidn de baterias segln diversas realizaciones.

Con referencia a la FIG. 1, un sistema de produccién de baterias 1 puede incluir al menos una bandeja 110-1 y 110-2, una
pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3, y un servidor 130.

Las bandejas 110-1 y 110-2 pueden desplazarse a lo largo de una cinta transportadora mientras contienen una bateria.
Cuando la bandeja 110-1 que incluye la bateria colisiona con un obturador 150 de la cinta transportadora o se produce
una colisién entre las bandejas 110-1 y 110-2 debido a una congestién logistica, la calidad y el rendimiento de la bateria
pueden deteriorarse debido a una fisura que se produce en la bateria (0 en una bolsa que incluye la bateria), de modo
que es necesario supervisar en tiempo real las posiciones y los impactos que se producen en las bandejas 110-1 y 110-
2.

La pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3 pueden estar dispuestos a una distancia espaciada de cada banda
transportadora y pueden transmitir y recibir de forma inaldmbrica una sefial hacia y desde las bandejas 110-1 y 110-2.
Cada uno de la pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3 puede medir distancias a las bandejas 110-1y 110-2 a
través de la comunicacién inaldmbrica con las bandejas 110-1 y 110-2, y puede recibir informacién relacionada con el
impacto (por ejemplo, informacién sobre la cantidad de impacto) de las bandejas 110-1 y 110-2. En este caso, el método
de comunicacién inalambrica entre la pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3 y las bandejas 110-1 y 110-2 puede
variar y, por ejemplo, para mejorar la precisién del posicionamiento, puede utilizarse una sefial de banda ultraancha
(UWB).

El servidor 130 puede estar configurado para supervisar en tiempo real las posiciones y la ocurrencia de impactos de las
bandejas 110-1 y 110-2 baséndose en la informacién recibida de la pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3, y para
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acumular y utilizar los datos supervisados. Por ejemplo, el servidor 130 puede calcular la posicién de la bandeja 110-1
utilizando diversos métodos de posicionamiento para una distancia de cada uno de la pluralidad de colectores 120-1, 120-
2 y 120-3 a la bandeja 110-1. El método de posicionamiento puede incluir, por ejemplo, un método de triangulacién. El
servidor 130 puede determinar si se produce impacto en la bandeja 110-1, basandose en la informacién sobre la cantidad
de impacto de la bandeja 110-1 recibida de la pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3. El servidor 130 puede
acumular datos relacionados con la ocurrencia del impacto (por ejemplo, posicién, tiempo y frecuencia de ocurrencia del
impacto, etc.) para permitir a un usuario reconocer una razén para la ocurrencia del impacto y curar la misma, y emitir una
notificacién inmediatamente después de determinar que el impacto ocurre, para permitir al usuario detectar rapidamente
una bateria defectuosa ocurrida en un proceso de movimiento logistico. Alternativamente, al detectar la aparicién de
impactos en la bandeja 110, el servidor 130 puede notificar al usuario la existencia de una bateria sospechosa de estar
defectuosa mediante un método designado (por ejemplo, iluminacidén o alarma) cuando la bandeja 110 alcance un punto
final de la cinta transportadora.

La FIG. 2 es un diagrama de bloques de un sistema de produccién de baterias segun diversas realizaciones.

Con referencia a la FIG. 2, la bandeja 110 puede incluir una unidad de medicién 112 y una unidad de comunicacién 114.
Aunque no se muestra en la FIG. 2, la bandeja 110 puede incluir ademas una unidad de fuente de energia (por ejemplo,
una bateria) que suministre energia para implementar la unidad de medicién 112 y la unidad de comunicacién 114. La
unidad de medicidén 112 puede estar configurada para obtener datos para calcular la cantidad de impacto que se produce
durante el movimiento de la bandeja 110. La "unidad de medicién" también puede denominarse "dispositivo de medicién",
"maédulo de medicién”, "circuito de medicién” o "sensor". Por ejemplo, la unidad de medicién 112 puede incluir al menos
uno de los siguientes sensores: un sensor de aceleraciéon o un sensor giroscépico (un sensor de velocidad angular). El
sensor de aceleraciéon puede detectar una aceleracién en los ejes X, y, y z, y el sensor giroscépico puede detectar una
velocidad angular. La unidad de comunicacion 114 puede estar configurada para realizar una comunicacién inalambrica
con la pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3. La "unidad de comunicacién" también puede denominarse

"dispositivo de comunicacién”, "médulo de comunicacién", "circuito de comunicacién" o "médem". Por ejemplo, la unidad
de comunicacién 114 puede soportar un protocolo de comunicacion UWB, sin estar limitada a ello.

Debido a la finitud de la energia suministrada a la unidad de medicién 112 y a la unidad de comunicacién 114, cada una
de ellas puede realizar una operacién a intervalos determinados. Por ejemplo, la unidad de medicién 112 puede medir
una aceleracién o una velocidad angular a intervalos de medicién designhados, y la unidad de comunicacién 114 puede
transmitir una sefial a los colectores 120-1, 120-2 y 120-3 a intervalos de comunicacion designados. Cuando se detecta
un impacto en la bandeja 110 segln las realizaciones, ésta puede ajustar un intervalo de medicién de la unidad de
medicién 112 y un intervalo de comunicacién y una intensidad de sefial de la unidad de comunicacién 114 para mejorar la
precisién del calculo de la cantidad de impacto y proporcionar con exactitud una posicion de la bandeja 110. Una
realizacién detallada relacionada con el ajuste del intervalo de medicién, el intervalo de comunicacién y la intensidad de
la sefial se describira con referencia a las FIGS. 3 a 5.

La pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3 pueden incluir respectivamente unidades de medida 122-1, 122-2 y 122-
3, Yy unidades de comunicacién 124-1, 124-2 y 124-3. La pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3 puede incluir
ademas una unidad de fuente de energia (por ejemplo, una bateria) que suministra energia para implementar las unidades
de medicion 122-1, 122-2 y 122-3, y las unidades de comunicacién 124-1, 124-2 y 124-3. Las unidades de comunicacion
124-1, 124-2 y 124-3 pueden estar configuradas para realizar una comunicacién inalédmbrica (por ejemplo, UWB) con la
unidad de comunicacién 114 de la bandeja 110. Las unidades de medicién 122-1, 122-2 y 122-3 pueden calcular una
distancia a la bandeja 110 basandose en un resultado de comunicacién inaldmbrica. Por ejemplo, la unidad de
comunicacidén 124-1 del colector 120-1 puede transmitir una sefial a la unidad de comunicacién 114 de la bandeja 110 y
la recibir una sefial de la unidad de comunicacién 114. La unidad de medicién 122-1 del colector 120-1 puede calcular una
distancia entre el colector 120-1 y la bandeja 110 utilizando un tiempo de ida y vuelta de una sefial. La unidad de
comunicacién 124-1 del colector 120-1 puede recibir datos relacionados con un tiempo de impacto (por ejemplo, una
aceleracién y una velocidad angular) de la bandeja 110 a través de una sefial para medir la distancia o una sefial
independiente de la sefial. Las unidades de comunicaciéon 124-1, 124-2 y 124-3 de la pluralidad de colectores 120-1, 120-
2y 120-3 pueden transmitir informacién relacionada con la bandeja 110, por ejemplo, al menos una de las informaciones
de distancia y de cantidad de impacto al servidor 130.

El servidor 130 puede rastrear en tiempo real las posiciones y la incidencia de impactos de la bandeja 110-1 basandose
en la informacién recibida de la pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3. Segln una realizacion, el servidor 130
puede transmitir una sefial de sincronizacién temporal a la pluralidad de captadores 120-1, 120-2 y 120-3 a intervalos
designados para mejorar la precisién del calculo de la posicién basado en un método de triangulacién.

Las FIGS. 3 a 5 ilustran un intervalo de medicién y un intervalo de comunicacién segln diversas realizaciones.
La FIG. 3 muestra un intervalo de medicién y un intervalo de comunicacién antes de la deteccién del impacto en la bandeja
110, y la FIG. 4 muestra un intervalo de medicién y un intervalo de comunicacidn tras la deteccién del impacto en la

bandeja 110. En cada estirado, un eje horizontal indica el tiempo.

Con referencia a la FIG. 3, la unidad de medicién 112 puede realizar la mediciéon para la deteccién de impactos en
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intervalos de medicién designados Tmp y en un tiempo de medicién designado Tm. La unidad de comunicacién 114 puede
realizar una comunicacién inaldmbrica con un captador a intervalos de comunicacién designados Tcp y en un tiempo de
comunicacién designado Tc. Por ejemplo, cuando la unidad de medicién 112 genera datos relacionados con el impacto,
la unidad de comunicacién 114 puede transmitir los datos recibidos de la unidad de medicién 112 a al menos un colector
(por ejemplo, 120-1). La unidad de comunicacidén 114 puede transmitir una sefial con una intensidad de sefial S designada.
Una sefial para la medicién de la distancia y una sefial para la transmisién de datos de impacto pueden ser sefiales
idénticas o separadas.

Con referencia a la FIG. 4, la bandeja 110 puede cambiar un intervalo de medicién de la unidad de medicién 112 y un
intervalo de comunicacién 114 de la unidad de comunicacién 114 en respuesta a la deteccién del impacto. Por ejemplo,
cuando los datos (por ejemplo, una aceleracién o una velocidad angular) medidos en un tiempo de medicién anterior
superan un valor umbral, la unidad de mediciéon 112 puede realizar la medicién en intervalos de medicién Tmp' reducidos
a una primera tasa designada a partir de los intervalos de medicién Tmp para mejorar la precisiéon de la medicién. La
unidad de comunicacién 114 también puede realizar una comunicacién inaldmbrica a intervalos de comunicacién Tcp'
reducidos a una segunda tasa designada a partir de los intervalos de comunicacién Tcp en funcién de los datos (es decir,
una aceleracién o una velocidad angular que supere el valor umbral) recibidos de la unidad de medicién 112 para transmitir
con mayor frecuencia los datos al colector 120-1. La segunda tasa puede ser igual o diferente de la primera. A medida
que aumenta el nimero de datos recibidos de la bandeja 110, el colector 120-1 puede medir con mayor precisién una
distancia entre la bandeja 110 y el colector 120-1. Aunque no se muestra en la FIG. 4, cuando se determina que los datos
de la cantidad de impacto recibidos de la bandeja 110 superan el valor umbral, el colector 120-1 puede reducir los
intervalos de comunicacién de la unidad de comunicaciéon 124-1 para transmitir con mayor frecuencia los datos de la
cantidad de impacto de la bandeja 110 al servidor 130.

Segun una realizacién, la unidad de comunicacién 114 puede aumentar una intensidad de sefial a una tercera velocidad
designada. La tercera tasa puede ser igual o diferente de la primera o de la segunda. El colector 120-1 puede percibir la
aparicion de un impacto en la bandeja 110 recibiendo una sefial de mayor intensidad aunque no reciba datos separados
sobre la cantidad de impactos. Ademas, cuando la intensidad de la sefial aumenta, no sélo el colector 120-1, sino también
el servidor 130 situado mas lejos que el colector 120-1 pueden recibir también la sefial de la unidad de comunicacién 114,
de forma que el servidor 130 puede percibir rapidamente la aparicién del impacto.

La FIG. 5 muestra un ejemplo en el que se controlan un intervalo de medicién, un intervalo de comunicaciéon y una
intensidad de sefial. Por ejemplo, un primer grafico 501 indica un valor antes de que se detecte el impacto en la bandeja
110, y un segundo gréfico 502 indica un valor después de que se detecte el impacto en la bandeja 110. Cuando se detecta
un impacto en la bandeja 110, la unidad de medicién 112 puede reducir un intervalo de medicién a 1/2 y la unidad de
comunicacién 114 puede reducir un intervalo de comunicacién a 1/2. La unidad de comunicacién 114 puede duplicar la
intensidad de la sefial.

La FIG. 6 es un diagrama de flujo operativo de una bandeja para controlar un intervalo de medicién y un intervalo de
comunicacién, segun diversas realizaciones.

Con referencia a la FIG. 6, en la operacién 610, la unidad de medicién 112 de la bandeja 110 puede detectar la aparicién
del impacto en intervalos de medicién designados. Por ejemplo, la unidad de medicién 112 puede medir una aceleracién
0 una velocidad angular.

En la operacion 620, la unidad de comunicacién 114 de la bandeja 110 puede realizar una comunicacién inalambrica con
la pluralidad de colectores 120-1, 120-2 y 120-3 a intervalos de comunicacién designados.

En la operacidén 630, la unidad de medicién 112 puede detectar el impacto en la bandeja 110. Por ejemplo, la unidad de
medicién 112 puede determinar que el impacto se produce cuando la aceleracién o la velocidad angular medidas superan
un valor umbral. Cuando los datos medidos no superan el valor umbral, la unidad de medicién 112 y la unidad de
comunicacidén 114 pueden repetir las operaciones 610 y 620.

Cuando se detecta el impacto, la unidad de medicién 112 puede reducir un intervalo de medicién a un primer ritmo
designado en la operacién 640. En la operacién 650, la unidad de comunicacién 114 puede reducir un intervalo de
comunicacién a una segunda velocidad designada.

Segln una realizacién, la unidad de comunicacién 114 puede realizar ademas la operacién 660. Mas concretamente, la
unidad de comunicacién 114 puede aumentar la intensidad de una sefial a una tercera velocidad designada.

La FIG. 7 es un diagrama de flujo operativo de un colector para transmitir informacién sobre una bandeja, segln diversas
realizaciones.

Con referencia a la FIG. 7, en la operacidén 710, un colector (por ejemplo, 120-1) puede llevar a cabo una comunicacion
inalambrica con la bandeja 110.

En la operacién 720, el colector 120-1 puede medir una distancia a la bandeja 110 basandose en un resultado de
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comunicacién inaldmbrica. Por ejemplo, el captador 120-1 puede medir la distancia utilizando los tiempos de ida y vuelta
de una sefial de transmisién y una sefial recibida.

En la operacién 730, el colector 120-1 puede determinar si se produce un impacto en la bandeja 110. Por ejemplo, el
colector 120-1 puede determinar que el impacto se produce en la bandeja 110 cuando los datos (por ejemplo, una
aceleracién o una velocidad angular) recibidos de la bandeja 110 superan un valor umbral o la intensidad de una sefial
recibida de la bandeja 110 supera un valor umbral.

En la operacién 740, el colector 120-1 puede transmitir la distancia a la bandeja 110 y la informacién sobre la ocurrencia
del impacto de la bandeja 110 al servidor 130.

Aunque todos los componentes que constituyen una realizacién divulgada en la presente se han descrito anteriormente
como combinados en uno u operando en combinacidn, las realizaciones divulgadas en la presente no se limitan
necesariamente a las realizaciones. Es decir, dentro del ambito del objeto de las realizaciones divulgadas en la presente,
todos los componentes pueden funcionar combindndose selectivamente en uno o varios.

Ademas, términos como "incluir", "constituir' o "tener' descritos anteriormente pueden significar que el componente
correspondiente puede ser inherente, a menos que se indique lo contrario, y por lo tanto deben interpretarse como que
incluyen ademas otros componentes en lugar de excluir otros componentes. Todos los términos, incluidos los términos
técnicos o cientificos, tienen el mismo significado que el que suelen tener los expertos en la materia a la que pertenecen
las realizaciones expuestas en la presente, a menos que se definan de otro modo. Los términos utilizados de forma
general, al igual que los términos definidos en los diccionarios, deben interpretarse como significados que coinciden con
los significados contextuales de la tecnologia pertinente y no deben interpretarse como significados ideales o
excesivamente formales a menos que estén claramente definidos en el presente documento.

La descripcién anterior es meramente ilustrativa de la idea técnica de la presente divulgacion, y serén posibles diversas
modificaciones y variaciones sin apartarse de las caracteristicas esenciales de las realizaciones de la presente divulgacion
por aquellos con conocimientos ordinarios en la técnica a la que pertenecen las realizaciones divulgadas en la presente.
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REIVINDICACIONES
1. Un sistema de produccion de baterias que comprende:

una bandeja que incluye una bateria;

una pluralidad de colectores configurados para realizar una comunicacién inalambrica con la bandeja; y

un servidor configurado para rastrear una posicién de la bandeja y si se produce un impacto en la bandeja basandose en
la informacién recibida de la pluralidad de colectores,

en el que la bandeja comprende

una unidad de medicién configurada para detectar un impacto y una unidad de comunicacién configurada para realizar
una comunicacién inaldambrica con la pluralidad de captadores,

la unidad de medicién esté4 configurada para reducir un intervalo de medicién a una primera velocidad designada al
detectar el impacto, y

la unidad de comunicacién estd configurada para reducir un intervalo de la comunicacién inalambrica a una segunda
velocidad designada al detectar el impacto.

2. El sistema de produccién de baterias de acuerdo con la reivindicacidén 1, en el que la unidad de medicién comprende
al menos uno de un sensor de aceleracién o un sensor giroscépico, y la unidad de comunicacidn esta configurada ademas
para transmitir informacién sobre la cantidad de impacto medida por la unidad de medicién a la pluralidad de colectores.

3. El sistema de produccién de baterias de acuerdo con la reivindicacién 2, en el que la pluralidad de colectores estan
configurados para transmitir una distancia medida a la bandeja y la informacién de la cantidad de impacto medida al
servidor a través de la comunicacién inaldmbrica.

4. El sistema de produccién de baterias de acuerdo con la reivindicacidén 2, en el que la pluralidad de colectores estan
configurados para determinar una distancia a la bandeja basandose en los tiempos de transmisién y recepcién de una
sefial de banda ultraancha (UWB).

5. El sistema de produccién de baterias de acuerdo con la reivindicacidén 3, en el que el servidor est4 configurado ademas
para determinar la posicién y la incidencia de impacto de la bandeja basandose en la informacién recibida de la pluralidad
de colectores.

6. El sistema de produccién de baterias de acuerdo con la reivindicacion 5, en el que el servidor esta configurado ademés
para calcular la posicién de la bandeja utilizando una distancia entre la pluralidad de colectores y la bandeja y un método
de triangulacién.

7. El sistema de produccidén de baterias de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que la unidad de comunicacién esta
configurada ademas para aumentar la intensidad de una sefial para la comunicacién inaldmbrica a una tercera velocidad
designada al detectar el impacto.

8. El sistema de produccién de baterias de acuerdo con la reivindicacién 7, en el que la pluralidad de colectores estan
configurados ademés para determinar que el impacto se produce en la bandeja, al recibir la sefial de aumento de fuerza
de la bandeja.

9. El sistema de produccién de baterias de acuerdo con la reivindicacidén 7, en el que el servidor est4 configurado ademas
para determinar que el impacto se produce en la bandeja, al recibir la sefial de aumento de fuerza de la bandeja.

10. Un método operativo de un sistema de produccién de baterias, el método operativo comprende las operaciones de:

detectar, mediante una bandeja, si se produce un impacto en los intervalos de medicién designados;

realizar, mediante la bandeja, una comunicacién inaldmbrica con una pluralidad de colectores;

al detectar el impacto, reducir, mediante la bandeja, un intervalo de medicién a un primer ritmo designado y reducir un
intervalo de la comunicacién inaldmbrica a un segundo ritmo designado;

transmitir, mediante la pluralidad de colectores, un resultado de la comunicacién inalambrica con la bandeja a un servidor,
y

determinar, mediante el servidor, una posicién de la bandeja y si se produce un impacto en la bandeja baséndose en la
informacién recibida de la pluralidad de colectores.

11. El método operativo de acuerdo con la reivindicacién 10, en el que la operacién de transmitir, por la pluralidad de
colectores, el resultado de la comunicacién inalambrica con la bandeja al servidor comprende una operacién de transmitir
una distancia a la bandeja, medida en funcidn de los tiempos de transmisién y recepcién de una sefial UWB e informacidn
sobre la cantidad de impacto de la bandeja al servidor.

12. El método operativo de acuerdo con la reivindicaciéon 11, en el que la operacién de determinar, por el servidor, la
posicién de la bandeja comprende una operacién de determinar la posicién de la bandeja utilizando una distancia entre la
pluralidad de colectores y la bandeja y un método de triangulacién.

7
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13. El método operativo de acuerdo con la reivindicacién 10, que comprende ademas una operacién de aumento de la
intensidad de una sefial para la comunicacién inaldmbrica a una tercera velocidad designada al detectar el impacto.

14. El método operativo de acuerdo con la reivindicacién 13, que comprende ademas una operacion de determinacién,
por parte de la pluralidad de colectores o del servidor, de que el impacto se produce en la bandeja, al recibir la sefial de
aumento de intensidad procedente de la bandeja.
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