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(57) Abstract: The invention relates to a closure for closing preferably handbags, furniture, doors, and comparable objects, made
of a first closure module and a second closure module having the following characteristics: a magnetic keeper design pulling the
closure module 1 and the closure module 2 together in the direction of closure, closure module 1 and closure module 2 being rotatable
or displaceable for opening in opening direction Y lateral to closing direction X, a locking device having at least one spring locking
element made of an engaging protrusion and a spring, wherein the locking piece pushes to the spring locking element the side in a
direction Z when closing and then engages with the engaging protrusion, and wherein, the locking piece and the spring locking ele-
ment are pushed against each other from an engagement position to a non-engagement position when displacing the closure module
1 and the closure module 2 in the opening direction Y, wherein the spring of the spring locking element is designed and disposed so
that it comprises a double function, namely that the spring deflects by bending lightly in the direction Z when closing, but the spring
is rigid in bending under load on the closure opposite the closing direction X.

< (57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft einen Verschluss zum VerschlieBen von vorzugsweise Handtaschen, Mbeln, Tiiren
o und vergleichbaren Gegensténden, bestehend aus einem ersten Verschlussmodul und einem zweiten Verschlussmodul mit folgenden

Merkmalen: einer Magnet-Anker-Konstruktion, die das Verschlussmodul 1 und das Verschlussmodul 2 in SchlieBrichtung zusam-
O menzieht, Verschlussmodul 1 und Verschlussmodul 2 zum Offnen in Offnungsrichtung
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Y seitlich zur SchlieBrichtung X verdrehbar oder verschiebbar sind, einer Verriegelungsvorrichtung mit wenigstens einem Federver-
riegelungselement, bestehend aus einem Eingriffsvorsprung und einer Feder, wobei beim SchlieBen das Sperrstiick das Federver-
riegelungselement in einer Richtung Z beiseite driickt und dann mit dem Eingriffsvorsprung einrastet und wobei beim Verschieben
von Verschlussmodul 1 und Verschlussmodul 2 in die Offnungsrichtung Y das Sperrstiick und das Federverriegelungselement von
einer Eingriffsposition, in eine Nichteingriffsposition gegeneinander verschoben werden, wobei die Feder des Federverriegelungse-
lements so ausgebildet und angeordnet ist, dass sie eine Doppelfunktion aufweist, ndmlich dass beim SchlieBen die Feder biegeweich
in Richtung Z ausweicht, aber bei einer Belastung des Verschlusses entgegen SchlieBrichtung X die Feder biegesteif ist.
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Rast-Magnet-Verschluss

Die Erfindung betrifft einen Verschluss zum VerschlieRBen von vorzugsweise
Handtaschen, Mébeln, Tiren und vergleichbaren Gegensténden des taglichen
Bedarfs. Aus dem Stand der Technik sind fur diese Anwendungen verschieden-
artigste Verschlusskonstruktionen bekannt. Diese Verschliisse werden mit der
Hand betatigt und weisen eine federnde Schliefirastung, wobei die Verschluss-
halften mittels einer von Hand aufgebrachten Kraft zusammengefiihrt werden.
Dabei muss die Kraft einer Feder Uberwunden werden, bis die Eingriffselemente
zusammenschnappen. Die Feder hélt die Eingriffselemente in einem Hinterschnitt

formschliissig zusammen.

Ein wesentliches Merkmal von Verschliissen, die mit der Hand betatigt werden, ist
die sogenannte Haptik. Unter einer guten Haptik soll nachfolgend die Eigenschaft
des Verschlusses verstanden werden, dass der Verschluss, bezogen auf seine

Anwendung, besonders leicht betatigt werden kann.

Verschliisse, die eine besonders gute Haptik aufweisen, sind in dem Dokument
WO 2008/006357 beschrieben.

Diese Verschlisse sind nach bisher bekannt gewordenen Konstruktionen noch
relativ gro8, bzw. schwer und benétigen einen relativ groRen Magneten. Es ist
daher ein bestandiges Bediirfnis, diese Verschliisse zu verbessern und Konstruk-
tionen bereitzustellen, die ein kleineres Bauvolumen und den Einsatz von kleine-

ren Magneten ermdéglichen, wodurch auch die Kosten gesenkt werden.

BESTATIGUNGSKOPIE
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Diese Aufgabe wird mit einem Rast-Magnet-Verschluss nach den Anspriichen 1
und 2 gelést.

Der erfindungsgeméafle Gegenstand nach Anspruch 1 besteht aus einem ersten
Verschlussmodul und einem zweiten Verschlussmodul zum Verbinden von zwei
Elementen, wobei an jedem Element jeweils eines der Verschlussmodule befes-
tigbar ist oder die Verschlussmodule mit den Elementen eine integrierte Einheit
bilden.

Die Verschlussmodule weisen nachfolgende Merkmale auf: eine Magnet-Anker-
Konstruktion mit mindestens einem Magneten in Verschlussmodul 1 und einem
Anker oder zweiten Magneten in Verschlussmodul 2, wobei die Magnet-Anker-
Konstruktion so ausgebildet ist, dass beim SchlieRen das Verschlussmodul 1 und
das Verschlussmodul 2 in Schliefirichtung X mittels der Magnetkraft selbstitig

Zusammengezogen werden.

Weiterhin ist das Verschlussmodul 1 und das Verschlussmodul 2 so ausgebildet,
dass die Verschlussmodule zum Offnen in Offnungsrichtung Y seitlich zur
SchlieRrichtung X verdrehbar oder verschiebbar sind.

Es ist eine Verriegelungsvorrichtung vorgesehen zum formschliissigen Verriegeln
der Verschlussmodule, wobei die Verriegelungsvorrichtung wenigstens ein Feder-
verriegelungselement aufweist, bestehend aus einem Eingriffsvorsprung und
einer Feder und wobei das Federverriegelungselement im Verschlussmodul 1
angeordnet ist. Weiterhin ist ein Sperrstiick vorgesehen, das im Verschlussmodul
2 angeordnet ist, wobei beim SchlieRen das Sperrstiick das Federverriegelungs-
element in einer Richtung Z beiseite driickt und dann formschliissig mit dem Ein-
griffsvorsprung einrastet, und je nach konstruktiver Ausgestaltung beim Verschie-
ben oder beim Verdrehen von Verschlussmodul 1 und Verschlussmodul 2 in die
Offnungsrichtung Y das Sperrstiick und das Federverriegelungselement von einer
Eingriffsposition, in der Sperrstiick und Federverriegelungselement in Eingriff
sind, in eine Nichteingriffsposition gegeneinander verdreht oder verschoben wer-
den, in der Sperrstiick und Federverriegelungselement nicht in Eingriff sind, ohne

dass das Federverriegelungselement beiseite gedriickt wird. Die Magnet-Anker-
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Konstruktion ist so bemessen, dass beim Schlielen die Verriegelungsvorrichtung
durch die Magnetkraft der Magnet-Anker-Konstruktion selbsttatig geschlossen
wird.

ErfindungsgemaR ist die Feder des Federverriegelungselements so ausgebildet
und angeordnet, dass sie eine Doppelfunktion aufweist:

Beim SchlieRen weicht die Feder biegeweich in Richtung Z aus aber bei einer

Belastung des Verschlusses entgegen Schlielrichtung X ist die Feder biegesteif.

Dem Fachmann ist bekannt, dass die Querschnittsgeometrie und auch die Form
einer Feder deren Biegesteifigkeit beeinflusst. Die Erfindung nuizt diesen Effekt
und verwendet eine Feder oder ein Federsystem aus mehreren Federn, das so
ausgebildet und angeordnet ist, damit beim SchlieRen des Verschlusses eine Be-
lastung der Feder in der Richtung erfolgt, in der die Feder biegeweich ist, d. h. die
Feder ist so geformt und montiert, dass die Feder beim SchlieRen mit geringer
Kraft verbiegbar ist. Wird jedoch versucht, den Verschluss entgegengesetzt zur
SchlieBrichtung zu &ffnen, wird die Feder in einer Richtung belastet, in der sie
biegesteif ist. Dadurch ist eine hohe Zuhaltekraft des Verschlusses gewahrleistet,
die meist so grof} ist, dass erst durch die mechanische Zerstérung der Feder der

Verschluss 6ffnet.

Entsprechende Federgeometrien sind dem Fachmann bekannt, daher werden in
den Ausfilhrungsbeispielen nur einige wesentliche Geometrien in Verbindung mit

der jeweiligen konstruktiven Einbausituation erlautert.

Durch die Nutzung dieser Doppelfunktion der Feder kdnnen Rast-Magnet-
Verschlisse nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1 besonders klein und stabil
gebaut werden.

Nach Anspruch 2 wird ein Rast-Magnet-Verschluss beansprucht, der mit dem
Verschluss nach Anspruch 1 nahezu identisch ist. Lediglich das Offnen des Ver-
schlusses erfolgt nach einem anderen, ebenfalls aus dem Stand der Technik
Prinzip, wobei beim Verschieben oder Verdrehen von Verschlussmodul 1 und
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Verschlussmodul 2 in Offnungsrichtung Y das Federverriegelungselement von
einer Eingriffsposition, in der das Sperrstiick und das Federverriegelungselement
in Eingriff sind, mittels eines Keils allmahlich beiseite, d. h. in eine Nichteingriffs-
position gedriickt wird, in der das Sperrstlick und das Federverriegelungselement

nicht mehr miteinander in Eingriff sind.

Nach Anspruch 3 ist die Feder des Federverriegelungselements ein axial zur
Schliefrichtung X gebogener federnder Streifen.

Nach Anspruch 4 ist die Feder des Federverriegelungselements ein parallel zur
Schliefrichtung X mehrfach geknickter federnder Streifen.

Nach Anspruch 5 ist die Feder ein maanderférmig hin- und her axial zur Richtung
X gebogener oder parallel zur Richtung X geknickter Streifen.

Nach Anspruch 6 weist die Feder ein oder mehrere federnde Gelenke oder fe-
dernde gelenkartige Dinnstellen auf.

Nach Anspruch 7 ist die Feder als ein separates Bauteil ausgefiihrt und in Offen-
stellung mittels einem oder mehrerer Innenanschlage zentriert im Verschlussmo-

dul 2 gehalten.

Nach Anspruch 8 ist die Feder ebenfalls als separates Bauteil ausgefiithrt und in
Offenstellung mittels einem oder mehrerer AuRenanschlége zentriert im Ver-

schlussmodul 2 gehalten.

Nach Anspruch 9 weist die Magnet-Anker-Konstruktion ein abschwachbares Ma-
gnetsystem auf.

Nach Anspruch 10 weist die Magnet-Anker-Konstruktion ein verpolbares Magnet-
system auf.

Nach Anspruch 11 ist eine Riickstellvorrichtung vorgesehen, die die beim Offnen

des Rast-Magnet-Verschlusses in Richtung Y verschobenen Funktionselemente
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in ihre Ausgangsposition zurlickdrangt. Die Ruckstellkraft kann eine mechanische
Federkraft oder eine Gewichtskraft sein. Die Gewichtskraft wird mittels eines
Massestiicks erzeugt, das beim Offnen des Verschlusses von Hand durch die
Drehbewegung angehoben wird. Dazu kann z. B. ein Exzenter verwendet werden.
Wird das Massestiick losgelassen, wird es durch die Gravitationskraft abwérts
gezogen, wobei sich die Ruckstellvorrichtung zurlickstellt, sodass wieder die Ein-
griffsposition hergestellt wird.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von Ausfiihrungsbeispielen und schema-

tischen Zeichnungen naher erlautert.

Fig. 1a-g zeigen eine allgemeine Ausfuhrungsform der Erfindung mit Offnung

durch eine Freigabeliicke.

Fig. 1a zeigt in Explosionsdarstellung alle Teile der Erfindung.

Ein erstes Verbindungsmodul besteht aus: einem Drehteil 7, einem Magneten 22
und Sperrstlicken 7a, 7c¢, die als umlaufender Rand ausgebildet sind.

Ein zweites Verbindungsmodul besteht aus: einem Gehausekranz 8, einer Ge-
héusekappe 10, einem Anker oder Magneten 21 und einem Feder-Verriegelungs-
element 9 aus einer gebogenen streifenférmigen Feder 9z mit den Eingriffvor-
spriingen 9a, 9b, welches auf der Auflageflache 30 des Gehdusekranzes mit der
Stirnflache 29 aufliegt.

Zwischen dem ersten Verbindungsmodul und dem zweiten Verbindungsmodul
wird ein schliel- und I6sbarer Dreh-Rast-Verschluss dadurch bewirkt, dass die
Sperrstiicke 7a, 7c des Drehteils 7 mit den am Feder-Verriegelungselement 9 her-
vorstehenden angeschragten Eingriffsvorspriingen 9a und 9¢ einen Rastver-
schluss ausbilden.

Das Feder-Verriegelungselement 9 wird durch ein Anschlagen der Feder-Enden
9c und 9g an der Strebe 10b der Gehdusekappe 10 verdrehsicher positioniert.

AufBerdem wird das Feder-Verriegelungselement 9 durch den Innenanschlag 10c
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zentriert im Unterteil positioniert. Das Feder-Verriegelungselement 9 liegt mit der
oberen Stirnflache 29 am der Bodenflache 30 des Gehdusekranzes 8 an.

Fig 1b und Fig 1c zeigen den erfindungsgeméafen Verschluss in den Schnittan-
sichten A-A und B-B.

Fig 1b zeigt die SchlieRstellung analog zu Fig 1e. Hier sind die Eingriffsvorsprin-
ge 9a, 9b des Federverriegelungselements 9 in Eingriff mit den Sperrstlicken 7a,
7c.

Fig 1c zeigt die Phase nach erfolgter Verdrehung des Verbindungsmoduls 1 in
Richtung Y analog zu Fig. 1f. Das Verbindungsmodul 1 wurde soweit verdreht,
dass die Eingriffsvorspriinge 9a, 9b des Federverriegelungselements 9 gegen-
Uber den Liicken zwischen den Sperrstiicken 7b, 7d stehen und damit auRer Ein-
griff mit den Sperrstiicken 7a, 7¢ sind.

Fig. 1d-1g zeigen die wichtigsten Funktionsphasen wahrend des SchlieRens und
Offnens:

Fig. 1d zeigt das Schlielen. Beim SchlieRen werden Verbindungsmodul 1 und
Verbindungsmodul 2 durch die Magnet-Anker-Konstruktion 21, 22 in Richtung X
zusammengezogen. Dabei werden die Eingriffsvorspriinge 9a, 9b des Federver-
riegelungselements 9 durch die Sperrstiicke 7a, 7c in Richtung Z beiseite ge-
druckt. Erfindungsgemal ist die streifenférmige Feder 9z in dieser Richtung be-
sonders biegeweich, da der Streifen in Richtung Z in seiner Dicke, d. h. kleinsten
Abmessung am leichtesten zu biegen ist, es ist also nur die Magnetkraft einer re-
lativ schwachen Magnet-Anker-Konstruktion 21, 22 nétig, um die Federkraft der

Feder 9z zu (iberwinden.

Fig 1e zeigt den Verschluss in SchlieRstellung nach Einrastung von Sperrstiicken
7a,7c¢ und Eingriffsvorspriingen 9a,9b.

Wirkt nun eine Belastungskraft entgegen der Schlierichtung X, driicken die

Sperrstiicke 7a, 7¢ auf die Eingriffsvorspriinge 9a, 9b. Bei groRer Belastung wol-
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len die Eingriffsvorspriinge jetzt in Richtung W ausweichen und die Feder 9z wie
mit der unterbrochenen Linie angedeutet verbiegen. Da aber die Feder 9z schon
in einer Richtung gebogen ist und eine unelastische Flache nur in einer Richtung
gewdlbt werden kann, ist sie nun in der Belastungsrichtung in Gegenrichtung zu X
besonders biegesteif. Der Verschluss ist also besonders stark belastbar, sodass
er auch sehr klein mit guten Festigkeitswerten gebaut werden kann. Weiterhin
kann er auch preiswert gebaut werden, da die Magnete klein bemessen sein kén-

nen.

Als néchste Funktionsphase wird nun das Verbindungsmodul 1 mit dem Dreh-
knauf 40 axial in Richtung Y soweit gedreht, dass die Funktionsphase nach Fig 1f
erreicht ist, in der das Verbindungsmodul 1 soweit verdreht wurde, dass die Ein-
griffsvorspriinge 9a, 9b des Federverriegelungselements 9 gegentber den LU-
cken zwischen den Sperrstiicken 7b, 7d stehen und damit au3er Eingriff mit den
Sperrstucken 7a, 7c sind. Der Verschluss kann nun geéffnet werden, wie in Fig 1g

gezeigt.

Fig 2 zeigt das erfindungsgeméfe Federverriegelungselement aus Fig1-g nach
den Anspriichen 1und 2.

Hier ist nochmals die Doppelfunktion zu erkennen: die axial zu Richtung X gebo-
gene Streifenfeder 9z ist in Richtung Z biegeweich und bei Belastung der Ein-
griffsvorspriinge 9a, 9b entgegen der Richtung X, wodurch eine Ausweichkraft W
erzeugt wird, entgegen der Ausweichkraft W besonders biegesteif.

Fig 3 zeigt ein erfindungsgemafles Federverriegelungselement nach den Ansprii-
chen 1 und 3.

Die parallel zur Richtung X mehrfach geknickte Streifenfeder 9z ist in Richtung Z
biegeweich und bei Belastung der Eingriffsvorspriinge 9a, 9b, entgegen der Rich-
tung X, wodurch eine Ausweichkraft W erzeugt wird, entgegen der Ausweichkraft
W besonders biegesteif.
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Fig 5 zeigt ein erfindungsgeméRes Federverriegelungselement nach den Anspri-
chen 1 und 5.

Die axial zur Richtung X méaanderférmig mehrfach hin- und her gebogene Strei-
fenfeder 9z ist in Richtung Z biegeweich und bei Belastung der Eingriffsvorspriin-
ge 9a, 9b, entgegen der Richtung X, wodurch eine Ausweichkraft W erzeugt wird,
entgegen der Ausweichkraft W besonders biegesteif. Dem Fachmann ist klar,
dass die Biegungen auch Knicke parallel zur Richtung X sein kénnen.

Fig 6 zeigt ein erfindungsgemafes Federverriegelungselement nach den Ansprii-
chen 1und 6.

Das Federverriegelungselement hat ein federndes Scharnier 50 mit der Schar-
nierachse parallel zur Richtung X. Die Seitenbereiche 51, 52 sind besonders sta-
bil ausgebildet. Dadurch ist das Federverriegelungselement in Richtung Z biege-
weich und bei Belastung der Eingriffsvorspriinge 9a, 9b, entgegen der Richtung
X, wodurch eine Ausweichkraft W erzeugt wird, entgegen der Ausweichkraft W
besonders biegesteif.

Fig 7 zeigt ein erfindungsgeméles Federverriegelungselement nach den Anspri-
chen 1 und 6.

Das Federverriegelungselement hat mehrere federnde scharnierartige Diinnstel-
len 63a, 53b, 53¢ mit der Scharnierachse parallel zur Richtung X. Die Seitenbe-
reiche 51, 52 sind besonders stabil ausgebildet. Dadurch ist das Federverriege-
lungselement in Richtung Z biegeweich und bei Belastung der Eingriffsvorspriinge
9a, 9b, entgegen der Richtung X, wodurch eine Ausweichkraft W erzeugt wird,
entgegen der Ausweichkraft W besonders biegesteif.

Fig 8a-g zeigen ein sehr nahe mit dem ersten Ausfiihrungsbeispiel verwandte
Ausfuhrung der Erfindung nach Anspruch 2.

Fig. 8a zeigt in Explosionsdarstellung alle Teile der Erfindung.
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Ein erstes Verbindungsmodul besteht aus: einem Drehteil 7, einem Magneten 22
und Sperrsticken 7a, 7c¢, die als umlaufender Rand ausgebildet sind sowie keil-
férmig ansteigenden Flachen 7e, 71, 7g, 7h.

Ein zweites Verbindungsmodul besteht aus: einem Gehausekranz 8, einer Ge-
hausekappe 10, einem Anker oder Magneten 21 und einem Feder-Verriegelungs-
element 9 aus einer gebogenen streifenférmigen Feder 9z mit den Eingriffvor-
springen 9a, 9b, welches auf der Auflageflache 30 des Gehausekranzes mit der
Stirnflache 29 aufliegt.

Zwischen dem ersten Verbindungsmodul und dem zweiten Verbindungsmodul
wird ein schlie- und I6sbarer Dreh-Rast-Verschluss dadurch bewirkt, dass die
Sperrsticke 7a,7c des Drehteils 7 mit den am Feder-Verriegelungselement 9 her-
vorstehenden angeschragten Eingriffsvorspriingen 9a und 9c einen Rastver-

schluss ausbilden.

Das Feder-Verriegelungselement 9 wird durch ein Anschlagen der Feder-Enden
9c und 9g an der Strebe 10b der Gehéusekappe 10 verdrehsicher positioniert.
Aufierdem wird das Feder-Verriegelungselement 9 durch den Innenanschiag 10c
zentriert im Unterteil positioniert. Das Feder-Verriegelungselement 9 liegt mit der
oberen Stirnflache 29 am der Bodenflache 30 des Gehausekranzes 8 an.

Fig. 8b-8e zeigen die wichtigsten Funktionsphasen wahrend des SchlieRens und
Offnens:

Fig 8b zeigt das Schlieen. Beim SchliefRen werden Verbindungsmodul 1 und
Verbindungsmodul 2 durch die Magnet-Anker-Konstruktion 21, 22 in Richtung X
zusammengezogen. Dabei werden die Eingriffsvorspriinge 9a, 9b des Federver-
riegelungselements 9 durch die Sperrstiicke 7a, 7¢ in Richtung Z beiseite ge-
driickt. Erfindungsgema ist die streifenférmige Feder 9z in dieser Richtung be-
sonders biegeweich, da der Streifen in Richtung Z in seiner Dicke, d.h. in seiner
kleinsten Abmessung am leichtesten zu biegen ist, es ist also nur eine relativ
schwache Magnet-Anker-Konstruktion 21, 22 nétig, um die Federkraft der Feder

9z zu Uberwinden.
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Fig 8c zeigt den Verschluss wéahrend des SchlieRens, wo die Eingriffsvorspriinge
beiseite gedrickt sind.

Fig 8d zeigt den Verschluss in SchlieBstellung, wo Sperrstiicke 7a,7¢ und Ein-
griffsvorspriinge 9a,9b formschlissig verriegelt sind.

Wirkt nun eine Belastungskraft entgegen der SchlieRrichtung X, driicken die
Sperrstiicke 7a, 7¢ auf die Eingriffsvorspriinge 9a, 9b. Bei groRer Belastung wol-
len die Eingriffsvorspriinge jetzt in Richtung W ausweichen und die Feder 9z wie
mit der unterbrochenen Linie angedeutet, verbiegen. Da aber die Feder 9z schon
in einer Richtung gebogen ist und eine unelastische Flache nur in einer Richtung
gebogen werden kann, ist sie nun in der Belastungsrichtung in Gegenrichtung zu
X besonders biegesteif. Der Verschluss ist also besonders stark belastbar, so-
dass er auch sehr klein mit guten Festigkeitswerten gebaut werden kann und er
auch preiswert gebaut werden kann, da die Magnete klein bemessen sein kén-

nen.

Als Néchstes wird nun das Verbindungsmodul 1 mit dem Drehknauf 40 axial in
Richtung Y soweit gedreht, dass die Funktionsphase nach Fig 8e erreicht ist, in
der das Verbindungsmodul 1 soweit verdreht wurde, dass die Eingriffsvorspriinge
9a, 9b des Federverriegelungselement 9 durch die keilférmigen Schragen 7h, 7e
zurtckgedrangt wurden und damit auer Eingriff mit den Sperrstiicken 7a, 7¢
sind. Der Verschluss kann nun gedéffnet werden.

Fig 9a zeigt in Explosionsdarstellung einen erfindungsgeméRen Schiebe-Rast-
verschluss nach Anspruch 1.

Ein erstes Verbindungsmodul besteht aus: einem Stecker 7, einem Magneten 22
und einem Sperrstiick 7a, das als umlaufender Rand ausgebildet ist.

Ein zweites Verbindungsmodul besteht aus:
-dem Gehause 10 mit der SchlieRéffnung 70 zum SchlieRen der Verbin-

dungsmodule in Richtung X und der Offnung 71 zum Herausschieben des
Steckers 7 in Richtung Y,
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-dem Federverriegelungselement 9 bestehend aus einer axial zur Richtung X
gebogenem Streifenfeder 9z, dem umlaufenden Eingriffsvorsprung 9a und
den Endfléchen 9g und 9e, mit denen sich die Feder an dem Vorsprung
10b abstitzt,

-dem Gehé&useboden 10z mit Vorsprung 10b und

- Anker oder zweitem Magneten 21.

Fig 9b zeigt in perspektivischer Ansicht den geéffneten Verschluss. Das Schlie-
Ben lauft folgendermalen ab: die Magnet-Anker-Konstruktion 21, 22 zieht den
Stecker 7 durch die SchlieRéffnung 70 in das Gehause 10. Dabei drangt das
Sperrstiick 7a das Federverriegelungselement 9 durch die Magnetkraft beiseite.
Sie wird beim Einrasten in Richtung Z bzw. Z' gespreizt.

Die Feder 9z erfillt die erfindungsgeméaRe Doppelfunktion, analog zum Ausfiih-
rungsbeispiel nach Fig 1a-g und Fig2:

Da die Feder beim Spreizen in Richtung Z in derselben Richtung ihrer Biegung
weitergebogen wird, ist sie beim Einrasten biegeweich, d. h., das Magnet-Anker-
System kann relativ schwach sein, um die Vorgabe zu erfillen, den Verschluss
selbsttatig zusammenzuziehen. Die Feder 9z ist aber bei einer Belastung des
Verschlusses entgegen der Richtung X sehr biegesteif, wie in Fig 2 gezeigt und
dadurch ist der Verschluss sehr zuverldssig formschlissig verriegelt.

Zum Offnen wird nun der Stecker wie in Fig 9¢ gezeigt, in Richtung Y linear durch
die Offnung 71 verschoben, ohne dass die Feder beiseite gedruckt wird. Der Ver-
schluss &ffnet so besonders komfortabel.

Fig 9d zeigt eine Schnittansicht mit dem Verschiuss nach erfolgter Offnung, mit in
Richtung Y verschobenem Stecker 7 und Gehause 10.

Eine vorteilhafte Weiterentwicklung ist gegeben, wenn der Raum zwischen den
Ausnehmungen 9x, 9y der Feder 9z fur das seitliche Herausschieben des Sperr-
stiicks 7a nicht genauso breit ist wie das Sperrstiick, sondern geringfiigig kleiner,
sodass der Verschluss mit einer vorbestimmten Kraft gegen eine geringfugige

Spreizung der Feder gedffnet werden muss. Dann halt der Verschluss besonders
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sicher. Diese Weiterbildung ist gewissermafen eine Zwitterlésung zwischen

einem Verschluss nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1 und dem Oberbegriff
des Anspruchs 2.

MAGNETSYSTEME

Eine erfindunggemaRe Weiterentwicklung nach Anspruch 7 liegt vor, wenn das
als separates Bauteil ausgefiihrte Federverriegelungselement 9 mit dem Innenan-
schlag 10c zentriert gehalten wird, wenn der VerschluR geéffnet ist. Dann ist eine
sicheres Einrasten unterstutzt . Alle Ausfithrung von Fig 1a-g, 2, 3,6,7,9a-e,10a-g
haben diesen Innenanschlag. Die Maander-Feder nach Fig. 5 kann sowohl durch
einen Innenanschlag wie einen Aussenanschlag gefiihrt werden.

Dem Fachmann sind auch andere Mittel bekannt, wie ein Ringfeder bewegbar,
aber zentriert gehalten werden kann, wie z.b. die Fixierung mit z.B. drei elasti-
schen Stiften.

Fig 10a-g zeigt analog zu den Ansichten und Bewegungsphasen von Fig 1a-g
einen erfindungsgemaRen VerschluB nach Anspruch 1 und Anspruch 9.

Der einzige Unterschied zur Ausfithrung nach Fig 1a-g besteht darin, dass das
Magnetsystem aus zwei balkenférmigen Magneten 21,22 nach einer Drehung in
Richtung Y weniger Uberschneidungsfiache hat (vergleich Fig 10b A-A und Fig
10c A-A) und dadurch die Anziehungskraft der Magneten beim Offne'n reduziert

ist, was ein besonders einfaches Offnen erméglicht.

Fig 11a-g zeigt analog zu den Ansichten und Bewegungsphasen von Fig 1a-g
einen erfindungsgemaRen Verschlu® nach Anspruch 1 und Anspruch 10.

Der einzige Unterschied zur Ausfilhrung nach Fig 1a-g besteht darin, dass das
Magnet-Anker-System aus vier Magneten 21a,21b,22a,22b besteht. Diese liegen
sich in SchlieBstellung nach Fig 11e anziehend gegenliber und stehen sich nach
der Drehung in Richtung Y abstoRend gegeniiber (vergleich Fig 11b A-A und Fig
11c A-A) und dadurch die Anziehungskraft der Magneten beim Offnen reduziert
ist, was ein besonders einfaches Offnen erméglicht, da der Verschlu beim Off-

nen von selbst aufspringt.
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Die Weiterentwicklungen nach Fig 10a-g und 11a-g mit abschwéchbaren oder
verpolbaren Magnetsystemen haben auRerdem den Vorteil, dass die Magnete
durch ihre Bestrebung, sich gegentiber in Anziehungsposition auszurichten, eine
Ruckstellung des Verschlusses erfolgt.

Die Ruckstellung erfolgt nach Anspruch 11 tber ein Gewicht , beispielsweise am
Drehknopf 40. Alternativ erfolgt die Ruickstellung tber eine Feder, wenn das Dreh-
teil 7 in einem weiteren Bauteil bewegbar gelagert ist.
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Anspriiche

1. Rast-Magnet-Verschluss, bestehend aus einem ersten Verschlussmodul und

einem zweiten Verschlussmodul mit folgenden Merkmalen:

einer Magnet-Anker-Konstruktion mit mindestens einem Magneten (21) in
Verschlussmodul 1und einem Anker oder zweiten Magneten (22) in Ver-
schlussmodul 2, wobei die Magnet-Anker-Konstruktion beim SchlieRen das
Verschlussmodul 1 und das Verschlussmodul 2 in SchlieRrichtung x zu-
sammenzieht,
Verschlussmodul 1 und Verschlussmodul 2 zum Offnen in Offnungsrich-
tung y seitlich zur Schlierichtung x verdrehbar oder verschiebbar sind,
einer Verriegelungsvorrichtung zum formschliissigen Verriegeln der Ver-
schlussmodule zwischen Verschlussmodul 1 und Verschlussmodul 2 mit
- wenigstens einem Federverriegelungselement (9), bestehend aus
einem Eingriffsvorsprung (9a)und einer Feder (9z), wobei das Fe-
derverriegelungselement im Verschlussmodul 1 angeordnet ist und
- einem Sperrstiick (7a), das im Verschlussmodul 2 angeordnet ist,
wobei
- beim SchlieRen das Sperrstiick (7a) das Federverriegelungsele-
ment (9) in einer Richtung z beiseite driickt und dann formschlissig
mit dem Eingriffsvorsprung (9a) einrastet, und wobei
- beim Verschieben bzw. Verdrehen von Verschlussmodul 1 und
Verschlussmodul 2 in die Offnungsrichtung y das Sperrstiick (7a)
und das Federverriegelungselement (9) von einer Eingriffsposition,
in der Sperrstlick und Federverriegelungselement in Eingriff sind, in
eine Nichteingriffsposition gegeneinander verdreht oder verschoben

werden, in der Sperrstlick und Federverriegelungselement nicht in
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Eingriff sind, ohne dass das Federverriegelungselement beiseite ge-

drickt wird,

- wobei die Magnet-Anker-Konstruktion so bemessen ist, dass beim Schlie-
RBen die Verriegelungsvorrichtung durch die Magnetkraft der Magnet-Anker-
Konstruktion selbsttatig geschlossen wird,

dadurch gekennzeichnet, dass

- die Feder (92) des Federverriegelungselements (9) so ausgebildet und an-
geordnet ist, dass sie eine Doppelfunktion aufweist, namlich

- dass beim Schlielen die Feder biegeweich in Richtung z ausweicht,
- aber bei einer Belastung des Verschlusses entgegen SchlieRfrichtung
x die Feder biegesteif ist.

2. Rast-Magnet-Verschluss, bestehend aus einem ersten Verschlussmodul und
einem zweiten Verschlussmodul mit folgenden Merkmalen:

- einer Magnet-Anker-Konstruktion mit mindestens einem Magneten (21) in
Verschlussmodul 1und einem Anker oder zweiten Magneten (22) in Ver-
schlussmodul 2, wobei die Magnet-Anker-Konstruktion beim SchlieRen das
Verschlussmodul 1 und das Verschlussmodul 2 in SchlieRrichtung x zu-
sammenzieht,

- das Verschlussmodul 1 und das Verschlussmodul 2 zum Offnen in Off-
nungsrichtung y seitlich zur SchlieRrichtung x gegeneinander verdrehbar
oder verschiebbar sind,

- einer Verriegelungsvorrichtung zum formschliissigen Verriegeln der Ver-
schlussmodule zwischen Verschlussmodul 1 und Verschlussmodul 2 mit

- wenigstens einem Federverriegelungselement (9), bestehend aus ei-
nem Eingriffsvorsprung (9a) und einer Feder (9z), das im Verschluss-
modul 1 angeordnet ist,

- einem Sperrstiick (7a), das im Verschlussmodul 2 angeordnet ist und
- einem mit Verschlussmodul 2 und dem Sperrstiick verbundenem Keil
(7e,7f,79,7h) wobei,

- beim SchlieRen das Sperrstiick (7a) das Federverriegelungselement
(9) in eine Richtung z beiseite driickt und dann formschlussig in einen
Eingriff rastet, und wobei
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- beim Verschieben oder Verdrehen von Verschlussmodul 1 und Ver-
schlussmodul 2 in Offnungsrichtung y das Federverriegelungselement
von einer Eingriffsposition, in der das Sperrstiick und das Federverrie-
gelungselement in Eingriff sind, mittels des Keils (7e,7f,7g,7h) allmah-
lich beiseite, d. h. in eine Nichteingriffsposition gedriickt wird, in der das
Sperrstick und das Federverriegelungselement nicht mehr miteinander
in Eingriff sind,

- wobei die Magnet-Anker-Konstruktion so bemessen ist, dass beim Schlie-
Ben die Verriegelungsvorrichtung durch die Magnetkraft der Magnet-Anker-
Konstruktion selbsttétig geschlossen wird,

dadurch gekennzeichnet, dass

- die Feder (9z) des Federverriegelungselements (9) so ausgebildet und an-
geordnet ist, dass sie eine Doppelfunktion aufweist, namlich

- dass beim Schlieien die Feder biegeweich in Richtung z ausweicht,
- aber bei einer Belastung des Verschlusses entgegen SchlieRrichtung
x die Feder biegesteif ist.

3. Rast-Magnet-Verschluss nach den Anspriichen 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Feder des Federverriegelungselements ein axial zur SchlieR-
richtung X gebogener federnder Streifen ist.

4. Rast-Magnet-Verschluss nach den Anspriichen 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Feder des Federverriegelungselements ein parallel zur
Schliefrichtung X mehrfach geknickter federnder Streifen ist.

9. Rast-Magnet-Verschluss nach den Anspriichen 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Feder ein maanderférmig hin- und her gebogener oder ge-
knickter Streifen ist.

6. Rast-Magnet-Verschluss nach den Anspriichen 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Feder ein oder mehrere federnde Gelenke oder federnde ge-
lenkartige Dunnstellen aufweist mit einer Gelenkachse in Richtung X.
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7. Rast-Magnet-Verschluss nach den Anspriichen 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Feder als ein separates Bauteil ausgefiihrt ist und in Offen-
stellung mittels einem oder mehreren Innenanschizge zentriert im Verschlussmo-
dul 2 gehalten ist.

8. Rast-Magnet-Verschluss nach den Anspriichen 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Feder als separates Bauteil ausgefiihrt ist und in Offenstellung
mittels einem oder mehreren AuBenanschlége zentriert im Verschlussmodul 2
gehalten ist.

9. Rast-Magnet-Verschluss nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Magnet-Anker-Konstruktion ein abschwichbares Ma-
gnetsystem aufweist.

10. Rast-Magnet-Verschluss nach Anspruch 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
dass die Magnet-Anker-Konstruktion ein verpolbares Magnetsystem aufweist.

11. Rast-Magnet-Verschluss nach einem der vorhergehenden Anspriiche, da-
durch gekennzeichnet, dass eine Rickstellvorrichtung vorgesehen ist, die die
beim Offnen des Rast-Magnet-Verschlusses verschobenen Funktionselemente in
ihre Ausgangsposition zurtickdrangt.
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