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Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft ein Getriebe zur Drehrichtungs&nderung
zweier Abtriebswellen, welches dls Gfundd%triebe fiir den
Antrieb der Schneckenwellen von Doppelschneckenextrudern fiir
die Kunststoffverarbeitung dient.

Charakteristik der bekannten technischen Ldsungen

Die Grundgetriebe flir Doppelschneckenextruder mit zwei im
Zwickelbereich k&mmenden Schneckenwellen werden bekanntlich
entsprechend den verfahrenstechnischen Erfordernissen zur
Kunstétoffverarbeitung entweder flir gleichldufige oder fiir
gegenldufige Drehrichtung der Schneckenwellen ausgefiihrt. Den
Vorteilen des einfachen Aufbaues und der relativ niedrigen
Herstellungskosten dieser Grundgetriebe fir jeweils nur eine
vorherbestimmte Drehrichtung der Schneckenwellen stehen aber
auch Nachteile gegeniliber. Die Anwender dieser Doppelschnecken=
extruder sind bei der Herstellung der Verfahrenstechnologie

zur Kunststoffverarbeitung hinsichtlich der Schneckengeometrien
somit an eine konstruktiv vorherbestimmte Drehrichtung der
Schneckenwellen gebunden, die eine angestrebte universelle
Einsatzbreite dieser Maschinen zur Kunststoffverarbeitung
einschréankt.

Es ist ein weiteres Grundgetriebe fiir den Antrieb der Schnecken-
wellen von Doppelschneckenextrudern bekannt, welches eine Dreh-
richtungsédnderung der Schneckenwellen durch eine Umschalt~-
einrichtung im Getriebe ermdglicht, Dieses Getriebe fir Gleich-
oder Gegenlauf der Schneckenwellen besteht im wesentlichen aus
zwel parallelen die Abtriebswelle enthaltenden Getriebeziigen
einer Antriebswelle und der Umschalteinrichtung. Der efste
Getriebezug steht direkt und der zweite Getriebezug liber ein
der Drehrichtungsdnderung der Abtriebswelle dienendes umschalt-
bares Wendeherzgetriebe indirekt mit dem Ritzel der Antriebs-
welle im Eingriff,

Dem Vorteil dieses Getriebes fiir gleich- oder gegenlidufige
Drehrichtung der Schneckenwellen steht der Nachteil gegeniiber,
daB dieses Getriebe einen aufwendigeren kinematischen Aufbau
und entsprechend grdfere Abmessungen besitzt sowie auch hdhere

Herstellungskosten verursacht,



Ziel der Erfindung

Die Zielstellung der Erfindung besteht darin, den Herstellungs-
aufwand und die Kosten fir ein Grundgetriebe vorgenannter Art
zu verringern und das Getriebe in seinem Aufbau zu vereinfachen.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein kinematisch-
einfach aufgebautes Getriebe zur Drehrichtungsinderung der
Schneckenwellen eines Doppelschneckenextruders zu schaffen,
welches mit einer geringen Anzahl von Getriebeelementen wahl-

.~ weise eine gleich- oder gegenliufige Drehrichtung der Schnecken-
wellen einzustellen gestattet.

Die erfindungsgemiBe L&sung der Aufgabe sieht vor, in einem
geteilten Getriebegehduse zwei parallele Getriebeziige mit zweil
Abtriebswellen, einer Antriebswelle und eine umsteckbare Steck-
achse @it Zwischenrad und Stecklagern anzuordnen.,

Der erste Getriebezug steht st#ndig mit einem Ritzel der
Antriebswelle im Eingriff. Zur Erzielung des Gleichlaufes. der
beiden Abtriebswellen ist die Steckachse in einer Zwischen-
triebebéne des Gehduses umsteckbar gelagert und das Zwischen-
rad steht mit den Grundridern des ersten und zweiten Getrié%e-
zuges im Bingriff,

Zur Erzielung des Gegenlaufes der beiden Abtriebswellen ist
die Steckachse umsteckbar in einer Antriebsebene des Gehduses
gelagert und das 2Zwischenrad steht einerseits mit dem Ritzel
der Antriebswelle und andererseits mit dem Grundrad des zweiten
Getriebezuges im Eingriff.

Die Vorteile des erfindungsgemidBen Getriebes gegeniiber dem
bekannten Stand der Technik sind in dem einfachen wenig
Getriebeelemente enthaltenden Aufbau zu sehen, der eine
unkomplizierte kostengiinstige Herstellung des Getriebes
ermdglicht.

Aus fiihrungsbeispiel
Die Erfindung soll nachstehend an einem Ausfiihrungsbeispiel
ndher erliutert werden,



In der zugehdrigen Zeichnung zeigen:

Fig.1: das Getriebeschema fiir Gleichlaufdrehrichtung und
Fig.2: das Getriebeschema fiir Gegenlaufdrehrichtung.

In der Fig.1 ist das Getriebegehduse 1 mit zwei mehrstufigen
parallelen Getriebeziigen dargestellt.

In der Antriebsebene 2 des Geh&duses 1 ist die Antriebswelle

4 mit Ritzel 5 gelagert, welche das Antriebsdrehmoment auf das
Grundrad 6 des ersten Getriebezuges Ubertridgt. Vom Grundrad 6
mit Ritzel 7 wird das Drehmoment iiber das Rad 8 mit Ritzel 9
auf das Abtriebsrad 10 und damit auf die Abtriebswelle 11
tbertragen. Zur Aufteilung des Antriebsdrehmomentes auf den
zweiten Getriebezug ist in der Zwischentriebebene 3 des

- Geh&duses 1 die Steckachse 12 mit dem Zwischenrad 13 in Steck-
lagern 14 umsteckbar gelagert. Vom Grundrad 6 des ersten
Getriebezuges wird ein Teildrehmoment i{iber das Zwischenrad 13
auf das Grundrad 15 des zweiten Getriebezuges ilbertragen. Vom
Grundrad 15 mit Ritzel 16 erfolgt liber das Rad 17 mit Ritzel
18 die Ubertragung des Drehmomentes auf das Abtriebsrad 19

und damit auf die Abtriebswelle 20.

In dieser Anordnungsweise der Steckachse 12 mit Zwischenrad

13 in der Zwischentriebebene 3 des Gehduses 1 werden die
Abtriebswellen 11, 20 in gleichlaufender Drehrichtung an-
getrieben.

Die Fig.2 zeigt die Anordnungsweise der Steckachse 12 mit
Zwischenrad 13 fiir die gegenldufige Drehrichtung der Abtriebs-
wellen 11, 20.

Die Steckachse 12 mit Zwischenrad 13 ist mit den Stecklagern
14 von der Zwischentriebebene 3 nach Fig.1 in die Antriebs~
ebene 2 des Gehduses 1 umgesteckt.

Das Ritzel 5 der Antriebswelle 4 steht zur Aufteilung des
Antriebsdrehmomentes auf die beiden Getriebeziige einerseits mit
dem Grundrad 6 und andererseits mit dem Zwischenrad 13 im
Eingriff. Vom Zwischenrad 13 wird das Drehmoment auf das Grund-
rad 15 mit Ritzel 16 des zwaiten Getriebezuges und weiter Uber
das Rad 17 mit Ritzel 18 auf das Abtriebsrad 19 und somit auf
die Abtriebswelle 20 tbertragen.
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Im ersten Getriebezug erfolgt die.Ubertraguhg des Drehmomentes
vom Grundrad 6 mit Ritzel 7 {iber das Rad 8 mit Ritzel 9 auf
das Abtriebsrad 10 und somit auf die Abtriebswelle 11.



Erfindungsanspruch

Getriebe zur Drehrichtungsénderungtzweier Abtriebswellen,
insbesondere fiir Doppelschneckenextruder, bei dem in
einenm Getriebegehiduse eine Antriebswelle, zwel parallele
Getriebezﬁge und ein zur Drehmomentaufteilung und Dreh-
richtungsénderung dienendes Getriebeglied angeordnet ist,
gekennzeichnet dadurch, daB in dem Getriebegehduse (1)
eine Steckachse (12) mit- einem Zwischenrad (13) umsteck-
bar in einer Zwischentriebebene (3) im Eingriff nit Grund-
radern (6&; 15) der Getriebeziige oder in einer Antriebs-
ebene (2) im Eingriff mit einem Ritzel (5) der Antriebs-
welle (4) und dem Grundrad (15) angeordnet ist,

* Hierzu_s__Seiten Zelchnungen
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