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Vyndlez fe¥i zpisob odstranéni chyby pfi regulaci hustoty pramene u textilnich strojd,
vybavenyeh regulovenym priteahovym polem, zejména u strojd posunovacich, vzniklé odliénym'
chovénim protahoveného premene p¥i sniméni jeho hustoty vlivem zmZny odvéddci rychlosti pra-
mene-nebo/a velikosti pritshu.

Déle se vyndlez tykd za¥{izenf k provadéni vyZe uvedeného zplisobu obsahujiciho mépid
odvédéci rychlosti premene a m3¥i¥ velikosti pritshu.

Existujici zaifzeni pro m&Feni hmotnosti svazku textilnich vldken, snimed hustoty pra-
mene, neumo¥nuje ziskat ebsolutnd sprévnou hodnotu méFené veli¥iny pfi zmEn& parsmetru, tj.
pracovni rychlosti, resp. p¥i zm&nd vlastnosti m&feného materidélu, napf. stupnd protaZeni.

Disledkem tohoto jevk pfi regulaci hmotnosti svazku textilnich vldken je vznik chyvy,
zméfitelné napi. gravimetrickou hodnotou.

Tato chybs mife dosdhnout a% nékolike procent.

Ukolem vyndlezu je najit zpisob odstran&ni chyby pFi régulaci husioty premene &8 vytvorit
zajisfujic{ sutomatickou kompenzaci této chyby v pribéhu procesu regulace.

Toho se doséhne zpisobem podle vynédlezu, jehoZ podstata spoéivé v tom, %e na zdkled®
znémého pribdhu chyby vzniklé odli¥nym chovénim protshovenéhc pramene pfi zm&néch jeho od-
védéc{ rychlosti, nebo/a velikosti pritshu se provedou korekén&izésahy odpovidajic{ svou ve-
1likost{ 2ji3t&né chyb& zvolené ze znémého prib&hu chyby podle velikosti odvéddeci rychlosti
premene nebo/a velikosti pritahu, které se s opainou polaritou privedou do systému regulsace.

Podstata zafizenf k provéddéni zpisobu podle vyndlezu spodivé v tom, ¥e mezi m&Fi¥ odvé-
d%{ rychlosti premene, napf. tachodynemo & vlastni systém regulece je zapojen funkini né-
ni% s pFedem nastevenym prdbdhem chyby vlivem zm¥ny odvéddef rychlosti pramene a mezi mEPil
velikosti pritshu, nap?. taéhodynamo snimajfc! promdnnou otd¥ivou rychlost jednoho péru
protahovacich véle¥ki reguladniho pritahového pole, & vlastni systém regulace 3e zapojen
funkdni m&ri¥ s predem nastavenym prib&hem chyby vlivem zmEny prﬁtahu.

Vjhodou vynélezu je zvySené presnost regulace. Dels{ vyhody a vyznaky zpisobu & zaf{ze-
n{ podle vyndlezu vyplyvaji z nédsledujiciho popisu p¥iklaedného provedeni za¥fzenf pracujici-
ho zpisobem podle vyndlezu, které je schematicky zndzorn¥no na priloZeném vykrese.

Reguladni pritahové zarizeni 1 zehrnuje alespon dva péry protahovacich védlelkd g.'Za
nim je ve smdru pohybu protahoveného pramene ] umistdn snime& hustoty premene 4, jeho¥ vystup
Jje pfipojen na vstup 51 systému regulace 5. Na vstup 52 systému regulace 5 je privdd&n srov-’
névaci signdl Hw udévejici poZadovanou velikost hustoty premene. Vystup 55 systému regu-
lace 5 je pripojen na regule’ni pritshové zafizeni 1.

Ke snima&i hustoty premene 4 je prirazen m&ri¥ odvéddci rychlostl premene 3, napf. ta-
chodynemo 6, jehoz v§stup jJe propojen se vstupem rychlostniho funk¥niho mé&¥ife ] s piedem
nastavenym prib¥hem chyby delts zplisobené zm¥nowp odvédéci rychlosti ¥, premene 3. Vystup
rychlostnfho funk¥niho ménie ] je pFipojen na vsiup 53 systému regulace 3.

K regula¥nimu pritehovému ze¥fzeni | je prirezen m&Fi¥ velikosti pritahu pramene 3,
napt. tachodynamo 8, snimajici proménnou otédivou rychlost jednoho péru protahovacich véled-
ki 2 reguleZnfho pritshového pole. V¥stup techodynama 8 je propojen se vstupem pritahového
funk¥niho mdni¥e 9 s predem nastavenym pribEhem chyby gelt zpisobend zm¥&nou velikosti prd-
tahu pramene 3. V¥stup prﬁtahového funkiniho m&nide 9 je pripojen na vstup 54 systému regule-

ce 5.

U regula¥niho pritahového zafizenf | je promZmného pritshu dosehovéno zm&nou rychlosti
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otéeni jednoho péru protehovecich vdledkd 2 viZi konstantni rychlosti oté¥enf druhého péru
protahovacich vdledkd 2. Signdl UTP tachodynema 8 snimajiciho rychlost oté¥enf jednoho péru
protehovacich vdleZkd 2 je tedy mirou velikosti pritahu premene 3. Signél UTP Je pFiveden
do pritahového funkinfho m&ride 9, v n&mk je pfedem nastaven prib&h chyby delte szpisobend
zm¥nou velikosti pritahu pramene 3. Na vystupu pritahového funkEnfho m&ni¥e 9 se vytvor{
signdl odpovidajici svou velikoast{ chybé gg;g_ pro deny textiln{ materidl p¥i zm&¥ené zmé-
né velikosti pritshu pramene 3, avisk s opeénou polaritou, ktery se jako korek¥n{ zé4sah za-
vede do systému regulace 5. PribZh funkce 5. = f (UTP) vol! obsluhe pro kaidy typ textilntho
materidlu na zdkled® vysledku testu na chyby vliivem zmé&ny pritehu, ziskeného napf. gravime-
trickou metodou.

Zm&na odvdd&ci rychlosti ¥y g premene 3 je sniména tachodynemem 6. Signél Upy odpovidaji-
ci zmé&né& odvAd&ci rychlosti xs<sq privéd{ do rychlostniho m&nife 7, v nim¥ je pfedem nasta-
ven prib&h chyby dgltav zpisobené zménou odvddéci rychlosti ¥, premene 3. PribZh funkce
8, = £ (UTV) volil obsluha rovn&% pro kaidy typ textilnfho materidlu na z4klad¥® vy¥sledku tes-
tu na chybu vlivem zm&ny odvdd&c{ rychlosti Y, pramene 3, ziskeného nep#. gravometrickou
metodou. Ne vf¥stupu rychlostniho m¥ni¥e se s opa¥nou polaritou vytvo¥{i signél, jehoZ veli-
kost odpovidd chybé& dgltav pro danf textilni materidl a urlené zm&né& odpovidajic{ rychlosti
¥, ktery se jako korekdni zéseh zavede do systému regulace 3.

V systému regulece 5 se porovnévéd poZadovand hodnote hustoty presmene 3, reprezentovend
srovyndvacim signélem gw s hodnotou hustoty premene 3 ziskanou snimaZem hustoty premene 4,
zatiZenou chybami deltep a delta vlivem zmdny pritshu 2 vlivem zm&ny odvédé&ci rychlosti
¥, premene 3, které je zastoupena signdlem Us *s P t8,,as korekinimi zdsshy -§p a3, -
Vysledkem tohoto porovnéni je korigoveny akini zdsah Y, ktery se vytvof{ na vystupu 55 systé-
mu regulace 5 a privdd{ se do regulaniho priitahového za¥fizeni 1.

PREDMET VINALEZU

1. Zplsob odstranénf chyby pFi regulaci hustoty premene u textilnifch strojd, vybevenych
regulovenym prﬁtahovym.polem, zejména u strojd posukovacich, vzniklé odli¥nym chovénim pro-
tahoveného premene p¥i sniméni jeho hustoty vlivem zmény odvédéci rychlosti premene nebo/a
velikosti pritehu, vyznelujici se tim, Ze na zdklad® znémého pribshu chyby (deltap, deltav)
snimae vzniklé odlisnym chovénim protahovaného premene p¥i zménéch jeho odvéddé&ct rychlosti
nebo/a velikosti priitahu se provedou korekZni zdsshy odpovidejici svou velikost{ zji¥téné
chybé& (delte_, delta, ) zvolené ze znémého prib&hu chyby (delte , delta ) podle velikosti
odvédd&ci rychlosti pramene nebo/a velikosti pritahu, které se s opaénou polaritou pfivedou
do systému regulace (5).

2. Zarizeni k provddéni zpisobu podle bodu 1 obsahujicf m&¥i& odvdd&ci rychlosti pra-
mene a m&Fi& velikosti pritehu vyznedujici se tim, Ze mezi m&¥i& odvédd&ci rychlosti (vs)
preamene (3), nap¥. tachodynamo (6) & vlastni systém regulace (5) je zepojen rychlostni mé&nid
(7) s predem nastavenym prdb&hem chyby (deltav) vlivem zmdny odvdd&ci rychlosti (vs) a mezi
mé&¥i¥ velikosti priitehu, nap¥. tachodynamo (8) snimajfci prom&nnou otdéivou rychlost jedno-
ho péru protahovacich véle¥kd (2) regulednfho pritehového pole, & vliestnf systém regulace
(5) je zepojeny pritahovy funkénf m&ni& (9) s predem nestavenym pribéhem chyby (delta ) vii-
ver zm&ny prdtshu.

1 1ist vykresd

Severografia, n. p.. zévod 7, Most
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