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Urzadzenie do napedu numeratoré6w plaskich maszyn drukarskich

Patent trwa od dnia 4 maja 1962 r.

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do
napedu numeratoréw plaskich maszyn drukar-
skich zaopatrzone w zderzak elektromagnetycz-
ny, sterowany przez uklad sterowniczy maszy-
ny, ktéry zabezpiecza przed przestawieniem nu-
meratora w przypadku jalowego ruchu ma-
szyny.

Znane dotychczas plaskie maszyny drukarskie
zaopatrzone w numeratory do kolejnej numera-
cji drukowanych arkuszy majg te zasadnicza
wade, ze przestawienie numeratora spowodowa-
ne jalowym ruchem maszyny na przyklad
w przypadku niepodania arkusza, jego krzywe-
go ustawienia, powoduje konieczno§¢ praco-
chlonnego cofania numeratora. Ma to szczegélne
znaczenie w przypadku stosowania ukladu wielu

‘numeratoréw (na przyklad przy druku papieréw

warto§ciowych), ktérego przestawienie wigze sie
z kilkudziesieciominutowym przestojem maszy-
ny. W celu usuniecia tej wady czynione byty

*) Wila$ciciel patentu o$wiadczyl, ze tworca
wynalazku jest inz. Mirostaw Chwialkowski.

préby zastosowania zderzakéw sterowanych me-
chanicznie przez st6l! maszyny w ten sposéb, aby
w przypadku ruchu jalowego naped numerato-
ra byl wylaczony. Jednak ze wzgledu na zbyt
skomplikowang budoweg i niepewnosé dziatania,
urzadzenia te nie znalazly praktycznego zasto-
sowania.

Powyzsze wady i niedogodnosci usuwa urzg-
dzenie do napedu numeratoréw wedlug wyna-
lazku, zaopatrzone w zderzak magnetyczny, ste-
rowany przez uklad sterowniczy maszyny, ktéry
umozliwia wylaczenie napedu numeratora w
przypadku jej ruchu jalowego. Urzadzenie to
charakteryzuje sie¢ pewno$cig dzialania, prosta
konstrukcjg i moze byé zastosowane przy pta-
skich maszynach drukarskich wszystkich typow.

Na rysunku, fig. 1 przedstawia schemat pta-
skiej maszyny drukarskiej, zaopatrzonej w urza-
dzenie wedlug wynalazku, w widoku z géry,
fig. 2 — maszyne jak na fig. 1 w widoku z boku,
fig. 3 — zderzak elektromagnetyczny urzadzenia
cze§ciowo w widoku z przodu i czg§ciowo w prze-
kroju osiowym, fig. 4 — zderzak w przekroju
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wzdluz linii CC na fig. 3, fig. 5 — zderzak w
przekroju wzdtuz linii BB na fig. 3, a fig. 6 —
zderzak w przekroju wzdluz linii A4 na fig. 4.

Maszyna drukarska, ktérej schemat jest przed-
stawiony na fig. 1 i 2, jest zaopatrzona w rame 1
z ukladem numeratoréw 2, stuzgcych do kolej-
nego numerowania drukowanych na maszynie
arkuszy lub ich cze§ci. Do napedu numeratoréw
stuzy urzadzenie zlozone z popychacza gléwne-
go 3, osadzonego przesuwnie w ramie numerato-
rowej 1 i polaczonego za poSrednictwem prze-
gubowego ukladu dZwigni 4 oraz belki poprzecz-
nej 5 z popychaczami rzedowymi 6, ktérych wi-
delki 7 wspélpracujg ze sworzniami napedowy-
mi 8 numeratoré6w przestawiajac je po kazdym
suwie roboczym maszyny o jedng cyfre. Do wy-
lgczania napedu numeratoré6w w przypadku ja-
lowego ruchu maszyny wskutek niepodania ar-
kusza, urzgdzenie jest zaopatrzone w elektroma-
gnetyczny zderzak X sterowany przez uklad ste-
rowniczy maszyny drukarskiej. Zderzak ten zito-
zony jest z zespotu napedowego, zespolu suwa-
kowego i obudowy.

Zesp6l napedowy sklada si¢ z elektromagnesu,
ktérego rdzen 9 z nasadzong na niego za po-
$rednictwem sprezyny amortyzacyjnej 14 cewks
13 jest nieruchomo polgczony z jarzmem 10,
a zwora 15, polgczona z jarzmem 16, jest osadzo-
na przesuwnie w prowadnicach 11 obudowy 12.
Do regulacji skoku zwory stuzy §ruba 17 z na-
kretka 18, umozliwiajgca przesuwanie jarzma 10
rdzenia 9 osadzonego réwniez w prowadnicach
11, przy czym do utrzymania jarzma 10 w jego
gérnym polozeniu stuzy sprezyna 19 spelniajgca
takze role amortyzatora. Zesp6t suwakowy skia-
da sie z suwaka 20 z wkladka amortyzacyjng 21
osadzonego przesuwnie w prowadnicach 22 obu-
- dowy 12 i polaczonego za pofrednictwem cie-
gla 23 z jarzmem 16 zwory 15. Suwak ten jest
ponadto zaopatrzony w spreiyne powrotng 26
utrzymujgcg go w gébrnym potozeniu oraz polg-
czony z rckojeScig 24 przesuwang w hakowym
otworze 25 obudowy 12, ktéra stuzy do recznego
przesuwania i blokowania suwaka. Obudowa 12
zderzaka jest zaopatrzona w uszy 27 i nieuwi-
doczniong na rysunku plyte posredniczaca, stu-
zgcq do przymocowania go do kadluba maszyny
drukarskiej oraz w przelacznik 28 umozliwiajg-
cy odlgczenie cewki 13 od ukladu sterujgcego.

Dzialanie urzgdzenia do napedu numeratoré6w
wedlug wynalazku jest opisane ponizej.

W przypadku normalnego ruchu roboczego
maszyny cewka 13 elektromagnesu, potgczona
z ukladem sterowania maszyny drukarskiej, nie

jest zasilana pradem, wskutek czego suwak 20
znajdujacy sie w gérnym polozeniu wspéipracu-
je z popychaczem gléwnym 3, powodujgc w kon-
cowej fazie przesuwu stolu maszyny drukarskiej
z rama numeratorowg I, przesuniecia sie tego
papychacza 3, a réwnoczeSnie przesuniecia
w kierunku przeciwnym zwigzanej z nim za
pomoca uktadu dzwigni 4 — belki poprzecznej 5.
Belka 5 przesuwa zwigzane z nig popychacze
rzedowe 6, ktére poruszajg swymi wideltkami 7
sworznie napedowe 8 numeratoréw, powodujgc
ich przestawienie o jedng cyfre.

W przypadku ruchu jalowego maszyny (na
przyktad wskutek niepodania arkusza, krzywe-
go podania albo podania dwéch lub wigkszej
ilosci arkuszy) znany uklad sterowniczy maszy-
ny, zaopatrzony na przyklad w fotokomérke lub
czujniki elektryczne przekazuje impuls prado-
Wy na urzadzenie unoszgce cylinder drukujacy,
a réwnoczeSnie na cewke 13 elektromagnesu,
ktéry przyciggajgc zwore 15 powoduje przesu-’
niecie do dolu polgczonego z niag za pomocg
ciegla 23 suwaka 20. Wskutek tego popychacz
gtéwny 3 nie napotyka w czasie swego ruchu
na element zderzakowy i numeratory nie zo-
stajgq przestawione.

Wielko§¢ skoku suwaka 20 moze byé regulo-
wana przez pokrecanie nakretki 18 ze §rubg 17,
przesuwajgcej w do6t lub w gére jarzmo 10 elek-
tromagnesu. W czasie ustawiania maszyny dru-
karskiej celowe jest odlgczenie zderzaka od
ukladu sterujgcego maszyny za pomocg prze-
tgcznika 28, albo tez reczne wylaczenie go na
przyklad przez przesuniecie rekoje§ci 24 i za-
blokowanie jej w odnodze hakowego otworu 25.

Urzadzenie do napedu numeratoréw wedlug
wynalazku moze znalezé zastosowanie do
wszystkich typ6éw plaskich maszyn drukarskich,
przy czym zderzak elektromagnetyczny moze
byé zaopatrzony w plyte posredniczgcg, umo-
zliwiajgcg zamocowanie go na wysokos$ci odpo-
wiedniej dla danego typu maszyny.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do napedu numeratoréw plaskich
maszyn drukarskich, zlozone z popychacza
gléwnego, osadzonego przesuwnie w ramie
numeratorowej maszyny i polgczonego za
poSrednictwem ukladu dZwigni i belki po-
przecznej z popychaczami rzedowymi wsp6t-
pracujgcymi za pomocg elementéw widelko-
wych ze sworzniami przestawiajgcymi nu-
meratory, znamienne tym, Ze jest zaopatrza-



ne w zderzak (X) skladajgcy:si¢ z elektro-
magnesu (9, 10, 13), ktérego zwora (15) osa-
dzona przesuwnie w prowadnicach (11) obu-
dowy (12) jest polgczona z suwakiem (20),
wspélpracujacym z popychaczem giéwnym (3)
urzadzenia, przy czym cewka (13) elektro-
magnesu jest polaczona z ukladem sterowa-
nia maszyny w ten sposé6b, ze impuls prado-
wy nadawany przez ten uklad w przypadku
ruchu jalowego maszyny powoduje zasilenie
elektromagnesu, przyciggniecie zwory (15)
i przesuniecie polgczonego z nig suwaka (20)
wskutek czego popychacz giéwny (3) nie na-
potyka na op6r i numeratory nie zostajg prze-
stawione. . .

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze jarzmo (10) rdzenia (9) elekiromagnesu

zderzaka (X) jest osadzone w prowadnicach
(11) obudowy (12) i zaopatrzone w $rube (17)
z nakrteka (18), stuzagcqg do regulacji jego po-
tozenia, a tym samym wielkoSci skaku su-

- waka (20) oraz w sprezyne (19) utrzymujgcg

ten rdzehh w gérnym polozeniu, a réwnocze§-
nie da amortyzacji uderzen zwory (15).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1—2, znamienne
tym, Ze jego cylindryczny suwak (20): jest
zaopatrzony w rekoje$é (24), osadzong prze-
suwnie w otworze hakowym (25) i sluzqcq do
recznego sterowania lub odigczania zderzaka.

Panstwowa Wytwérnia
Papieréw Warto§ciowych
Zastepca: inz. Zbigniew Kamifiski
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