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{54) Zariadenie pre rotatny pohon klbu

Predmetom vyndlezu .je zariadenie pre pohon
‘klbu manipulaénych zariadeni ako sd priemysel-
né manipuldtory a roboty, zabezpedujace vysled-
ny rota&ny pohyb okolo osi zariadenia, prifom
pohonovym prvkom je dvojéinny valec ovlddany
tlakov§m médiom.

‘Doposial zndme zariadenia pre rotaény pohon
kibu, ktoré pouZivaji dvojéinné valce, maja tieto
valce najfastej$ie umiestnené kolmo na os rot4-
cie a pouZivaja k prevodu priamotareho pohybu
na rota¢ny, rozne zubné, retazové a iné prevody.
Takéto usporiadanie a umiestnenie valca mé za
néasledok zvdc¢Senie rozmeru v rovine otdfania
a pri klboch, ktoré sa umiestiiujti ako posiedné,
koncové ¢leny u priemyselnych manipuldtorov
a robotov, neumoZfiuji ich vsivat do pracovnych
a vyrobnych strojov a zariadeni, kde je maly

vstupny priestor. Naviac pouZitie akéhokolvek
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prevodu v takomto usporiadani zaprififtuje mi-

mobeZné posunutie valca od osi rotécie, a tym.

dalsie’ zvd&Senie rozmeru celého zariadenia v
rovine otadania. -
Uvedené nedostatky st odstranené zariadenim
- pre rotaény pohon klbu-podla vynélezu, ktorého
podstata spofiva v tom, Ze v jednom telese rov-
nakého prierezu je v prednej komore, vytvore-
nej v prednej Casti telesa posuvne umiestneny

piest, ktory sa pohybuje na centricky uloZenych .

dvoch trubkdch. V zadnej komore je zasa otoc-
ne uloZeny hriadel, na ktorom st vytvorené

skrutkové drdZky a do nich zapadaji rame-

na vystupujuce z vodiacej dosky, ktord je zase

v tejto komore posuvne uloZend a proti pootode- -
niu je zabezpec€end tak, Ze do priamych draZok
na obvode vodiacej dosky zapadaji priame vede-
nia pevne spojené s telesom zariadenia. Pritom sd
vodiaca doska a piest pevne prepojené pomocou
tyCi, ktoré sd pohyblivo uloZené v strednej dasti
telesa. Naviac zariadenie umoZiiuje prechod elek-
trickej energie pomocou elektrickych voditov
a rozvod tlakového média pre ovladanie pripad-
nych dalsich nadvdznych mechanizmov tak, Ze vo-
di¢e a rozvod média je umiestneny v strede hria-
dela. ‘ :

Tym, Ze prevod priamociareho pohybu na po-

- hyb rotaény sa prevddza pomocou posuvajicej sa

vodiacej dosky, jej ramien umiestnenych vo vnrit-
ri dosky, zapadajicich do. skrutkovych dréaZok
hriadela, je moZné pohonovy valec umiestnit do
osi rotdcie. Potom pomocou ty¢&i pevne spojenych
s piestom a vodiacou doskou je prevedeny posuv-
ny pohyb piestu na vodiacu dosku a celé zaria-
denie v tomto usporiadani ma v rovine rotédcie
hriadela rovnaky prierez. Tento prierez je vZdy
rozmerove mensi, ako keby bol rovnaky valec
umiestneny kolmo na os rotécie.

Na pripojenych obrdzkoch je zndzornené konk-
rétne prevedenie zariadenia pre rotatny pohon
klbu, pri€om na obrdzku je toto zariadenie zob-
razené v pozdiZnom reze a na obrdzku 2 v pried-
nom reze v mieste 1 vyznatenom na- obrézku 1.
Teleso 2 kruhového prierezu mé v prednej &asti
13 vytvorend prednd komoru 7, v ktorej sa pohy-
buje piest 8. Cez stred piestu 8 prechéddzaja dve



trubice, a to vonkajsia trubica 8 a v nej vnatornd
trubica 10, sliiZiace k rozvodu tlakového média.
Obe trubice 8, 10 si uloZené v prednom veku 21
a v strednej €asti 12 tak, Ze vonkaj$ia trubica ma
vpredu vytvoreny vstupny otvor 22 a vzadu vy§-
stupné otvory 23, sliZiace pre privod a odvod tla-
kového média zo zadnej strany piestu 8. Cely pri-
vodny a odvodny kandl spoza piestu 8 je tvoreny
vstupn}’zm kandlom 24, vytvorenym v prednom ve-
“ku 21 vstupnym otvorom 22, medzerou 25, vytvo-
renou medzi vonkaj$ou trublcou 8 a vnitornou
trubicou 10 a vystupnymi ‘otvormi 23. Smer pri-
denia média je oznadfeny 51pkou 28. Privod a od-
vod tlakového média z pred piestu 8 je zabezpe-
teny dalsim otvorom 27, taktie? umiestnenym na
prednom veku 21 telesa 2. Smer tohoto prﬁdenla
je vyznaceny Sipkou 28.-
V zadnej komore 18, vytvorenej v zadnej Casti
14 telesa 2, je centricky a ototne uloZeny hriade!
3, ktor§ m4 na vonkaj3ej strane vytvorené dve
skrutkové drdZky 18. Hriade! 3 je ototne uloZeny
v strednej €asti 12 a v zadnom veku 30 a je opat-
reny na konci Kotti¢om 28, slGZiacim pre uchyto-
vanie dal$ich nutngch mechanickych &asti na klb,
ako st napriklad rézne chépadl4, technologické
hlavice a podobne. Vo vnitri hriadela 3.je vytvo-
reny - otvor elekirického vedenia 4, cez ktory sd
vedené vodi¢e 5 pre moXnost ovlddania daldich
zariadeni a taktieZ otvor tlakového média 6, wa
ktory sa v smere $ipky 31 mdZe pripojit dalsie
zariadenie. Okolo hriadela 3 sa posuvne pohybuje
vodiaca doska 15, ktorej ramend 17 zapadajt do
skrutkovych draZok 18 hriadela 3. Proti pootode-
niu je vodiaca doska 15 opatrend na svojom ob-
vode dvoma priamymi drdZkami18, do’ ktorych
zapadaji priame vedenia 20 vytvorené po celej
vnutornej ¢astl zadnej komory 16, Prevod priamo-
#iarého pohybu piestu 8 na vodiacu dosku 15 je
zabezpeteny tyfami 11, ktoré pevne spojuji piest
8 a vodiacu dosku 15 a sd posuvne uloZené
v strednej ¢asti 12 telesa 2.

" Prechod voditov 5 cez celé zariadenie je preve-

deny tak, Ze vodite 5 vstupujd do telesa 2 v jeho
strednej &asti 12 cez otvor 32 do strednej komo-
ry 33, kde vytvaraja slutku 34 a aZ tak sd vsunu-
té do otvoru elektrického vedenia 4 v hriadeli 3
& vystupujd z neho na strane kotida 29. Pri ot4-
fani hriadela 3 slu¢ka 34 vytvorend z voditov 5

v strednej komore 33 meni svoj rozmer. podla
smeru otd€ania hriadela 3 a tak umoznu]e kom-
penzovat zmenu diZky voditov 5 bez toho, aby
sa vodife 5 pohybovali v miestach pnvodu a
vyvodu zo zariadenia,

Prechod tlakového média cez zariadenie je za-
bezpedieny tak, Ze tlakové médium vstupuje do
zariadenia v smere 3ipKy 35 do stredného otvoru ,

- 36 vnatornej trubice 10. Z vndtornej trubice 10 je

vedené médium v strednej &asti 12 telesa 2 v ka-
nali 37, ktory je opatreny kruhovou drédZkou 38.
Potom z kruhovej draZky 38 dalej ‘pokraduje smer
Jbridenia cez otvor tlakového média 6 vo.vnitri
hriadela 3 a vystupuje zo zariadenia v smere 31p--
ky 31 na'strane kotiida 29.

Zariadenie pre rota&ny pohon klbu je moZné
pouZit ako samostatné stavebnicové jednotky

- priemyselnych manipuldtorov, ako stidast roz-

nych montédZnych a vyrobnych zariadeni. Pre po-
hon valca je moZné pouZit rézne pracovné tlako-
vé médig, napriklad olej, stlateny vzduch apod. Je
ho moZné ovlddat spojite i dvojhodnotové a to
podla potreby z zvoleného spésobu automatické-
ho, pripadne ruéného riadenia. Vonkaj§i otvor
zariadenia moéZe byt prevedeny.v tvare valca,
kvadra a podobne a mé%e mat na réznych mies-
tach po svojom obvode vytvorené nadstavce, sli- -
Ziace k jeho upevneniu.

'

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie pre rotadn§ pohon kIbu s valcom, -
pozostavajice z telesa, v ktorom sd vytvorené

" dve komory a cez ktoré je vedené elektrické ve-

denie a rozvod tlakového média, vyznadujice sa

‘ tym, Ze v prednej komore (7] je posuvne uloZeny

piest (8], ktorym siistredne prechAdzaju vonkaj-
§ia trubica (9).a vndtorna trubica (10) a v zad-

" nej komore (16) je ototne uloZeny hriadel! (3),

po ktorého obvode st vytvorené skrutkové dra#-
ky (18) a posuvne iloZena vodiaca doska (15)
opatrend vo vnutri ramenami (17), zapadajici-
mi do skrutkovych draZok (18) a po obvode

" priamymi draZkami (19), do ktorych zapadajd

priame vedenia (20), pevne spojené s telesom
(2), pritom vodiaca doska (15} je pevne spoje-
nd s piestom (8] pomocou ty&l (11) posuvne
uloZenymi v strednej Basti (12) telesa (2).
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