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Wielobijak elektryczny
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Przedmiotem wynalazku jest wielobijak elek-
tryczny, w ktérym energia kinetyczna sprezyn prze-
kazywana jest bijakom, przy czym energie poten-
" cjalng sprezyn gromadzi sie kosztem pracy silnika
elektrycznego.

Wszedzie tam, gdzie potrzebne jest wykucie
otworu, bruzdy, gniazda — dotychczas wykonywato
sie te czynno$ci przewaznie recznie, przy czym za-
rowno wydajnos¢ pracy jak 1 calo$é roboty nie
byly zadawalajgce. Przy wiekszych rokotach i wiel-
kosciach wykué, prace reczng czesto zastepuje sie
mechaniczng, przy pomocy bijakOw pneumatycz-
nych. Bijaki te, dzialajgce na zasadzie odrzutu, sg
silg rzeczy ciezkie, przez co trudne do pracy, zwla-
szcza W pozycji poziomej, oraz wymagaja dodatko-
wych kosztownych urzadzen sprezarkowych. Do-
datkowym mankamentem tych urzgdzen jest przy-
kre oddzialowywanie na obslugujgcego, na ktérego
mimo istniejgcych amortyzatoréow, wibracje o znacz-
nej amplitudzie dzialajg poprzez rece na caly or-
ganizm wprawiajgc ge w szkodliwe dla zdrowia
drgania.

W odr6znieniu od wyzej omawianych bijakow,
wielobijak elektryczny wedlug wynalazku nie po-
siada tych ujemnych cech, gdyz jego ciezar jest
znacznie mniejszy, urzgdzenie napedowe jest proste
w obstludze i tanie w eksploatacji, za§ drgania
urzgdzenia w czasie pracy sg wielokrotnie mniejsze
od wyzej podanych, poza tym jako§é pracy urzag-
dzenia wedlug wynalazku jest takze o wiele wyz-
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sza, gdyz roboty tym urzgdzeniem wykonane nie
wykazujg popekanych 1 poszarpanych krawedzi,
jakie zawsze wystepujg zaréwno przy kuciu recz-
nym jak i dotychczasowym mechanicznym.

Wielobijak elektryczny wedlug wynalazku jest
uwidoczniony na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia urzgdzenie wedlug wynalazku w przekroju
podtuznym, a fig. 2 — urzadzenie w przekroju
peprzecznym po linii A—A na fig. 1.

Wielobijak elektryczny wedlug wynalazku sklada
sie z korpusu 1 w ksztalcie Scietego stozka, przy
czym w podstawie tego stozka osadzona jest glow-
na o§ 2 z obrotowa glowicg 3, do ktérej zamoco-
wana jest krzywka 4, przy czym na obrotowej glo-
wicy 3 zamocowany jest stozkowy zebaty wieniec
5 zazebiajgcy sie z kolem stozkowym 6 osadzonym
na gietkim wale 7, polaczonym w znany sposéb
z silnikiem elektrycznym.

W korpusie 1, po tworzgcych stozka, wykonane
sg cztery otwory, w ktérych osadzone sg bijaki 8.
Bijaki 8 stykajg sie ze sobg w podstawie goérnej
Scietego stozka korpusu 1, a u podstawy dolnej te-
go stozka, sg zaopatrzone w zabieraki 9, ktoére
w czasie pracy §lizgajg sie po krzywce 4, przy czym
w czasie §lizgania sie zabierakdéw 9 nastepuje na-
pinanie sprezyn 10 bijakoéw 8.

Korpus 1 u podstawy gornej Scietego stozka, jest
zaopatrzony w prowadnice 11 zaciskowych szczek
12, w ktorych mocuje sie zgdanego ksztaltu narze-
dzie robocze 13.
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Wielobijak elektryczny wedlug wynalazku dzia-
la w nastepujgcy sposdb. Po uruchomieniu silnika
elektrycznego poprzez gietki wal 7 wprowadzone
zostaje w ruch obrotowy kolo zebate 6, ktére bedgc
w stalym zazebieniu z wiencem zebatym 5 obraca
glowice 3 a wraz z nig, na stale do niej przymoco-
wang, krzywke 4.

Obracajgca sie krzywka 4 powoduje poprzez za-
bieraki 9 napiecie sprezyn 10. Przy dalszym obro-
cie krzywki 4 nastepuje jej uskok az do podstawy
wyjéciowej, przy czym zabierak 9 napotykajac
w tym czasie na uskok na krzywce 4, gwaltownie
spada, umozliwiajgc swobodne rozprezenie sie spre-
zyny 10 wywolujgcej silne uderzenie na prowadni-
ce 11 zaciskowych szczek 12 a tym samym na na-
rzedzie robocze 13, przekazujgc calg energie kine-
tyczng sprezyny 10 na narzedzie robocze 13. Szcze-
ki 12, ktére w tym przypadku stanowig kowadelko,
majg w prowadnicy 11 ograniczony ruch posuwisto
zwrotny dzialania sily sprezyny 10.

Poniewaz szczeki 12 stanowigce kowadetko, sg
uzbrojone w narzedzie robocze 13, przeto narzedzie
robocze 13, pod wplywem uderzen, przystawione do
jakiego$ oporu na przyktad do $ciany z betonu, wy-
konuje prace.
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Poniewaz na jeden obr6t krzywki 4 nastepuje
zatem przykladowo przy
650 obrotach krzywki 4 na minute — narzedzie ro-
tocze 13 uderzy w op6r 2500 razy. Przy takiej cze-
stotliwo$ci uderzetl narzedzie robocze 13 szybko za-
glebia sie w oporze (na przykiad w $cianie) nie
kruszgc krawedzi bocznych otworu, a drgania prze-
niesione na obslugujgcego z uwagi na wysokg cze-
stotliwo$é sg tutaj minimalne.

Zastrzezenie patentowe

Wielobijak elektryczny z gietkim watkiem, zna-
mienny tym, ze w stozkowym korpusie (1), w kto6-
rego goérnej czeSci umieszczona jest of glédwna (2)
z glowica (3) zaopatrzong w stozkowy zebaty wie-
niec (5), wykonane sg cztery otwory, w ktérych osa-
dzone sg bijaki (8) ze sprezynami (10) zaopatrzone
w zabieraki (9) $lizgajgce sie po krzywce (4) osa-
dzonej na glowicy (3), przy czym napinanie sprezyn
(10) bijakow (8) odbywa sie pod wplywem zabiera-
kéw (9) i krzywki (4), ktéra powoduje kolejnosé
pracy poszczegbélnych bijakow (8).
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