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Vynélez se t¥ké mechenizmu pro ¥izeny pohyb nosie optic-

kych prvki pomocl valkového mechenizmu, zvl45t8 pro posuv ba-
revnych filtrd do svazkuysv&telnych peprskd u zv&tSovacich
piistrojd.

Pro zajistdni posuvu optickych prvki, uloZenych v prizpi-
sobeném nosidi, byvé pouZivéno vadkovych mechaenizmi, které umoZ-
'ﬁuji reaelizaci nelinedrnfho prevodu k dosa¥eni poZadovanych para=-
metri posuvu. Rozhodujicim parametrem takovych systémd byvd veli-
kost posunu noside s uloZenym pptickym prvkem, ktery urduje i roz=
mér hnaci vedky, p¥ifemZ primér opsané kruinice rotadni vadky mu-
si obvykle byt, pfi zanedbédni rozm¥rd nosné stiedové &4sti vadky,
dvojnésobkem pot¥ebného zdvihu. Takové usporddéni urduje rozméry
celého systéml, zv14¥tE je-li tPeba soudasn® umo¥novet rIzeni po-
gouvéni vice optickych prvkdi, ani¥ by se vzdjemn¥ ovlivﬁovaly.

Z tohoto divodu byl poZadovén tekovy systém, slouifici k po-
sunu optickych prvkd, ktery by nevyhody znémych FeSeni vyludoval
a ktery by dbal zédsad technologicky ddelného tvaru souddsti, tvo-
¥icich vliastni mechanizmus a ktery by soulasng zajié%oval p¥*ija=
telné rozméry celého systému.

Tento kol Fed{ piedmdt vyndlezu, kterym je mechanizmus pro
tizeny pohyb noside optickych prvkd pomoci vadkového mechenizmu,
2v143t8 pro posuv barevnych filtrd do svazku sv&telnych paprskid
u zvét3ovacich pristroji. '

Podstatae vyndlezu spodivd v tom, ¥e mezi pohyblivym'hosiécm,
opat¥enym tvarovou hranou nebo tvarovym zérezem a vaikou je otolnd
ne &epu uloZena vykyvnéd pdka, opat¥end na opa¢ném konci pomocnym
gepem .8 pohonnym Xepem, z nichZ pomocny &ep je v doteku s povrcho-
vou plochou velky a pohonny ¥ep je v doteku s tverovou hranou nebo
tvarovym zérezem pohyblivého nosife. Pomocny &ep nebo pohonny dep,
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pfipadn& oba,jsou na vykyvné pdce stavitelné. 994 939

Mechanizmus podle vynélezu zajié{uje plynuly posuv noside
optického prvku v plynulé dréze. Pohonnd valka mé vliivem viazené
péky zmenSené rozméry, coi umofnuje i zmenZené rozmdry kompletni-
ho mechanizmu.

P¥rikladné provedeni znédmého mechanizmu i mechanizmu podlg’;y- S
nélezu je schemeticky znézornéno ne piiloZenych vykresech, kde na

- obr. 1 je znédmy mechanizmus s vadkovym pohonem ve vychozi
poloze pohyblivého nosiée,

obr. 2 je 2znémy mechanizmus s valkovym pohonem v koned&né
poloze pohyblivého nosiie,

obr. 3 je mechanizmus podle vynédlezu s pohyblivym nosidem
ve vy¥chozi poloze

obr. 4 je mechanizmus podle vynédlezu s pohyblivym nosidem
v koneéné poloze a

- obr. 5 je mechanizmus podle vynédlezu s pohyblivjrm nosiden
opet¥enym tvarovym zéiezem.

Jek vyplyvéd z obr. 1 a 2, je znémy mechanizmus pro posuv
optického prvku tvoien pohyblivym nosiéem 3, uloZenym ve Ety-
¥ech voditcich 4. V jeho vyPezu 30 je uloZen opticky &len, v uvé-
déném p¥ikled¥ barevnyfiltr 5, ktery ve své zékladni poloze leZi
mimo svazek sv&telnych paprskd §, vychézejicich z nenazna¥eného
svitelného zdroje. Na levé stran¥ tohoto pohyblivého nosile 3
je pevn& uchycen vélcovy Zep 31,0 ktery se opiréd funkéni po-
vrchovd plocha 21 vadky 2 pevnd uloZené na oto&né h¥{deli 1.
Naté¥enim této va¥ky 2 plsobi jejf povrchovéd plocha 2l na Zep 31,
ktery primoZate posouvéd sou¥esnd i pohyblivy nosiZ 3. Tim se
postupnd zaiazuje barevny filtr 5 do svazku svételnych paprsku §
a opticky rozhodujici polohou je poloha jeho volné hreny 3l.
Hodnote zdvihu pohyblivého nosile 3 je oznalena jeko Z a vzta-
Senim této hodnoty na vadku 2 je tato hodnota vyjédiena opsanou
kru¥nicf 22, kterd soudasne vymezuje prostor, nutny k otodeni

vacky 2.
Na obr. 3 a 4 je schematicky znézorn&no usporadéni obdobné-

ho mechanizmu, tvoieného pohyblivym nosi¥em 3, uloZenym ve vo-
dftcich 4, ¥ jehoZ vy¥ezu 30 je op&t uloZen barevny filtr 3,ko-
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najici stejnou funkei jako v piedchozim p#fpads. Obdobn& je
uspoiddéna i valka 2, kterd je pevn® uloZena na oto¥né hi{-
deli ). Levé strana pohyblivého nosife 3 je'véak vytvorena
jako tvarovi hrana 32, kteréd je ve styku s hnacim prvkem, tvo-
Fenym pohonnym Zepem 73, upevnénym ma vykyvné péce 7, kterd je
otodné uloZena na &epu Jl.Pomoeny &ep 72, ulofeny rovnd% pevnd
na vykyvné péce 1, je ve styku s funkéni povrchovou plochou 21
vadky 2. Otddenim hi‘:(ldel'eb 1,2 tim i vagkou 2 jje vykywmé péka
vychylovéna tek, Ze ze své vychozfl Znézorn&né na obr. 3, kdy
pohonny &ep 13 se dotykd tvarové hrany 32 ve vychozim bode 34,
se pfesouvéd a% do kone¥ného bodu 35, jek je znézorn&no na obr.4,
B&hem tohoto pfesunw prekryje barevny filtr 5 postupné cely sva-
zek sv&telnych paprski 6. Tverovéd hrana 32 je zvolena tak, aby
dodlo k doplnkovému zdvihu pohyblivého noside 3 o hodnotu, vyzna-
denou na vykrese jako D. Timto zpisobem jsou vyPedeny minimdlnt
rozméry vadky 2, gang opsanou kru¥nici 23 p#i zachovéni poZado-
vaného zdvihu Z pohyblivého nosi¥e 3. Jeho zpétny posuv p#i
opa¥né funkci mecnanizmu, to je p#i vysouvédni barevného filtru 5

ze svazku sv&telngch paprski [ 'je zajisténa tahem pruﬁny 36.

Jak Jje znézornéno na obr. 5, miZe byt tvarovéd hrana 32
nahrazena tvarovym zéfezem 33 vytvorenym na povrchu pohyblivého
noside J. Do tohoto tvarového zéPfezu 33 je zasunut pohonny &ep 13,
ktery obdobn& jako v predchozim p¥ipad® posouvd pohyblivy nosi¥ 3,,
a tim i barevny filtr 5 do svazku sv&telnych paprskd 6. ‘

Pomocny &ep 72 i pohonny &ep 13 jsou s vykyvnou pékou ] pevné
spojeny, mohou vdak byt justovateln& stavitelné, &im%¥ lze ovlivno-
vat hodnotu D doplffkového zdvihu pohyblivého noside 3.

Mechanizmus je vhodny pro ¥{izeny posuv optickych
prvkl u optickych pristrojl, zvldst& barevnych filtrd u zvétso-

vacich p#{strojd p#i jejich za¥azovéni do chodu svételngch paprski,
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1, Mechanizmus pro ¥izeny pohyb noside optickyfch prvkid

. pomoci vadkového mechanizmu, zvl43t& pro posuv barevnych filtrd
do svazku sv&telnych paprski u zvétSovacich pifistrojl, vyznalu-
jtei se tim, %e mezi pohyblivym nosifem /3/, opatfenym tvarovou
hranou 732/ nebo tvardvjm zéPezen /33/ a vadkou /2/ je otolnd
na depu /71/ ulo¥ena vykyvné péka /7/ opatfend na opalném konci
pomocnym Eepem /72/ a pohonnym &epem /73/, z nichi pomocny &ep/72/
je v doteku s povrchovou plochou /21/ vadky /2/ a pohonny Zep /73/
je v doteku s tvarovou hranou /32/ nebo tvarovym zé¥ezem /33/ po-
~ hyblivého noside /3/.

2. Mechanizmus podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze pomocny
dep /72/ nebo pohonny dep /73/, piipadn& oba jsou na vykyvné péce
/7/ stavitelné.
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