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SCHWENKWERK FUR TEILSCHNITTMASCHINEN

Das erfindungsgeméBe Schwenkwerk flr den um eine
Vertikalachse schwenkbaren Orehstuhl (3) einer Teil-
schnittmaschine besteht aus einem Zahnstangen-Schwenk-
antrieb (12, 14) mit zugeordnetem Zahnrad (16) od.
dgl., mit dem die Zahnstangen (14) im Zahneingriff ste-
hen. Das Zahnrad (16) ist Uber eine ldsbare Kupplung
(28, 30) vorzugsweise eine Klauenkupplung od.dgl. (28,
30) mit dem Unterbau (18) der Teilschnittmaschine ge-
kuppelt. Dabei ist eine Kupplungs-Liiftvorrichtung (19)
vorgesehen, mit der sich die drehfeste Kupplung (28,
30) des Zahnrades (16) zur Riickstellung des Zahnstan-
gen-Schwenkantriebs in die Ausgangslage ldsen 1&8t. Die
Kupplungs-Liiftvorrichtung (19) besteht vorzugsweise aus
einem Hubzylinder (20), mit dem sich das Zahnrad (16)
unter Losen der Klauenkupplung anheben 138t.
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Die Erfindung betrifft ein Schwenkwerk fiir den um eine Vertikalachse schwenkbaren Drehstuhl einer
Teilschnittmaschine, die einen am Drehstuhl horizontal schwenkbar gelagerten Schneidarm mit angetricbenem
Schneidkopf aufweist, wobei das Schwenkwerk mit einem an der Unterseite des Drehstuhls angeordneten
Zahnstangen-Schwenkantrieb mit drehfest angeordnetem Zahnrad o. dgl. fiir den Zahnstangeneingriff versehen ist.

Eine Teilschnittmaschine mit einem derartigen Schwenkwerk ist aus der DE-AS 27 49 042 bekannt, Das
Schwenkwerk weist hier ein mit dem Fahrwerksunterbau der Maschine durch Verschrauben fest verbundenes
Zahnrad auf, mit dem auf diametral gegeniiberliegenden Seiten Zahnstangen kimmen, die von hydraulischen
Schwenkzylindern angetrieben werden. Letztere befinden sich zusammen mit den Zahnstangen und dem Zahnrad
im Inneren des auf dem Unterbau um eine Vertikalachse drehbar gelagerten Drehstuhls.

Die Gr8e des mit dem vorgenannten Schwenkwerk erreichbaren Schwenkwinkels des Drehstuhls und damit
des Schneidarmes ist abhingig von der Linge der Zahnstange und entsprechend von deren durch den
Schwenkzylinderhub gegebenen Verstellhub. Bei Verwendung von Zahnstangen groBer Lingen und von
Schwenkzylindern entsprechend groBer Kolbenhubwege ergeben sich groBe Bauabmessungen des Schwenkwerks.
Aus baulichen Griinden werden daher fiir die Schwenkwerke der Teilschnittmaschinen verhiltnisméBig kurze
Zahnstangen und entsprechend kurzhubige Schwenkzylinder vorgesehen. Dies fiihrt zu einem verhiltnismiBig
kleinen Schwenkbereich des Drehstuhls und folglich zu einem entsprechend kleinen Aktionsbereich des am
Drehstuhl gelagerten Schneidarmes.

Aus der GB-PS 1 270 622 ist eine Tunnelvortriebsmaschine bekannt, die an ihrem um die Tunnelachse
rotierenden Bohrkopf zwei mit Schneidrollen bestiickte Schwenkarme aufweist, die jeweils tiber ein Zahnrad
seitlich ausschwenkbar sind, so daB sie die gesamte Ortsbrust des Tunnels iiberstreichen kénnen. Zur
Verschwenkung der Schwenkarme werden die beiden Zahnriider von einer gemeinsamen Zahnstange angetrieben,
die ihrerseits von einem doppeltwirkenden Hubzylinder angetrieben wird. Auch hier ist der Schwenkbereich der
Schwenkarme durch die Linge der Zahnstange und den Hub des Hubzylinders begrenzt.

Gleiches gilt fiir eine aus der GB-PS 1 380 405 bekannte, an Ausbaubgen einer Untertagestrecke verfahrbar
aufgehéingten Streckenvortriebsmaschine, die zur Verschwenkung eines mit einem Schlaghammer versehenen
Gelenkarmes einen Schwenkantrieb aufweist, der aus einer hydraulisch angetriebenen Zahnstange und einem mit
der Zahnstange kimmenden Zahnrad besteht,

SchlieBlich ist aus der DE-OS 27 37 330 eine Bohrvorrichtung zum gleichzeitigen Bohren und Ausbauen
eines Tunnels bekannt, die einen in einem vorpreBbaren Tunnelwandsegment arbeitenden Bohrkopf mit einer das
Bohrgut abférdernden Forderschnecke aufweist. Die Tunnelbohrvorrichtung ruht auf einem in einer Baugrube
stehenden Gerilst, das mit Gewindespindeln versehen ist, um die Hohenlage des Bohrkopfes einstellen zu kénnen.
Auf den Gewindespindeln sitzen Spindelmuttern, die einen durch den Spindelantricb heb- und senkbaren
Quertriiger tragen, an dem die aus Bohrkopf und Férderschnecke bestehende Abbauvorrichtung angeordnet ist. Ein
Zahnstangenantrieb mit der Zahnstange zugeordnetem Hubzylinder ist hier nicht vorgeschen.

Aufgabe der Erfindung ist es, ¢in Drehstuhl-Schwenkwerk der eingangs genannten Art fiir eine als Abbau-
oder Vortricbsmaschine dienende, im allgemeinen mit einem Raupenfahrwerk versehene Teilschnittmaschine so
auszugestalten, da8 sich im Bedarfsfall der Schwenkbereich des Drehstuhls und damit des Schneidarmes
vergroBern 1iiBt, ohne daB hierzu eine entsprechend lange Zahnstange mit einem Schwenkzylinder groBer
Bauliinge bendtigt wird.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemiB dadurch gelost, daB das Zahnrad o. dgl. iiber eine 16sbare Kupplung mit
zugeordneter Kupplungs-Liiftvorrichtung mit dem Unterbau gekuppelt ist. Vorzugsweise weist die Kupplung
eine hydraulisch betiitigte Kupplungs-Liiftvorrichtung auf,

Dadurch, da dem Zahnrad des Schwenkwerks eine Kupplung mit von auBen betitigharer Kupplungs-
Liiftvorrichtung zugeordnet ist, durch deren Betiitigung die drehfeste Verbindung des Zahnrades aufgehoben werden
kann, ist es moglich, bei in die Schwenkendlage ausgeschwenktem Drehstuhl durch Kupplungsbetitigung den
Schwenkantrieb in die Ausgangslage zuriickzustellen, ohne daB hierbei der Drehstuhl mit dem Schneidarm eine
Schwenkbewegung ausfiihrt. Nach SchlieBen der Kupplung kann dann der Drehstuhl nebst Schneidarm mit dem
Schwenkantrieb iiber die vorgenannte Schwenkendlage hinaus weiter ausgeschwenkt werden. Damit wird der
Aktionsbereich der Teilschnittmaschine und demgemi8 auch ihr Einsatzbereich erheblich erweitert, ohne daB
hierbei ein Schwenkantrieb mit groBerem Zahnstangenhub und entsprechend langer Zahnstange bendtigt wird.
Die Erhthung des Schneidarm-Schwenkbereiches wird demgem4B mit einer kompakten Bauweise des
Schwenkwerks erreicht.

Bei einer bevorzugten Ausfithrungsform der Erfindung ist das Zahnrad o. dgl. gegeniiber dem Unterbau mittels
einer die Kupplungs-Liiftvorrichtung bildenden Hubvorrichtung heb- und senkbar, wobei die drehschliissige
Kupplung aus einer durch die Hubbewegung des Zahnrades o. dgl. 16sbaren mechanischen Kupplung besteht.
Diese Kupplung kann nach Art einer Klauenkupplung ausgebildet sein, aber auch aus einer anderen mechanischen
Kupplung bestehen, z. B. aus einer Zahnkupplung, einer einfachen Kerbverzahnung o. dgl. Fir die die
Kupplungs-Liiftvorrichtung bildende Hubvorrichtung wird zweckmiiBig ein aus einem am Unterbau koaxial zum
Zahnrad o. dgl. angeordneter hydraulischer Hubzylinder verwendet. Hierbei LBt sich die Anordnung in
vorteilhafter Weise so treffen, daB die als Klauenkupplung ausgebildete Kupplung aus auf einem gemeinsamen
Teilkreis um die Hubvorrichtung herum angeordneten, in Kupplungstffnungen einfassenden Kupplungsbolzen
besteht. Die Kupplungsbolzen werden zweckmiBig am Zahnrad o. dgl. und die Kupplungsdffnungen am
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Unterbau angeordnet. Die Kolbenstange des Hubzylinders kann in einfacher Weise mit der Nabe des Zahnrades o.
dgl. drehfest verbunden werden. Mit den vorgenannten Gestaltungsmerkmalen ergibt sich eine im Aufbau
einfache Gestaltung der Kupplung und auch ein verhiiltnism#8ig einfacher Aufbau des Schwenkwerks mit
vergleichsweise kleinen Bauabmessungen.

Das erfindungsgemiiBe Schwenkwerk wird zweckmiBig mit einem hydraulischen Schwenkantrich versehen,
der, wie bekannt, vorzugsweise zwei am bzw. im Drehstuhl parallel zueinander angeordnete und gegenliufig
zueinander arbeitende hydraulische Schwenkzylinder aufweist, die jeweils mit einer Zahnstange im Zahneingriff
mit dem iiber der die Kupplung mit dem Unterbau 16sbar gekuppelten Zahnrad o. dgl. stehen. Der genannte
Unterbau kann aus einem den Drehstuhl tragenden Fahrwerksteil der Teilschnittmaschine bestehen. Er wird
vorzugsweise von einem am Grundrahmen der Teilschnittmaschine gelagerten, in Richtung der Maschinenachse
verschiebbar gefiihrten Schlitten gebildet, wodurch der Aktionsbereich der Teilschnittmaschine weiter erhéht
wird. Im iibrigen empfiehlt es sich, den Unterban mit einem die Hubvorrichtung aufnehmenden Rohrteil zu
versehen, das an einem Flansch Kupplungsorgane der genannten Klauenkupplung aufweist.

Die Erfindung wird nachfolgend im Zusammenhang mit dem in der Zeichnung dargestellten
Ausfiihrungsbeispiel naher ertiiutert. In der Zeichnung zeigen:

Fig, 1 in starker schematischer Vereinfachung eine mit dem erfindungsgeméBen Schwenkwerk ausgestattete
Teilschnittmaschine in Draufsicht;

Fig. 2 im Vertikalschnitt ein erfindungsgemiiBes Schwenkwerk, ebenfalls in schematischer Vereinfachung;

Fig. 3 das Schwenkwerk nach Fig. 2 in einem Horizontalschnitt:

Fig. 4 Einzelheiten des Schwenkwerks nach den Fig. 2 und 3 in einem der Fig. 2 entsprechenden vertikalen
Teilschnitt.

Die in Fig. 1 nur schematisch angedeutete Teilschnittmaschine (1) weist auf ihrem mit einem
Raupenfahrwerk versehenen Grundrahmen (2) einen Drehstuhl (3) auf, der mittels eines Schwenkwerks um
seine vertikale Drehstuhlachse (4) schwenkbar ist. Am Drehstuhl (3) ist ein Schneidarm (5) in einem
Horizontalgelenk (6) hohenverschwenkbar gelagert. Der Schneidarm (5) tréigt an seinem freien Ende einen mit
Schneidwerkzeugen bestiickten angetriebenen Schneidkopf (7), der hier als Querschneidkopf bekannter Art
ausgebildet ist. Weiterhin weist die Teilschnittmaschine (1) unterhalb des Schneidarmes (5) an ihrem
Grundrahmen (2) eine Ladevorrichtung (8) sowie einen von der Ladevorrichtung (8) zur Maschinenriickseite
fiihrenden Forderer (9) mit Austragsende (10) auf,

Das Schwenkwek fiir den Drehstuhl (3) und den Schneidarm (5) befindet sich, wie bekannt, im Inneren des
Drehstuhls (3). In Fig. 1 ist der Schneidarm (5) in seiner Mittellage gezeigt, in der seine Schneidarmachse (11)
in der Maschinenachse liegt. Von dieser Mittellage aus ist der Schneidarm (5) jeweils um einen Winkel (X)
nach links und nach rechts schwenkbar. Die Schwenkendlagen des Schneidkopfes (7) sind in Fig. 1
strichpunktiert bei (7') angedeutet. Das nachstehend beschriebene erfindungsgemiBe Schwenkwerk ist so
ausgebildet, daB sich der Schwenkbereich des Schneidarmes (5) zu beiden Seiten hin vergrdBern LiBt, und zwar
dadurch, daB der durch den Schwenkwinkel (2X) vorgegebene Schwenkbereich von der Mittelstellung des
Schneidarmes (5) entweder nach links oder nach rechts verlagert wird. Die beiden Schwenkendlagen des
Schneidarmes (5) im Bezug auf seine Mittelstellung (11) sind in Fig. 1 durch die Achslinien (11') angedeutet.
Wird der Schneidarm (5) mit Hilfe seines Schwenkwerks in eine dieser Schwenkendlagen (11') gebracht, so
kann durch die nachfolgend nither beschriebene Umstellung des Schwenkwerks der Schneidarm (5) von dieser
Schwenkendlage (11') aus um den Winkel (X') weiter bis in die neue Schwenkendlage (11'*) geschwenkt wer-
den. Der durch den Winkel (2X) gegebene Schwenkwinkel 18t sich demgemiB nach links oder nach rechts verla-
gern, so daB insgesamt der Schwenkbereich und damit der Aktionsbereich des Schneidarmes (5) vergroBert wird.

In den Fig. 2 bis 4 ist der Drehstuhl (3) ohne Schneidarm (5) gezeigt. Im Inneren des etwa kastenférmigen
Drehstuhls (3) befindet sich, wie erwihnt, der Schwenkantrieb, der als Zahnstangen-Schwenkantrieb ausgefiihrt
ist und zwei parallel zueinander angeordnete hydraulische Schwenkzylinder (12) aufweist, deren Kolben (13)
Jeweils mit einer Zahnstange (14) verbunden sind. Die Zahnstangen (14) fiihren sich in Fiihrungskanilen (15)
des Drehstuhls (3). Sie stchen im Zahneingriff mit einem Zahnkranz oder Zahnrad (16) od. dgl., dessen
AuBenverzahnung mit (17) bezeichnet ist. Die Achse des Zahnrades (16) od. dgl. fillt zusammen mit der
Drehachse (4) des Drehstuhls (3). Das Zahnrad (16) ist mit dem Unterbau (18) der Teilschnittmaschine (1)
verbunden. Dieser Unterbau (18) wird z. B. von einem am Grundrahmen (2) der Maschine (1) angeordneten
Lagerbock oder, vorzugsweise einem Schlitten (nicht dargestellt) gebildet, der in Richtung der
Maschinenliingsachse verschiebbar auf dem Grundrahmen (2) bzw. dem Fahrwerksunterbau der Maschine 1)
gelagert ist. Die beiden parallelen Schwenkzylinder (12) des Schwenkantriebs bestehen jeweils aus einem
doppelt wirkenden hydraulischen Schubkolbengetriebe. Sie sind so ausgebildet und gesteuert, daB bei der
Ausschubbewegung des Kolbens (13) des einen Schwenkzylinders (12) der Kolben (13) des anderen
Schwenkzylinders (12) eine Einschubbewegung ausfiihrt. DemgemiB arbeiten die beiden Schwenkzylinder (12)
und damit auch ihre Zahnstangen (14) gegenliufig zueinander. Da das Zahnrad (16) od. dgl. im Normalfail
drehfest am Unterbau bzw. Schlitten (18) angeordnet ist, wird demgemiB bei der gegenldufigen
Arbeitsbewegung der beiden Schwenkzylinder (12) der Drehstuhl (3) mit dem Schneidarm (5) entweder nach
links oder nach rechts verschwenkt, und zwar jeweils von der Mittellage (11) iiber den Schwenkwinkel (X)
(Fig. 1).
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Das Zahnrad (16) ist zugleich tiber eine 16sbare Kupplung (28, 30) mit zugeordneter Kupplungs-
Liiftvorrichtung (19) mit dem Unterbau bzw. Schlitten (18) verbunden. Bei dem dargestellten bevorzugten
Ausftihrungsbeispiel ist die Kupplung (28, 30) nach Art einer Klauenkupplung und die Kupplungs-
Liiftvorrichtung (19) als hydraulisch betitigbare Kupplungs-Liiftvorrichtung (19) ausgebildet, Dabei ist das
Zahnrad (16) gegeniiber dem Unterbau (18) bzw. dem Schlitten mittels einer die Kupplungs-
Liiftungsvorrichtung (19) bildenden Hubvorrichtung heb- und senkbar, wobei die drehschliissige Kupplung (28,
30) so ausgebildet ist, daB sie durch die Hubbewegung des Zahnrades (16) geliiftet werden kann. Die
Hubvorrichtung besteht aus einem am Unterbau (18) bzw. dessen Schlitten in der Achse des Zahnrades (16)
angeordneten hydraulischen Hubzylinder (20). Die am Kolben (21) des Hubzylinders (20) angeordnete
Kolbenstange (22) durchfaft einen Zylinderdeckel (23), der bei (24) (Fig. 4) mit einem Innenflansch (25) an
einem rohrférmigen Teil (26) des Unterbaus bzw. Schlittens (18) verbunden ist. Der rohrférmige Teil
umschlieft den Hubzylinder (20) und greift von unten in den Drehstuhl (3) ein. Der Rohrteil (26) ist mit
einem #uBeren Ringflansch (27) versehen, der Bestandteil der Kupplung (28, 30) ist. Der Ringflansch (27)
weist auf einem Teilkreis, dessen Mittelpunkt mit der vertikalen Achse des Hubzylinders (19) zusammenfillt,
cine groBere Anzahl von Kupplungstffnungen (28) auf, die in gleichm#Bigem Winkelabstand zueinander auf
dem Teilkreis angeordnet sind, wie dies vor allem Fig. 3 erkennen LiBt. In den Kupplungstffnungen (28) sitzen
Buchsen (29). Am Zahnrad (16) sind auf demselben Teilkreis nach unten weisende zylindrische
Kupplungsbolzen (30) mittels Schrauben (31) befestigt, die bei geschlossener Kupplung in die
Kupplungstffaungen (28) fassen und damit das Zahnrad (16) am Rohrteil (26) des Unterbaus (18) bzw. des
Schlittens drehschliissig festlegen.

Die Kolbenstange (22) des Hubzylinders (20) durchfat die Nabe des Zahnrades (16) und ist mit dieser bei
(32) drehschliissig verbunden. Der Kolbenhub des Hubzylinders (20) ist etwas groBer als das MaB, um welches
bei geschlossener Kupplung (28, 30) die Kupplungsbolzen (30) in die Kupplungstffnungen (28) eintauchen.
Bei Druckbeaufschlagung des Zylinderraumes (33) unter dem Kolben (21) wird demgem38 das Zahnrad (16)
durch die sich nach oben ausschiebende Kolbenstange (22) soweit angehoben, da8 die Kupplungsbolzen (30)
aus den Kupplungstffnungen (28) heraustreten, wobei aber der Zahneingriff der beiden Zahnstangen (14) mit
der AuBenverzahnung (17) des Zahnrades (16) gewaht bleibt.

Zur Verlagerung des Schwenkbereiches des Schneidarmes (5) wird dieser bei geschlossener Kupplung (28,
30) mit Hilfe des vorstehend beschricbenen Schwenkwerks in die Schwenkendlage (11') gemi8 Fig. 1
geschwenkt, In dieser Position wird die Kupplung (28, 30) mit Hilfe der Hubvorrichtung (19) geldst.
AnschlieBend werden die beiden hydraulischen Schwenkzylinder (12) durch entgegengesetzte
Druckbeaufschlagung wieder in die Ausgangsstellung zuriickgebracht, wobei sie das von dem Unterbau bzw.
Schlitten (18) entkuppelte Zahnrad (16) iiber ihre Zahnstangen (14) mitmehmen. Die Kupplung (28, 30)
wird dann wieder geschlossen, indem der Hubzylinder (20) entlastet und das Zahnrad (16) abgesenkt wird.
Hierbei schieben sich die Kupplungsbolzen (30) in die Bolzentffnungen (28), die sich in der betreffenden
Drehlage des Zahnrades (16) befinden. Mit Hilfe des Schwenkwerks und der beiden in die Ausgangsstellung
zuriickgebrachten Schwenkzylinder (12) kann dann der Schneidarm (5) von der Schwenkposition (11')
wahlweise um den Schwenkwinkel (X) bis in die Mittellage (11) oder um denselben Schwenkwinkel X")in
die neue Schwenkendlage (11'") geschwenkt werden. Uber die Kupplung des Zahnrades (16) mit dem Unterbau
bzw. Schlitten (18) wird das sich bei der Schwenkbewegung des Drehstuhls (3) und des Schneidarmes (5)
einstellende Drehmoment auf den Unterbau (18) bzw. den Schlitten abgesetzt.

Das vorstehend beschricbene bevorzugte Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung 148t sich in verschiedener
Hinsicht dndem. Anstelle der beschriebenen Klauenkupplung mit zylindrischen Kupplungsbolzen kann auch eine
Klauenkupplung anderer Art oder eine sonstige mechanische Kupplung, z. B. eine Zahnkupplung vorgesehen
werden. Das Zahnrad (16) kann auch aus einem Zahnkranz bestehen, Es braucht nicht unbedingt tiber seinen
gesamten AuBenumfang die mit den Zahnstangen (14) zusammenwirkende Verzahnung (17) aufzuweisen.

PATENTANSPRUCHE

1, Schwenkwerk fiir den um eine Vertikalachse schwenkbaren Drehstuhl einer Teilschnittmaschine, die einen am
Drehstuhl horizontal schwenkbar gelagerten Schneidarm mit angetricbenem Schneidkopf aufweist, wobei das
Schwenkwerk mit einem an der Unterscite des Drehstuhls angeordneten Zahnstangen-Schwenkantrieb mit drehfest
angeordnetem Zahnrad od. dgl. fiir den Zahnstangeneingriff verschen ist, dadurch gekennzeichnet, daB das
Zahnrad (16) od. dgl. tiber eine 16sbare Kupplung (28, 30) mit zugeordneter Kupplungs-Liftvorrichtung (19)
mit dem Unterbau (18) gekuppelt ist.
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2. Schwenkwerk nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da8 die Kupplung (28, 30) eine hydraulische
Kupplungs-Liiftvorrichtung (19) aufweist.

3. Schwenkwerk nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB das Zahnrad (16) od. dgl. gegeniiber
dem Unterbau (18) mittels einer die Kupplungs-Liiftvorrichtung bildenden Hubvorrichtung (19) heb- und
senkbar ist, und daB die drehschliissige Kupplung aus einer durch die Hubbewegung des Zahnrades (16) od. dgl.
losbaren mechanischen Kupplung (28, 29) besteht.

4, Schwenkwerk nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, da8 die Hubvorrichtung (19) aus einem am
Unterbau (18) koaxial zum Zahnrad (16) od. dgl. angeordneten hydraulischen Hubzylinder (20) besteht.

5. Schwenkwerk nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB die als Klauenkupplung ausgebildete
Kupplung (28, 30) aus auf einem gemeinsamen Teilkreis um die Hubvorrichtung (19) herum angeordneten, in
Kupplungstffnungen (28) einfassenden Kupplungsbolzen (30) besteht.

6. Schwenkwerk nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, daB die Kupplungsbolzen (30) am Zahnrad
(16) od. dgl. und die Kupplungsdffnungen (28) am Unterbau (18) angeordnet sind.

7. Schwenkwerk nach einem der Anspriiche 5 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die Kolbenstange (22)
des Hubzylinders (20) mit der Nabe des Zahnrades (16) od. dgl. drehfest verbunden ist.

8. Schwenkwerk nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, da der den Drehstuhl (3)
tragende Unterbau (18) aus einem am Grundrahmen der Teilschnittmaschine gelagerten Schlitten besteht.

9. Schwenkwerk nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB der Schwenkantrieb (2)
am bzw. im Drehstuhl (3) parallel zueinander angeordnete und gegenliiufig zueinander arbeitende hydraulische
Schwenkzylinder (12) aufweist, die jeweils mit einer Zahnstange (14) im Zahneingriff mit dem iiber die
Kupplung (28, 30) mit dem Unterbau (18) 16sbar gekuppelten Zahnrad (16) od. dgl. stehen.

10. Schwenkwerk nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB der Unterbau (18) mit

einem die Hubvorrichtung (19) aufnehmenden Rohrteil (26) versehen ist, das an einem Flansch (27)
Kupplungsorgane (28 oder 30) der Klauenkupplung aufweist.

Hiezu 3 Blatt Zeichnungen
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