(19)

(10)

(12)
(21)
(51)

SUOMI - FINLAND

Fl

(FI) 2
PATENTTI- JA REKISTERIHALLITUS (23)
PATENT- OCH REGISTERSTYRELSEN (41)

FINNISH PATENT AND REGISTRATION OFFICE  (43)
(32) (33) (31) Etuoikeus - Prioritet - Priority

"

(72)

(74

(54

F1 753538 A7

JULKISEKSI TULLUT PATENTTIHAKEMUS
PATENTANSOKAN SOM BLIVIT OFFENTLIG
PATENT APPLICATION MADE AVAILABLE TO THE
PUBLIC

Patenttihakemus - Patentansékan - Patent application 753538

Kansainvélinen patenttiluokitus - Internationell patentklassifikation -
International patent classification

B66F 9/06

Tekemispéivéa - Ingivningsdag - Filing date 16.12.1975
Saapumispaiva - Ankomstdag - Reception date 16.12.1975
Tullut julkiseksi - Blivit offentlig - Available to the public 17.06.1976
Julkaisupdivéa - Publiceringsdag - Publication date 12.06.2019

16.12.1974 GB 7454322

Hakija - S6kande - Applicant

1 +Miller, Dennis Malcolm, 24 Strathfield Road Andover, Hampshire, United Kingdom, ISO-BRITANNIA, (GB)

Keksija - Uppfinnare - Inventor

1 +Miller, Dennis Malcolm, United Kingdom, ISO-BRITANNIA, (GB)

Asiamies - Ombud - Agent

Berggren Oy Ab, Antinkatu 3 C, 00100 Helsinki

Keksinndn nimitys - Uppfinningens benédmning - Title of the invention

Moottorikdyttoisen nostotrukin nosto- ja lastauslaite

Lyft- och lastningsanordning vid motordriven lyfttruck



DENNIS MALCOLM MILLER, 24 Strathfield Road, Andover, Hampshire,
Englanti

Moottorikdyttdisen nostotrukin nosto- ja lastauslaite -

Lyft- och lastningsanordning vid motordriven lyfttruck

T&min keksinndn kohteena on nosto- ja lastauslaite kidytettéviksi
moottorikiyttdisen nostotrukin kanssa, joka laite on erityisesti,
joskaan ei yksinomaan, sopiva kidytettiviksi lastattaessa esineitd

tal aineita kuljetuskonteinereihin ja niistid pois.

Nykyaikaisten, esimerkiksi I.S.0.-tyyppid olevien konteinerien lattia-
pinta on noin 2,5 x 6 m, pituus 9 ja 12 m, ja niiden lastausaukko

on toisessa p#didssd. Vaikka tietyt kuormat voidaan sijoittaa n&ihin
konteinereihin tavanomaisin laittein, ndiden laitteiden kuormausraja
on liian alhainen ja ne asettavat hyvin suuria keskitettyjid kuormi-
tuksia konteinerin lattialle, mikd aiheuttaa vahinkoa ja vdintymisté,
Ja esilld olevan keksinndn kohteena on laite, jota voidaan kiayttdd
tdllaisten konteinerien lastaamiseen aikaansaamatta t#dllaisia keski-

tettyjd kuormituksia.

Esilld olevan keksinndn tarkoituksena on aikaansaada nosto- ja lastaus-
laite, jota voidaan kdyttdid moottorikidyttdisen nostotrukin, kuten

haarukkatrukin tai sivukuormaajan kanssa, mikd tekee mahdolliseksl sen
ettd tdllainen trukki voi lastata ja purkaa konteinereita, vaikka nos-

totrukki onkin 1iian suuri mennikseen itse konteinerin sis#in, ja



keksintd tarjoaa laitteet, joiden avulla lasti voidaan sijoittaa kon-
teinerin sis&8n mahdollisimman kaukana oviaukosta olevaan asemaan.
Kokoa ja tilavuutta rajoittaa ainoastaan trukin tai konteinerin koko

ja tilavuus.

Esilli olevan keksinndn mukaisesti saadaan aikaan moottorikiyttdinen
nostotrukki, jossa on pystysuoraan siirrettdvid nostosovitelma, jossa
on nosto- ja tartuntalaitteet, jotka voivat tarttua trukilla siirret-
tdviin esineisiin, yhdessi apunosto- ja lastauslaitteen kanssa, joka
on tarkoitettu kdytettdviksi yhdessid mainitun pystysuoraan siirrettivir
nostosovitelman kanssa tarttumaan trukilla siirrettdviin esineisiin
mainitun nosto- ja kuljetuslaitteen sijasta, joka nosto- ja lastaus-
laite k&sittdid pydrilld tai rullilla tuetun liikkuvan elementin ja
Jossa on alaspdin ulottuvat koukkulaitteet, jotka on tarkoitettu toi-
mimaan yhdessi mainitun pystysuoraan liikkuvan nostosovitelman osalla
olevan vaakasuoraan ulottuvan laitteen kanssa, niin ettd ollessaan
yhteistoimivassa otteessa nostosovitelman pystysuora liike nostaa 1liik-
kuvaa elementtid, moottorikiyttdinen laite, joka on tarkoitettu otta-
maan tehoa nostotrukista ja jota voidaan kHyttdd siirtidmdin liikku-
vaa elementtid sen pyOrilld talrullilla eteen - ja taaksepdin nostoso-
vitelmasta pois ja sen luo ja myds sen pystysuoran korkeuden viereen
sen ollessa eteenpdin siirrettynd, Jja laite moottorikdyttdisen lait-

teen sditidmiseksi nostotrukista.

Erddssi edullisessa rakenteessa elementissid on yldspiin ulottuva
pddtyosa, jolloin koukkulaitteet on sovitettu timin pdidtyosan yliosaan,
jolloin sen alaosa nojaa nostosovitelman osan pystysuoraan ulottuvaa

pintaa vastaan.

Liikkuvan elementin siirto eteenpidin ja taaksepidin voidaan saada ai-
kaan sySttédmdlld kdyttovoimaa yhteen tai useampaan rullaan tai pydrién,
ja ohjattava ohjauspydrd on edullisesti sovitettu liikkuvan elementin
alle, jota ohjataan mainitusta nostotrukista kidsin ohjatulla moottori-

kdyttOiselld laitteella.

Moottorikidyttdinen laite voi olla sdhk6- tail nestekdyttdinen, ja edul-

lisesti ohjattava pyoréd on nestekdyttdinen.

Erdidssd edullisessa suoritusmuodossa lavan muodostaa kaksi tai useam-
pia k&rkid, jotka on yhdistetty toisiinsa poikittain ulottuvalla osalla

toisessa piidssi.



Edullisesti kunkin kirjen alle on sovitettu rulla taili pydrd, jota
kannattaa k8dntdénivel, jonka pyOriminen k#&ntdpisteen ympdri saa ai-

kaan liikkuvan elementin pystysuoran korkeuden vaihtelun.

Kunkin kldrjen alle voidaan sovittaa kaksi tai useampia pydriid tai

rullia.

Mainitun ohjattavan pydrin korkeutta liikkuvan elementin suhteen
voidaan my&s vaihdella, ja ohjattavan pydrin korkeuden sddtdlaite
voidaan yhdistid kirkien alla olevien pydrien korkeuden sditdlaittee-

seen.

Edullisesti ylospdin ulottuva pdityosa kidsittiid kaksi pystysuorassa
vdlimatkan pédssid toisistaan olevaa osaa, jolloin yldosa on yhdistet-
ty lavaan ja kannattaa koukkulaitteita ja alaosa kannattaa ohjattavaa
pyOrédd jaon yhdistetty niveljédrjestelmidn, joka si4td4 kirkien alla
olevien pydrien tai rullien pystysuoraa liikettd, jolloin kahden osan

vdlinen suhteellinen liike s88tdi elementin pystysuoraa korkeutta.

Ohjattavan pyoéridn kummallakin puolella voi olla tasapainopydri, ja
tasapainopydrien korkeuden sditdlaite voi olla yhdistetty ohjattavan

pydrin korkeuden sdidtélaitteeseen.

Sdhkdvoimaa voidaan siirtii nostotrukista liikkuvaan elementtiin
kaapelin kautta, joka on sovitettu telalle trukkiin liittdmistd var-
ten, jolloin telalla olevan kaapelin jokainen johdin on yhdistetty

sySttdkaapelin jokaiseen johtimeen telalla olevan liukurenkaan kautta.

Nestevoimaa voidaan siirtdi nostotrukista liikkuvaan elementtiin
letkun kautta, Joka on sovitettu telalle trukkiin liittdmistid varten,
ja kaapeli ja letku voidaan molemmat haluttaessa sovittaa samalle

telalle.

Edullisesti letku on yhdistetty lavaan itsesulkeutuvan pikalaukaisu-

venttiilin v&dlityksell&.

Keksintd k&dsittdd myOs nosto- ja lastauslaitteen, joka on tarkoitettu
kdytettdviksi moottorikiyttdisen nostotrukin kanssa kuten yllid on
esitetty, joka laite kdsittdid liikkuvan lastauselementin, jonka muo-
dostaa kaksi tal useampi k&rki tai haarukka, jotka on yhdistetty poi-

kittain ulottuvan osan toiseen pdidhidn, joka poikittain ulottuva osa



kdsitt&4 kaksi pystysuorassa vilimatkan pdissi toisistaan olevaa osaa,
Joista yl&dosa on yhdistetty kirkiin tai haarukoihin ja kirkien tai
haarukoiden alla olevia pybrid tai rullia sditivdin niveljirjestelmiin
jota kEyttidd yld- ja alaosien vidlinen suhteellinen liike, niin etti
osien v#linen suhteellinen 1liike muuttaa kédrkien tai haarukoiden pysty
suoraa korkeutta, alaspdin ulottuvat koukkulaitteet, jotka on tarkoi-
tefttu toimimaan yhdessid trukissa olevan nostosovitelman vaakasuoraan
ulottuvan osan kanssa, ja moottorikiyttdisen laitteen, joka on tar-
koitettu ottamaan tehoa nostotrukista ja jota voidaan kédyttidid liikku-
van elementin siirtdmiseksi eteenpidin ja taaksepdin sen pydSrilld tai
rullilla trukin nostosovitelmasta pois ja sen luo, kun siti kiytetidin
nostotrukin kanssa, ja my®s saamaan aikaan yl&- ja alaosien vilinen

suhteellinen liike, kun elementti on siirretty eteenpiin.

Keksint¢ voidaan toteuttaa monin tavoin, mutta erdsti suoritusmuotoa

selitetddn nyt esimerkkini ja viitaten oheisiin piirustuksiin, joissa

kuvio 1 esittdid sivukuvantona keksinndn mukaista laitetta,

kuvio 2 esittidid piddtykuvantona kuviossa 1 esitettyd laitetta,

kuvio 3 esittdd tasokuvantona kuvioissa 1 ja 2 esitettyid laitetta,
kuviot 4 ja 5 esittdvidt kaaviollisesti kiytSssid olevaa laitetta sivus-
ta katsottuna,

kuvio 6 esittidi isometrisenid kuvantona kidytSssid olevaa laitetta,

kuvio 7 esittdid sivukuvantona laitteen kanssa kidytettyd telaa osiinsa
hajoitettuna,

kuvio 8 esittidid pdidtykuvantona kuviossa 7 esitettyd telaa, josta on
poistettu muutama osa,

kuvio 9 esittidd sivukuvantona laitteen kanssa kdytetyn telan osan

toista puolta, ja
kuvio 10 esittdd sivukuvantona kuviossa 7 esitetyn osan toista puolta.

Piirustuksissa esitetyssi rakenteessa keksinndn mukainen nosto- ja
lastauslaite on tarkoitettu kiytettidviksl eteenpidin lastaavan haarukka-
trukin kanssa. T&dllaisissa trukeissa on normaali siirtoetulevy, johon
on yhdistetty normaalihaarukkanosturin kdrjet. Siirtolevy muodostaa
pystysuoraan ulottuvan tasaisen etupinnan ja se liikkuu haarukkatru-
kin mastossa yl&s ja alas. Kirjet on yleensid yhdistetty siirtolevyyn
ulokkeilla tai pidikkeilld ja nostotrukin kidyttimiseksi esilli olevan

laitteen kanssa k#rjet poistetaan, niin ettid siirtolevy on paljaana.



Tdllaisen nostotrukin kanssa k3ytettdvd nosto- ja lastauslaite kisit-
td4 liikkuvan osan 1, jota kannattaa kaksi rullaa 2, jotka sijaitse-
vat kahden kdrjen 3 ulommassa pidissd. Kumpikin k8rki 3 on poikkileik-
kaukseltaan kourumainen, ja kirkien rullista kaukana olevat pddt on
vhdistetty toisiinsa poikittain ulottuvalla osalla, jonka muodostaa
kaksi pystysuorassa vilimatkan pddssi toisistaan olevaa osaa, joista
yldosa U4 on poikkileikkaukseltaan laatikkomainen ja siinid on alaspdin
ulottuvat sivut 5, jotka toimivat pystysuoraan ulottuvina ohjaimina
ohjauspydrid 6 varten, joita kannattaa alarunko, joka kdsittdid ylOspii:
ulottuvat sivuosat 7 ja alapoikittaisosan 8. Yl&osa 4 ja sivut 5 muo-
dostavat siten lavan yl&spdin ulottuvan pddtyosan. Alaosa 8 kannattaa
tukikdyttOpyordd 9, joka sijaitsee kHintOpidikkeessd 10. Pyodridd kiyt-
td44 pyOrin napaan sovitettu nestemoottori, johon painenestettid sytte-
td8n letkujen 11, 12 kautta, ja pyordd ohjaa kaksitoiminen puristus-
midntid 13, joka on yhdistetty toisen sivuosan 7 ja kulmavivun 14 v&1il-
le, joka toimii k#idnt8lavaan 17 yhdistetyn ohjausvarren 16 ohjausnive-

len 15 v&litykselld, kuten selvimmin ndkyy kuviosta 2.

Yl8osan 4 ja alapoikittaisosan 8 vidlistid suhteellista 1liikettd ohjaa

kaksi hydraulista puristusmidntdi 18 jdljempdnid selostettavalla tavalla.

Rullien 2 nostaminen ja laskeminen tapahtuu mekaanisen niveljdrjestel-
médn avulla, mikid on selvimmin esitetty kuviossa 1. Kumpikin pydré-
pari 2 kummassakin kdrjessid 3 on tuettu alustaan 19, joka on kohdassa
20 kd8ntyvdsti laakeroitu vipuun 21. Vivun 21 toinen p8& on kohdassa
22 kHintyvidsti laakeroitu kdrkeen ja kohdassa 23 yhdystankoon 24,
Joka ulottuu kummassakin kidrjessid 3 olevaa uraa 25 pitkin kulmavipuun
26, johon se on kdintyvdsti laakeroitu kohdassa 27. Lavan molemmin
puolin on kulmavipu 26 ja molemmat on kohdassa 28 kdidntyvidsti laake-
roitu yldosan 4 toisen alaspidin ulotftuvan sivun 5 alapddssd olevaan
ulokkeeseen 29. Vivun 26 toinen pid4 on yhdistetty kdidntdvarteen 30,
Jjonka ylidpdi on kohdassa 31 kdidntyvdsti laakeroitu toisen ylOspidin
ulottuvan sivuosan 7 alaosassa olevaan alaspdin ulottuvaan ulokkee-

seen 3%2. Kunkin varren 30 aglapdid kannattaa neljidi tasapainorullaa 33.

Viitenumerolla 34 merkityt painevesiputket sydttidvit kdyttodnestetti
puristusmidntiin 18, niin ettd niiti voidaan kdyttdd liikuttamaan osia
4, 8 toisistaan poispidin pystysuorassa suunnassa, mikid siten saa
kdrjet 2 nousemaan kidyttdpydridn 9 suhteen. Tidmin liikkeen tapahtuessa

kddntdvarret 30 liikkuvat yldéspidin ja nostavat kulmavipuja 26, miki



liikuttaa yhdystankoja 24 vipujen 21 pyorittidmiseksi, miki tyodntdi
pydriid 2 alaspidin kdrkien suhteen, samalla kun tasapainorullat 33
lasketaan alas. Koko lavan korkeutta voidaan sen tidhden nostaa ja

laskea miéntien 18 kdytdn avulla.

Hydraulisessa laitteistossa on 35:114 merkityt sihkdhydrauliset vent-
£iilit mintien ja liitosputkien ohjaamiseksi, ja kaapelit (joita ei
ole esitetty kuvioissa 1, 2 ja 3) ulottuvat sopivaan nostotrukissa

olevaan ohjauslaitteeseen kuten seuraavassa selostetaan.

Kummankin alaspdin ulottuvan sivuosan 5 ylédpddssd on viitenumerolla

40 merkityt koukkulaitteet. Nimi laitteet muodostuvat kahdesta kou-
kusta 41, joista kumpikin k#sittidid vaakasuoraan ulottuvan osan 42 ja
alaspdin ulottuvan osan 43. T&min alaspdin ulottuvan osan muodostaa
muotolevy U4, joka on vahvistettu uumalla 45, niiden muodostaman koko-
naisuuden ollessa hitsattu yhteen. T&llainen koukku on sovitettu niin,

ettd se ulottuu alaspdin kunkin sivuosan 5 yl&pddstd.

Kuvioissa U4, 5 ja 6 on esitetty keksintdi kdyttivi haarukkatrukki.
Trukki on merkitty viitenumerolla 50, ja se on tavanomaista lajia.
Trukki kdsittidi pdikoriosan 51, jossa on voimansiirtolaitteet ja masto
52, jota pitkin siirtolevy 53 voi liikkua yl6s ja alas. Kun trukkia
kdytetddn tavallisiin haarukkanostotoimenpiteisiin, kdrjet kiinnite-
td8n siirtolevyyn 5% sindnsi tunnetulla tavalla, mutta nédmi poistetaan,
kun trukkia kidytetdin keksinndn mukaisen laitteen kanssa. Trukissa

1 on suojus 54, joka ulottuu kuljettajan yli ja johon on kiinnitetty
kaksi pydrividid telaa 55. Kumpikin tela on kuormattu painenestelet-
kulla 56, joka lidhtee telan karan ontosta keskuksesta ja jatkuu sopi-
vaan nestevoimaliitidntdidn 57 trukin korissa. Letkun vapaa pidd lihtee
telasta, kulkee ohjausrullan 58 yli ja on yhdistetty itsesulkevan pika-
laukaisuventtiilin 59 avulla liikkuvan lavan yldosassa Y4 olevaan
sopivaan liitdnt#ddn. Liitintdjid ei ole esitetty kuvioissa 1, 2 ja 3
selvyyden vuoksi. Havaitaan, ettid toisessa telassa, jonka ympédri
toinen letku on kierretty, on myds viltenumerolla 60 merkitty s&dhko-
kaapeli, joka on liimattu teipillid letkuun. Tidmin monijohdinkaapelin
vapaa pd4 on yhdistetty osassa 4 olevaan monipistorasiaan 61, joka on

vhdistetty laitteessa oleviin tarvittaviin sdhk6liitdntdihin.

Telan 55 rakenne on esitetty kuvioissa 7, 8, 9 ja 10. Tela 55 késit-

t44 kaksi pyOredd pdidtelevyid 62 ja 63, jotka on sovitettu onton sylin-



terimdisen navan 64 molemmin puolin, jolloin osat on kiinnitetty
toisiinsa kahdeksalla pultilla 65, jotka on kiinnitetty muttereilla 66.
Levyyn 63 on jiykdsti kiinnitetty sylinterimdinen pesd 68, jota ymp&-
r&i kokoonpanolevy 69, joka on yhdistetty levyyn 63 neljdlld laakeril-
la 70. T&mi kokoonpano pydrii karan 71 ympiri levyssid 62 olevien laa-
kereiden 72 ja pesin 68 pHityseindn 73 muodostaman laakeripinnan varas
sa. Koko pesidn 68 pitidmiseksi nestetiiviini pidtyseindn 73 jJa karan
71 pinnan vidliin on sovitettu tilivistidvd O-rengas T4. ZKarassa 71 on
ldpimenemdtdn reikd 75, Jjonka ulkopdi on kierteitetty hydraulisen 1ii-
tdnndn vastaanottamiseksi ja karan seindmin puhkaisee aukko 76,

jotta nestettid voil virrata reiidstid 75 pesdidn 68. Pesissid on aukko

77, joka on myds kierteitetty hydraulisen liit8nnin vastaanottamiseksi

Sylinterimidinen kansi 78 on sovitettu ohjauslevyn 69'pdidlle, ja téssi
kannessa on sdhkdliitidntdlohko 79 seitsemfid johdinliitdntdd varten.
Kannen 78 ulkoseinimii vastaan on sovitettu painetun piirin levy 81,
jonka rakenne on esitetty kuvioissa 9 ja 10. Ti4ssi levyssid 81, joka
on kuusikulmainen, on keskiaukko 82, joka sopii pesdn 68 p#dille levyn
ollessa paikoillaan. Rei#t 83 ovat kohdakkain pesin seindmidssid 80
olevien reikien 84 kanssa ja ottavat vastaan, kuten kohdassa 85 kuvios
sa 7 on esitetty, pultit, jotka kulkevat levyn ja vaipan 1l8pi ja mene-
vdt ruuvikierteisiin reikiin 86 osien pitdmiseksi kiinni tolsissaan.
Levyssid on seitsemdn sama-akselista rodiumilla pdHllystettyd kuparikis
koa 87, 88, 89, 90, 91, 92, 9%, joissa jokaisessa on liitosnasta 94.
Levyn l8pi on porattu reikd 95 vilittOmisti jokaisen nastan takana,
jotta seitsenjohtimisen kaapelin seitsemidn johdinta voivat kulkea reid
13pi ja jotta ne voidaan juottaa kuhunkin nastaan. Levyn tolsella
puolella johtimet on kiinnitetty paikoilleen liimalla, jonka Jdlkeen
ne on sovitettu muhviin 96. N&4in muodostettu kaapeli kulkee kannen

78 seinimissid 80 olevan aukon 97 ldpi, ja viitenumeroilla 98, 99,

100, 101, 102, 103 ja 104 merkityt seitsemin johdinta on sovitettu
asianomaisiin liité&ntdrasiassa 79 oleviin 1iittimiin. ILiitdntirasias-
ta 79 ldhtevid kaapeli on kaapelil 60, joka kulkee piditelevyssid 63

olevan aukon kautta.

Rummun ulkoseindmissid 80 on ulkoneva kumitiiviste 106 ja tdmidn sisé-
puolella toinen yhdessd toimiva kumitiiviste 107, joka on sovitettu
yvhdyslevyyn 108. Tédmi yhdyslevy on kiinnitetty hitsaamalla lohkoon
109. T&ssid lohkossa on osittain pydreid syvennys 110, ja se toimii
yhdessid tolsen samankokoisen lohkon 111 kanssa seuraavassa selostet-

tavalla tavalla.



Lohkossa 110 on kaksi kierteitettyid reikdi 113 ja lohkossa 111 on kaks:
kierteitetty&d reikdd 114. Levyssd 108 on reikd 115, niin etti se
voidaan tydntd& karan 71 pddlle, ja kun pultit 116 on viety reikien
114 14pi ja ruuvattu reikiin 113, levy 108 pysyy Jjaykidsti paikoillaan
karalla, jolloin sen tiiviste 107 on tiivisteen 106 sisipuolella.
Mydskin on olemassa tukihylsy 117, jossa on reidt 118, joiden 1l&pi
ruuvit 119 menevdt, jotka menevidt lohkossa 109 oleviin kierteitettyi-
hin reikiin 110 hylsyn sijoittamiseksi paikoilleen karalle, ja tuki-
hylsy Jja lohkot on yhdistetty tukiin (el esitetty), jotka sijaitsevat

suojuksessa 54, niin ettd tela on jiyk#sti paikoillaan.

Levyihin 108 on sovitettu seitsemfn harjaa 120-126, ja nidmi on tuettu
kiinnityslohkoon 127, ja ne ovat jousien (ei esitetty) kuormittamia
ulospdin menevdin suuntaan. Kun levy 108 on sijoitettu paikoilleen,
harjat 120-126 nojaavat kuparirenkaita 87-93 vastaan, jolloin saadaan
aikaan s&hk8liitdnnidt. 7-johtiminen kaapelil 127a (ei esitetty kuvios-
sa 7) on liitetty koteloon 127, ja se ulottuu trukissa olevaan tehon
ldhteeseen, kuten kuvioissa 4, 5 ja 6 on esitetty. Liitidntdkoteloa

varten on olemassa kansi 128.

Painenestettd lavalle kuljettavan letkun 56 pdid on yhdistetty aukkoon
77, kuten kuviossa 8 on selvdsti esitetty, ja 7-johtiminen kaapeli 60
on kiinnitetty siihen teipillid, ja ne molemmat kulkevat aukon 105
kautta rummulle. Letku ja kaapeli voidaan sen tidhden kelata rummulta
kiertdmittd, jolloin sihk&8liitdnnit kulkevat trukista harjojen ja liu-
kurenkaiden kautta kaapeliin ja hydraulinen liitdntd kulkee karan

kautta.

Jotta estettldisiin letkun ja kaapelin liiallinen kiristdminen, rumpuun
on sovitettu piitekatkaisin. Tadmd k&8sittdd vivun 129, joka ulottuu
sylinterin 64 pinnan yli sivulevyjen 62 ja 63 vdlistd ja jota kierre-
Jousi (ei esitetty) vet#di ulospdin. Vivun pidennetty pidid 130 ulottuu
levyssd 63 olevan aukon ldpi, mutta sen yli kulkeva kaapeli ja letku
pitédvit sen aukon pohjalla. Kun kaapell ja letku nostetaan vivun p#il
td, jousl vetdd sitd ulospidin, niin ettid se tarttuu sihkdpditekatkai-
simessa 132 olevaan kiyttdvipuun, joka katkaisee sihkdvirran ja estis
lavaa liikkumasta kauemmas trukista. Samanlainen tela, jossa ei ole

sdhko611itdntdj4d, kannattaa toista letkua 56.

Sd4tovivut laitteen kidyttidmiseksi on sovitettu lisdlaitteena trukkiin
sopivaksi, jolloin ndmi sd&timet on kytketty trukin sddtdvipuihin



funnetulla tavalla. Si8t6rasia on merkitty viitenumerclla 13% kuviois-
sa U4, 5 ja 6, ja tdmid siitdrasia voidaan toimittaa yksikkoénid liitet-

tidvaksil trukin s8&8timiin.

Menetelmd tdmin nosto~ ja lastauslaitteen kiyttidmiseksi on esitetty
kuvioissa U4, 5 ja 6. Kuviossa 4 on esitetty haarukkatrukki, joka kan-
nattaa liikkuvaa elementtid, jonka koukkulaite 41 on kiinnittynyt
siirtolevyn 53 vaaksuoraan ulottuvan yldreunan yli. Elementin ylOspé&il
ulottuvan osan alaosa lepdd siirtolevyn pinnan alaosaa vastaan. Ele-
mentti kuljettaa kuormaa, joka on merkitty viitenumerolla 136 ja Jjota
ollaan tydntdmissd konteinerin suuhun. Rullat 2 ja kdyttopyord 9

on laskettu alas, ja kuorma tydnnetiin syvemmille sisdin, kunnes kiyt-
topydrdkin 9 on kontin sis#dlli. Siirtolevy lasketaan nyt alas, kun-
nes se vapautuu koukuista 41, ja ohjauslaitetta 144 kHytetddn sen
Jidlkeen pydridssd 9 olevan nestemoottorin kiyttidmiseksi, niin etté
elementti kuormineen 136 siirtyy haarukkatrukin nostolaitteen luota,
kuten kuviossa 5 on esitetty, kunnes se saavuttaa sopivan kohdan,
minne kuorma 136 halutaan laskea. Silli v&dlin sitd ohjataan kAyttéd-
mélld puristusméntidid 13 ohjauslaitteen 133 avulla, joka ohjaa ohjat-
tavaa kiyttopydrdd 9. Kun kuormauspaikkaan on pdidsty, kdytetiin
puristusmidntii 18, jotta osat 8 ja 4 voivat lihestyd toisiaan ja

siten laskea kuorman, joka on sovitettu sopivalle kuormauslavalle,
joka on merkitty viitenumerolla 137 kuviossa 6, kunnes se on kontei-
nerin 135 alapinnan tukema. Kiyttdpydrdd 9 kiytetdin sen jdlkeen
uudelleen puretun elementin vetimiseksi takaisin nostotrukkiin pédin,
kuten kuviossa 6 on esitetty. T&dssid kuviossa haarukkatrukki on kui-
tenkin esitetty konteinerin luota pois vedettynd piirustuksen selven-
tdmiseksi, vaikka se kHytdnndssd olisikin kuvion 5 esittémisséd asen-
nossa, ts. vdlittdmidsti konteinerin aukon kohdalla. Liikkuva element-
ti vedetidn pois ja ohjataan takaisin, kunnes koukkulaitteet 41 ovat
valittomisti siirtolevyn 53 ylipuolella, taaskin ohjaamalla ohjauspy®-
rdd 9. Kun elementti on paikoillaan, siirtolevyd nostetaan, kunnes
koukut tarttuvat sen ylireunaan ja elementtii nostetaan sen jilkeen
y1l8spdin siirtolevyn kanssa. Trukki voidaan nyt peruuttaa lisdtoimen-

piteitd varten.

Eri s8dtdjen vaatimaa tehoa siirretidin putkien ja 7-johtimisen kaa-
pelin kautta, ja koska telat ovat jousikuormitteisia, ne kelaavat

letkut Jja kaapelit sisdin, kun trukkia peruutetaan.
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Toimenpiteiden aikana tasapainorullat 33 estidvit elementtii kaatumas-

ta.

Y114 selostetuissa sovitelmissa hydraulista tehoa otetaan haarukka-
trukista 1, mutta useita vaihtoehtoisia sovitelmia voitaisiin kiéyttaid
esimerkiksi pelkistddn sdhkdvoimaa voitaisiin ottaa trukista ja vesi-
voiman 1l&dhde voisi olla elementissd, jolloin nestepaine saataisiin
aikaan kdyttdmdlld sidhkOmoottorikdyttdistid pumppua. Eri osien toimin-

ta voitaisiin myds saada aikaan s&hkSmoottoreilla, mik#d1i se olisi

sopivampaa.

Kdyttopyord 9 voitaisiin sovittaa elementin toiselle puolelle, mik&1li
se olisi tarpeen kosketuksen vilttidmiseksi haarukkatrukissa jo ole-

vien laitteiden kanssa.

Jos trukkia halutaan kHyttdd tavalliseen kHyttddn, normaalit kédrjet
voitaisiin nopeasti sijoittaa paikoilleen yksinkertaisesti laskemalla
siirtolevyt alas, kunnes elementti on maassa sopivassa asennossa,
irrottamalla pikalaukaisuliitdnnidt letkuihin ja kaapeliin ja peruutta-
malla trukki pois. Haluttaessa trukkia voidaan tietysti kdyttd4d haa-

rukkatrukkina kiyttdmdlld elementtiid, jossa on kdrjet.

Patenttivaatimukset
1. Moottorikidyttbinen nostotrukki, jossa on pystysuoraan liikkuva

nostosovitelma, t unn e t t u siitd, ettd nostosovitelma kisittii

nosto- ja tartuntalaitteet, jotka voivat tarttua trukilla siirrettid-
viin esineilsiin yhdessi apunosto- ja lastauslaitteen kanssa, joka on
tarkoitettu kidytettiviksi pystysuoraan liikkuvan nostosovitelman kans-
sa tarttumaan trukilla siirrettdviin esineisiin mainitun nosto- ja
kuljetuslaitteen sijasta, joka nosto- ja lastauslaite kdsittdi pyorillid
tai rullilla tuetun liikkuvan elementin ja jossa on alasp#din ulottuvat
koukkulaitteet, jotka on tarkoitettu toimimaan yhdessi pystysuoraan
liikkuvan nostosovitelman osalla olevan vaakasuoraan ulottuvan laitteen
kanssa, niin ettd ollessaan yhteistoimivassa otteessa nostosovitelman
pystysuora liike nostas liikkuvaa elementtiid, moottorikidyttdisen lait-
teen, joka on tarkoitettu ottamaan tehoa nostotrukista ja jota voidaan
kdyttdd siirtdmiddn liikkuvaa elementtiid sen pydrillid tai ruililla
eteen- ja taaksepldin nostosovitelmasta pois ja sen luo ja myds sditE-
méén sen pystysuoraa korkeutta sen ollessa eteenpidin siirrettyni,

Ja laitteen moottorikidyttdisen laitteen sditimiseksi nostotrukista

kdsin.
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2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen moottorikidyttdinen nostotrukki,
tunnet t u siitd, ettd liikkuvassa elementissi on yldspidin ulot-
tuva p8&tyosa, jolloin koukkulaitteet on sovitettu pidityosan yldosaan

Ja sen alaosa nojaa yl&s nostettuna nostosovitelman osan pystysuoraan

ulottuvaa pintaa vastaan.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen moottorikidyttdinen nosto-
trukki, t unne t t u siitd, ettd liikkuvan elementin siirtiminen
eteen- ja taaksepdin saadaan aikaan sydttdm&lli kdyttdvoimaa yhteen

tai useampaan rullaan tai pydriin.

b, Patenttivaat imuksen 3 mukainen moottorikiyttdinen nostotrukki,
tunmn e ttu siitd, ettd liikkuvan elementin alle on sovitettu
ohjattava pydrid, jota ohjaa nostotrukista kisin ohjattava moottori-

kdyttSinen laite.

5. Patenttivaatimusten 1-4 mukainen moottorikidyttdinen nostotrukki,

tu n ne t tu siitd, ettd moottorikiyttdinen laite on sihkd-

kdyttdinen.

6. Patenttivaatimusten 1-4 mukainen moottorikdyttdinen nostotrukki,

tunnettu siitd, ettid moottorikidyttdinen laite on nestekdyttdi-

nen.

7. Patenttivaatimuksen 4 mukainen moottorikiyttdinen trukki, t u n-

nett u siitid, ettd ohjattava pydrid on painenestekiyttdinen.

8. Patenttivaatimusten 1-7 mukainen moottorikidyttdinen nostotrukki,
tunne t t u siitd, ettd liikkuvan elementin muodostaa kaksi tai
useampia kdrkid, jotka on yhdistetty toisiinsa poikittain ulottuvalla

osalla toisessa pdéssi.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen moottorikidyttdinen nostotrukki,
tunn et t u siitd, ettid kunkin kdrjen alle on sovitettu rulla
tai pydrd, Jjota kannattaa k#ddntdnivel, jonka kdintyminen kidintdpistee

ympédri saa aikaan liikkuvan elementin pystysuoran korkeuden vaihtelun.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen moottorikiyttdinen nostotrukki,
tunnet tu siitd, ettd kunkin kdrjen alla on kaksi tal useampia

pySrid tai rullia.
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11. Patenttivaatimusten 4-10 mukainen moottorikiyttdinen nosto-
trukki, t unn et t u siitd, ettd ohjattavan pydrin korkeus liikku-

van elementin suhteen voi myds vaihdella.

12, Patenttivaatimuksen 11 mukainen moottorikiyttdinen nostotrukki
patenttivaatimuksista 8, 9 ja 10 riippuen, t unn e t t u siiti,
ettd ohjattavan pydridn korkeuden sd#tdlaite on yhdistetty kirkien

alla olevien pySrien korkeuden sddtélaitteeseen.

13. Patenttivaatimuksen 12 mukainen moottorikidyttdinen nostotrukki,
t u nnettu siitd, ettd liikkuvan elementin yl8spdin ulottuva
péd&tyosa kHsittidid kaksi pystysuorassa vdlimatkan piissd toisistaan
olevaa osaa, joista yldosa on yhdistetty kdrkiin ja kannattaa koukku-
laitteita ja alaosa kannattaa ohjattavaa pyordi ja on yhdistetty nivel-
jdrjestelmddn, joka sditdi kirkien alla olevien pydrien tai rullien
pystysuoraa liikettd, jolloin kahden osan vdlinen suhteellinen liike

sHEtHE lavan pystysuoran korkeuden.

14, Patenttivaatimuksen 13 mukainen moottorikiyttdinen nostotrukki,

tunne t tu siitid, ettd tasapainopydrid on sovitettu ohjattavan

pySrin kummallekin puolelle.

15. Patenttivaatimuksen 14 mukainen moottorikiyttdinen nostotrukki,
tunnettu siitid, etti tasapainopydrien korkeuden sHdtdlaite

on yhdistetty ohjattavan pydrin korkeuden s##tdlaitteeseen.

16. Patenttivaatimusten 13%-14 mukainen moottorikidyttdinen nosto-
trukki, t unne t t u siitd, ettd hydraulinen puristusmidnti sd&t&i

kahden osan vdlistd suhteellista pystysuoraa liikettd.

17. Jonkin edelli olevan patenttivaatimuksen mukainen moottorikdyt-
téinen nostotrukki, t un ne t t u siitd, ettd sdhkdvoimaa siirre-
tddn nostotrukista liikkuvaan elementtiin telalle scovitetun kaapelin
kautta, joka on tarkcitettu liitettidvidksi nostotrukkiin, jolloin telal-
la olevan kaapelin kukin johdin on yhdistetty sydttdkaapelin jokalseen

Johtimeen telalla olevan liukurenkaan kautta.

18. Patenttivaatimuksen 17 mukainen moottorikiyttdinen nostotrukki,
tunn et tu siitd, ettd vesivoimaa siirretdin nostotrukista
liikkuvaan elementtiin letkun kautta, joka on sovitettu telalle ja
tarkoitettu liitettdviksi trukkiin.
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19. Patenttivaatimuksen 18 mukainen moottorikiyttdinen nostotrukki,

tunn et tu siitd, ettd kaapeli ja letku on sovitettu samalle

telalle.

20. Patenttivaatimuksen 19 mukainen moottorikiyttdinen nostotrukki,
tunnet tu siitid, ettd letku on yhdistetty liikkuvaan element-

tiin itsesulkeutuvan pikalaukaisuventtiilin kautta.

21. Patenttivaatimuksen 1 mukaisen moottorikdyttdisen nostotrukin
yhteydessi k8ytettdvd apunosto- ja lastauslaite, t unn et t u
siitd, ettd se kldsittdid liikkuvan lastauselementin, jonka muodostaa
kaksi tai useampi k#rki tai haarukka, jotka on toisesta piHstiin yh-
distetty poikittain ulottuvaan osaan, joka kdsittidi kaksi pystysuoras-
sa vilimatkan pdissi toisistaan olevaa osaa, joista yldosa on yh-
distetty kdrkiin tai haarukoihin ja niveljédrjestelmdén, joka s&aEtHE
kdrkien tai haarukoiden alla olevia pySrid tai rullia ja jota kidytti&s
y1l8- ja alaosan vilinen suhteellinen liike, niin ettd osien védlinen
suhteellinen liike muuttaa kérkien tail haarukoiden pystysuoraa korkeut
ta, alaspdin ulottuvat koukkulaitteet, jotka on tarkoitettu toimimaan
vhdessid trukissa olevan nostosovitelman vaakasuoraan ulottuvan osan
kanssa, Jja moottorikdyttoisen laitteen, joka on tarkoitettu cttamaan
tehoa nostotrukista ja jota voidaan kayttdid siirtidmidn liikkuvaa
elementtid eteen- ja taaksepidin sen pydrilld tai rullilla trukin nosto
sovitelmasta pois ja sen luo, kun sitd kiytetdidn nostotrukin kanssa,
ja myds saamaan aikaan ylid- ja alaosien vdlinen suhteellinen liike,

kun elementti on siirrettynd eteenpiin.

22. pPatenttivaatimuksen 21 mukainen apunosto- ja lastauslaite,
tun n e t tu yldspidin ulottuvasta osasta, jonka yldosaan on so-

vitettu mainitut koukut.

23%. Patenttivaatimuksen 21 tai 22 mukainen apunosto- ja lastauslaite
tun net tu siitd, ettid se kAsittdid laitteen kdyttovoiman sydt-

tdmiseksi yhteen tail useampaan rullaan tai pySriin.

2L, Patenttivaatimusten 21-23% mukainen apunosto- ja lastauslaite,
tunnettu siitd, ettd ohjattava pydrid on sovitettu liikkuvan
elementin alle, jota moottorikdyttdistd laitetta voidaan ohjata tru-

kista kédsin, kun sitid kiytetidin sen kanssa.
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25. Patenttivaatimusten 21-24 mukainen apunosto- ja lastauslaite,

tun n et t u siitd, ettd moofftorikiyttdinen laite on sihkSkdyt-

toinen.

26. Patenttivaatimusten 21~24 mukainen apunosto- ja lastauslaite,
tun nettu siitd, ettd moottorikiyttdinen laite on nestekidyttoi-

rnen.

27 . Patenttivaatimuksen 24 mukainen apunosto- ja lastauslaite,
tu nne ttu siidt, ettd ohjattava pydrid on painenesteklyttoi-

nen.

28. Patenttivaatimuksen 24 tai 27 mukainen apunosto- ja lastaus-
laite, t un net t u siitd, ettd ohjattavan pydrin korkeus voi

vaihdells.

29. Patenttivaatimuksen 28 mukainen apunosto- ja lastauslaite,
tunnettu siitd, ettd ohjattavan pySrdn korkeuden s#itdlaite

on yhdistetty kirkien alla olevien pydrien siit8laitteeseen.

30. Patenttivaatimusten 24-29 mukainen apunosto- ja lastauslaite,

tun net tu siitd, ettd ohjattavan pydrdn molemmin puolin on

sovitettu tasapainopydri.

31. Patenttivaatimuksen 30 mukainen apunosto- ja lastauslaite,

tun n et tu siitd, ettd fasapainorullien korkeuden sddtdlaite

on yhdistetty ohjattavan pydridn korkeuden siidtdlaitteeseen.

32. Patenttivaatimusten 21-31 mukainen apunosto- ja lastauslaite,
tunnettu siitd, ettd kahden osan vdlistid suhteellista liikettéd

sdddetddn hydraulisella puristusminnidlli,
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