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Zwierak do protez ruchomych

Przedmiotem wynalazku jest zwierak do protez ruchomych, ktdrego zadaniem jest utrzymywanie w procesie
wykonywania protezy modeli gipsowych ze wzornikami zwarciowymi szczeki i Zuchwy w odpowiednim wzajem-
nym potoZeniu.

Dotychczas powszechnie do tego celu stosowany jest druciany zwierak zbudowany z dwdch petli
drucianych potgczonych zawiasowo. Modele gipsowe szczek umocowuje sie do jego ramion za pomocs gipsu.

Gtéwna wadq tego zwieraka jest brak mozliwosci utrwalenia odlegtosci miedzy modelami.

Znane s3 réowniez pozbawione wymienionej wady zwieraki podo tnej konstrukcji lecz posiadajgce podpérke
lub $rube ustalajacq odlegto$é pomiedzy ramionami.

Ich wada jest jednak sprezynowanie drutu, z ktdrego sa wykonane, co w znacznym stopniu utrudnia
zestawienie modeli w prawidtowej odlegtosci od siebie, szczegdlnie w przypadku braku przeciwstawnych zebéw
ustalajgcych wysoko$é zwarcia.

Rozwigzaniem pozbawionym tych wad s3 zawiasowe zwieraki o metalowych ramionach wykonanych drogg
odlewéw, Pomiedzy ramionami zwierakOw usytuowana jest $ruba do regulacji ich odlegtosci.

Istnieje szereg modyfikacji tego typu zwierakdow polegajacych na wzmocnieniu zawiasowego potaczenia,
ktére wskutek czestego uzycia stosunkowo szybko ulega rozluZnieniu lub wytarciu. Korice ramion tych
zwierakéw posiadajg ksztatt widetek wzglednie kota z r6*nego rodzaju dodatkowymi zaczepami. Modele szczek
umocowu]e sie w nich za pomocy gipsu. Odigczenie modeli od zwieraka wymaga usuniecia umocowujacego je
gipsu, co stanowi jedna z gtéwnych niedogodnodci tego typu zwierakéw, poniewaz moze przy tym dojéé do
uszkodzenia gipsowych modeli. '

Inny sposdb umocowania modeli umozliwia zwierak zawiasowy w ktérym modele gipsowe umocowuije sie
bez utycia gipsu za pomocg dwdéch ruchomych uchwytéw potaczenych $rubg zaciskowa. )

Znany Jest réwnie? zwierak, ktérego konstrukcje cechuje dodatkowe zabezpieczenie przed ruchami
bocznymi ruchomego ramienia. Zastosowanie $ruby dociskowej zapobiega opadaniu tego ramienia pod cigzarem
modelu gipsowego. Ramiona zwieraka zakoriczone s3 owalnym otworem z poziomo umieszczonymi stozkowymi
zatyczkami, co stwarza moliwoé¢ bezpiecznego odtgczenia modeli i ponownego ich mocowania w tym samym
potodeniu.
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Obydwie ostatmo wymnemone konstrukc;e wprowadzam pewuan postqp, moga t92 w catosci Iub czeﬁci byé
wykonywane z tworzywa sztucznego, nie zapewniajg jednak mo2liwoéci jednoznacznego usytuowanla wyznaczo-‘
nego przez lekarza przebiegu protetycznej ptaszczyzny zwarcua co z kolei mote byé Zrédtem popeimama:
btedéw podczas ustawiania sztucznych zgbow. :

Przedstawions rozwigzania nie zabezpieczajg te2 moihwoécn ponownego sprawdzenia ustalone| przez |ekarzu
plaszczyzny zwarcia po osadzeniu w probnych protezach,

Celem wynalazku jest uniknigcie wvm'en-onych wad i medogodnoécu i umozliwienie. ]ednoznacznego
przemeslema zarejestrowanego U pacjenta przebiegu ptaszczyzny zwarcia i wysokodci zwarcia, awytyczonym do
rozwigzania zagadnieniem technicznym jest opracowanie konstruk ¢ji zwieraka do protez ruchomvch pozwala]qcej
na osiggniecie teyo celu. : -

Cel ten osnagneto poprzez wprowadzenie konstrukcji, w ktére; zastosowano podstawe w ktére; umocowane
sy dwis pionowe prowadnice zakonczone trwale zamocowanym tacznikiem. Na prowadnicach przesuwnie -
osadzony jest korpus ze $rubg dociskowa, a do korpusu wychylnie umocowane jest ramig stanowiace odbicie '
lustrzane podstawy, Na podstawie w przestrzeni pomiedzy nig a ramieniem roztacznie wysuwnia usytuowany jest -
stolik posiadajgcy dolne obrzeZe przystosowane do nasuniecia na podstawe oraz uktad wspornikdéw na ktdrych
umocowana jest plytka stanowigca wycinek powierzchni kuli o zarysie zewnetrznym zblizonym do zarysu tuku
zebdéw uzebienia. Podstawa i ramie zwieraka zawierajg owalny otwor o zhieznych krawedziach ddddgodnego
osadzania wzornikow  z modelami. Zaréowno do umocowania gornego wzornika zwa’rciowéqo Z modelem
w gérnym ramieniu jak istolika na podstawie, a takie dolnego wzornika zwarciowego na podstawie siuiq.
zatyczki przachodzace przez otwory wykonane w obrze?u podstawy, stolika i ramienia. :

Konstrukcja zwieraka wedfug wynalazku posiada szereg istotnych zalet. Odznacza sie zwartoét:lq, trwe-
toscia, niezawodnoscig dziatania i tatwoscig obsiugi.

Wprowadzenie stolika zapewnia jednoznaczne utrwalenie wyznaczonej uprzednio pCaszczvzny zwarcia, do
ustalenia ktdrej w sposob precyzyjny stuka rozwiazania objete patentami PRL n-ry 62 298 i 63 338.

Na skutek zastosowania requlacji odleglosci pomiedzy podstawa dolna aramieniem gérnym istnieje
motliwo$é umieszczania modeli o duzej odiegtosci miedzywyrostkowej. Wprowadzenie przesuwu na dwéch
prowadnicach zapewnia uzyskanie zwartej |sztywne] konstrukcu zahezpieczajacej skutecznie przed nuepoiada-
nym obrotem w ptaszczyZnie symetrii.’ .

Podstawa iramie posiadajg pOaszczyznv o zbwtnych krawedznach nachylonych wzgledem sleble co
zepewnia tatwosé oddzielania od nich modeli,

Przedmiot wynatazku uwidoczniony jest w przyk tadzie wykonania na zalqczonych rysunkach na kigrych
fig. 1 przedstawia zwierak do protez ruchomych w widoku perspektywicznym, fig. 2 — zwierak  z ustawionym
gornym wzornikiem zwarciowym i modelem na stoliku w widoku z hoku, fig. 3 — zwierak jak na fig. 2 — po
odjgciu stolika, fig. 4 — zwierak z umocowanym gornym i dolnym wzornikiem zwarciowym przygotowanym do
ustawienia zgbdw sztucznych i fig. 5 — zwierak w potoZeniu odchylenia gdrnego ramienia — pozycji robocze]
podczas ustawiania zebhow,

Zwiarak posiada podstawe 1, w ktorej umocowane sa dwie pionowe prowadnice 2 zakor’tczonev trwale
umocowanym lacznikiem 3. Na prowadnicach 2 przesuwnie osadzony jest korpus 4 ze éruba dociskowg 5. Do

-korpusu 4 wychylnia w kierunku ku gorze umocowane jest ramig 6 stanowiace odbicie lustrzane podstawy 1.
W obrzetu podstawy 1 i ramienia 6 wykaonane s3 otwory 7, B do umieszczenia zatyczek 9, 10. Na podstawie 1
W przestrzeni pomigdzy nig a ramieniem 6 rozlacznie wysuwnie usytuowany jest stolik posiadajacy dolne obrzeta :
11 zuktadem wspornikdw 12, na kiorych umocowana jest plytka 13 stanowigca wycinek powlerzchm kuli
o zarysie zewnetrznym zblitonym do zarysu tuku zehdéw uzehienia. Plytka 13 jest tek uksztahowana, %o
nu,mzszy Jej punkt znajduje sig w srodku pomiedzy trzema wspornikami 12,

Postugiwania sig zwiarakiem o konstrukcji wedtug wynalazku przedstawione jest ponite;, )

Po wyinaczeniu prZehuegu protetycznej ptaszezyzny zwarcia i ustaleniu wysok o$ci zwarcia lekarz przekazu;e
do pracowni wzorniki ewarciowe z modelami. Gérny wzornik zwarciowy 14 z modelem nak tada sie na ptytce 13 -
wiereke regulujac wysok osé gérnago ramignia 6 do kontaktu z podstawa modelu gipsowego, ustala;ac wymagang
wytokodd za pornoca éruby zaciskowej 5, ‘Do atworéw 8 w obrzatu ramienia 6 wprowadza sie zatyczke 10,
a wnetrze ramienia 6 wypetnia sie gipsem, Po stwardnigciu gipsu odchyla sig ramie € od plytki 13 stolika,
wyjmuje zatyczke 9 mocujycy stolik w podstawie 1 i wysuwa 2 niej stolik, Nastepnie podproWadza sie dolhy

"model gipsowy ze wzormkuem zwarciowym 15 do kontaktu z powierzchnig gérnego watu zwarclowego 14, do
" otworéw w obrzetu podstawy 1 wprowadza sig zatyczke 9, wnetrze podstawy 1 wypetnia sig rzadknrn gipsem -
i w zala2nodel od szerokofci podstawy dolnego modelu 15 podwylsza sig lub obnita sle gorne ramne 6 wraz
2 korpulem 424 pomocq éruby doc:skowej 6, na prowadmcach 2. :
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Ustawlienla z¢béw dokonuje slg zgodnle z ustalonym przez lekarze zarysem watéw zwarciowych | wyzna-
czonym przeblegiem ptaszczyzny zwarcla. Przy pomocy stolika istnleje mo2liwo$é sprawdzenia przeblegu
poprzednio ustalone] pteszczyzny zwarcis.

Zwierak wedtug wynalazku eliminuje dowoinoéé i przypadkowo$é przy ustawleniu zgbédw w protezach
catkowlitych, dzigk! czemu uzyskUje sig dobrg stabilizacjg protez, zmniejsza liczbe wizyt kontrolnych oraz skrace
okres adaptac]l, '

Zastrzotenia paxtentowe

1. Zwierak do protez ruchomych znemisnny tym, 2e posiada podstawe (1), w ktére] umocowarie sg
dwle plonowe prowadnice (2}, na ktérych przesuwnie osadzony Jest korpus (4) ze érubg dociskowq (6) e do
korpusu {4) wychylinie umocowsne jest ramige (6) stanowigce odbicie lustrzans podstawy (1), ne nie] za$
wrzestrzenl pomledzy nig a ramieniem (6) roztgcznie usytuowany Jest stolik posiadajgcy doine obrzete {11)
z uktadem wspornikéw (12), na ktérych umocowanas Jest ptytka (13) stanowligca wycinek powierzchni kull
o0 zarysie zewngtrznym zbliZonym do zarysu tuku zghéw uzébienia. '

© 2.2Zwierak wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ie zarébwno do umocowsnia gérnegdo wzornika
zwarclowégo (14) 2 modelem w goérnym remieniu (6} jak |stolika na podstawie (1), a takie dolnago wzornika
#warclowdgo (15) na podstawia (1) studg 2atyczki (9, 10) przachodzgce przez otwory (7, 8) wykonens w obrzetu
podstawy (1), obrzetu (11) stolika i ramlenia (6).

3. Zwierak wediug zastrz. 1, gnamienny tym, Ze pionowe prowadnice {2} zakoriczons sg trwale
zamocowanym tacznikiem (3).

4, Zwierak wedtug zastrz. 1, znamienny tym, e ptytka (13) stolike Jest tak uksztattowsna, e
najnitszy jej punkt znajduje sig w $rodku pomigedzy wspornikami (12).
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