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Vyndlez se tykd za¥izeni pro snimi&nf polohy odlitkil zavé¥enych na hdcich z4vé&sného
tryskade.

P¥i tryské&nf odlitkl zpGsobem programového tryskdni je nutné kontinudlné snimat po-
lohu h&ku tryskade s odlitkem p¥i jeho ot&&ivém pohybu v tryskac{ z6n& tryskade. Konstruk-
ce za¥fzeni pro snimidni polohy hdku s odlitkem je z4visld na provedeni tryskale a zZv14%-
t& na konstruk&nim Fefeni pohonu oté&&enf héku. Dosavadni znémé FeSeni dle AO 248 845 vyZa-
dovalo, aby za¥fzeni pro ot4Zeni hédkem bylo uspof&ddno posuvné& ve sm&ru kolmém na dréZku
z&v&snych hdkd a prostor na opa&né stran& drdZky umoiﬁqval instalaci suvného m&Ficiho za-
¥izeni. To vyfadovalo velkou svislou vzddlenost mezi t¥ecim kolem hdku a matic{ hdku spoju~
jici hdk s drdikou tryskade, cof i u velkych tryskadh nastdvéd z¥idka. DAle vlivem kyvl
h&kd v tryska&i, zplisobenych energif tryskacfho proudu, nebylo dosahovéno dostateéné& funk-
&niho spojeni mezi m&¥ic{ hlavou na st¥ede tryskae a vafkami instalovanymi na héku.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zafizeni pro snimdni polohy odlitku zav&3eného na hdku
tryskade podle vyndlezu, kde h&k je opatfen valkovym systémem a tryskaci komofe je p¥ifaze-
na m&¥ici hlava. Podstata vyndlezu spodivd v tom, %e m&Fic{ hlava je nesena kyvnou, oto&né&
uspo¥ddanou na tryskaci komofe a uzplsobenu pro z&b&r s mechanismem kladky pomoci drdZky,
pfidem? m&fic{ hlava je opatfena ozubengm kolem, pevn& spojenym s t¥ecim kolem pro dolasny
24bdr s mechanismem kladiky a elektromotorkem. Konstruk&né& vyhodné a provozn& spolehlivé
je te¥eni, podle n&ho¥ je mechanismus kladky tvo¥en op&rnou kladkou nesenou otoénym ramenem
se se¥iditelnym prstem, uzpisobenym pro dolasny zdb&r s palcem ozubeného kola hdku. Mecha-
nismus kladi&ky je tvofen kladiZkou, upravenou pro styk s t¥ecim kolem a nesenou odpruZe=~

nym, oto&n& usporddanym ramenem a koncovym spinafem.

Vyhody za¥izeni podle vyndlezu spo&ivaji v tom, Ze valkovy systém Grayova ko6du je
v&len&n do m&fic{ hlavy, a na h&ku tryskade je vytvo¥en pomocny vaikovy systém sestdvajici
z ozubeného kola a palce. Tim se dosihlo sniZeni stavebni vyEky polohového zaffzeni nese-
ného hdkem a zvySeni{ spolehlivosti snfmanych hodnot, snaz¥i identifikace chyby a eventudl-~
nich oprav. Dal¥f vyhodou je, %e navrZeny systém je pouZitelny i u tryskadd, které maji
nédhon oté&&en{ h&ku pevny a nikoliv suvny.

P¥{klad provedeni je v daliim popsdn na zdkladé pEipojengch vykresd, kde obr. 1 zné-
zorfuje za¥fzeni v pldorysu a obr. 2 v bo&nim pohledu.

Za¥{izen{ sestévé z hdkd 1, pro zav&Zovdn{ nezndzorn&nych odlitk@, na nichZ je umisté&no
ozubené kolo 2 s palcem 3. M&¥ici hlava 4 je pevn& spojena-s kyvnou 3 upevn&nou pomoci
konzoly 6 na st¥efe tryskade. Na m&¥ic{ hlavd 4 je oto¥n& pfipevn&no ozubené kolo 7, v pra-
covni, nezndzorndné poloze zabirajfci s ozubenym kolem 3.’5 ozubenym kolem 7 je spojeno
t¥ecf kolo 8, s nim¥ je v mimopracovni poloze snimade, v pracovnim zdb&ru mechanismu 9
kladidky 10. Ten sestdvd z kladi&ky 10 odpruZeného, otoln& uspofddaného ramene 11 a kon-
cového spinade 12. Ve vychozi poloze méf¥ici hlavy 4 je kladitka 10 zapadld do vy¥ezu 13
t¥ecfho kola 8. V mimopracovni poloze je s t¥ecim kolem 8 v do&asném zab&ru i elektromoto-
rek 14. Kyvna 5 je opatfena vdlcem 15 a je v trvalém z&b&ru s mechanismem 16 opérné kladky
17, umisténé v drdZce lg:kyvny 5. Op&rnd kladka 17 je nesena oto&nym ramenem 19, na jehoZ
opagném konci je se¥iditelny prst 20, uzpisobeny pro dolasny zdb&r s palcem 3 ozubeného
kola 2 héku 1.

Za¥izeni podle vyndlezu pracﬁje tak, ¥e po pfijet{ hiku 1 ve sméru $ipky do pracovni
polohy v tryskadi, se hdk zadne otdlet ve sméru hodinovych rudidek (obr. 1). P¥itom je
ve valci 15 tlakové médium pisobici na stranu pistu, a kyvna je tak pfitlaovéna na op&rnou
kladku 17. Hak 1 pfi svém ot&&eni und¥{ palec 3, ktery se opfe o prst 20 a vychyl{f tim
oto&né rameno 19 s op&rnou kladkou 17, &imZ se umo¥ni, aby vdlec 15 zatlaCil kyvnu 5 bliZe
hdku 1, a tim do#lo ke spojeni ozubenych kol 2 a 7. Tim je zajisténa vychozi poloha hdku
1 a mdfic{ hlavy 4, &im%¥ je ddn p¥edpoklad pro definované snimdn{ odlitku v tryska&i pomoci
m&¥icf hlavy 4. Po ukon&en{ pracovnfho cyklu tryskdni, které mi¥e ukon¥it v obecné poloze
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odlitku, tedy i m&fic{f hlavy 4, za&ne plisobit tlakové médium ve vélci 15 na stranéd pistni-
ce, &im¥ dojde k rozpojeni ozubenych kol 2 a 7. Otoné rameno 19 se vrdt{i do zndzornéné
polohy. JestliZfe m&X¥ici hlava 4 nenfi ve vychozi poloze, nezapadne kladi¢ka 10 do vyfezu

13, coZ znamend, Ze se rameno 1l vychylf, nebof kladi&ka 10 se opird o tfeci kolo 8 méFfici
hlavy 4. Vychylenim ramene 11 se rozepne kontakt koncového snima&e 12, &imZ elektromotorek
14 dostane impuls k otd&en{ tfecim kolem 8. Ot4Zeni trv4 tak dlouho, dokud kladi&ka 10 ne-
zapadne do vy¥ezu 13, &Im¥ dojde k sepnuti kontaktu koncového spinade 12 a k zastaven{ ot48e-

ni elektromotorku 14. Tim je za¥{zen{ p¥ipraveno k dalifmu m&¥icimu cyklu.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥fzen{ pro sniminf polohy odlitkl zav&¥enych na hdcich z&v&sného tryskace, kde
hék je opat¥en vaékbvfm systémem a tryskaci komofe je pt¥i¥azena m&ficf hlava, vyznadend
tim, Ze m&fic{ hlava (4) je nesena kyvnou (5), oto¥n& upo¥adanou na tryskaci komo¥e a
v zdbéru s mechanismem (16) opdrné kladky (17) pomoci dré¥ky (18), p¥i&em? m&¥ici hlava
(4) md ozubené kolo (7), pevn& spojené s t¥ecim kolem (8), které je v dodasném zdbdru
s mechanismem (9) kladi&ky (10) a elektromotorkem (14).

2. Zaffzenf podle bodu 1, vyznaZené tim, Ze mechanismus (16) op&rné kladky (17) je
tvo¥en op&rnou kladkou (17) nesenou oto&nym ramenem (19) se sefiditelnym prstem (20}, ktery
je v do&asném zdb&ru s palcem (3), a mechanismus (9)-kladiky (10) je tvofen kladi&kou
(10), nesenou odpruZenym, oto&n& uspo¥idanym ramenem (1l1l) a koncovym spinafem (12).
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