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(54) Zapojeni obvodu ke korekel rychlosti #id{icfho pohonu

Vyndlez se tjkéd zapojeni obvodu ke korekel rychlosti ¥idfcfho pohonu, nep¥iklad po-

honu véleovacich stolic ve vélcovnéch.

Il

Rade pracovnich za¥izeni ve vélcovnéch, nap¥iklad vdlce vdlcovacich stolic, se bé-
hem technologlckého procesu p#i vélcovdnil vice &i méné opotiebqyévﬁ. Tato za¥izeni jJe
mo¥no pochopitelnd vymdnit ze novd s pivodnimi parametry. Je-li viak opot¥ebeni takového
stupné, kdy je moZné po renovaci, nap¥iklad piebrouseni prﬁcovnihd‘zafizeni jedté toto
vyuﬁit pro dal¥f produkei, Je nutnd korekce rychlosti pohonu,»kterﬁ renovované za¥izeni
pohdni. Jedné-li se o pohon, u n§hoﬁ'je pracovni refim nezdvisly na Jinfch pohonech, ne-
nastdveji %4dné problémy v technologii vyrobye. Jind situace nastane je-1i pohon, u n&ho¥
byla provedena korekce rychlosti, ¥{dfcf a uddvd rychlostni droven pro pohony pod¥izené.
Zménou rychlosti ¥idfefho pohonu se totiZ méni i rychlosti pod¥izenjch pohoni, cof neni
pripuatné jeliko¥ se musi dodriet konstantni rychlost vdlcovaného materidlu. V praxi se
tudf¥ uprevuji jednotlivé rychlostni vetupy p9drizenych pohonli v zévislosti na rozsahu

renovovaného pracovniho za¥izeni tj. v zdvislosti na korigované rychlosti fidiciho pohonu.

' pripadé kdy opotrebované pracovni za¥izeni se vyménuii za nové 8 pivodnimi para-
metry, priéemi opot¥ebend pracovani za¥ izenz by bylo moZné jedté renovovat, vznikaji znad-
né nérodohospodd¥eké ztréty. Jednd se vdtdinou totii o precovni ze¥izeni, vyrobend z vy-
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soce kvalitnich a tedy i deficitnich materidld, jejichZ opracovdni je energeticky i &aso-
vé nérodné a vy¥aduje specielni stroje a néstroje. Nevjhody YeSeni, kdy p¥#i renovaci pre-
covaiho za¥izeni ¥{diciho pohonu je nutné s ohledem na jeho korigovanou rychlost nastavo-
vat korek&ni obvod kaidé;o pod¥{zenédho pohonu samostatnd, jsou zHejmé. Toto nastavovdni
je znadn& pracné a navic nepfesné. P¥esnost synchronizace je totif¥ zdvisld na parame-

trech a kvalité korek&nich obvodi pod¥{zenych pohond, které nejsou idedlné stejné.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni obvodu ke korekei rychlosti #id{ciho pohonu
podle vynélezu, ktery sestdvd z korekdniho p¥Fevodniku, odddlovaciho bloku, soudtového
bloku, dvou invertord, bdloku omezovade strmoati, rozhodovaciho bloku, regulé.foru rychlos-
t1, bloku #{d{efho pohonu e bloku pod_i"izen.wigh pohont. |

Podstatou zapojeni obvodu ke korekei rychlosti #fdfcfho pohonu podle vynélezu je %o,
Ze vystup bloku Fidicfho pohonu je paralelnd p¥ipojen na p#imy vstup reguldtoru ryohlos-
%1, na ¥iddiei vatup bloku pod¥izenfch pohond, na druhy soudtovy vstup souStového bloku a
na p¥imy vetup odddlovaciho bloku, jehoZ vystup je spojen s prvaim soudtovym vatupem sou-
&tového bloku. Vystup soudtového bloku je zapojen jednek na p¥imy vatup prvaiho invertoru
a jednak na prvai omezovaci vetuwp korekénfho pFevodniku, na jeho¥ druhy omezovaci vstup
Jje p¥ipojen vystup prvatho invertoru a na jeho pifmy vatup vystup zaddvaciho bloku. V-
stup korekéniho p¥evodniku je pak spojen & p¥imym vstupem bloku omezovade strmosti, jeho#
vystup je paralelné zapojen na prvai srovndvaci vstup rozhodovaciho bloku a ne piimy
vsatup drubého invertoru, jeho¥ vystup je spojen s druhfm srovndvecim vetupem rozhodova-

oflho bloku, jehoZ vystup je p¥ipojen na korekdni vatup reguldtoru rychlosti.

Zapojeni obvodu ke korekei rychlosti ¥fdfeciho pohonu podle vyndlezu je p¥ikladns

schematicky zndzorndno blokovym schematem na p¥ipojeném vykresu.

Jek patrno z blokového schematu sestdvéd obvod ke korekei rychlosti Fidicfho pohonu
podle vyndlezu z korekdniho pFevodniku 1, cof Je v daném p#ipadé melsynovy pPevodaik,
oddélovaciho bloku 2 realizovaného nep¥. zesilovadem a diodemi, soudtového bloku 3, oo¥
Je zesilovad s vazebnimi prvky e dvou invertori 4, §, realizovanyech zesilovedi. D4le pak
obvod podle vyndlezu sestdvd z bloku 5 omegzovade strmosti, tvoreného zesilovadem a kom-
perdtoream, roshodovaciho bloku 7, sestaveného z pasivnich prvki, reguldtoru 8 rychlosti
a zaddvaciho bloku 11, cof je v daném p¥ipad® selsyn. Blok 9 ¥{diciho pohonu je nep#. po-
hon vdlcovaci stolice a blok 10 pod¥izenych pohoni je nap¥. pohon vdledkovych dopravai-.
ki, atd. Jednotlivé bloky 1 a% 11 jsou pek zapojeny tak, Ze vyistup bloku 9 ¥fdiciho po-
honu je paralelné p¥ipojen na p¥im§ vstup 4 reguldtoru 8 rychlosti, ne ¥idicf vstup g
bloku 10 pod#izenych pohonl, na druhy soudtovy vstup £ souStového bloku 3 & na p¥imy
vatup ¢ odddlovaciho bloku 2, jehoZ vistup je spojen s prvnim soudtovyim vstupem h soudto-
vého bloku 3. Vistup soudtového bloku 3 je zapojen jednek ne p¥fmy vatup k pmiho inver-
toru 4 a jednak na prvai omezovaci vsfup b korekdniho pFevodniku 1, na jehoZ druhy omezo-
vacl vstup ¢ je p¥ipojen vfstup prvaiho invertoru 4 a na jeho pFimy vatup a vystup zadé-
vaciho bloku 11. Vystup korekdnfho pFevodniku 1 je pak spojen s p¥imym vstupem m bloku 5



omezovade strmosti, jehoZ vystup Je pa.zte.lelné zepojen na prvai srovndvaci vstup p rozho-
dovaciho bloku 7 & na p¥imy vstup o druhého invertoru 6. Vystup druhého invertoru § je
spojen s drubym srovndvecim vstupem t rozhodovaciho bloku 1, jehoZ vjsfup je pi#ipojen na
korekdni vstup r reguldtoru 8 rychlosti.

Funkce obvodu ke korekei rychlosti ¥fdicfho pohoaum podle vyndlezu je nésledujicis

V korekdnim pi"evodnikd 1 se vytvd¥{ zadand hodnote korekce rychlosti ne z8kladd
plynulého nastavovdni zedévaciho bloku 11, jehoZ vy’atuph:i signdl se p¥ivddi na pFimy
vatup & tohoto korekdniho pFevodniku 1. 0dd8lovaei blok 2, goudtovy bdlok 3 a prvni inver-
tor 4 vypracoviveji spole¥nd dvé omezovaoi nepét{. Prvé nap¥ti, pFivddiné ne prvai omezo-
vaci vatup b korekdniho pFevodniku 1 je Gm&rné absolutni hodnotd ze signdlu umérného po-
¥adovanym otédkdm ¥{dicfho a pod¥izenyeh pohoni, kteii je p¥iveden na pi":imj. vatup 4 re-
guldtoru 8, rychlosti, ne pFimy vstup e odddlovaciho bloku 2 & na druhy soudtovy vetup £
souStového bloku 3. Druhé napdti, p¥ivddéné na druhy omezovaci vatup ¢ korekéniho pie-
vodn{ku 1, je k hodnot® nap&ti na jeho prvoim omezovacim vstupu b inverzni. Odd&lovaci
blok 2 je zepojen s oddSlenou zpdtnou vazbou podle polarity signélu, tekZe jeho vystupni
h soudtového bloku 3 jsou

signdl je bud zdporny nebo nulovy. Na soudtovych vstupech £,
tedy proudové sditény dva signdly, pFidem¥ sighél p¥ivedeny na prvni soudtovy vatup b je
" veden pies polovidni odpor nef signdl, p¥ivedeny na jeho druhj soudtovy vatup f£. Pak pro
zépornou polaritu signélu, p¥ivedeného na piimy vstup e odddlovaciho bloku 2 je tento
signdl p¥ivdddn i na druby soudtovy vatup £ soudtového bloi:u 3, na jehoZ prvani soudtovy
vatup b v tomto pi#ipadd nepiichdzi #4dné napéti. Pro kladnou polaritu signélu, p¥ivedené-
ho na p¥im§ vetup e oddSlovaciho bloku 2 jsou ne ~so'u6tc;vé vetupy £, h soudtového bloku 3
pz"'ivedeny obé napéti. Vysledkem je tedy, Ze pro ob& polarity signélu, privedeného na p¥Fi~
m§ vstup e odddlovaciho bloku 2, se ziskéd na vistupu soudtového bloku 3 vidy signdl klad-
né polarity, ktery se p¥ivddi na prvni omezovaci vstup b korekdniho pievodnfku 1 a na
p¥imj vstup k prvafho invertoru 4, na jehoZ vistupu se ziskd inversni signdl. Oba signd-
1y, p¥lvddéné na omezovaci vstupy b, ¢ korekdniho prevodniku 1, ¥{di omezeani amplitudy
aiodového kliSe tohoto korekdnfho pFevodniku 1. Blok 5 omegzovade strmosti, druhy invertor
6 & rozhodovaci blok ] psk zpracovévg;]:’. vistupni signdl z vystupu korek&niho prevodniku
1. Tento signél ;]e\proudovj, ${¥kové modulovany, obdélnikového tvaru. Vystupni signdl
rozhodovaciho bloku ] je pek p¥iveden na korekéni vetup g reguldtoru § rychlosti, jehoZ
vistupni signdl se piivéddi do regulované soustavy ${diciho pohonu, coZ je nap¥. tyristo-
rovy ménid.

PREDMET VYINALEZU
Zapojeni obvodu ke korekecl rychlosti ¥idiciho pohonu, sestdvajiciho z korekéniho
prevodn{ku, odd¥lovaciho bloku, soudtového bloku, dvou invertorl, bloku omezové.ée strmos-
ti, rozhodovaciho bloku, reguldtoru rychlosti, bloku ¥idieiho pohonu a bloku pod¥izenych
pohond, vyzneSené tim, Ze vystup bloku (9) #idfefho pohonu je paralelnd p¥ipojen ne p¥i- ‘
m§ vetup (d) reguldtoru (8) rychlosti, ne ¥fdfei vstup (g) bloku (10) podi‘izeqy’ch pohonii.



na druhy soudtovy vstup (f) soudtového bloku (3) a na p¥imy vatup (e) odd&lovactho bloku
(2), Jeho¥ vystup je spojen s prvnim souStovym vetupem (h) soudtového bloku (3), jeho#
vistﬁp Je zapojen jednak ne p¥im§ vetup (k) prvafho invertoru (4) a jednak ne prvai ome-
zovacl vetup (b) korek&niho pFevodnifku (1), na jeho¥ druhy omezovaci vstup (c) je p¥ipo-
Jen vjstup prvaniho invertoru (4) a na jeho p¥imy vstup (a) vystup zaddvactho bloku (11),
pFidemZ vystup korekdniho pFevodniku (1) je spojen s p¥imym vetupem (m) bloku (5) omezo-
vade strmosti, jehoZ vistup je paralelnd zapojen na prvni srovndvaci vstup (p) rozhodo-~
vactho bloku (7) & na p¥imy vetup (o) druhého invertoru (6), jeho# vystup je spojen

8 druhfm srovndvacim vetupem (t) rozhodovaciho bloku (7), JehoZ vystup Je p¥ipojen ne ko~
rekdnl vstup (r) reguldtoru (8) rychlosti.

1 vykres
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