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Sposób wzorcowania anemometrów elektrycznych

Przedmiotem wynalazku jest sposób wzorcowania anemometrów elektrycznych zwłaszcza anemometrów
z gorącym drutem i gorącą warstwą, anemometrów termistorowych, anemometrów mechanicznych wyposażo¬
nych w przetworniki elektryczne.

Znany jest sposób wzorcowania anemometrów elektrycznych, wykorzystujący zasadę względności ruchu,
polegający na umieszczeniu czujnika anemometru na ramieniu elementu wirującego ze znaną prędkością obroto¬
wą w otoczeniu nieruchomego powietrza.

Wadą tego sposobu jest występowanie zaburzenia opływu czujnika spowodowanego ruchem krzywolinio¬
wym, trudność w przekazywaniu sygnału pomiarowego z wirującego czujnika, oraz długi czas wzorcowania
wynikający z przyjmowanej na ogół metody „punkt po punkcie".

Sposób według wynalazku polega na tym, że czujnik anemometru umieszcza się w zamkniętym kanale na
elemencie ruchomym, tak aby przemieszczał się ruchem postępowo-prostoliniowym ze znaną prędkością
względem nieruchomego powietrza wypełniającego kanał, a sygnał pomiarowy z czujnika przekazuje się do
układu pomiarowego anemometru za pomocą giętkiego przewodu elektrycznego.

Czujnik wzorcowany porusza się ruchem postępowym-jednostajnym umożliwiając wzorcowanie „punkt po
punkcie" lub ruchem postępowym przyspieszonym, a przy zastosowaniu urządzeń do automatycznej rejestracji
pozwala zarejeątrować wybrany odcinek krzywej wzorcowania. Elektryczny sygnał pomiarowy z poruszającego
się czujnika przekazuje się do układu pomiarowego anemometru za pomocą giętkiego przewodu elektrycznego
poruszającego się wraz z czujnikiem.

Sposób wzorcowania według wynalazku dzięki wyeliminowaniu zaburzenia opływu czujnika anemometru,
niskiej intensywności turbulencji przepływu, możliwości dokładnego pomiaru prędkości poruszającego się czuj¬
nika, wyeliminowaniu niepewnych elementów stykowych z toru przekazywania sygnału i subiektywnych
błędów odczytu poprzez łatwą możliwość zastosowania automatycznej rejestracji krzywej wzorcowania zapew¬
nia dużą dokładność a zarazem wielokrotnie skraca czas wzorcowania.

Wynalazek jest objaśniony w przykładzie wykonania na rysunku, który przedstawia schemat układu wzor¬
cowania anemometrów elektrycznych.
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Czujnik 3 anemometru 6 umieszcza się na wózku jezdnym 2 i porusza się wzdłuż prostoliniowych pro¬
wadnic 4 ruchem postępowym jednostajnym lub zmiennym względem nieruchomego powietrza wypełniającego
zamknięty kanał 5. Poruszając się ruchem jednostajnym z prędkością V = idem możliwe jest wzorcowanie
„punkt po punkcie". Przv ruchu zmiennym wózka jezdnego i czujnika możliwa jest automatyczna rejestracja
krzywej wzorcowania. Wymusza się wtedy zmienną prędkości ruchu w zakresie od Vmin do Vmax. Do analogo¬
wego cyfrowego dwukanałowego rejestratora X-Y8 wprowadzany jest sygnał wprost proporcjonalny do chwilo¬
wej wartości prędkości ruchu wózka pochodzący z przetwornika prędkości 7 oraz sygnał wyjściowy z anemomet¬
ru 6. Zostaje wówczas automatycznie zarejestrowany odcinek krzywej wzorcowania zawarty w przedziale od
Vmin do Vrnax. Elektryczny sygnał pomiarowy z poruszającego się czujnika 3 przekazywany jest do układu
pomiarowego anemometru 6 za pomocą giętkiego przewodu elektrycznego 1 poruszającego się wraz z czujni¬
kiem. Prędkość ruchu postępowego czujnika zmierzona może być dokładnie wykorzystując np. łatwą możli¬
wość zamiany ruchu postępowego naobrotowy. «

Zastrzeżenie patentowe

Sposób wzorcowania anemometrów elektrycznych, wykorzystujący zasadę względności ruchu, zna¬
mienny tym, że czujnik anemometru umieszcza się w zamkniętym kanale na elemencie ruchomym, tak
aby przemieszczał się ruchem postępowo-prostoliniowym ze znaną prędkością względem nieruchomego powie¬
trza wypełniającego kanał, a sygnał pomiarowy z czujnika przekazuje się do układu pomiarowego anemometru
za pomocą giętkiego przewodu elektrycznego.
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