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Spos6b wzorcowania anemometréw elektrycznych

Przedmiotem wynalazku jest sposéb wZzorcowania anemometréw elektrycznych zwtaszcza anemometréw
zgoracym drutem i goracg warstwa, anemometr6w termistorowych, anemometréw mechanicznych wyposazo-
nych w przetworniki elektryczne. '

Znany jest sposéb wzorcowania anemometréw elektrycznych, wykorzystujacy zasade wzglednosci ruchu,
polegajacy na umieszczeniu czujnika anemometru na ramieniu elementu wirujacego ze znang predkoscia obroto-
wa w otoczeniu nieruchomego powietrza.

Wadg tego sposobu jest wystgpowanie zaburzenia optywu czujnika spowodowanego ruchem krzywolinio-
wym, trudno§¢ w przekazywaniu sygnatu pomiarowego z wirujacego ¢zujnika, oraz diugi czas wzorcowania
wynikajacy z przyjmowanej na ogét metody ,,punkt po punkcie”. '

Spos6b wedtug wynalazku polega na tym, ze czujnik anemometru umieszcza si¢ w zamknig¢tym kanale na
_elemencie ruchomym, tak aby przemieszczal si¢ ruchem postepowo-prostoliniowym ze znang pre¢dkoscia
wzgledem nieruchomego powietrza wypetniajacego kanat, asygnat pomiarowy z czujnika przekazuje si¢ do
uktadu pomiarowego anemometru za pomocs gi¢tkiego przewodu elektrycznego.

Czujnik wzorcowany porusza si¢ ruchem post¢powym-jednostajnym umozliwiajac wzorcowanie ,,punkt po
punkcie” lub ruchem postepowym przyspieszonym, a przy zastosowaniu urzadzeri do automatycznej rejestracji
pozwala zarejestrowaé wybrany odcinek krzywej wzorcowania. Elektryczny sygnat pomiarowy z poruszajacego
_si¢ czujnika przekazuje si¢ do uktadu pomiarowego anemometru za pomocsg gigtkiego przewodu elektrycznego
poruszajacego si¢ wraz z czujnikiem.

Sposéb wzorcowania wedtug wynalazku dzigki wyeliminowaniu zaburzenia optywu czujnika anemometru,
niskiej intensywnosci turbulencji przeptywu, mozliwoéci doktadnego pomiaru predkosci poruszajacego sie czuj-
nika, wyeliminowaniu niepewnych elementéw stykowych ztoru przekazywania sygnatu i subiektywnych
bteddéw odczytu poprzez tatwa mozliwo$¢ zastosowania automatycznej rejestracji krzywej wzorcowania zapew-
nia duzg doktadnos¢ a zarazem wielokrotnie skraca czas wzorcowania.

Wynalazek jest objasniony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia schemat uktadu wzor-
cowania anemometr6w elektrycznych. '
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Czujnik 3 anemometru 6 umieszcza si¢ na wézku jezdnym 2 i porusza si¢ wzdluz prostoliniowych pro-
wadnic 4 ruchem postgpowym jednostajnym lub zmiennym wzgledem nieruchomego powietrza wypetniajacego
zamknigty kanal 5. Poruszajac si¢ ruchem jednostajnym z pr¢dkoscia V = idem mozliwe jest wzorcowanie
~punkt po punkcie”. Przv ruchu zmiennym woézka jezdnego i czujnika mozliwa jest automatyczna rejestracja
krzywej wzorcowania. Wymusza si¢ wtedy zmienna predkosci ruchu w zakresie od Viyjn do Vmax. Do analogo-
wego cyfrowego dwukanatowego rejestratora X—Y 8 wprowadzany jest sygnat wprost proporcjonalny do chwilo-
wej wartodci pre dkosci ruchu wdézka pochodzacy z przetwornika predkosci 7 oraz sygnat wyjsciowy z anemomet-
ru 6. Zostaje wéwczas automatycznie zarejestrowany odcinek krzywej wzorcowania zawarty w przedziale od
Vmin do Vmax. Elektryczny sygnat pomiarowy z poruszajacego si¢ czujnika 3 przekazywany jest do uktadu
pomiarowego anemometru 6 za pomoca gigtkiego przewodu elektrycznego | poruszajacego si¢ wraz z czujni-
kiem. Predkos$¢ ruchu postgpowego czujnika zmierzona moze by¢ doktadnie wykorzystujac np. tatwa mozli-
wos¢ zamiany ruchu postépowego na obrotowy. .

Zastrzezenie patentowe

Sposéb wzorcowania anemometréw elektrycznych, wykorzystujacy zasade wzglednosci ruchu, zna-
mienny tym, Ze czujnik anemometru umieszcza si¢ w zamknietym kanale na elemencie ruchomym, tak
aby przemieszczat si¢ ruchem postgpowo-prostoliniowym ze znang predkoscia wzgledem nieruchomego powie-
trza wypetniajacego kanat, a sygnat pomiarowy z czujnika przekazuje si¢ do uktadu pomiarowego anemometru
za pomocy gigtkiego przewodu elektrycznego.
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