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Redeni ge tyka zapojeni pro sbér a " "
zﬁacovéni dat ge sbérnicovym usporadé-
nim pro adresové, datové a ridici signa- .
ly a pou¥fivajici systematicky kéd pro je- = -
sieh syemetons, Liele] patmses i ) T e
prvai gbdrnici, z nii pie ata a ple- SRS g

.dévd je do prvani aktivni 2ednot s kterd 2
#4441 prostPednictvim druhé sbdrnice uklé-
déni a predavéni dat gz pasivnich jedno- [= J& - !
tek. Aktivni jednotky mohou podle potifeby ER:E s s
}yiéda;ipiistup na drugog ;bdrntg . [= P e
sou p¥ipojeny na vazebni jedno spoje-
né se t!'eti agémici. Cinnost tiet{ sbér-
nice hlidé druhd hlidaci jednotka, ktera
té% nzenoru;]e hodinové impulsy a i‘idioi
signaly gro fizeni a kontrolu sktivnich lij D
a pasivnich jednotek. z
Zapojeni vyuziva t¥i odddlenych sbérnic
2 nichZ dvé obstardvaji styk a prostiedim
'} gedm nemé 24dny styk s okolim, odkud
miZe pFichézet ruseni. Proto je zapojeni
vhodné pro pracovisté s daty piichazeji-
cimi 2z prostiedi s vysokym stupném ruse- -
ni.
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Vyndlez se tyké zapojeni pro sbg&r a zpracovéni dat se sbér-
nicovym uspoidddnim pro adresové, datové a Ffdici signdly a po-
uZivajici{ systematicky kod pro Jjejich zabezpeleni.

Znémé zapojeni systémd pro sb&r a zpracovédni dat se sbérni-
cemi se Fe3f pomoci univerzdlnich mikropo&itadd. Nevyhodou t&chto
systémd je mald odolnost proti vn&jSimu ruSeni. Ke zvySen{ odol-
nosti proti ruleni se ¥asto pouZivd zdvojeni nebo ztrojeni celych
mikroprocesorovych soustav nebo jejich &4sti. To je v3ak velmi
nédkladné. Jiné zndmé systémy s mikropolitadi zabezpeluji infor-
mace proti ruseni paritou nebo kodem. Toto zabezpeleni je sice
Wéinn& j31, ale pii extrémnim ruseni je nedostatecné.

Ukelem vyndlezu je odstranit uvedené nevyhody. Podle podstaty
vyndlezu se toho dosahuje tim, Ze zapoJjeni obsahuje alespon jednu
sb&rnici, k niZ jsou pripojeny vstupné-vystupni jednotky a ktera
je pripojena na prvni vstupy a vystupy ridici jednotky, jejiZ
druhé vstupy a vystupy Jjsou pifipojeny pres prvni aktivni jednotku
na druhou sbé&rnici. K druhé sb&rnici jsou svymi vestupy a vystupy
pripojeny pasivni jednotky, operadéni paméf, prvini hlidaci jednotka
a svymi prvnimi vstupy a vystupy daelsi aktivni jednotky, jejichiZ
druhé vstupy a vystupy Jjsou pripojeny na prvni vstupy a vystupy
vazebnich jednotek. Druhé vstupy a vystupy vazebnich jednotek
Jsou p¥ipojeny na tret{ sb¥rnici, k niZ je piipojena druhd hlidact
Jjednotka. | '
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Zapojeni systému pro sbdr a pracovéni dat podle vyndlezu
vyufivd t¥{ odd&lenych sbérnic, z nichZ dv¥ obstardvaji styk 8
prostiedim. T¥et{ sbidrnice neméd Zd4dny p¥imy styk s okolim, odkud
mi%e pifichdzet rudeni. Systém umoZnuje mistni a ddlkovy sbdr in-
formaci{, vysilédni povél& a piikazd do obsluhovanych i neobsluhova-
nych stanic a pfipadné dals{ funkce. Zpracovdvané informace Jjsou
zabezpeleny proti narudeni.

Piiklad zapojeni podle vyndlezu je ddle popsén pomoci vykresu.
K prvni sbdrnici I jsou p¥ipojeny svymi vstupy a vystupy vsetupné-
vystupni{ jednotky 81, 82 & svymi prvnimi vstupy a v§stupy A
r1dic{ jednotka ll. Jeji{ druhé vstupy a vystupy B jsou pfes prvni
aktivn{ jednotku 12 pripojeny ke druhé sbérnici II. K této druhé
sbdrnici II Jsou pfipojeny svymi vstupy a vystupy D1, D2, D3
pasivni jednotky 31, 32, 33, operadni pamst 6 a prvn{ hlidaci
jednotka 3. Svymi prvnimi vstupy a vystupy Cl, C2, C3 Jjsou k
druhé sb&rnici II pF¥ipojeny dal81f aktivni jednotky 21, 22, 23,
které jsou svymi druhymi vstupy a vystupy El, E2, E3 piipojeny
na prvni vstupy a vystupy Gl, G2, G3 vazebnich jednotek 41, 42,
43. Vazebni jednotky 41, 42, 43 Jjsou svymi druhymi vstupy a vy=-
stupy Hl, H2, H3 pfipojeny na treti sbérnici III, k niZ je piri-
pojena druhéd hlidaci jednotka J. Vazebni Jjednotky 41, 42, 43
maji daldf vstupy a vystupy Kl, K2, K3 pro‘névazné zarizeni Jjako
je ddlnopis, tiskérna, povelovy panel a pod.

Prvni sb&rnice I je tvorfena pé&ti adresovymi a p&ti adresu
zabezpelujicimi vodici, osmi Fidicimi vodidi a Sestndcti datovymi
a dvéma data zebezpelujicimi vodi&i., Druhou sb&rnici Il tvoit
Sestndct adresovych vodi¥d a deset adresu zabezpelujicich vodidy,
Sestndct datovych vodi&d a osm data zabezpelujicich vodidd a t¥i
vodide ridicif, které jsou zabezpeleny &tyrmi vodidi. Tiet{i sbér=
nice III je tvorena sedmndeti vodié&i pro hodinové impulsy a osmi
vodiéi pro Fizeni systému.

Prvni sbérnicilfidi Fi{dici Jjednotka 11, kterd do ni vysiléd
adresy véetnd zabezpedeni a ¥idici impulsy. Z prvni sbérnice I
prebird data v&etn& jejich zabezpeleni, kterd uklddd do. své
pamgti soudasné s informacemi na ¥idicich vodi&ich., Informace
déle preddvd do prvni aktivni jednotky 12, kterd #1df ukl4dé4ni
dat prostiednictvim druhé sbirnice II do pasivnich jednotek 31,
32, 33 a preddvéni dat z pasivnich jednotek 31, 32, 33. Pasivni
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Jjednotky 31, 32, 33 samy nemohou poZadovat piistup na druhou sbér-
nici II. Na té&chto jednotkéch se provddl kontrola zabezpelujicich
signdld adresovych, datovych i #{dicich a v pifipadd sprdvnosti jsou
informace akceptovdny. Pokud kontrolni obvody pasivnich jednotek

31, 32, 33 zjisti odchylky od sprévnych zabezpefujicich signdluy,
provedou opravu datovych informaci v rédmei moZnostf pouZitého samo-
opravného kodu. Pasivni Jjednotky 31, 32, 33 mohou byt pamif obrazu
prostied{, zm&novéd pam&f, jednotka redlného Zasu a pod. Prvn{ hli-
daci jednotka 5 vytvadi{ hodinové impulsy pro druhou sb&rnici II a
hl1d4 jej{ napdjeci napdti. Mimoto obsahuje obvody, které musi byt
aktivovdny ve stanovenych &asovych intervalech z aktivnich Jednotek
12, 21, 22, 23, které si mohou podle potieby vyZddat pristup na
druhou sbé&rnici II a informace do ni preddvat nebo si je vyzveddvat,
KaZdd aktivni jednotka 12, 21, 22, 23 vykondva svou &innost Ff{zenou
Jak programem, tak i logickymi obvody nezdvisle na ostatnich. Aktivni
jednotky 12, 21, 22, 23 mohou napi'., piipravovat data pro vypis, pro
vysiléni povelovych telegrami, pro vysiléni a prijem komunika&nich
protokold. Korespondence se mezi nimi uskuteinuje nepiimo pres
operadni pamét 6. Vstupy a vystupy El, E2, E3 aktivnich jednotek

21, 22, 23 Jjsou pifipojeny na vazebni jednotky 41, 42, 43, JjejichZ
druhé vstupy a vystupy Hl, H2, H3 Jjsou prfipojeny na treti sbérnici
III. Cinnost tfetf sbé&rnice III hl{d4 druhd hlidac{ jednotka 7, kte=~
r4 téZ generuje hodinové impulsy nutné pro &innost vstupd a vystupd
El, E2, E3 aktivnich jednotek 21, 22, 23 a *{dici signdly pro Fizeni
a kontrolu jak aktivnich tek i pasivnich jednotek 31, 32, 33.

Dalsdi vstupy a vystupy K1, K2, K3 vazebnich jednotek 41, 42, 43
Jjsou urleny pro ndvaznd zarizeni jako je ddlnopis, tiskdrna, pove-
lovy penel apod.

Zapojeni systému pro sbér a zpracovéni dat podle vyndlezu umoZ-
nuje pouziti vét3fho podtu sbdrnic typu prvni sbirnice I, které
Jjesou vidy rizeny svou vlastni Fidici jednotkou a maj{ vazbu pres
odpovidajici aktivni jednotku na druhou sbérnici II. Mimoto zapojeni
umo¥nuje moduldrni rozsirfovani pasivnimi i aktivnimi jednotkami a%
do plného vyuZiti prenosové kapacity sb&rnic. Vyhodou systému je,

%e pri jeho doplnovéni a roz3irfovédni neni treba mdnit programové
vybsveni jiZ zapojenych aktivnich Jjednotek.

Zapojeni systému pro sbé&r a zpracovdni dat se d4 pouZit vSude
tam, kde je zapoti*ebi zpracovédvat data prichdzejici z prostred{

8 vysokym stupném ruseni.
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Zapojeni systému pro sbér a zpracovéni dat se sbé&rnicovym
usporddénim pro adresové, datové a Ffldici signédly a pouZivajici
kod pro zabezpeZeni tdchto signdld,vyznadené tim, Ze obsahuje
alespon jednu sbdrnici (I), k ni¥ jsou pripojeny vstupng-vystupni
Jjednotky (81, 82) a kterd je pfipojena na prvni vstupy a vystupy
(A) #{dict jednotky (1ll), JjejiZ druhé vstupy a vystupy (B) Jsou
ptipojeny pres prvni aktivni jednotku (12) na druhou sbérnici (II),
k niZ jsou pripojeny svymi vstupy a vystupy (D1, D2, D3) pasivni
jednotky (31, 32, 33), operaini pamdt (6).a prvni hlfdaci jednotka
(5) a svymi prvnimi vatupy a vgstupy (Cl, C2, C3) aktivni Jednotky
(21, 22, 23), jejich% druhé vetupy a vystupy (El, E2, E3) jeou
pfipojeny na prvni vstupy a vystupy (Gl, G2, G3) vazebnich jed=-
notek (41, 42, 43), JjejichZ druhé vatupy a vystupy (H1l, H2, H3)
jsou pripojeny na tieti sbé&rnici (III), k ni{% je p¥ipojena druhéd
hlfdact jednotka (7). '

1 vykres
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