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(57) Podbijatka (1) je opatrena strojovym ramom (2) a ramom
(11) agregatu, ktory je vzhl'adom k nemu v pozdiznom
smere stroja prostrednictvom pozdiZzneho posuvného po-
honu (15) posuvny, ktory je spojeny s podbijacim agrega-
tom (16) a s agregatom (18) pre nadvihovanie a vyrovna-
vanie kolaje a ktory je rovnako ako strojovy ram (2) ulo-
Zeny prostrednictvom najmene) jedného podvozku (14) na
kolaji (4). Ram (11) agregatu je spojeny s pridavnym
nadvihovacim ustrojenstvom (20), ktoré je vytvorené pre
uchopenie boéne od pedbijacky (1) upraveného kolajnico-

vého péasu vyhybkového tiseku.
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Podbi jacka
Oblast technik

Vynalez sa tvyka podbijatky so strojovym ramom a s ramom
agregatu, ktory je vzhladom kX nemu v pozdiZnom smere stroja
prostrednictvom pozdliZneho posuvného pohonu posuvny, ktory je
spojeny s podbijacim agregatom a s agregdtom pre naddvihovanie a
vyrovnavanie kolaje a ktory je rovnako ako strojovy  ram uloZeny

prostrednictvom najmenej jedného podvozku na kolaji.

2 US 5 133 263 je uZ takato podbijafka znama, pri&om strojouy
ram, ktory premostuje ram ‘agregitu, je v pracovnom nasadeni
kontinualne pojazdny. Nezdvisle na tom chodi ram agregitu spolo&ne
8 podbijacim agregatom a s agregatom pre naddvihovanie a
vyrovnavanie kolaje postupne od jedného podbijacieho miesta k
dalsiemu podbi jaciemu miestu. Takato takzvana kontinualna
podbi jatka je vyuzitelnad pre vysokovykonné podbijanie tych
tratovych usekov kolaje, ktoré nemaju vyhybky. Pre podbijanie

vyhybkovych uUsekov nieje tento znamy stroj vhodny.,

2 US 4 627 360 je tieZ znama u%2 v uvode popisani podbi ja&ka,
priZom relativne vzhladom ku strojovému ramu podlZne posuvatelny
ram agregatu je opatreny Bpecidlnym podbijacim agregatom a
agregiatom pre naddvihovanie a vyrovnavanie kolaje pre podbijanie

vyhybkovych Usekov. Takato podbijaXka sa vak eXte neuskuto&nila.

baiej je z US 4 825 768 znama podbijaZka, ktord je Bpecidlne



vybavena pre podbiljanie vyhybkovych usekeov. U tej su wvsak, a to
odlisne od v uvode poplsanych typov, upevneny podbijaci agregat a
agregat pre naddvihovanie a vyrovnavanie kolaje priamo na rame
stroja. Pre sucasne naddvihcvanievvonkajSieho kolajnicového pasu
spolo¢ne s kolajou, po ktorej chodi vlastny stroj, je so strojovym
ramom spejene pridavne naddvihovacie ustrojenstvo. Toto pridavnég
naddvihovacie ustrojenstvo je v pries&nom sSmere stroja
teleskopicky predl2itelné prostrednictvom pohonu a prostrednictvom
lana je spojene s nosnym telesom, ktoré ma kladky s okolkami a
Uchopnym organom. Toto nosné teleso sa privadza do spojenia s
naddvihovacim vonkajsim kolajnicovym pasom progstrednictvom
uvedenych kladiek s okolkami a prostrednictvom dchopného organu.
Tento vonkaj®i koYajnicovy pis, ktory je néddvihovan? pridavnym
naddviheovacim udstrojenstvom, Jje podbijany pomocnym podbijacim
agregatom, takZe sa zaisti presné podbitie asymetrickej vyhybky v

cblasti ich pozdIZnych prazéov pri zachovani stabilnej polohy.

2 US 4 928 599 je eBte znama kontinualna podbija¥ka, u ktorej
je ram agregdtu, ktory je spojeny s podbijacim agregiatom a s
agregatom pre naddvihovanie a vyrovnavanie kolaje, relativne
posuvny vzhladom ku strojovému ramu. Tento znamy stroj je vsak

vhodny len pre podbijanie tratovych udsekov.

Podstata_vvnalezu

Vynalez si kladie 2za Gdlohu wvytvorit podbijatku uvedeného
typu, ktord je moZné nasadit 1 vo vyhybkovych dUsekoch pre
dogiahnutie vysckého podbijacieho vykonu pri sufasnom zaistent

vysokej presnosti vysSkovej polohy kolaje.

Vyty&end Uloha sa rieZ%i podbijafkou v Uvode popisaného typu



rnaddvinovacim ustrojenstvom, ktere je pre uchopenie bocfne od
podbl jacky upravereho kolajnicoveho pasu vyhybkového useku
vytvorene Vvyskovo a prieéne prestavitelne prostrednictvom pohonov.
Prostrednictvom takej kombinacie znakov je prvy krat mozne nasadit
vV pracovnom FProcese kontinualne pojazdnud a zvlast wvykonnu
podbil jacku tiez vo vyhybkovych uUsekoch so zdokonalenym podbijacim
vykonom. Pritom sa Prostrednictvom usporiadania pridavného
naddvihovacieho ustrojenstva priamo na rime agregatu zaisti, %Ze
tieZ2 v priebehu naddvihovacieho procesu vyvhybky v oblasti
pozdlznych praZcov je zaisteny neobmedzeny kontinuidlny dopredny
pohyb strojového ramu. 2 toho wvyplyvajuca mimoriadna vyhoda
podbijafky podla wvyndlezu spo&iva v tom, Ze je Jju moZné nasadit’
Pri dosiahnuti vysokéhe pracovného vykonu neobmedzene ako vo
vyhybkovych Usekoch, tak i v besprostredne na nich navdzujucich
tratovych usekoch kolaje, €im sa =zabrani a*® doteraz obvvyklému,
organizadne a ekonomicky nakladnému nasadeniu samostatnej
podbljagky vyhybiek a podbfjacky trate. Mimotoho dplne odpada
nutnost wvytvarania tak -zvanych' =~ ramp v prechodovej oblasti
podbijaania z vyhybkovych usekov do Usekov trate. Mimo tcho sa
spojenim presneého naddvihnutia vyhybky v oblasti ich pozdI¥nych
prazcov, ktorého sa da desiahnut prostrednictvom pridavneého
naddvihovacieho ustrojenstva, zaisti dokonalej&ie a

trvale podbijanie kolaje, ktora ma vyhybkovy usek.

Podla dalSieho wvyhodného vytvorenia sa predpoklada, 2e v
pozdlznom smere streja su  upraveng bezprostredne za sebou
usporiadané, prostrednictvom vlastnych pohonov v prie&nom smere
stroja teleskopicky predlzitelné pridavné naddvihovacie
ustrojenstva, ktoré majd na svojom volnom konci uchopovaci organ
pre uchopenie kolajnicového pisu a na svojom opa&nom konci su na
rame agregatu uloZene vykyvne ckolo osi upravense v pozdl¥nom smere

stroja. Balej méze byt k uchopovaciemu organu, ktory je



LTI S A SRF RTINS ey

Prestavitelny pohonom, priradena kladka s okolkom. Podla jednej
varianty je pridavne naddvihovacie ustrojenstvo v pracovnom smere
poabi jacky usporiadane bezprostredne pred agregatom pre
naddvihovanie a vyrovnavanie kolaje a pod pracovnou kabinou s
. centralnym riadiacim dstrojenstvom, ktora je upevnend na rame
agregiatu. Prostrednictvom takto so susediacej pracovnej kabiny
. jednoducho ovladatelného pridavného naddvihovacieho dstrojenstva
sa zaisti, 2e nie je. vBbec treba uskuto&iiovat pracovné nasadenie
obsluhujuceho persondlu mimo stroj, &im sa ohroZuje jeho

bezpe&nost.

Podla dal%ieho vyhodného vytvorenia Jje podvozokiusporiadan? v
pracovnm smere na zadnom konci ramu agregiatu a je vytvoreny ako
otofny podvozok so samestatnym trakénym pchonom. Tym sa najmd v
spojeni s pridavnym naddvihovacim dstrojenstvom zaisti optimdlne
uloZenie ramu agregatu na kolaji.Okrem toho sa vdaka dokonalejZiemu
uleoZeniu na kelaji umoZni rychlej®i dopredny pohyb ramu agregatu k

nasledujucemu miestu podbijania.

U specialneho usporiadania je so strojovym r&mom spojena
pracovna kabina, ktera v najviac moznej posuvnej poloche ramu
agregatu precnieva cez jeho podvozok a ktord ma centralne riadiace

3, Ustrojenstvo. To m& tuU zvla%nu wvyhodu, ¥e obsluha, ktoria je v
kabine, nie je vystavena opakujucim sa razovym pchybom pri rozjaz-

. de a pri brzdeni postupne sa pohybujiceho ramu agregatu.

Podla dalsieho wvvhodného vytvorenia je s ramom agregatu

spojeny podbijaci agregit vytvoreny ako podbijaci agregdt dvoch



prazcov, prifom kazdej z celkom d&smych vZdy na jednej pozdiinej
strane kolajnice upravenych podbijacich kladiv je prostrednictvom
samostatneho pohonu nezavisle vykyvnutelne okolo osi upravenej v
pozdlznom smere stroja. Dalsie vvhodné vytvorenie spoliva v tom,
ze podbiljaci agregat Jje tvoreny celkom Etyrmi v priednom smere
stroja wvedla seba wusporiadanymi a na seba navzajom nezavisle

prie¢ne posuvnymi podbijacimi jednotkami.

Tym sa vytvara ako vo vyhybkovych Usekoch, tak aj v tratovych
Uusekoch vysoko vykonny podbijaci agregit, prifom prostrednictvom
nezavisle vykyvnutelnych podbijacich kladiv v spojeni so 3tyrmi na
sebe navzajom nezavislymi podbijacimi jednotkami sa umoZifuje velmi
rozsiahle prispfsobenie nepravidelnému priebehu keolajnic vo

vyhybkovej oblasti.

Podla dalsej varianty je strojovy ram, ktory ma medzi svojimi
na koncovych stranadch usporiadanymi podvozkami agregatovy ram, na
kazdom pozdiznom konci spojeny prostrednictvom klbového speja s
. pPrivesovym ramom, ktory ma vZdy na vzhladom ku kibovému spoju
protilahlom konci trakénu kabinu. Tym sa da stroj nasadit aj v
malych keclajovych oblukoch wvo vliakovej suUprave a md¥e chodit v

cbidvoch smeroch.
Prehlad 3 WV AVAY, o)

Vynalez Jje v dalSom podrobnejsie vysvetleny na dvoch

prikladoch prevedenia v spojeni s wvykresovou &astou.

Na obr.l1 je schematicky znazorneny bokorys podbija&ky, ktora
ma strojovy ram a rdm agregitu s agregiatom pre naddvihovanie a

vyrovnavanie koraje a pridavné naddvihovacie uUstrojenstvo. Na



obr.2 je vo vacsom meritku znazorneny bokorys agregiatu pre
naddvihovanie a vyrovnavanie kolaje a pridavného naddvihovacieho
ustrojenstva. Na obr.3 je znazorneny pohlad v smere Sipky III z
obr. 2 na pridavne naddvihovacie ustrojenstvo VvV  pracovnom
nasadeni. Na obr.4 je velmi schematicky znazorneny pohlad v
pozdlznom smere stroja na podbijaci agregat podbijacky.

Na obr.5 je schematicky znazorneny bokorys dalééj varianty

podbi jacZky.
Prikla evedenia vvnalezu

Podbijatka L, ktora je znizornend na obr.l, ma smerom hore
vyklenuty a vo tvare mostu vytvoreny strojovy ram 2, ktory je
uloZeny prostrednictvom podvozkou 3, ktoré su vytvoreneé ako oto&né
podvozky, na kolaji 4. Strojovy ram 2 je na ka¥%dom svojom
pozdiznom konci spojeny prostrednictvom kIbového spoja 5 s
pPrivesovym ramom 6, ktory ma vzdy na tom konci, ktory je
protilahly wvzhladom ku kibovému spoju 5, podvozok 7 a trak&nu
. kabinu 8. Pre dopredny pohyb stroja je upraveny trak&ény pohon 9,
ktory Jje rovnako tak akec ostatné. pohony zascobovany energiou

energetickej stanice 10.

Medzi obidvomi podvozkami 3 strojového ramu 2 je upraveny ram
1l agregatu, ktory je svojim v pracovnom smere prednym koncom,
ktory Jje =znazorneny Sipkou 12, uloZeny pozdi%¥ne posuvne na
Strojovom rame 2. Z2Zadny koniec ramu 11 agregdtu je upraveny na
podvozku 14, ktory je vytvoreny ako otofny podvozok a ktory ma
svoj trak&ny pohon 13. Pre pozdl¥ne postvanie ramu 1l agregatu
relativne vzhladom ku strojovému riamu 2 je pridavne k trak&nému

pohonu 13 upraveny tieZ? elte pozdlZny posuvny pchon 15. S ramom 11



agregatu je spojeny podbijaci agregat 16, ‘ktory je vytvoreny pre
sucasne podbljanie dvoch bezprostredne susediacich praZcov. Pritom
je kazde z celkom &smych vZidy na jednej pozdiZnej strane kolajnice
36 upravenych podbijacich kladiv 17 vytvorené prostrednictvom
svojho samostatneého pohonu nezavisle vykyvnutelne okelo osi,
upravene v pozdl¥nom smere stroja. Bezprostredne pred podbijacim
agregatom 16 je s ramom 11 agregatu ‘spojeny agregat 18 pre
naddvihovanie a vyrovnavanie kolaje, ktory je vyskoveo a bo&ne

prestavitelny prostrednictvom pohonov 19. Okrem toho je
bezprostredne pred agregitom 18 pre naddvihovanie a vyrovnavanie

kolaje spojené s ramom 11 agregiatu pridavné naddvihovacie

ustrojenstvo 20 pre uchopovanie kelajnicoveého pasu 21, ktory je
vedla podbijatky 1, ako Jje to patrne =z obr.3. Nad pridavnym
naddvihovacim ﬁstrojenstvoh 20 je upravena na rame 11 agregitu

upevnena pracovna Xkabina 22 s centrdlnym riadiacim udstrojenstvom
23. ﬁalej je so strojov9m> ramom g spojend pracovnd kabina 32,
ktora m& centralne riadiace uUstrojenstve 31 a ktora v najviac
moZnej posuvnej polohe ramu 1l agregidtu prefnieva cez jeho

podvozok.

AXo je patrné z obr.2 a 3, sU upravené celkom dve v pozdl®nom
smere stroja bezprostredne za sebou usporiadane, prostrednictvom
pohonov 24 v priedfnom smere stroja teleskopicky predlZitelné
Pridavné naddvihovacie ustrojenstvo 20. To ma vZ2dy na svojom
volnom konci uchopovaci organ 25 pre uchopovanie kolajnicoveého
pasu 21 vyhybkového uUseku 26 a na svojom opa¥nom konci su uloZensg
vykyvnutelne na rame 11 agregatu okolo osi 27, upravengé v
pozdiZnom smere stroja. Pre vyXkove prestavovanie kaXdeého
pridavného naddvihovacieho Ustrojenstva 20 je v jeho koncovej
oblasti, ktora je protilahla vzhladom k ose 27, spojeny s ramom 11
agregatu pohon 28. Ku kaZdému prostrednictvom pohonu 29 prie&ne



prestavitelnemu uchopovaciemu organu 25 je priradenid kladka 30 s
okolkom. Uchopovaci organ 25 je aj s kladkou 30 s okolkom upevneny
na vnutornej trubke 33, ktora je sama o sebe uloZenid posuvne vo
vonkajsej trubke 34, ktora je uloZena vykyvne okolo uvedenej osi
27 a Jje spojenda s pohonom 28. Bodkofiarkovanymi &iarami je
pridavné naddvihovacie ustrojenstvo 20 zndzornené v z&bere s

kolajnicovym pasom 21.

Na obr.z2 sd obidve pridavné naddvihovacie ustrojenstva 20
znazornené v polohe mimo prevadzku. Agregat 18 pre naddvihovanie
a vyrovnavanie kolaje sa mbéZe podopriet prostrednictvom dvoch kla-
diek 35 s okolkom na kolajniciach 36 kolaje 4, po ktorych chodi1
podbijacka 1. Pre tvarovo pevné uchopenie koYajnic 36 je upraveny

vyskovo a naprie& prestavitelny naddvihovaci hak 37, ako aj tiez

vyskovo a prie¢ne prestavitelny naddvihovaci tanier 38.

Ako je zrejme z obr.4, je podbijaci agregat 16 vytvoreny
celkom zo Styroch v priefnom smere stroja vedla seba usporiadanych
a na sebe navzajom nezavisle prie&ne posuvatelnych podbijacich
jednotiek 39. Tie su ulo%ené na Speciilnych prie&nych vedeniach
40, ¢€o umoZiiuje vzdialit kaXdd vonkajsiu podbijaciu jednotku 39 pre
podbijanie vonkajSieho kolajnicového pasu 21 vvhybkového useku 26
V priec¢nom smere stroja relativne daleko od strojového ramu 2,

pripadne ramu 11 agregitu.

Pri pracovnom nasadeni chodi podbijaka 1 kontinudlne v
pracovnom smere, zatial €o ram 11 agregatu sa pohybuje postupne
medzi obidvomi podvozkami 3 od jedného miesta podbijania ku
druhému miestu podbijania. Vo vyhybkovom uUseku 26 je obsluha
G¢elne v pracovnej kabine 22, z ktorej je do znadnej miery

neobmezeny dohlad na agregat 18 pre naddvihovanie a vyrovnavanie



kolaje a na podbijacie jednotky 39. Riadenie uvedenych agregatov
je wvBak tieZ moZne z pracovnej kabiny 32. V oblasti pozdlZnych
praXcov vyhybkového useku 26 sa uskutofni pripojenie pridavneého

naddvihovacieho ustrojenstva 20, ktore je priradene ku

kolajnicovému pasu 21 odbofnej kolaje, a to tym, Z2e sa uvedu do
chodu pchony 24 a 28 na tak dlhu dobu, aZ je na vonkajSej strane
upraveny kolajnicovy pas 21 vyhybkovéheo uUseku 26 tvarovo pevne
uchopeny prostrednictvom kladky 30 s okolkom a uchopovacieho
organu 25. Nadzdvihovacie haky 37 a/alebo naddvihovacie taniere
38 agergdatu 18 pre naddvihovanie a vyrovnavanie kelaje sa uvedu
do tvarove pevneého zadberu s kolajnicami 36 kolYaje 4, po ktorych
chodil podbijac¢ka 1. Navidzne je uvedeny vvhybkovy usek 26 pri
synchronnom pésobeni pochonov 28 a 19 naddvihnuty do spravnej
polohy kolaje, ktora je udana prostrednictvom bliZsie
neznazorneneho vztaZneho -gystému, v priebehu tohote
naddviheovacieho a navizujuceho podbijacieho procesu sa ram 11
agregatu nepohybuje. Potom sa uskutofni prostrednictvom trakZneho
pohonu 13 a pozdizneho posuvného pochonu 15 rychly dopredny pohyvb
ramu 11 agregatu k nasledujucemu miestu podbijania, kde sa opakuje
popisany cyklus naddvihnutia a podbijania kolaje. V priebehu
tohoto dopredného pohybu sd pohony 19, 24 a 28 v beztlakove]
polohe. \Y priebehu naddvihovania koXajnicového pasu 21
prostrednictvom pridavnéhe naddvihovacieho UGstrjenstva 20 sa s
tymto kolajnicovym pasom g2l susediaca vonkaj%ia podbfjacia
jednotka 39 priefne posunie tak daleko, aZ Jje priradené
zhutfiovacie miesto moZné podbijat, pridom tato poloha je na obr.4

znazornena bodkofiarkovane.

Po uskuto&nenom podbijani oblasti pozdlZnych praZcov sa

nasadeneé pridavne naddvihovacie Ustrojenstvo 20 uvedie do polochy



mimo prevadzku,ktora je znazornena na obr.l a 2, a nasledny kolajovy
Uusek sa podbije pri kontinualnom doprednom pohybu strojovéhe ramu
£ prostrednictvom podbijaciehc agregitu 16 a agregidtu 18 pre
naddvihovanie a vyrovnavanie kolaje. Pri naslednej vyhybke sa
opdt vyuZije odpovedajd;e pridavné naddvihovacie uUstrojenstveo 20

pPre podoprenie agregdtu 18 pre naddvihovanie a vyrovnavanie

kolaje.

U dalsej varianty podbija&ky 41, Kktora je znazornena na
obr.5, su funk¢&éné zhodné &asti oznadené rovnakymi vztahovymi znakmi
ako u varianty, ktora bola popisans v suviélosti s obr.1 az 4,
Strojovy ram 2 je uloZeny na kolaji 4 prostrednictvom podvozku 3
len svojou prednou koncovou oblastou, zatial &o zadny koniec sa
priamo opiera © ram 1l agregitu prostrednictvom kladiek 42. Kazdé
pridavné naddvihovacie dstrojenstvo 20 je vytvorenéd jednak nosnym
telesom 43, ktoré ma kladky 30 s okolkom a uchopovaci organ 25, a
jednak nosnym telesom 44, ktoré je vytvorené vnutornou trubkou 33
a vonkajSou trubkou 34. Toto druhé nosné teleso 44 je v prie&nom
smere stroja prostrednictvom pchonu 24 teleskopicky prediZitelné a
je upevnené priamoc na rame 11 agregatu. Vol'ny koniec vnutornej
trubky 33 je prostrednictvom lana 45 spojeny s nosnym telesom 43.
Pre tvarovo pevné uchopenie kolajnicoveho pasu 21 upravene nosné
teleso 43 Jje okrem toho e%te klbovo spojené s vodiacou ty&ou 46,
ktora Jje upevnena na rame 11 agregatu. Pri pracovnom nasadeni
strojovy ram 2 chodi tieZ kontinualne, zatial &o ram 11l agregatu
sa pohybuje pretrZite od jedného miesta podbijania ku druhému
miestu podbijania. Pridavné naddvihovacie ustrojenstveo 20 je

nasadené podobne, ako u¥ bolo popisane.
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PATENTOVE NAROKY

1.Podbijacdka so strojovym ramom a £ ramom agregatu, ktory je
vzhladom X nemu v pozdiZnom smere stroja prostrednictvom
pozdlZneho posuvniého pohonu posuvny, ‘-ktory je spojeny s
podbijacim agregiatom pre naddvihovanie a vyrovnavanie kolaje a
- Xtory Jje rovnako ako strojovy ram wuloZeny prostrednictvom
najmenej jedného podvozku na kolaji, vy zna & ulj aeci
s a t y m , Z2e ridm (l1) agregiatu je spojeny s pridavnym
naddvihovacim ustrojenstvom (20), ktoré je pre uchopenie boé&ne
od podbijaZky (1) upraveného kolajnicového pasu (21) vyhybkového
useku (26) vytvoreng vySkovo a priecne prestavitelne
prostrednictvom pohonov (24, 28).

2.Podbijacka podla naroku 1, vy znad¢ujuca s a tym,
Ze v §ozd12nom smere stroja su upravené bezprostredne za sebou
usporiadane, prostrednictvom vlastnych pohonov (24) v prie&nom
smere stroja teleskopicky predi2itelné pridavné naddvihovacie
ustrojenstva (20), ktoré majui na svojom volnom konci uchopovacit
organ (25) pre uchopenie kelajnicového pasu (21) a né svojom
opacnom konci sU na rame (11) agregitu ulo¥ené vykyvne okolo osi
(27) upravené v pozdl%nom smere stroja.

3.Podbijafka podla ndrcku 2, vy zna & uijds a s a tym,
Ze kK uchopovaciemu orgidnu (25), ktory je prestavitelny pohonom

(29), je priradend kladka (30) s okolkom.

4.Podbija&ka podla jedného z narokov 1, 2 alebo 3, vy znaé& u-
jdac a s a t v m , Ze pridavné naddvihovacie dstro-
jenstvo (20) je v pracovnom smere podbijadky (1) usporiadané bez-
prostredne pred agregitom (18) pre naddvihovanie a vyrovnavanie
kolaje a pod Pracovnou kabinou (22) s centrdlnym riadiacim dstro-

jenstvom (23), ktorid je upevnena na rame (11) agergatu.
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.Podbijacka podla jedneho z narckov 1 a2 4, vy znaduijuca

S a tym,2e podvozok (l4) je usporiadany v pracovnom smere na
zadnom konci ramu (11) agregatu a je vytvoreny ako oto&ny

podvozok so samostatnym trakénym pchonom (13).

.Podbijatka podla jedného z narokov 1 a¥ 5, vy z n a & u jdge a

s a tym,%e so strojovym ramom (2) je spojend pracovni kabina
(32), ktora v najviac mo¥nej posuvnej polohe ramu (11) agregitu
preZnieva cez jeho podvozok (14) a ktord ma centrilne riadiace

Ustrojenstvo (31).

-Podbijatka podla jedného z ndrokov 1 a% 6, vy zna & ujuca

s a tym.,2 s ramom (11) agregitu spojeny podbijaci agregat
(16) Jje vytvoreny ako podbijaci agregat (16) dvoch praZcov,
prif&om kaZzdeé =z celkom &smych vZdy na jednej pozdiZ¥nej strane
kolajnice (386) upravenych podbijacich kladiv (17) je
Prostrednictvom samostatného pohonu nezavisle vykyvnutelné okolo

osi upraveng v pozdiZnom smere stroja.

4

.Podbi ja¥ka podla jedného z narokov 1 a* 7, vy zna&®uijuca

S a tym,Z2e podbijaci agregat (16) je tvoreny celkom Btyrmi v
priednom smere stroja vedla seba usporiadanymi a na seba
navzajom nezdavisle prie&ne posuvnymi podbijacimi jednotkami
(39).

4

.Podbi ja&ka podla jedného z narokov 1 a¥ 8, vvzna&ujdc a

s a t v m , Ze strojovy ram (2), ktory ma medzi svojimi na
koncovych stranach usporiadanymi podvozkami (3) ram (11)
agregatu, je na ka%dom pozdlZnom konci spojeny Progstrednictvom
kibového spoja (5) s privesovym rdmom (6), ktory ma vZdy na
vzhladom ku kIbovému spoju (5) protiYahlom konci trak&nd kabinu
(8).
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pouzitych vztahovych znakov:

podbil ja&ka
strojovy ram
podvozok

kolaj

kibovy spoj
privesovy ram
podvozok
trak&na kabina
trakény pohon
energeticka stanica
ram agregatu
8ipka

trakény pohen

podvozok

pozdizny posuvny pohon

podbijaci agregat
podbijacie kladivo

agregat pre naddvihovanie a vyrovnavanie kolaje

pohon

pridavné naddvihovacie ustrojenstvo

koYajnicovy pas

pracovna kabina

riadiace Ustrojenstvo

pohon

uchopovaci organ
vyhybkovy udsek
osa

pohon

pohon



w w w w
w N = O

35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45

kladka s okolkom
riadiace ustrojenstvo
pracovna kabina
vnutorna trubka
venkaj8ia trubka
kladka s okolkom
kolajnica
naddvihovaci hak
naddvihovaci tanier
podbijacia jedotka
priec&ne wvedenie
podbi jaXka

kladka

nosné teleso

nosné teleso

lano

vodiaca tvyé&
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